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1 Sicherheitshinweise

1.1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung beschreibt die Bedienung des Displays ,,EMS-4" mit dem Betriebssystem ,TC-
0S*.

Die Darstellung der Benutzeroberflache in der Betriebsanleitung kann von der tatsachlichen
Benutzeroberflache am Display abweichen. Angegebene Werte sind exemplarisch.

Diese Anleitung ist ein Teil der Gesamtdokumentation des Krans und darf nicht ohne Kenntnis
der Betriebsanleitung des Krans verwendet werden. Beachten Sie besonders die Sicherheits-
hinweise.

Betriebsanleitung
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2 Montage

2.1 Betriebsarten

Nur Kranfachkrafte darfen die Betriebsart der Kransteuerung per Schlisselschalter andern.

Betriebsart Verwendungszweck Personalqualifikation
Kranbetrieb Bedienung und Inspektionstatigkeiten |Kranflhrer
Kranfachkraft
Skalieren Sicherheitsrelevante Kraneinstel- Kranfachkraft
lungen
Teachen Sicherheitsrelevante Kraneinstel- Kranfachkraft
lungen
Montage Bedienung und Antriebsliberwachung |Kranfachkraft
Lastprifung 125 % Sicherheitsrelevante Uberpriifung der |Kranfachkraft
Standsicherheit

Tab. 1: Betriebsarten

@ Hinweis

- Der Kranbetrieb ist aktiv, wenn alle sicherheitsrelevanten Betriebsarten ausgeschaltet sind.

- Schlisselschalter aller Betriebsarten (Schaltschrank S1) vor unbefugtem Zugriff schiitzen.

Das Key-Pad ,Betriebsarten” befindet sich im Schaltschrank ,S1*.

(1) G} ® (4)
\ - ~ /
(2) r_E B N EY
\ ~ N /

EMS4Z120252

Fig. 1: Betriebsarten

(1) Schalter Betriebsart ,Skalieren* (3) Schalter Betriebsart ,Lastpriifung 125 %*
(2) Schalter Betriebsart ,Montage* (4) Schalter Betriebsart , Teachen*“

EMS-4 Betriebsanleitung
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Betriebsarten
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2.1.1 Betriebsart einschalten

A

GEFAHR
Unwirksame Software-Endschalter und unwirksame Lastiberwachung!
Kranantriebe stoppen nicht automatisch. Kran kann Uberlastet werden und umstirzen.

» Nur Kranfachkrafte dirfen sicherheitsrelevante Betriebsarten einschalten.
P Steuerungsanderungen in der sicherheitsrelevanten Betriebsart beachten.
» Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.

P Schliisselschalter vor unbefugtem Zugriff schiitzen: Schliissel immer abziehen und der
verantwortlichen Person Ubergeben.

Beispiel: Betriebsart ,, Teachen” einschalten.

®15:30]
|:| LI) @ 19.07.21]

40.0‘ 1230

(2)
1.4 aon
(1)

(3)

+A-543

+A-S40
[/

Control OFF

EE /
a
v
©
%]
oul‘hid

Jo 10

e U 111213 14151617 18 19 20

(4)
ry D
N :q l-\s % \(D/ B = o
Fig. 2: Betriebsart einschalten
(1) Schlisselschalter auf Position (3) Uberblendbild ,Steuerung Aus"
.Betriebsart Teachen eingeschaltet”
(2) Symbol ,Betriebsart Teachen” (4) Schaltflache (Hauptmeni) Teachen

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
Kranfachkraft verflgt iber passenden Betriebsartschlussel.
Kran befindet sich in sicherem Betriebszustand.

Lasthaken ohne Last

Betriebsart Kranbetrieb ist aktiv.

Betriebsartschlissel in Schlisselschalter ,Teachen” einschieben.

vV VY OooOoDo

Schliusselschalter auf Position ,Betriebsart Teachen eingeschaltet” (1) stellen.
D> Aus Sicherheitsgrinden schaltet die Kransteuerung automatisch aus.
D> Im Display erscheint Uberblendbild ,,Steuerung Aus* (3).

P Kransteuerung einschalten.
> Im Display erlischt Uberblendbild ,Steuerung Aus* (3).
D> Im Display (Statuszeile) erscheint Symbol ,Betriebsart Teachen* (2).
> Steuerungsanderungen fir Betriebsart ,, Teachen* sind aktiv.

Betriebsanleitung

EMS4Z120253

EMS-4

LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023



LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023

EMS-4

Montage

Betriebsarten

2.1.2 Betriebsart ausschalten

Beispiel: Betriebsart , Teachen” ausschalten.

(1)

(2)

Control OFF

Fig. 3: Betriebsart ausschalten

(1) Schlisselschalter auf Position (2) Uberblendbild ,Steuerung Aus*
.Betriebsart Teachen ausgeschaltet”

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
O Kran befindet sich in sicherem Betriebszustand.
O Betriebsart Teachen ist eingeschaltet.

P Schlisselschalter auf Position ,Betriebsart Teachen ausgeschaltet” (1) stellen.
D> Aus Sicherheitsgriinden schaltet die Kransteuerung automatisch aus.

» Im Display erscheint Uberblendbild ,Steuerung Aus* (2).

P Kransteuerung einschalten.
> Im Display erlischt das Uberblendbild ,Steuerung Aus* (2).
D> Im Display (Statuszeile) erlischt das Symbol ,Betriebsart Teachen*.
P> Steuerungsanderungen fir den ,Kranbetrieb® sind aktiv.
D> Der Kranfiihrer kann den Kran bedienen.

P Betriebsartschlissel aus Schliisselschalter ,Teachen* herausziehen.

P Betriebsartschlissel an verantwortliche Person libergeben.

2.1.3 Steuerungsanderungen

EMS4Z120254

Betriebsart Steuerungsanderung

Kranbetrieb Der Kranbetrieb ist aktiv, wenn alle sicherheitsrelevanten
Betriebsarten ausgeschaltet sind.

Alle Antriebsgeschwindigkeiten = 100 %.

Alle Software-Endschalter sind wirksam.
Lastliberwachung ist wirksam.

Skalieren A Diagnosemeldung: «W15012»

Betriebsart ,Skalieren” ist auf 90 Minuten begrenzt.
Reduzierte Antriebsgeschwindigkeiten: Hubwerk = 25 %
(50 %B)), Katzfahrwerk = 50 %, Drehwerk = 50 %

Alle Software-Endschalter sind unwirksam.
Lastiberwachung ist wirksam, wenn glltige Traglastta-
belle® aktiv ist.

Geanderte Skalierdaten l6schen automatisch alle program-
mierten Begrenzungspunkte der Arbeitsbereichsbegren-
zung.

Betriebsanleitung
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Betriebsarten
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Betriebsart

Steuerungsanderung

Montage?)

Diagnosemeldung: «W15014»

Betriebsart ,Montage” ist auf 90 Minuten begrenzt.
Reduzierte Antriebsgeschwindigkeiten: Hubwerk = 25 %,
Katzfahrwerk = 25 %, Drehwerk = 35 %

Alle Software-Endschalter sind unwirksam.
Lastiiberwachung ist ausgeschaltet.

Uberlagertes Fahren der Antriebe ist gesperrt. Zwischen
dem Fahren unterschiedlicher Antriebe liegt eine Wartezeit
von 3 Sekunden.

Lastprifung 125 %

Diagnosemeldung: «W15015»

Betriebsart ,Lastprifung 125 %" ist auf 30 Minuten
begrenzt.

Alle Antriebsgeschwindigkeiten werden ab einem Lastfaktor
von 110 % linear reduziert.

Die Toleranz reicht bis 128 % der Maximallast.
Uberlagertes Fahren der Antriebe ist ab einem Lastfaktor
von 120 % gesperrt. (Zwischen dem Fahren unterschiedli-
cher Antriebe liegt die Wartezeit von 3 Sekunden)

Alle Software-Endschalter sind wirksam.

Wenn Load-Plus (LM2) eingeschaltet ist: Ab einem Last-
faktor von 110 % ist Betriebsart , Lastprifung 125 %"
gesperrt.

Teachen A

Diagnosemeldung: «W15013»

Betriebsart ,, Teachen” lasst sich einschalten, wenn der Kran
vollstandig skaliert ist.

Betriebsart ,, Teachen" ist auf 90 Minuten begrenzt.
Reduzierte Antriebsgeschwindigkeiten: Hubwerk = 100 %,
Katzfahrwerk = 50 %, Drehwerk = 50 %

Alle Software-Endschalter sind wirksam.
Begrenzungsfunktion der Arbeitsbereichsbegrenzung ist
ausgeschaltet («M17022»).

Tab. 2: Steuerungsdnderungen

Al Load-Plus (LM2) ist gesperrt.

B) Wenn Last skaliert ist.

C)  Wenn Ausladung skaliert ist.

Betriebsanleitung

EMS-4
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2.2

2.2.1

Montage

Betriebsart ,Montage*

Betriebsart ,,Montage*

Nur Kranfachkrafte dirfen die Betriebsart der Kransteuerung per Schlisselschalter andern.

Hinweis
- Der Kranbetrieb ist aktiv, wenn alle sicherheitsrelevanten Betriebsarten ausgeschaltet sind.

- Schliisselschalter aller Betriebsarten (Schaltschrank S1) vor unbefugtem Zugriff schiitzen.

Steuerungsanderungen, wenn Betriebsart ,Montage” eingeschaltet ist:
- Display zeigt Diagnosemeldung W15014.
- Nach Ablauf von 90 Minuten schaltet Betriebsart ,Montage*“ automatisch aus.
- Antriebsgeschwindigkeiten sind reduziert:
(Hubwerk = 25 %, Katzfahrwerk = 25 %, Drehwerk = 35 %)
- Alle Software-Endschalter sind unwirksam.
- Lastiberwachung ist ausgeschaltet.
- Load-Plus (LM2) ist gesperrt.
- Das Uberlagerte Fahren der Antriebe ist gesperrt.

Betriebsart ,Montage“ einschalten

GEFAHR
Unwirksame Software-Endschalter und unwirksame Lastiiberwachung!
Kranantriebe stoppen nicht automatisch. Kran kann tGberlastet werden und umstirzen.

» Nur Kranfachkrafte dirfen sicherheitsrelevante Betriebsarten einschalten.
P Steuerungsadnderungen in der sicherheitsrelevanten Betriebsart beachten.
» Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.

P Schlisselschalter vor unbefugtem Zugriff schiitzen: Schliissel immer abziehen und der
verantwortlichen Person tbergeben.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Kran befindet sich in sicherem Betriebszustand.
O Lasthaken ist ohne Last.

Das Key-Pad ,Betriebsarten” befindet sich im Schaltschrank ,S1*.

+A-543

(1)

125%

+A-542

EMS4Z120007

Fig. 4: Betriebsart ,Montage* einschalten

(1) Schlusselschalter Betriebsart ,Montage*“

Betriebsanleitung 13
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Betriebsart ,Montage*“

P Betriebsartschlissel in Schliisselschalter ,Montage” einschieben.

P Schlisselschalter (1) auf Schalterposition ,,Montage eingeschaltet” stellen.
D> Aus Sicherheitsgriinden schaltet die Kransteuerung automatisch aus.

> Im Display erscheint Uberblendbild ,Steuerung Aus*.

P Kransteuerung einschalten.
> Im Display erlischt Uberblendbild ,Steuerung Aus“.
D> Im Display (Statuszeile) erscheint Symbol ,,Montage*.
P> Steuerungsanderungen fiir Betriebsart ,Montage” sind aktiv.

(2)

} 2 C—mn e £ o]

™ 1.4 mn
(4)—_| |

—

)

(6)

Fig. 5: Betriebsart ,Montage*“ einschalten

(7)
78, 0.0, 123.

(8)
&)

| _(10)

EMS4Z120289

(2) Meni ,Montage* (7) Schaltflache Referenzpunkte
(3) Diagnosemeldungen (8) Schaltflache Sekunddrbremse
(4) Balkendiagramm (9) Windanzeige

(5) Drehwinkelanzeige (10) Schaltflache Auslegeransicht

(6) Schaltflache (Hauptmendi) Betriebsart
~Montage*

2.2.2 Betriebsart ,,Montage* ausschalten

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
- Kran befindet sich in sicherem Betriebszustand.

- Lasthaken ist ohne Last.

- Betriebsart ,Montage” ist eingeschaltet.

14 Betriebsanleitung
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2.2.3

Montage

Betriebsart ,Montage*

+A-543

(1)

125%

+A-542

Fig. é: Betriebsart ,,Montage" einschalten
(1) Schlisselschalter Betriebsart ,,Montage*

P Schlisselschalter (1) auf Schalterposition 0 stellen.
> Kransteuerung schaltet aus Sicherheitsgriinden automatisch aus.
> Betriebsart ,Montage” ist ausgeschaltet.

P Betriebsartschliissel aus Schlisselschalter Betriebsart ,Montage“ (1) herausziehen.
P Betriebsartschliissel an Kranverantwortlichen Uibergeben.

P Kransteuerung einschalten.
Sonderfunktionen mit Funktions-Code

~Sekundarbremse einschleifen“ einschalten

Zum Erreichen der optimalen Bremswirkung missen erneuerte Bremsbelage an den Zusatz-
bremsen eingeschliffen werden. Zum Einschleifen der Zusatzbremsen die Betriebsanleitung
zum Kran hinzunehmen.

Der Einschleif-Code (26) gilt fir die Zusatzbremsen folgender Antriebe:
- Hubwerk

- Einziehwerk

- Fly-Jdib

Betriebsanleitung

EMS4Z120007
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Betriebsart ,Montage*“

3) 4) (5\) (6) (7)
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Fig. 7: Sonderfunktion ,Sekunddrbremse einschleifen* einschalten
(1) Schalter Betriebsart ,,Montage* (einge- (6) Eingabefeld Einschleif-Code
schaltet)
(2) Schalter Betriebsart ,Lastpriifung 125 %* (7)  Nummernblock
(3) Meni ,Sekundarbremse einschleifen” (8) Schaltflache Uberblendbild schlieBen
(4) Schaltflache Sekunddrbremse (9) Schaltflache Speichern

(5) Uberblendbild ,Nummernblock*

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
- Betriebsanleitung zum Kran ist vorhanden.

- Am Kran ist eine neue Sekundarbremse vorhanden.

- Ausleger steht in korrekter Betriebstellung.

Schalter Betriebsart ,,Montage*“ (1) ist eingeschaltet.

Einschleif-Code (26) eingeben:

» Meni ,Sekundarbremse einschleifen” (3) wahlen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (5) erscheint.

» Eingabefeld Einschleif-Code (6) antippen.

P Einschleif-Code ,26“ mit Nummernblock (6) eingeben.

P Schaltflache Speichern (9) antippen.

Sonderfunktion ,Sekundarbremse einschleifen” starten:

» Schalter Betriebsart ,Lastpriifung 125 %“ (2) auf Position 1 (EIN) stellen.

P Schalter Betriebsart ,Lastpriifung 125 %*“ (2) auf Position 0 (AUS) stellen.
P> Zusatzbremsen schlieBen.
P> Sonderfunktion ,Sekundarbremse einschleifen” ist gestartet.
D> Im Einschleifbetrieb betragt die maximale Antriebsgeschwindigkeit 3 min-1.
D> Display zeigt Diagnosemeldung W15145.

» Neue Bremsbelage der Zusatzbremsen laut Betriebsanleitung zum Kran einschleifen.

»~Sekundarbremse einschleifen“ ausschalten

Wenn Einschleifvorgang beendet ist:
P Schalter Betriebsart ,Montage“ (1) auf Position 0 (AUS) stellen.
oder

Not-Halt dricken.

16 Betriebsanleitung EMS-4
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Montage

Betriebsart ,Montage*

> Die Antriebe sind gestoppt.

D> Zusatzbremsen 6ffnen.

> Diagnosemeldung W15145 erlischt.

B> Sonderfunktion ,Sekundarbremse einschleifen® ist ausgeschaltet.

Hinweis

Nach Beenden der Sonderfunktion ,Zusatzbremsen einschleifen”, missen die FU-Parameter
neu geladen werden.

Power cycle durchfiihren:

P Not-Halt driicken.
D> Kransteuerung geht aus.

» 45 Sekunden warten.

P Kransteuerung einschalten.
> Beim Hochfahren der Kransteuerung werden die FU-Parameter fiir den Kranbetrieb
geladen.

Betriebsanleitung 17
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Kran konfigurieren

2.3

2.3.1

18

Kran konfigurieren

Folgende Hinweise beachten:

- Die Krankonfiguration muss vor der Kranskalierung abgeschlossen sein.

- Nur Kranfachkrafte dirfen den Kran konfigurieren.

- Der Konfigurations-Wizard lasst sich nur in Betriebsart ,,Skalieren” starten.

- Die Konfigurationsubersicht ist das letzte Betriebsbild im Konfigurations-Wizard.
- Bei Faserseilkranen vor der Kranskalierung Faserseildaten eingeben.

Betriebsart ,,Skalieren“ einschalten

GEFAHR
Unwirksame Software-Endschalter und unwirksame Lastliberwachung!
Kranantriebe stoppen nicht automatisch. Kran kann Uberlastet werden und umstirzen.

P Nur Kranfachkrafte dirfen Betriebsart ,Skalieren” einschalten.
Steuerungsanderungen in Betriebsart ,Skalieren” beachten.
Skalierreihenfolge einhalten.

Antrieb manuell stoppen, bevor das Ende der Fahrstrecke erreicht ist.
Priflast nach Vorgabe dimensionieren.

Priflast innerhalb der zuladssigen Fahrstrecke bewegen.

Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.

vvvyyVvyvVvyvyy

Schlisselschalter Betriebsart ,,Skalieren” (Schaltschrank S1) vor unbefugtem Zugriff
schutzen: Schlussel immer abziehen und der verantwortlichen Person Gbergeben.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfiillt sind:

O Kran ist vollstandig montiert.

O Die fur den Kraneinsatz vorgesehene Hubhohe ist erreicht.

O Alle Sensoren und Endschalter am Kran sind eingestellt und auf Funktion gepruft.
O Alle Betriebs- und Zusatzbremsen sind betriebsbereit und auf Funktion gepruft.
O Gefahrenbereiche am Kran sind durch Absperrung oder Warnposten gesichert.

Schlisselschalter ,Betriebsart Skalieren“ befindet sich im Schaltschrank S1.

M [ ®

+A-543

125%

+A-542

Fig. 8: Betriebsart ,Skalieren” einschalten

(1) Schalter Betriebsart ,,Skalieren” (einge-
schaltet)
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Montage

Kran konfigurieren

Hinweis

Beim Einschalten der Betriebsart ,,Skalieren“ schaltet Kransteuerung aus Sicherheitsgrinden
automatisch aus. (Weitere Informationen siehe: 2.1 Betriebsarten, Seite 9.)

Der Kranbetrieb ist aktiv, wenn alle sicherheitsrelevanten Betriebsarten ausgeschaltet sind.

Konfigurations-Wizard starten

Betriebsbild ,Krankonfiguration® erscheint nach Einschalten der Betriebsart ,Skalieren®.

“

=B @ a3y = T
-—||"m - .
78, 00/ 12.3n =
© 1.4
T96.1°
"
A f 1
/ £
(4) (5)
~ | [3 370EC-B12Fibre SN 57xx1 /
(6) ‘E) ﬁ1276}0179 \l(s)
(7) % _—\J
) :g l-\s % %E B = cw §
9) z
Fig. 9: Konfigurations-Wizard starten
(1) Meni ,Krankonfiguration® (6) Schaltflache (Submeni 1) Kran konfigu-
rieren
(2) Statuszeile (7) Schaltflache Konfigurations-Wizard
Starten
(3) Betriebsbild ,Home" (variabel) (8) Aktive Tragfahigkeitskurve mit Last-
kurven-ID
(4) Eingestellter Krantyp (9) Schaltflache (Hauptmeni) Skalieren

(5) Eingestellte Werknummer

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
Q Kran ist vollstandig montiert.

O Kran befindet sich in sicherem Betriebszustand.

O Betriebsart ,Skalieren” ist eingeschaltet.

Q Menl ,Krankonfiguration“ (1) ist gewahlt.

P Schaltflache Konfigurations-Wizard starten (7) antippen.
> Betriebsbild ,Antriebsparameter Hubwerk* erscheint.
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2.3.3 Antriebsparameter Hubwerk

(1)

P!

®10:30]

gI ’ I:-‘\ O = 19.06.21

1]

IR

ol ™ ’

(6)
(3) (7)
e ‘ HE
(4)—_| Q ?
@ 0.99 kg/m fg co: \[9)
® 10
1 ) =
‘ ( ) —| = CER a
p
(11) (12) &

Fig. 10: Antriebsparameter Hubwerk

(1) Meni ,Antriebsparameter Hubwerk* (7) Schaltflache Betriebsbild ,Hubwerk
einstellen” 6ffnen (Frequenzumrichter,
Senktiefensensor)
(2) Schaltflache (Wizard-Schritt 1) Antrieb- (8) Eingabefeld ,Seillagen”
sparameter ,Hubwerk" einstellen

(3) Schaltflache (Drop-down-Men) (9) Anzeige ,Gangabschaltwerte fiir
Hubwerkstyp wéhlen Hubwerk"

(4) Symbol ,Hubwerk" (10) Eingabefeld ,Seilgewicht”

(5) Fortschrittsanzeige ,Konfigurations- (11) Schaltflache Ndchsten Wizard-Schritt
Wizard" anzeigen

(6) Schaltflache Betriebsbild ,,Elektrische (12) Schaltflache Konfigurationsiibersicht
Antriebsleistung einstellen” 6ffnen offnen

Hubwerkstyp einstellen

4

H

(2) \ WIW250MZ419

WIW250MZ420

)
kW+

»

P D)) 1 bl mi\

Yy sot

FSW280MZ001
=7

EMS4Z120012

{ ) —| = CcER
Fig. 11: Hubwerkstyp einstellen
(1) Schaltflache (Drop-down-Meni) (2) Drop-down-Meni ,Hubwerkstyp* ist
Hubwerkstyp wahlen geoffnet

20 Betriebsanleitung EMS-4
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Display zeigt Betriebsbild ,,Antriebsparameter Hubwerk".

P Schaltflache (Drop-down-Meni) Hubwerkstyp wahlen (1) antippen.
> Drop-down-Menii ,Hubwerkstyp* (2) ist gedffnet.

» Am Kran montierten Hubwerkstyp antippen.
> Drop-down-Meni ,Hubwerkstyp* (2) ist geschlossen.
P> Schaltflache (Drop-down-Meni) Hubwerkstyp wdhlen (1) zeigt aktuell gewahltes
Hubwerk.

Seillagen ermitteln

Die Ermittlung der Seillagen ist von der Bauart der Hubwerkstrommel abhangig.

@ Hinweis

Gultige Serviceanleitung im Tower-Crane Portal beachten.

Seillagen an Hubwerkstrommel ohne Seillagenskala ermitteln
Beispiel: WIW 280 MZ 423

MaB ,h* (mm)im Paral- |165 146 127 109 90 71 52
lelbereich
Seillagen 1 2 3 4 5 6 7

Tab. 3: Beispiel: Datenblatt WIW 280 MZ 423

(1)
AN

EMS4Z120019

Fig. 12: Seillagen ermitteln

(1) Endscheiben-AuBendurchmesser (3) MaB ,h*in Millimeter
(Hubtrommel)
(2) Obere Seillage (4) Hubwerkstrommel

P Lasthaken in minimale Senktiefe (oben) fahren.
> Das Hubseil ist vollstandig aufgespult.

» Maf ,h* (3) zwischen Endscheiben-AuBendurchmesser (1) und obere Seillage (2) messen.

P Aktuelle Seillagenzahl aus den Technischen Daten des Hubwerks ablesen (siehe: Tab. 3,
Seite 21).
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Seillagen an Hubwerkstrommel mit Seillagenskala ermitteln

G
(1)\// O oL

: O 8L
O7L
O 6L
® 5L
@ 4L
@ 3L
@ 2L

(3)

(4)

EMS4Z120020

Fig. 13: Seillagen ermitteln

(1) Hubwerkstrommel mit Seillagenskala (3) Locher 2.L bis 5.L durch Hubseil abge-
deckt (= 5 Seillagen)
(2) Seillagenskala mit Lochern fiir Seillage- (4) Skalenanfang 2.L (= 2 Seillagen)
nermittlung

P Lasthaken in minimale Senktiefe hochfahren.
D> Hubseil ist vollstandig aufgespult.
> Die verdeckten Locher (3) in der Seillagenskala (2) zeigen die Anzahl der Seillagen an.

Seillagen und Seilgewicht einstellen

Wenn der Kran héher als die maximale Hubhohe fiir die berechnete Tragfahigkeitskurve (kran-
typabhdngig) aufgebaut ist, reduziert das aufkommende Seilgewicht die zuldssige Tragkraft.
Durch das spezifische Seilgewicht und die Anzahl der Seillagen wird die maximal zulassige Last
am Lasthaken ermittelt.

@ Hinweis
Vor dem Einstellen der Seillagen und dem aktuellen Seilgewicht: Informationen zum Hubseil in
Betriebsanleitung des Krans oder Information des Seilherstellers lesen.

Seilgewichtsberlcksichtigung beachten.

1t

1 ! |
} Byl » Lo 0

%

0 9

sot (4)
— A L (5)
@ 3 (e
HDEEE
P
1 23 7
3) Dln{ai

Fig. 14: Seillagen und Seilgewicht einstellen
(1) Eingabefeld ,Seillagen® (5) Schaltflache Uberblendbild schlieBen

Fortsetzung der Bildlegende siehe nichste Seite

22 Betriebsanleitung EMS-4

LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023



LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023

EMS-4

(2) Eingabefeld ,Seilgewicht”

Montage

Kran konfigurieren

(6) Schaltflache Uberblendbild schlieBen

(3) Schaltflache Ndchsten Wizard-Schritt (7) Schaltflache Eingabe speichern (schlieBt

anzeigen Uberblendbild)
(4) Uberblendbild Nummernblock

Display zeigt Betriebsbild ,,Antriebsparameter Hubwerk®“.

Seillagen:

» Eingabefeld ,Seillagen” (1) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (&) (Seillagen) erscheint.

P Seillagenzahl mit Nummernblock eingeben.

» Schaltflache Eingabe speichern (7) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (4) verschwindet.
> Eingabefeld (1) zeigt die aktuell gespeicherten Seillagen.

Seilgewicht:

» Eingabefeld ,Seilgewicht” (2) antippen.
D> Uberblendbild Nummernblock (4) (Seilgewicht) erscheint.

P Seilgewicht mit Nummernblock eingeben.

» Schaltflache Eingabe speichern (7) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (4) verschwindet.
D> Eingabefeld (2) zeigt das aktuell gespeicherte Seilgewicht.

Elektrische Antriebsleistung einstellen

“O— 1 A
P =5[> o]

(1)

@ @ ® @)
\ ’ \
g kW¥  FSW280MZ001 (8)
(7) (2]
(4) N (5]
N — HEEE| (9
TW o 2] ™™ N
(5) - = o %
( ) —»| = CLEAR %
2
Fig. 15: Elektrische Antriebsleistung einstellen
(1) Schaltflache Betriebsbild ,Elektrische (6) Uberblendbild Nummernblock
Antriebsleistung einstellen* 6ffnen
(2) Uberblendbild ,Elektrische Antriebsleis- (7) Eingabefeld Elektrische Antriebsleistung
tung einstellen® )
(3) Schaltflache Uberblendbild schlieBen (8) Schaltflache Uberblendbild schlie3en
(4) Schieberegler Elektrische Antriebsleis- (9) Schaltflache Eingabe speichern (schlieBt
tung einstellen Uberblendbild)
(5) Schaltflache Elektrische Antriebsleistung
manuell einstellen
Display zeigt Betriebsbild ,,Antriebsparameter Hubwerk®“.
Betriebsanleitung 23
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Elektrische Antriebsleistung einstellen:

» Schaltfléache Betriebsbild ,Elektrische Antriebsleistung einstellen” 6ffnen (1) antippen.
P> Uberblendbild ,Elektrische Antriebsleistung einstellen* (2) erscheint.

Elektrische Antriebsleistung durch Schieberegler einstellen:

P Schieberegler (4) auf gewiinschten Reduzierungswert schieben.
D> Elektrische Antriebsleistung ist eingestellt.

» Schaltflache Uberblendbild schlieBen (3) antippen.

Elektrische Antriebsleistung mit Nummernblock eingeben:

4 Schaltflache Elektrische Antriebsleistung manuell einstellen (5) antippen.
D> Uberblendbild Nummernblock (6) erscheint.

P Gewiinschten Reduzierungswert mit Nummernblock eingeben.

P Schaltflache Eingabe speichern (9) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (6) verschwindet.
D> Schieberegler Elektrische Antriebsleistung einstellen (4) zeigt aktuell eingestellten Redu-
zierungswert.

» Schaltflache Uberblendbild schlieBen (3) antippen.

Frequenzumrichter ,,Hubwerk" einstellen

) &

1'5 » 131

»
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1
.
|
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(3)
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Fig. 16: Frequenzumrichter ,Hubwerk" einstellen

(1) Schaltflache Betriebsbild , Frequenzum- (4) Schaltflache Parameteriibertragung an
richter Hubwerk einstellen* 6ffnen Frequenzumrichter ,Hubwerk" ein oder
ausschalten
(2) Werkseinstellung (Default) (5) Schaltflache Uberblendbild schlieBen
(3) Schaltflache Drehrichtung ,Frequenzum-

richter Hubwerk* einstellen

Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk“ einstellen

Die Drehrichtung der Hubtrommel hangt von dem Aufbau und der Anzahl der Getriebestufen
ab. Daher kann sich bei der Inbetriebnahme eines neuen Hubwerks die Drehrichtung der
Hubtrommel vom Sollwert des Steuerhebels unterscheiden. Wenn die Drehrichtungsumkehr
auf falsche Daten in der SD-Datenkarte zurlckzufihren ist, dann muss die Drehrichtung
(Hubtrommel) Gber den Frequenzumrichter angepasst werden.
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Montage
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Hinweis
Lasthaken fahrt bei Steuerhebelauslenkung in umgekehrter Fahrtrichtung.

P Elektrische Phasenfolge (Drehrichtung) am Hubwerksmotor durch Elektrofachkraft auf
korrekten Anschluss prifen lassen.

» Encoder Anschliisse (Drehrichtung) am Hubwerksmotor durch Elektrofachkraft auf korrekten
Anschluss prifen lassen.

Schaltposition |Bedeutung

Schaltflache (3) |Lasthaken fahrt in Richtung ,Minimale Senktiefe*:
G @ Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk" ist auf ,rickwarts"
(Reverse) eingestellt.

Schaltflache (3) |Lasthaken fahrt in Richtung ,Minimale Senktiefe*:
) Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk* ist auf ,vorwarts*
(Forward) eingestellt.

Tab. 4: Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk" einstellen

Beispiel: Sichtkontrolle am Lasthaken

’I (7)
CR < ﬁ
- !
Fig. 19: Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk” einstellen

(6) Steuerhebel Senktiefe (heben) (8) Lasthaken
(7) Hubwerkstrommel

(8)

EMS4Z120380

Sichtkontrolle am Lasthaken durchfiihren. Senkt sich der Lasthaken, wenn der Steuerhebel in
Position ,Heben“ bewegt wird, dann muss die Drehrichtung vom Frequenzumrichter ,Hubwerk*
im Display umgedreht werden.

P Steuerhebel Senktiefe (6) in Richtung ,Lasthaken heben“ bewegen.
D> Lasthaken fahrt in Richtung ,,Minimale Senktiefe* nach oben.
D> Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk* ist korrekt eingestellt.

Lasthaken fahrt in falsche Richtung

P Steuerhebel Senktiefe (6) in Richtung ,Lasthaken heben“ bewegen.
D> Lasthaken fahrt in Richtung ,,Maximale Senktiefe* nach unten.
> Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk* ist falsch eingestellt.

» Am Display die Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk" korrigieren. (siehe: Tab. 4,
Seite 25).
> Am Display erscheinen die Diagnosemeldungen: «M22058», «W22577»

Frequenzumrichter neu starten:
» Power-Cycle durchfiihren.
D> Die neue Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Hubwerk* ist gespeichert.
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Parameterubertragung an Frequenzumrichter ,Hubwerk“ ein oder

ausschalten

Schalter

Bedeutung

Schaltflache (4)

Parameterlibertragung an Frequenzumrichter ,Hubwerk" ist ausgeschaltet.

Schaltflache (4)
v

Parameterlbertragung an Frequenzumrichter ,Hubwerk" ist eingeschaltet.
Wahrend sich die Kransteuerung in der Hochlaufphase befindet, werden
Parameter an den Frequenzumrichter ,Hubwerk" Gbertragen.

Tab. 5: Parameterlbertragung an Frequenzumrichter ,Hubwerk* ein oder ausschalten

Drehrichtung ,,Hubwerk-Sensor“ einstellen

Die Drehrichtung des Sensors hangt vom Aufbau und der Einbaulage des Antriebs ab. Bei der

Inbetriebnahme eines neuen Hubwerks ist es daher moglich, dass die Drehrichtung des Sensors

an die Drehrichtung des Antriebs angepasst werden muss.
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Fig. 22: Drehrichtung ,,Hubwerk-Sensor* einstellen
(1) Schaltflache Betriebsbild ,,Frequenzum- (3) Schaltflache Drehrichtung ,,Hubwerk-

richter Hubwerk einstellen” 6ffnen

Sensor* einstellen (D = default)

(2) Schaltflache Uberblendbild schlieBen

EMS4Z120029

Schaltposition

Bedeutung

Schaltflache (3)

(r\rx
o O

Beim Senken des Lasthakens ist die Drehrichtung des Hubwerk-Sensors
Llinksdrehend” eingestellt.

Schaltflache (3)

r\rx>
o O

Beim Senken des Lasthakens ist die Drehrichtung des Hubwerk-Sensors
.rechtsdrehend” eingestellt.
Die Grundeinstellung ist durch ein D (default) gekennzeichnet.

Tab. 6: Drehrichtung ,Hubwerk-Sensor* einstellen

Betriebsanleitung EMS-4
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Beispiel: Sichtkontrolle am Sensor

(4) - X <[§

—
(2]
V\
EMS42120381

Fig. 25: Drehrichtung von Frequenzumrichter ,,Hubwerk" einstellen

(4) Steuerhebel Senktiefe (6) Sensorwelle ,Hubwerksensor“ (Flansch-
seite)
(5) Drehrichtung der Sensorswelle beim
Senken

Die Sichtkontrolle ist auf der Sensorseite der Hubwerkstrommel durchzufiihren. Die beim
Senken ermittelte Drehrichtung, muss im Display eingetragen sein oder korrigiert werden.

P Steuerhebel Senktiefe (4) in Richtung ,Lasthaken senken* bewegen.
D> Lasthaken fahrt in Richtung ,,Maximale Senktiefe* nach unten.
D> Drehrichtung ,Hubwerk-Sensor* ist korrekt eingestellt.

Lasthaken fahrt in falsche Richtung

» Steuerhebel Senktiefe (4) in Richtung ,Lasthaken senken* bewegen.
P> Lasthaken fahrt in Richtung ,,Minimale Senktiefe* nach oben.
D> Drehrichtung ,Hubwerk-Sensor* ist falsch eingestellt.

» Am Display die Drehrichtung des Hubwerk-Sensors korrigieren. (siehe: Tab. 6, Seite 26).

2.3.4 Faserseildaten (Option)
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Fig. 26: Faserseildaten (Option)
(1) Meni ,Faserseildaten® (3) Betriebsbild ,Faserseildaten®
(2) Schaltflache Faserseildaten (4) Gespeicherte Faserseildaten
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Die Schaltflache Faserseildaten (2) ist beim Faserseilkran aktiv. (Weitere Informationen siehe:
2.8 Faserseildaten (Option), Seite 112.)

2.3.5 Antriebsparameter Katzfahrwerk

28
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Fig. 27: Antriebsparameter Katzfahrwerk

(1)
(2)
(3)
(4)

(5)

Menu ,Antriebsparameter Katzfahrwerk"

Schaltflache (Wizard-S

chritt 2) Antrieb-

sparameter ,Katzfahrwerk" einstellen

Symbol ,Katzfahrwerk"

Schaltflache (Drop-down-Meni) Katz-

fahrwerkstyp

Fortschrittsanzeige ,Konfigurations-

Wizard“

Katzfahrwerkstyp einstellen

) - = 8
> 3
(8) (9 @
(6) Schaltflache Betriebsbild ,,Frequenzum-
richter Katzfahrwerk einstellen* 6ffnen
(7) Schaltflache Vorherigen Wizard-Schritt
anzeigen
(8) Schaltflache Ndchsten Wizard-Schritt
anzeigen
(9) Schaltflache Konfigurationsiibersicht

offnen

Mit der Auswahl des Katzfahrwerkes werden automatisch alle zum Antrieb gehérenden Para-
meter von der SD-Karte in die Kransteuerung Ubertragen.

Betriebsanleitung
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Fig. 28: Katzfahrwerkstyp einstellen

(1)

Schaltflache (Drop-down-Meni)
fahrwerkstyp (Drop-down-Men)

KAW180MZ006 12t

3 KAW160MZ003 10t /

— = ClER

Katz- (2)
geoffnet

Display zeigt Betriebsbild ,Antriebsparameter Katzfahrwerk".

P Schaltflache Katzfahrwerkstyp (1) antippen.
D> Drop-down-Menii ,Katzfahrwerkstyp” (2) ist gedffnet.

P Gewdlnschten Katzfahrwerkstyp antippen.
> Drop-down-Menii ,Katzfahrwerkstyp“ (2) ist geschlossen.

D> Schaltflache Katzfahrwerkstyp (1) zeigt aktuell gewahltes Katzfahrwerk.

Frequenzumrichter ,,Katzfahrwerk“ einstellen

4

1

ENENEALL

1(1)
\ (2)

l | KAW180MZ006 12t

. —
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Fig. 29: Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* einstellen

(1)

(2)
(3)

Drehrichtung von Frequenzumrichter ,,Katzfahrwerk“ einstellen

Schaltflache Betriebsbild ,,Frequenzum- (4)
richter Katzfahrwerk einstellen” 6ffnen

Werkseinstellung (Default)

(2)

(%)

Montage

Kran konfigurieren

EMS4Z120024

Drop-down-Menu ,Katzfahrwerkstyp* ist

EMS4Z120025

Schaltflache Parameteriibertragung an
Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* ein
oder ausschalten

(5) Schaltfliache Uberblendbild schlieBen

Schaltflache Drehrichtung ,Frequenzum-

richter Katzfahrwerk* einstellen

Die Drehrichtung des Sensors hangt von der Einbaulage des Antriebs und der Einscherung ab.

Daher kann sich bei der Inbetriebnahme des Katzfahrwerks die Drehrichtung ,Katzfahrtrommel”
von der Sollwertrichtung ,Steuerhebel” unterscheiden. In diesem Fall kann die Drehrichtung der
Katzfahrtrommel durch den Frequenzumrichter angepasst werden.

Betriebsanleitung

29



Montage

Kran konfigurieren

@ Hinweis
Laufkatze fahrt bei Steuerhebelauslenkung in umgekehrter Fahrtrichtung.

P Elektrische Phasenfolge (Drehrichtung) am Katzfahrwerksantrieb durch Elektrofachkraft auf
korrekten Anschluss prifen lassen.

P Encoder Anschliisse (Drehrichtung) am Katzfahrwerksantrieb durch Elektrofachkraft auf
korrekten Anschluss prifen lassen.

Schaltposition |Bedeutung

Schaltflache (3) |Laufkatze fahrt in Richtung ,Maximale Ausladung*:

¢ @ Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk" ist auf ,riickwarts”
(Reverse) eingestellt.

Die Grundeinstellung ist durch ein D (default) gekennzeichnet.

Schaltflache (3) | Laufkatze fahrt in Richtung ,Maximale Ausladung*:
) Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk® ist auf ,vorwarts"
(Forward) eingestellt.

Tab. 7: Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* einstellen

Beispiel: Sichtkontrolle an der Laufkatze

g (2)

—
()X [{ .
\/ I > g
(3)
Fig. 32: Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk” einstellen
(1) Steuerhebel Ausladung (3) Fahrtrichtung ,Laufkatze* (Maximale
Ausladung)

(2) Laufkatze
Sichtkontrolle an Laufkatze durchfihren:

P Steuerhebel Ausladung (1) in Richtung ,,Ausladung maximieren* bewegen.
D> Laufkatze fahrt in Richtung ,Maximale Ausladung® nach auBen.
D> Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* ist korrekt eingestellt.

Wenn Laufkatze in falsche Richtung fahrt

P Steuerhebel Ausladung (1) in Richtung ,Ausladung maximieren* bewegen.
D> Laufkatze fahrt in Richtung ,Minimale Ausladung* nach innen.
> Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* ist falsch eingestellt.

» Am Display die Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk" korrigieren. (siehe:
Tab. 7, Seite 30).
> Am Display erscheinen die Diagnosemeldungen: M21028, W21577

Frequenzumrichter neu starten:
» Power-Cycle durchfiihren.
> Die neue Drehrichtung von Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk" ist gespeichert.
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Parameterubertragung an Frequenzumrichter ,, Katzfahrwerk“ ein oder

ausschalten

Schalter Bedeutung

Schaltflache (4) | Parameterlibertragung an Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* ist ausge-
schaltet.

Schaltflache (4) |Parameteriibertragung an Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* ist einge-
v schaltet.

Wahrend sich die Kransteuerung in der Hochlaufphase befindet, werden
Parameter an den Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk" tGbertragen.

Tab. 8: Parameteriibertragung an Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk* ein oder ausschalten

Drehrichtung ,,Katzfahrwerkssensor* einstellen

Die Drehrichtung des Sensors hangt von der Einbaulage des Antriebs und der Einscherung
ab. Bei der Inbetriebnahme eines neuen Katzfahrwerkes ist es daher maoglich, dass die Drehrich-
tung des Sensors an die Drehrichtung des Antriebes angepasst werden muss.

) =T

»

1t

» 3& Q

|
s
| \ | 2
o P @

LR @9
< ) E'-IE v .
]
]
N
{ ) —] = cER %
w

Fig. 35: Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor* einstellen
(1) Schaltflache Betriebsbild ,,Katzfahrwerk- (3) Schaltflache Drehrichtung ,Katzfahr-

seinstellungen* 6ffnen

werkssensor* einstellen

(2) Schaltflache Uberblendbild schlieBen

Schaltposition

Bedeutung

Schaltflache (3)

(r\rx
o O

Laufkatze fahrt in Richtung ,Maximale Ausladung*:
Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor” ist ,rechtsdrehend” eingestellt.
Die Grundeinstellung ist durch ein D (default) gekennzeichnet.

Schaltflache (3)

r\rx>
o O

Laufkatze fahrt in Richtung ,Maximale Ausladung*:
Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor ist ,linksdrehend” eingestellt.

Tab. 9: Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor* einstellen
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Beispiel: Sichtkontrolle am Sensor

(2)

by
1)— ) — \
| \v% q{ (3)@

Fig. 38: Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor* einstellen

(1) Steuerhebel Ausladung (3) Sensorwelle ,Katzfahrwerkssensor”
(Flanschseite)
(2) Drehrichtung der Sensorswelle (Lauf-
katze fahrt nach auBen)

Die Sichtkontrolle ist auf der Sensorseite der Katzfahrwerkstrommel durchzufihren. Die beim
nach auBen Fahren ermittelte Drehrichtung, muss im Display eingetragen sein oder korrigiert
werden.

P Steuerhebel Ausladung (1) in Richtung ,Ausladung maximieren* bewegen.
D> Laufkatze fahrt Richtung ,Maximale Ausladung“ nach auBen.
D> Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor* ist korrekt eingestellt.

Wenn Laufkatze in falsche Richtung fahrt

» Steuerhebel Ausladung (1) in Richtung ,Ausladung maximieren“ bewegen.
D> Laufkatze fahrt Richtung ,Minimale Ausladung® nach innen.
P> Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor* ist falsch eingestellt.

» Am Display die Drehrichtung des Katzfahrwerkssensors korrigieren. (siehe: Tab. 9, Seite 31).

EMS4Z120027
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2.3.6 Antriebsparameter Drehwerk

(

1

)

Montage

Kran konfigurieren

®10:30]
19.06.21

i

4
'n O\ o =
FS») » | : :

7 5
T N

—+ = cEw

Fig. 39: Antriebsparameter Drehwerk

(1)
(2)
(3)

(4)

Menu , Antriebsparameter Drehwerk*

Schaltflache (Wizard-Schritt 3) Antrieb-
sparameter ,Drehwerk* einstellen
Schaltflache Parameteribertragung an
Frequenzumrichter ,Drehwerk* ein oder
ausschalten

Fortschrittsanzeige ,Konfigurations-
Wizard*

(5)
(6)
7

~
(7)

EMS4Z120030

(6)

Schaltflache Vorherigen Wizard-Schritt
anzeigen

Schaltflache Ndchsten Wizard-Schritt
anzeigen

Schaltflache Konfigurationsibersicht
Offnen

Parameteribertragung an Frequenzumrichter ,Drehwerk” ein oder ausschalten:

Schalter

Bedeutung

Schaltflache (3)

Parameteriibertragung an Frequenzumrichter ,Drehwerk" ist ausgeschaltet.
- Parameteriibertragung an Frequenzumrichter ,Drehwerk" einschalten.

Schaltflache (3)
v

Parameterlbertragung an Frequenzumrichter ,Drehwerk” ist eingeschaltet.
Wahrend sich die Kransteuerung in der Hochlaufphase befindet, werden
Parameter an den Frequenzumrichter ,,Drehwerk" tGbertragen.

- Parameterlbertragung an Frequenzumrichter ,Drehwerk” ausschalten.

Tab. 10: Antriebsparameter Drehwerk

Betriebsanleitung
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2.3.7 Antriebsparameter Fahrwerk (Option)

(1)

i

5 o ©10:30)
l-\s » u O O = 19.06.21
pha-ly 7 5

» 3 : 5
T 1 L

(3)
4@ x
{ ) —»| = e é
/NN 3
(7) ) (9 i
Fig. 42: Antriebsparameter Fahrwerk
(1) Meni ,Antriebsparameter Fahrwerk* (6) Schaltflache Fahrwerksensor aktivieren
(2) Schaltflache (Wizard-Schritt 4) Antrieb- (7) Schaltflache Vorherigen Wizard-Schritt
sparameter ,Fahrwerk” einstellen anzeigen
(3) Symbol ,Fahrwerk* (8) Schaltflache Ndchsten Wizard-Schritt
anzeigen
(4) Fortschrittsanzeige ,Konfigurations- (9) Schaltflache Konfigurationsiibersicht
Wizard* Offnen

(56) Schaltflache Fahrwerk wdhlen

Fahrwerksensor einstellen:

Schaltposition |Bedeutung

Schaltflache (5) |Kran ohne Fahrwerk
A (v X
Schaltflache (5) |Kran mit Fahrwerk (Option)
A v X
Schaltflache (6) | Fahrwerksensor nicht aktiviert
(= (v X
Schaltflache (6) |Fahrwerksensor (Option) ist aktiviert.

(= @ X

Tab. 11: Antriebsparameter Fahrwerk
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Drehrichtung ,,Fahrwerksensor* einstellen

} Pb» » |8 S

1t

1 ()
r
'ul A «: & e | (2)

(=

Fig. 47: Drehrichtung ,Fahrwerksensor” einstellen

(1) Schaltflache Betriebsbild ,,Fahrwerksein-  (3) Schaltfldche Drehrichtung ,Fahrwerk-
stellungen* 6ffnen sensor“ einstellen
(2) Schaltflache Uberblendbild schlieBBen

EMS4Z120340

Schaltposition |Bedeutung

Schaltflache (3) |Drehrichtung ,Fahrwerksensor* ist ,rechtsdrehend” eingestellt.

(r\rx
o O

Schaltflache (3) |Drehrichtung ,Fahrwerksensor* ist ,linksdrehend“ eingestellt.

r\rx>
o O

Tab. 12: Drehrichtung ,,Fahrwerksensor* einstellen
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2.3.8 Kabine

(1)
o— 6 O\ o = 15061
=) )[w] 2o~
" \1 %W \1 [ 4
‘
i} X
(2) EC-B / EC-H
(5)\ L / ’
. (3)
Y
: (4)
(6) @ LiCAB Basic
\ LiCAB Air <+
LiCAB AirPlus %
{ = CLER —
/. 3
(7) (8) (9) hy
Fig. 50: Kabine
(1) Meni ,Kabine* (6) Fortschrittsanzeige ,Konfigurations-
Wizard*
(2) Schaltflache (Wizard-Schritt 5) ,,Kabine (7) Schaltflache Vorherigen Wizard-Schritt
einstellen” anzeigen
(3) Schaltflache Information zur Kabine (8) Schaltflache Ndchsten Wizard-Schritt
anzeigen
(4) Schaltflache (Drop-down-Menl) Kabi- (9) Schaltflache Konfigurationsiibersicht
nentyp offnen
(5) Symbol ,Kabine*
Durch die Auswahl der Kabine werden verschiedene Menupunkte in den Benutzereinstellungen
oder Systemtests aktiviert oder deaktiviert.
Betriebsanleitung EMS-4
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2.3.9 Konfigurationsiibersicht

(1

(1)
(2)

)

Montage

Kran konfigurieren

®10:30]
19.06.21

T - O\ o =
1_5») » L—"'Q

i

(2) LN ‘ (4)
{ - = coER §
/- /- 3
(5) (6) i
Fig. 51: Konfigurationsibersicht

Menu ,Konfigurationslbersicht” (4) Schaltflache Krankonfiguration verlassen

Schaltflachen Wizard-Schritte (5) Schaltflache Vorherigen Wizard-Schritt

anzeigen
Fortschrittsanzeige ,Konfigurations- (6) Schaltflache Konfigurationsiibersicht

(3)

Wizard“

offnen

Beim Bearbeiten eines Wizards missen nicht alle Einstellungen zwingend geandert werden.
Als letzter Schritt im Wizard zeigt der Bearbeitungsstatus, welche Wizard-Schritte nur gedffnet
oder auch erfolgreich bearbeitet sind. (Weitere Informationen siehe: Bearbeitungsstatus im
Wizard, Seite 208.)

Konfigurationsiibersicht 6ffnen:

Die Konfigurationstiibersicht ist das letzte Betriebsbild im Konfigurations-Wizard. In jedem
Wizard-Schritt befindet sich eine Schaltflache Konfigurationsiibersicht 6ffnen (6).

P Im Wizard-Schritt Schaltflache Konfigurationsiibersicht 6ffnen (6) antippen.

Einen Wizard-Schritt in der Konfigurationsiibersicht 6ffnen:

» Eine der Schaltflachen Wizard-Schritte (2) antippen.
> Der gewahlte Konfigurationschritt erscheint.

EMS-4
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2.3.10 Konfigurations-Wizard beenden

(1) _
O
== 1-5'» »m || &,
O\ o = w072y
(2) /(3)
~ | [3 370EC-B12Fibre SN 57xx1
(2) S i
[:]o » inj Eiw ‘ ﬁEb a 12730179
%
. .
AL [P A\= W = wm
¢y ol = am
Fig. 52: Konfigurations-Wizard beenden
(1) Meni ,Konfigurationsibersicht* (3) Betriebsbild ,Krankonfiguration“

(2) Schaltflache Krankonfiguration verlassen

Konfigurations-Wizard beenden

P Schaltflache Krankonfiguration verlassen (2) antippen.
> Betriebsbild ,Krankonfiguration® (3) erscheint.
D> Konfigurations-Wizard ist beendet.

Betriebsanleitung
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Kraneinstellungen fur Kranfachkrafte

2.4 Kraneinstellungen fur Kranfachkrafte

Folgende Hinweise beachten:

Kraneinstellungen lassen sich nur in Betriebsart ,Skalieren* andern.

Nur Kranfachkrafte dirfen Kraneinstellungen andern.

Anderungen an den Kraneinstellungen im Skalierbetrieb wirken sich auf das Menii Kranein-
stellungen im Kranbetrieb aus.

Betriebsart Funktion
Menl Kraneinstellungen im Kranfunktionen einstellen.
Skalierbetrieb Kranfunktionen fir den Kranbetrieb sperren.
(Kranfachkraft) Kranfunktionen flr den Kranbetrieb freigeben.
Menl Kraneinstellungen im Flr den Kranbetrieb gesperrte Kranfunktionen ansehen.
Kranbetrieb Flr den Kranbetrieb freigegebene Kranfunktionen
(Kranfihrer) einschalten oder ausschalten.
Flr den Kranbetrieb freigegebene Kranfunktionen bear-
beiten.

Tab. 13: Kraneinstellungen fiir Kranfachkrafte

2.4.1 Betriebsart ,,Skalieren* einschalten

A GEFAHR
Unwirksame Software-Endschalter und unwirksame Lastiiberwachung!
Kranantriebe stoppen nicht automatisch. Kran kann Uberlastet werden und umstirzen.

>

vvvyvVvyvVvyvyy

Nur Kranfachkrafte durfen Betriebsart ,Skalieren einschalten.
Steuerungsanderungen in Betriebsart ,Skalieren” beachten.
Skalierreihenfolge einhalten.

Antrieb manuell stoppen, bevor das Ende der Fahrstrecke erreicht ist.
Priflast nach Vorgabe dimensionieren.

Priflast innerhalb der zulassigen Fahrstrecke bewegen.

Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.

Schlisselschalter Betriebsart ,,Skalieren” (Schaltschrank S1) vor unbefugtem Zugriff
schitzen: Schlissel immer abziehen und der verantwortlichen Person Gbergeben.

Schlisselschalter ,Betriebsart Skalieren* befindet sich im Schaltschrank S1.

EMS-4

Betriebsanleitung 39



Montage

Kraneinstellungen fir Kranfachkrafte

+A-541

+A-543

5
@

+A-542

Fig. 53: Betriebsart ,Skalieren* einschalten

EMS4Z120005

(1) Schalter Betriebsart ,Skalieren* einge-
schaltet
Hinweis

®

Beim Einschalten der Betriebsart ,Skalieren” schaltet die Kransteuerung aus Sicherheits-
griinden automatisch aus. (Weitere Informationen siehe: 2.1 Betriebsarten, Seite 9.)

Der Kranbetrieb ist aktiv, wenn alle sicherheitsrelevanten Betriebsarten ausgeschaltet sind.

2.4.2 Menu ,Kraneinstellungen“

EMS4Z120109

(1)
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Fig. 54: Meni ,Kraneinstellungen”
(1) Meni ,Kraneinstellungen® (5) Kranfunktion (Drehwerkparameter)
(2) Betriebsbild ,Home* (variabel) (6) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir
Kranbetrieb einstellen
(3) Seitenstatus; Aktuelle Seite ist blau (7) Schaltflache Betriebsbild ,,Kranfunktion

(4)

40

markiert.

Themenbereich ,Antriebseinstellungen”

(variabel)

Betriebsanleitung

einstellen éffnen (variabel)
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Symbole im Menu Kraneinstellungen

Schaltflache

Bedeutung

8 8

Schaltflache (7)

Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb:

- Kranfunktion ist flir den Kranbetrieb freigegeben (blau).

- Kranflhrer kann Einstellungen andern.

- Kranfuhrer kann Kranfunktion einschalten oder ausschalten.

@ e

Schaltflache (7)

Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb:
- Kranfunktion ist fiir den Kranbetrieb gesperrt (blau).
- Kranflhrer kann Einstellungen nicht andern.

Schaltflache (8)

Betriebsbild ,, Kranfunktion einstellen“ 6ffnen.
- Gewahlte Kranfunktion einstellen.

Kranfunktion ist ausgeschaltet.
- Kranfunktion einschalten.

Kranfunktion ist eingeschaltet (blau).
- Kranfunktion ausschalten.

Tab. 14: Menu ,,Kraneinstellungen*

Seitenstatus (3) beachten:

P Display-Seiten blattern: Bildschirmoberflache mit Finger berlihren, halten und Beriihrungs-
punkt horizontal nach links oder rechts Uber die Bildflache verschieben.

2.4.3 Antriebseinstellungen

(1) (2) |
o— (=22 | [l
~—JL 9]l B - *® L ®
l—\sb)) (P aE(4)
ﬁs, v @a— |

EMS4Z120118

A:QD%E W = v

Fig. 60: Antriebseinstellungen

(1) Meni ,Antriebseinstellungen® (4) Schaltflache Betriebsbild ,,Hubwindenpa-

rameter einstellen” 6ffnen

(2) Seitenstatus; Aktuell ist Seite eins von (5) Schaltflache Betriebsbild ,Katzfahr-

vier gewahlt.

winden-Parameter einstellen” 6ffnen

(3) Schaltflache Betriebsbild ,,Drehwerkpara-  (6) Schaltfliche Betriebsbild ,Fahrwerkpara-
meter einstellen” 6ffnen meter einstellen” 6ffnen; Aktuell nicht

vorhanden

Drehwerk-Mode einstellen

@ Hinweis

Nach der Umstellung des Drehwerk-Modes missen neue Parameter des Frequenzumrichters
geladen werden (,Power Cycle“).
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Der Drehwerk-Mode wirkt sich stark auf das Fahrverhalten des Drehwerks aus.

Drehwerk-Mode

Eigenschaft

0

Drehzahlregelung (Grundeinstellung)

Die Drehzahlregelung arbeitet sowohl beim Beschleunigen als auch beim
Abbremsen des Drehwerks. Die Drehwerkgeschwindigkeit andert sich,
unabhangig von duBeren Einflissen (Wind), analog zur Auslenkung des
Steuerhebels. Das Drehwerk wird automatisch abgebremst, wenn der
Steuerhebel zurickgenommen oder gekontert wird. Das Fahrverhalten
entspricht in verbesserter Form vieler anderer Krantypen.

Die Drehwerkgeschwindigkeit lasst sich reduzieren.

Im Kletterbetrieb ist nur Drehwerk-Mode ,0“ erlaubt.

Drehmomentenregelung

Die Drehmomentenregelung arbeitet sowohl beim Beschleunigen als
auch beim Abbremsen des Drehwerks (pendelfreies Abbremsen durch
Kontern). Die Auslenkung des Steuerhebels ergibt den Sollwert fiir das
Drehwerkmoment. Die Drehzahl (Drehgeschwindigkeit) bildet sich somit
frei nach dem momentan wirkenden Gegenmoment (Wind). Kleine Dreh-
geschwindigkeiten oder das Positionieren einer Last kann nur durch
.Tippen“ des Steuerhebels erreicht werden. Wenn beim Drehen des
Krans der Steuerhebel in Nullstellung bewegt wird, dann wird das Dreh-
werk zeitverzdgert und drehzahlgeregelt abgebremst (Rampe).

Die Drehwerkgeschwindigkeit ist gleich 100 %.

Wenn der Drehwerk-Mode auf »1« (Drehmomentenregelung) gestellt ist,
dann setzt die Kransteuerung die Drehwerkgeschwindigkeit automatisch
auf 100 %.

Drehzahl- und Drehmomentenregelung

Die Drehzahl- und Drehmomentenregelung arbeitet sowohl beim
Beschleunigen als auch beim Abbremsen des Drehwerks (pendelfreies
Abbremsen durch Kontern). Die Drehwerkgeschwindigkeit andert sich,
unabhangig von duBeren Einflissen (Wind), analog zur Auslenkung

des Steuerhebels. Gewahlte Drehgeschwindigkeiten kdnnen ohne Tipp-
betrieb eingehalten werden. Wenn beim Drehen des Krans der Steuer-
hebel in Nullstellung gebracht, dann wird das Drehwerk zeitverzogert
und drehzahlgeregelt abgebremst (Rampe). Das Fahrverhalten entspricht

einer Kombination aus Mode 0 und Mode 1.

Tab. 15: Drehwerk-Mode einstellen

Betriebsanleitung EMS-4
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Fig. 61: Drehwerk-Mode einstellen
(1) Meni ,Drehwerkparameter einstellen® (4) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
Kranbetrieb einstellen
(2) Schaltflache Drehwerk-Mode 0 bis 2 (5) Schaltflache Betriebsbild schlieBen

wdhlen
(3) Schaltflache Drehwerkparameter auf
Standardeinstellung zuriicksetzen

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Drehwerksbremse ist geschlossen.

» An Schaltflache (2) den gewlnschten Drehwerk-Mode antippen.
> Uberblendbild ,Power Cycle“ erscheint.

» Parameter flr Frequenzumrichter neu laden: ,Power Cycle durchfiihren.
D> Einstellung vom Drehwerk-Mode ist abgeschlossen.

Drehwerkgeschwindigkeit einstellen

Die Drehwerkgeschwindigkeit ldsst sich nur im aktiven Drehwerk-Mode »0« (Drehzahlregelung)
einstellen.

Hinweis

Wenn der Drehwerk-Mode auf »1« (Drehmomentenregelung) gestellt ist, dann setzt die Kran-
steuerung die Drehwerkgeschwindigkeit automatisch auf 100 %.

Im Kletterbetrieb ist nur Drehwerk-Mode ,,0* erlaubt.
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Fig. 62: Drehwerkgeschwindigkeit einstellen

(1)
(2)
(3)

(4)

Menu ,Drehwerkparameter einstellen”

Drehwerk-Mode 0 (Drehzahlregelung] ist
aktiv

Schaltflache Drehwerkgeschwindigkeit
einstellen

Schaltflache Drehwerkparameter auf
Standardeinstellung zuriicksetzen

(5)
(6)
7

Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
Kranbetrieb einstellen

Schaltflache Uberblendbild ,,Nummern-
block* 6ffnen

Schaltflache Betriebsbild schlieBen

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Drehwerk-Mode 0 (2) (Drehzahlregelung) ist aktiv.

» Gewlinschten Prozentwert einstellen.

» An Schaltflache (5) die Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen. (siehe: Tab. 14,
Seite 41).

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (7) antippen.
> Themenbereich ,Antriebseinstellungen® erscheint.

» Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.
D> Einstellung der Drehwerkgeschwindigkeit ist abgeschlossen.
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Hubwindengeschwindigkeit einstellen

(1)
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(2) (6) (7) (8)
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Fig. 63: Hubwindengeschwindigkeit einstellen

(1)
(2)

(3)
(4)
(5)
(6)
7

Menu ,Kraneinstellungen* (8) Schaltflache Betriebsbild schlief3en

Themenbereich ,Antriebseinstellungen” (9) Schaltflache Uberblendbild ,Nummern-
block* 6ffnen

Kranfunktion ,Hubwindengeschwindig- (10) Schaltflache Alle Werte auf Standardein-

keit" stellung zurlicksetzen

Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den (11) Uberblendbild ,Nummernblock*
Kranbetrieb einstellen

Schaltflache Betriebsbild ,Hubwindenge- (12) Eingabefeld Hubwindengeschwindigkeit
schwindigkeit einstellen” 6ffnen

Betriebsbild ,Hubwindengeschwindigkeit  (13) Schaltflache Eingabe abbrechen
einstellen”

Schaltflache Hubwindengeschwindigkeit (14) Schaltflache Eingabe speichern
einstellen

Beispiel: Hubwindengeschwindigkeit auf 100 % einstellen. Anderungserlaubnis fiir den Kranbe-
trieb freigeben.

>

>
>
>

vy

Menl ,Kraneinstellungen® (1) wahlen.
Themenbereich ,Antriebseinstellungen” (2) wahlen.
Kranfunktion ,Hubwindengeschwindigkeit” (3) wahlen.

Schaltflache Betriebsbild ,,Hubwindengeschwindigkeit einstellen” 6ffnen (5) antippen.
D> Betriebsbild ,Hubwindengeschwindigkeit einstellen” (6) erscheint.

Prozentwert auf 100 % einstellen.

An Schaltflache (4) Position ,Kranfunktion im Kranbetrieb freigeben* antippen. (siehe:
Tab. 14, Seite 41).

Schaltflache Betriebsbild schlie3en (8) antippen.
> Themenbereich ,Antriebseinstellungen” (2) erscheint.

Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.
D> Die Einstellung der Hubwindengeschwindigkeit ist abgeschlossen.
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Katzfahrwinden-Geschwindigkeit einstellen

(1)
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100%
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3
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Fig. 64: Katzfahrwinden-Geschwindigkeit einstellen

(1)
(2)
(3)

Menu ,Katzfahrwinden-Geschwindigkeit (4)
einstellen”

Schaltflache Katzfahrwinden-Geschwin- (5)
digkeit einstellen

Schaltflache Katzfahrwinden-Parameter 6)
auf Standardeinstellung zuriicksetzen

EMS4Z120120

Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den

Kranbetrieb einstellen

Schaltflache Uberblendbild ,,Nummern-
block* 6ffnen

Schaltflache Betriebsbild schlieBen

» Meni ,Katzfahrwinden-Geschwindigkeit einstellen” (1) wahlen.

» An Schaltflache (2) den gewlinschten Prozentwert einstellen.

» An Schaltflache (4) die Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen. (siehe: Tab. 14,
Seite 41).

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (6) antippen.
> Themenbereich ,Antriebseinstellungen® erscheint.

» Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.
> Die Einstellung der Katzfahrwinden-Geschwindigkeit ist abgeschlossen.

Fahrwerkgeschwindigkeit einstellen

(1)

b..
1°)

iAd

o—
’
-o—

(2)

" (5)

\/(6)

(4)

3
aa”

Fig. 65: Fahrwerkgeschwindigkeit einstellen

(1)

Menu ,Fahrwerkgeschwindigkeit (4)
einstellen”

Fortsetzung der Bildlegende siehe nichste Seite

46
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(2) Schaltflache Fahrwerkgeschwindigkeit (5) Schaltflache Uberblendbild ,Nummern-
einstellen block* 6ffnen

(3) Schaltflache Standardeinstellung wieder-  (6) Schaltflache Betriebsbild schlieBen
herstellen

» Meni ,Fahrwerkgeschwindigkeit einstellen” (1) wahlen.
» An Schaltflache (2) den gewlinschten Prozentwert einstellen.

P An Schaltfliche (4) die Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen. (siehe: Tab. 14,
Seite 41).

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (6) antippen.
> Themenbereich ,Antriebseinstellungen” erscheint.

» Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.
D> Die Einstellung der Fahrwerkgeschwindigkeit ist abgeschlossen.

Tragfahigkeit
(1) (2) |
O— || === s
= ] Dl -~ o
» & sem |
“« v eaw |4
= > as — | O
=, EA @ @ | (6) o
- & wo—— @ 5
AL D %\= B = am §
Fig. 66: Tragfihigkeit
(1) Meni ,Tragfahigkeit® (5) Statusanzeige ,Load-Plus“ (einge-
schaltet)
(2) Seitenstatus; Aktuell ist Seite zwei von (6) Schaltflache SNLK+ im Kranbetrieb
vier gewahlt. (gesperrt)
(3) Schaltflache Traglastreduzierung (7) Statusanzeige ,Seilgewichtsberiicksich-
einstellen tigung” (ausgeschaltet)

(4) Schaltflache Strangvariante einstellen

Traglastreduzierung einstellen

Mit der Traglastreduzierung lasst sich die maximal mdgliche Tragkraft des Kranes in 1-Prozent-
Schritten verringern und als zweite Traglastvariante speichern. Fur die , Traglastreduzierung*
lasst sich im Menu ,Kraneinstellungen® die Anderungserlaubnis fur den Kranbetrieb einstellen.

Im Skalierbetrieb ist die Traglastreduzierung aktiv.

Reduzierungsvariante Bedeutung

Traglastreduzierung ausge- Kran kann im Konstantlastbereich und im Momentlastbe-
schaltet reich die maximal erlaubte Last heben (Werkseinstellung).
GesamteTraglastreduzierung Fir den Konstantlastbereich und den Momentlastbereich

wird eine Traglastreduzierung eingestellt. Die eingestellte
Traglastreduzierung wirkt gleichmaBig auf die gesamte
Tragfahigkeitskurve. (Weitere Informationen siehe: Gesamte

Traglastreduzierung einstellen, Seite 48.)
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48

Reduzierungsvariante

Bedeutung

GetrennteTraglastreduzierung

Fir den Konstantlastbereich und den Momentlastbereich
werden zwei unabhangig voneinander wirkende Traglast-
reduzierungen eingestellt. (Weitere Informationen siehe:
Getrennte Traglastreduzierung einstellen, Seite 50.)

Traglastreduzierung mit Ande-
rungserlaubnis im Kranbetrieb

Die Traglastreduzierung lasst sich im Kranbetrieb
einschalten oder ausschalten.

Traglastreduzierung ohne Ande-
rungserlaubnis im Kranbetrieb

Die eingestellte Traglastreduzierung lasst sich im Kranbe-
trieb nicht andern.

Traglastreduzierung durch
externes Steuersignal
einschalten.

Die voreingestellte Traglastreduzierung wird durch ein
externes Steuersignal auf einen SPS-Eingang (Kransteu-
erung) eingeschaltet oder ausgeschaltet. (Weitere Infor-
mationen siehe: Extern gesteuerte Traglastreduzierung
einstellen, Seite 52.)

Tab. 16: Traglastreduzierung

(1)

2 @ @ 6

]
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a
s

(7)
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6t ] Bl / !
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Fig. 67: Traglastreduzierung

(1) Menl ,Traglastreduzierung”

[Femmer e

(@) ©  (10)

EMS4Z120039

(8) Eingabefeld Reduzierung ,Momentlastbe-

reich”
(2) Schaltflache Traglastreduzierung (9) Eingabefeld Reduzierung ,Konstantlast-
ausschalten bereich” )
(3) Schaltflache Traglastreduzierung (10) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den

einschalten (gesamt, getrennt)

Kranbetrieb einstellen

(4) Schaltflache Extern gesteuerte Traglast- (11) Schaltflache Alle Parameter auf 100 %

reduzierung einschalten setzen
(5) Schaltflache Betriebsbild schlieBen (12) Tragfahigkeitskurve (gesamt, getrennt)
(6) Schaltflache Gesamte Traglastreduzie- (13) Eingabefeld Gesamte Traglastreduzierung

rung einstellen

(7) Schaltflache Getrennte Traglastreduzie-

rung einstellen

Gesamte Traglastreduzierung einstellen

Konstanttraglast und Momenttraglast werden gleichermafen gesenkt oder angehoben. Der
Knickpunkt bleibt in gleicher Ausladung.

Beispiel: Traglastreduzierung von 100 % auf 80 % der maximalen Traglast

Betriebsanleitung
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Fig. 68: Gesamte Traglastreduzierung einstellen

(1) Konstantlastbereich (4) Knickpunkt ,Tragfahigkeitskurve 80 %"

(2) Momentlastbereich (5) Tragfahigkeitskurve (100 %)

(3) Knickpunkt ,Tragfahigkeitskurve 100 %* (6) Reduzierte Tragfahigkeitskurve (80 %)

(1)

i

&5\

EMS4Z120042

(2)\ /(3) (4) (10) (11)
o I @ = =
» °/ Ray 85% @
| e B
5 |ecm o] @y
[ ‘aCsl eeb .
h :ﬁ l-'s y’o\-%}/ / = (9) §
(8)
Fig. 69: Gesamte Traglastreduzierung einstellen
(1) Menl ,Traglastreduzierung” (7) Tragfahigkeitskurve ,Gesamt"
(2) Schaltflache Traglastreduzierung (8) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
ausschalten Kranbetrieb einstellen
(3) Schaltflache Traglastreduzierung (9) Schaltflache Alle Parameter auf 100 %

einschalten (gesamt, getrennt) setzen
(4) Schaltflache Betriebsbild schlief3en (10) Uberblendbild Nummernblock
(5) Schaltflache Traglast-Reduzierungsvari- (11) Eingabefeld Traglastreduzierung
ante ,,Gesamt* ~Gesamt”
(6) Eingabefeld Gesamte Traglastreduzierung  (12) Schaltflache Eingabe speichern

Gesamte Traglastreduzierung mit erteilter Anderungserlaubnis einstellen
» Meni ,Traglastreduzierung” (1) wahlen.

P Schaltflache Traglastreduzierung einschalten (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».

Wenn falsche Reduzierungsparameter in den Eingabefeldern eingetragen sind:
P Schaltflache Alle Parameter auf 100 % setzen (9) antippen.

P Traglastreduzierung (Prozent) einstellen: Schaltflache Traglast-Reduzierungsvariante
~Gesamt“ (5) antippen.
D> Tragfahigkeitskurve ,Gesamt“ (7) erscheint.

» Eingabefeld Gesamte Traglastreduzierung (6) antippen.

Betriebsanleitung
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v

>
>

> Uberblendbild Nummernblock (10) erscheint.
In Eingabefeld (11) gewilinschte Traglastreduzierung (Prozent) mit Nummernblock eingeben.

Eingegebene Traglastreduzierung (Prozent) speichern: Schaltflache Eingabe speichern (12)
antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (10) verschwindet.

An Schaltflache (8) die Anderungserlaubnis im Kranbetrieb erteilen. (siehe: Tab. 14, Seite 41).

[> Gesamte Traglastreduzierung ist mit erteilter Anderungserlaubnis eingeschaltet.

Im Kranbetrieb gelten aktuell folgende Steuerungsanderungen:

D> Die gesamte Traglastreduzierung lasst sich zwischen 85 % und 100 % der maximalen
Traglast umschalten.

> Der Kranfiihrer kann die Einstellungen der Traglastreduzierung andern.

Schaltflache Betriebsbild schlieen (4) antippen.

Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.

Getrennte Traglastreduzierung einstellen

Konstanttraglast und Momenttraglast werden unabhangig voneinander gesenkt oder ange-
hoben. Der Knickpunkt verschiebt sich in Abhangigkeit der Traglasteinstellungen.

Beispiel:
. (2) , (3) , . (2 (3)
(1)\'_ — _T\ i i (8)_
L ) |
© (@ | |
. (2) , (3)
(10)\'_ — !
i
(6)
Fig. 70: Getrennte Traglastreduzierung einstellen
(1) Abbildung ,Reduzierte Konstanttraglast®  (6) Reduzierter Konstantlastbereich
(Knickpunktverschiebung nach aufB3en)
(2) Konstantlastbereich (7) Nicht reduzierter Momentlastbereich
(3) Momentenlastbereich (8) Abbildung ,Reduzierte Momenttraglast*
(Knickpunktverschiebung nach innen)
(4) Tragfahigkeitskurve (100 %) (9) Reduzierter Momentlastbereich
(5) Knickpunkt bei reduzierter Traglast (10) Abbildung, Konstanttraglast stérker

reduziert als Momenttraglast” (geringe
Knickpunktverschiebung)
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Fig. 71: Getrennte Traglastreduzierung einstellen

(1) Meni ,Traglastreduzierung*

(2) Schaltflache Traglastreduzierung

ausschalten

(3) Schaltflache Traglastreduzierung

einschalten

(4) Schaltflache Betriebsbild schlieBen

(5) Schaltflache Traglast-Reduzierungsvari-

ante ,getrennt*

(6) Eingabefelder ,Getrennte Traglastredu-

zierung*

(7) Tragfahigkeitskurve ,getrennt*

Montage

Kraneinstellungen fur Kranfachkrafte

(2) (3 @ (10)\
R % O:F ON E;T % Xy
F») X, (7) Ra 859 @
5w & — | [e]
I — . e HEGE
~ [a @ a0 }
(] : }{o -%_3 [ ] = cEm (9) ) %
2 1) (12) N
=

(8) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
Kranbetrieb einstellen

(9) Schaltflache Alle Parameter auf ,100 %*“
setzen

(10) Uberblendbild Nummernblock

(11) Eingabefeld Traglastreduzierung
.Konstantlastbereich”

(12) Eingabefeld Traglastreduzierung
~Momentlastbereich”

(13) Schaltflache Eingabe speichern

Getrennte Traglastreduzierung ohne Anderungserlaubnis einstellen

» Meni ,Traglastreduzierung” (1) wahlen.

» Schaltflache Traglastreduzierung einschalten (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».

Wenn in den Eingabefeldern falsche Reduzierungsparameter eingetragen sind:
P Schaltflache Alle Parameter auf ,100 %" setzen (9) antippen.

Traglastreduzierung (Prozent) einstellen:

» Schaltflache Traglast-Reduzierungsvariante ,,getrennt“ (5) antippen.
D> Tragfahigkeitskurve ,getrennt” (7) erscheint.

» Eingabefeld ,Getrennte Traglastreduzierung® (6) antippen.
P> Uberblendbild Nummernblock (10) erscheint.

Traglastreduzierung fir den ,Konstantlastbereich” einstellen:

» In Eingabefeld (11) gewiinschte Traglastreduzierung (Prozent) mit Nummernblock eingeben.

Traglastreduzierung fir ,Momentlastbereich” einstellen:

» In Eingabefeld Traglastreduzierung ,Momentlastbereich” (12) gewlinschte Traglastreduzie-
rung (Prozent) mit Nummernblock eingeben.

» Schaltflache Eingabe speichern (12) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (10) verschwindet.

» An Schaltflache (8) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb sperren. (siehe: Tab. 14, Seite 41).
D> Getrennte Traglastreduzierung ist ohne Anderungserlaubnis eingeschaltet.

Betriebsanleitung
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Im Kranbetrieb gelten aktuell folgende Steuerungsanderungen:

> Flr den Konstantlastbereich gilt: 78 % der maximalen Tragfahigkeit

D> Fir den Konstantlastbereich gilt: 55 % der maximalen Tragfahigkeit

D> Der Kranfiihrer kann die Einstellungen der Traglastreduzierung nicht andern.

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (4) antippen.

» Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.

Extern gesteuerte Traglastreduzierung einstellen

Die voreingestellte Traglastreduzierung wird durch ein externes Steuersignal auf einen SPS-
Eingang (Kransteuerung) eingeschaltet oder ausgeschaltet.

(1)

(2) (3) (4)

3|45, 0 A ANg==

=== - (6)
‘ 2
6 %] | e[ /
‘ o
[y l.'q. p % = W = o %

Fig. 72: Extern gesteuerte Traglastreduzierung einstellen

(1) Mend ,Traglastreduzierung” (4) Schaltflache Betriebsbild schlie3en

(2) Schaltflache Traglastreduzierung (5) Einstellung der Traglastreduzierung
ausschalten

(3) Schaltflache Extern gesteuerte Traglast- (6) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
reduzierung einschalten Kranbetrieb einstellen (gesperrt)

Extern gesteuerte Traglastreduzierung einschalten:

P Schaltflache Extern gesteuerte Traglastreduzierung einschalten (3) antippen.
> Schaltflache (3) leuchtet «blau».

Traglastreduzierung einstellen:

P Einstellung der Traglastreduzierung (5) durchfiihren.
Im Kranbetrieb gelten folgende Steuerungsanderungen:
D> Die eingestellte Traglastreduzierung ist eingeschaltet, wenn ein Steuersignal fiir die Akti-
vierung der Traglastreduzierung an der Speicherprogrammierbare Steuerung anliegt.

Extern gesteuerte Traglastreduzierung ausschalten:

Wenn Schaltflache (3) «blau» leuchtet:
P Schaltflache Traglastreduzierung ausschalten (2) antippen.
D> Funktion ,Extern gesteuerte Traglastreduzierung” ist ausgeschaltet.

Strangvariante einstellen

Alle wahlbaren Strangvarianten missen skaliert sein.

Im Display eingestellte Strangvariante muss mit mechanisch eingestellter Strangvariante Uber-
einstimmen.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfiillt sind:
O Mechanische Strangvariante ist korrekt montiert.

Betriebsanleitung EMS-4
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Fig. 73: Strangvariante einstellen
(1) Meni ,Strangvariante einstellen” (5) Variante ,2-Strang“
(2) Schaltflache (long press) Endschalter (6) Variante ,4-Strang”
LHub oben* iiberbriicken (wenn
vorhanden)
(3) Schaltflache Strangvariante wdhlen (7) Variante ,6-Strang*
(4) Schaltflache Betriebsbild schlief3en (8) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
Kranbetrieb
» Menil ,Strangvariante einstellen® (1) wahlen.
» An Schaltflache Strangvariante wdhlen (3) gewlinschte Strangvariante antippen.
D> Schaltflache von gedrickter Strangvariante leuchtet «blau».
P Schaltflache Betriebsbild schlieen (4) antippen.
> Themenbereich ,Tragfahigkeit” erscheint.
» Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb (8) auf korrekte Einstellung priifen.
(siehe: Tab. 14, Seite 41).
D> Einstellung ,Strangvariante” ist abgeschlossen.
Problembeseitigung
Sind Strangvarianten von ehemaligen Baustellen gespeichert?
Wenn auf eine Strangvariante ohne plausible Daten umgeschaltet wird, dann sperrt die Kran-
steuerung alle Kranantriebe.
» Ausladung von nicht benétigten Strangvarianten auf O m skalieren.
» Nicht bendtigte Strangvariante l6schen.
Load-Plus
Load-Plus steigert die maximale Tragkraft des Krans bis zu 20 %.
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Fig. 74: Load-Plus

(1) Meni ,Tragfahigkeit" (3) Statusanzeige ,Load-Plus ist einge-
schaltet” (leuchtet «blau»)

(2) Symbol ,Load-Plus* (4) Statusanzeige ,Load-Plus ist ausge-
schaltet”

Folgende Betriebsarten sperren die Funktion ,Load-Plus*:

- Skalieren

- Teachen

- Montage

- Klettern

- Personentransport (Option)

Folgende Betriebszustande schalten die Funktion ,Load-Plus* aus:
- Not-Halt

- Funkfernsteuerung (Sender) ohne Spannungsversorgung

- Betriebsart Personentransport (Option)

» Load-Plus ein und ausschalten.

»SNLK+* flr den Kranbetrieb freigeben, sperren

@ Hinweis

Die sicherheitsrelevante Kranfunktion ,SNLK+" beeinflusst das Traglastverhalten des Krans.

~SNLK+“ beschrankt sich auf einzelne, zwingend notwendige Sonderhiibe auBerhalb vom
normalen Kranbetrieb.

Die eingeschaltete Kranfunktion ,SNLK+" bleibt nach Spannungsausfall, beim Wiederein-
schalten der Kransteuerung, weiterhin eingeschaltet.

A GEFAHR
Unzulassiger Notablass der Nutzlast!

Kran kann Uberlastet werden. Lastabsturz.
» Nur Kranfachkrafte dirfen die Kranfunktion ,SNLK+* einschalten.

Bei sehr hohen Hubhdohen verringert sich die Tragkraft mit Zunahme des Seilgewichtes.
Dennoch gibt es Baustellensituationen, die speziell fiir Sonderhlbe in geringer Senktiefe, die
volle Tragfahigkeit des Krans verlangen.

Beim Einschalten der Kranfunktion ,SNLK+" wird die Tragfahigkeitskurve aktiviert. Hierdurch
entspricht das Traglastverhalten des Krans einer Hubhdhe mit Standard-Nutzlastkurve.

Das nicht bendtigte Seilgewicht wird wieder zu der moglichen Nutzlast hinzugerechnet und die
maximale Senktiefe kranabhangig begrenzt. (Weitere Informationen siehe: 2.5.5 Seilgewichtshe-
ricksichtigung, Seite 81.)
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Fig. 75: SNLK+

)

1

EMS4Z120154

(1) Meni ,Tragfahigkeit" (3) Schaltflache Kranfunktion ,SNLK+" fiir
Kranbetrieb freigeben
(2) Symbol ,SNLK+* (4) Schaltflache Kranfunktion ,SNLK+* fiir

Kranbetrieb sperren
Kranfunktion ,SNLK+" freigeben:

P Schaltflache Kranfunktion ,SNLK+* fiir Kranbetrieb freigeben (3) antippen.
P> Schaltflache (3) leuchtet «blau».

Kranfunktion ,SNLK+"“ sperren:

» Schaltflache Kranfunktion ,SNLK+“ fiir Kranbetrieb sperren (4) antippen.
D> Schaltflache (4) leuchtet «blau».

»SNLK+“ im Kranbetrieb einschalten

Die Kranfunktion ,SNLK+" begrenzt die maximale Senktiefe vom Kran.

Mit Erfillung der Einschaltbedingungen kann ,SNLK+"“ per ,2-Hand-Aktivierung" eingeschaltet
werden.

Bei Kranen mit konstanter Tragfahigkeitskurve lasst sich die Kranfunktion ,SNLK+" nicht
einschalten.

@ Hinweis

Steuerungsanderungen bei eingeschalteter Kranfunktion ,SNLK+“ beachten.

5 () (7)

EMS42120171

Y

Fig. 76: Schwellwerte der Kranfunktion ,SNLK+*

(1) Standard-Nutzlastkurve (krantypab- (6) 90 %-Schwelle von der Ausladung am
hangig) Knickpunkt (7)
(2) Reduzierte Tragfahigkeitskurve durch (7) Ausladung am Knickpunkt

zusatzliches Seilgewicht

(3) 90 %-Schwelle von reduzierter Tragfahig-  (8) Aktivierungsschwelle ,SNLK+"
keitskurve (2)

(4) 85 %-Schwelle von reduzierter Tragfahig-  (9) Deaktivierungsschwelle ,SNLK+*

keitskurve (2)
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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(5) Begrenzung der maximalen Last bei
aktiver ,SNLK+“ (ungdltiger Lastbereich])

Position Bedeutung

Aktivierungsschwelle | Kranfunktion ,SNLK+"“ einschalten:

+SNLK+“ (8) - Wenn Nutzlast gréBer als 90 % der reduzierten Tragfahigkeits-
kurve (2) ist.

- Wenn Ausladung groBer als Ausladung am Knickpunkt ist.

Deaktivierungs- Kranfunktion ,SNLK+" ausschalten, wenn Nutzlast kleiner als 85 %

schwelle ,SNLK+“ (9) | der reduzierten Tragfahigkeitskurve (2) ist.

Tab. 17: ,SNLK+“ im Kranbetrieb einschalten

Sicherstellen, dass alle Einschaltbedingungen erfullt sind:

O SPS-Zentraleinheit enthalt geladene Batterie (TA521) sein.

O SPS-Zentraleinheit enthalt funktionsfahige SD-Karte (MC502).

O Kran muss vollstandig skaliert sein.

O Maximale Senktiefe ist gro3er als 100 Meter skaliert.

a Alle Sensoren am Kran arbeiten fehlerfrei.

O Eine gultige Tragfahigkeitskurve ist aktiv.

O Kranfunktion ,SNLK+" ist freigegeben.

O Betriebsbremsen von Hubwerk und Katzfahrwerk sind geschlossen.

O Die aktuell angehangte Nutzlast liegt Uber der 90 %-Linie der reduzierten Tragfahigkeits-
kurve.

O Die aktuelle Ausladung ist groBer als die Ausladung am Knickpunkt der aktiven Tragfahig-
keitskurve.

O Die aktuelle Senktiefe ist kleiner als die krantypabhangige Standardsenktiefe.

(11)\ & (10)\D|:|

:

o

(12)

U (14)
(13
)\ s 15)
e I iy
A [
Fig. 77: ,SNLK+* im Kranbetrieb einschalten
(10) Taste Hupe (13) Schaltmuster (Hupe, Load-Plus)
(11) Taste Load-Plus (14) Uberblendbild ,SNLK+ eingeschaltet”
(12) Steuerstand (15) Schaltflache Uberblendbild ,SNLK+*

ausblenden
P Taste Hupe (10) driicken und halten.

» Taste Load-Plus (11) innerhalb einer Sekunde driicken und loslassen.

Betriebsanleitung EMS-4
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P Taste Hupe (10) loslassen.
> Wenn Schaltmuster (13) erreicht ist: Kranfunktion ,SNLK+“ ist eingeschaltet.
> Display zeigt Diagnosemeldung.
> Statusleiste (Display) zeigt Symbol ,SNLK+*.
> Uberblendbild ,SNLK+ eingeschaltet* (14) erscheint.

» Uberblendbild ,SNLK+ eingeschaltet* (14) ausblenden: Schaltflache Uberblendbild ,SNLK+*
ausblenden (15) antippen.

»SNLK+“ ausschalten

Kranfunktion ,SNLK+" schaltet automatisch aus, wenn folgende Bedingungen erfillt sind:
- Die aktuell angehangte Nutzlast ist kleiner als 85 % der reduzierten Tragfahigkeitskurve.
Oder
Die aktuelle Ausladung ist kleiner als 90 % der Ausladung am Knickpunkt.
- Betriebsbremsen von Hubwerk und Katzfahrwerk sind geschlossen.

Hinweis
SNLK+ und Betriebsarten:

Die eingeschaltete Funktion ,SNLK+“ wird deaktiviert, wenn Betriebsart Skalieren oder
Montage eingeschaltet wird. Nach Ausschalten der Betriebsarten wird die Funktion ,SNLK+*
wieder aktiv.

SNLK+ und Spannungsausfall:

Nach Ausfall der Betriebsspannung bleibt der letzte Betriebsstatus (aktiv, inaktiv) von ,SNLK+*
in der Kransteuerung gespeichert.

Wenn die Kransteuerung diese Statusinformation verliert, dann werden alle Antriebe aus
Sicherheitsgriinden gesperrt.

Anwendungsbeispiele fur ,,SNLK+*

GroBe Last nach auBen fahren

-l
(4)

EMS4Z120173

A\

Fig. 78: Anwendungsbeispiele fiir ,SNLK+*"

(1) Nutzlast im Konstantlastbereich anheben  (3) Maximale Traglast ist begrenzt
(2) Antriebe stoppen (4) ,SNLK+“ deaktivieren

» Nutzlast im Konstantlastbereich anheben (1).

» Nutzlast Richtung maximale Ausladung fahren.
D> Nutzlast erreicht Bereich zwischen 90 % und 100 % der reduzierten Tragfahigkeitskurve:
Antriebe stoppen (2).
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» ,SNLK+“ einschalten. (Weitere Informationen siehe: ,SNLK+“ im Kranbetrieb einschalten,
Seite 55.)
> Maximale Traglast ist begrenzt (3).
D> Nutzlast kann bis zum Erreichen der Standard-Lastkurve nach auf3en gefahren werden.

v

Nutzlast bis Ablageplatz nach auBen fahren.

P Nutzlast bis Ablageplatz nach unten fahren.
D> Nutzlast hat 85 % der reduzierten Tragfahigkeitskurve unterschritten.

» Hubwerk und Katzfahrwerk stoppen.
> Wenn Betriebsbremsen von Hubwerk und Katzfahrwerk eingefallen sind: ,SNLK+*
schaltet automatisch aus. (Weitere Informationen siehe: ,SNLK+" ausschalten, Seite 57.)

» Nutzlast ablegen.

GroBe Last nach innen fahren

TN

61

Fig. 79: Anwendungsbeispiele fir ,SNLK+*

(1) Nutzlast im Momentlastbereich anheben  (4) ,SNLK+“ deaktivieren
(2) Antriebe stoppen (5) Nutzlast ablegen
(3) Maximale Traglast ist begrenzt

P Nutzlast im Momentlastbereich anheben (1).
D> Nutzlast erreicht Bereich zwischen 90 % und 100 % der reduzierten Tragfahigkeitskurve:
Antriebe stoppen (2).

» ,SNLK+“ einschalten. (Weitere Informationen siehe: ,SNLK+“ im Kranbetrieb einschalten,
Seite 55.)
> Maximale Traglast ist begrenzt (3).

P Nutzlast bis Transporthéhe anheben.

P Nutzlast Richtung minimale Ausladung fahren.
D> Nutzlast hat 85 % der reduzierten Tragfahigkeitskurve unterschritten.

» Hubwerk und Katzfahrwerk stoppen.
> Wenn Betriebsbremsen von Hubwerk und Katzfahrwerk eingefallen sind: ,SNLK+*
schaltet automatisch aus. (Weitere Informationen siehe: ,SNLK+“ ausschalten, Seite 57.)

P Nutzlast bis Ablageplatz nach innen fahren.
D> Nutzlast ablegen (5).
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Last (groBer 85 % der Maximallast) nach innen fahren

(%)

A 4

EMS4Z120175

v

Fig. 80: Anwendungsbeispiele fir ,SNLK+*

(1) Nutzlastim Momentlastbereich anheben  (4) ,SNLK+“ deaktivieren
(2) Antriebe stoppen (5) Nutzlast ablegen
(3) Maximale Traglast ist begrenzt

P Nutzlast im Momentlastbereich anheben (1).
D> Nutzlast erreicht Bereich zwischen 90 % und 100 % der reduzierten Tragfdhigkeitskurve:
Antriebe stoppen (2).

» . SNLK+“ einschalten. (Weitere Informationen siehe: ,SNLK+" im Kranbetrieb einschalten,
Seite 55.)
> Maximale Traglast ist begrenzt (3).

P Nutzlast bis Transporthéhe anheben.

P Nutzlast Richtung minimale Ausladung fahren.
D> Nutzlast hat 90 % der Ausladung am Knickpunkt unterschritten.

» Hubwerk und Katzfahrwerk stoppen.
> Wenn Betriebsbremsen von Hubwerk und Katzfahrwerk eingefallen sind: ,SNLK+*
schaltet automatisch aus. (Weitere Informationen siehe: ,SNLK+" ausschalten, Seite 57.)

» Nutzlast bis Ablageplatz nach innen fahren.
» Nutzlast ablegen (5).

Seilgewichtsberiucksichtigung

(1) (2) )

AN
} =[]0y

1
/(4)
Fig. 81: Seilgewichtsberlicksichtigung einstellen

EMS4Z120156

(1) Meni ,Tragfdhigkeit" (3) Statusanzeige ,Seilgewichtsberlck-
sichtigung ist eingeschaltet”
(leuchtet «blau»)

(2) Symbol ,Seilgewichtsberiicksichtigung* (4) Statusanzeige ,Seilgewichtsberlcksich-
tigung ist ausgeschaltet”
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@ Hinweis

(Weitere Informationen siehe: 2.5.5 Seilgewichtsberlicksichtigung, Seite 81.)

2.4.5 Assistenzsysteme

(1) (2)
ol ]| B |
-o— a|| = - J i ‘
3
p») L 02 §4;
a5 L @l o
) | 6)
=, = @a .
N ‘Q l-‘S % = W = o (7) §
Fig. 82: Assistenzsysteme
(1) Meni ,Assistenzsysteme* (5) Anzeige ,Baustellenbeleuchtung” (einge-
schaltet)
(2) Seitenstatus; Aktuell ist Seite drei von (6) Schaltflache Kamerasystem einstellen
vier gewahlt.
(3) Schaltflache Summerfunktion fiir (7) Schaltflache ,Kamerasystem* (einge-
Antriebe einstellen schaltet)

(4) Schaltflache Geschwindigkeiten fiir Steu-
erhebelraster einstellen

Summerfunktion fuir Antriebe

Bei schlechten Sichtverhaltnissen sind die Antriebsgeschwindigkeiten in der Kabine schlecht
einzuschatzen. Daher kann sich der Kranfiahrer im Display eine akustische Rickmeldung fur
die Antriebsgeschwindigkeit einrichten. Die Tone vom Summer im Display entsprechen der
gewahlten Antriebsgeschwindigkeit.

() @) ® (7@

A=
76

P E’ i-.i») "’”o%—m

(9)

10

(3)\E " T}W u)/( )

JAla : TOOHZ“)

T 3000k | (D
(4) Q)| K 500w /(12)
(5)

A }QWQ’O W4 = caEw

Fig. 83: Summerfunktion fir Antriebe

EMS4Z120324

(1) Menl ,Summerfunktion fur Antriebe* (7) Schaltflache Bearbeiten

(2) Schaltflache Tontest ,Hubwerk*“ (8) Schaltflache Betriebsbild verlassen

(3) Schaltflache Tontest ,Katzfahrwerk* (9) Eingabefeld Tonhéhe ,Hubwerk*

(4) Schaltflache Tontest ,Drehwerk* (10) Schaltflache Summerfunktion fiir Antrieb
(aktiv)

Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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(5) Schaltflache Tontest, Fahrwerk*” (11) Eingabefeld Tonhdhe ,,Drehwerk” (aktiv)
(6) Schieberegler Lautstirke ,Summerfunk- (12) Schaltflache Standardeinstellungen
tion* wiederherstellen

Lautstarke der Summerfunktion einstellen

(1) (2) (3)

li') \76
‘, ‘.)) 0% 100%

Fig. 84: Lautstdrke der Summerfunktion einstellen

(1) Schieberegler Lautstdrke ,Summerfunk- (3) Schaltflache Betriebsbild verlassen
tion“
(2) Schaltflache Lautstdrke bearbeiten

P Schieberegler (1) auf gewlinschte Lautstarke einstellen.
oder

Lautstarke mit Nummernblock einstellen: Schaltflache (2) antippen.

Antrieb fiir Summerfunktion wahlen

Die Summerfunktion kann maximal fir zwei Antriebe gleichzeitig eingeschaltet werden.

'i-'q,) Ll 1000Hz /(2)
(1)\ * " o00n w/(3)

[

T 30001 /(4)
4 s [W]B) |/(6)

Fig. 85: Antrieb flir Summerfunktion wahlen

(1) Schaltflache Tontest ,Katzfahrwerk* (4) Schaltflache Summerfunktion fiir Dreh-
werk
(2) Schaltflache Summerfunktion fiir (5) Schaltflache Summerfunktion fiir Fahr-
Hubwerk werk
(3) Schaltflache Summerfunktion fiir Katz- (6) Schaltflache Standardeinstellungen
fahrwerk (gewahlt) wiederherstellen

Beispiel: Summerfunktion fur Katzfahrwerk

» Summerfunktion fir das Katzfahrwerk ein oder ausschalten: Schaltflache (3) antippen.
D> Schaltflache Summerfunktion fiir Katzfahrwerk (3) leuchtet «blau».
D> Die Summerfunktion fiir das Katzfahrwerk ist eingeschaltet.

» Summerfunktion fir das Katzfahrwerk testen: Schaltflache (1) driicken und kurz halten.

Betriebsanleitung
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Tonhohe fiir Antrieb einstellen

(1)

3 . &_ @ (3)

*® 200042

—
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350Hz \ 3000Hz V %
(5) / §
(4) <
Fig. 86: Tonhdhe fir Antrieb einstellen
(1) Eingabefeld Tonhéhe ,Katzfahrwerk* (4) Schaltflache Speichern
(2) Uberblendbild ,Nummernblock* (5) Schieberegler Tonhéhe einstellen
(3) Eingabefeld Tonhdhe einstellen (6) Schaltflache Tontest ,Katzfahrwerk*

Beispiel: Tonhohe flr das Katzfahrwerk einstellen.

» Eingabefeld Tonhéhe ,Katzfahrwerk* (1) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock” (2) erscheint.

P Schieberegler (5) auf gewiinschte Tonhohe einstellen.
oder

Frequenz der Tonhohe mit Nummernblock eingeben.
D> In Eingabefeld (3) erscheint die eingegebene Frequenz.

» Schaltflache Speichern (4) antippen.
> Das Uberblendbild ,Nummernblock* (2) verschwindet.
D> Im Eingabefeld (1) erscheint die eingestellte Tonhohe vom Katzfahrwerk.

Eingestellte Tonhdhe testen:
P Schaltflache Tontest ,Katzfahrwerk* (6) driicken und kurz halten.

Drehwerkgeschwindigkeiten fur Steuerhebelrasterung

StandardmaBig wird das Drehwerk (iber den Steuerhebel im Steuerstand oder auf der Funkfern-
steuerung stufenlos angesteuert.

Die Drehwerkgeschwindigkeit (0 % bis 100 %) kann auch stufig auf den Auslenkungsweg
vom Steuerhebel aufgeteilt werden. Raster eins bis vier sind einstellbar. Das flinfte Raster
entspricht der maximalen Geschwindigkeit gleich 100 Prozent.
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Fig. 87: Drehwerkgeschwindigkeiten fir Steuerhebelrasterung

(1) Meni ,Drehwerkgeschwindigkeiten fir

Steuerhebelrasterung”

(2) Schaltflache Stufige Drehwerkgeschwin-

digkeit

(3) Schaltflache Stufenlose Drehwerkge-

schwindigkeit

(4) Schaltflache Betriebsbild verlassen

(5) Eingabefeld Stufe I; 1 bis 18 %
(6) Eingabefeld Stufe 2; 12 bis 40 %

(7) Eingabefeld Stufe 3; 32 bis 60 %
(8) Eingabefeld Stufe 4; 50 bis 83 %

(9) Schaltflache Standardeinstellung wieder-
herstellen

(10) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
Kranbetrieb einstellen

(11) Steuerhebel ,5-stufig “

Drehwerkgeschwindigkeit ,,stufenlos* einstellen (Werkseinstellung)

Der Sollwert vom Steuerhebel ist von der Nullstellung bis zur Vollauslenkung (maximale Fahr-

leistung) linear aufgeteilt.

(1)

(2)
0%

50%

% 3
100//( )

50%

0%
100%

EMS4Z120189

Fig. 88: Drehwerkgeschwindigkeit ,stufenlos” einstellen
(1) Schaltflache Drehwerk-Fahrverhalten

~stufenlos” eingestellt

(2) Auslenkung ,Steuerhebel” in Prozent

(3) Sollwert ,Drehwerkgeschwindigkeit” in
Prozent

» Schaltflache Drehwerk-Fahrverhalten ,stufenlos” (1) antippen.

Drehwerkgeschwindigkeit ,,stufig” einstellen

Die Geschwindigkeiten der Drehwerkstufen eins bis vier sind einstellbar. Stufe funf entspricht

der maximalen Fahrleistung.
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0%

50%

Fig. 89: Drehwerkgeschwindigkeit , stufig” einstellen

(1) Schaltflache Drehwerk-Fahrverhalten (3)
~Stufig” eingestellt
(2) Auslenkung ,Steuerhebel” in Prozent

EMS4Z120190

Sollwert ,Drehwerkgeschwindigkeit” in
Prozent

P Schaltflache Drehwerk-Fahrverhalten ,stufig” eingestellt (1) antippen.

Drehwerkgeschwindigkeit fiir Drehwerkstufen einstellen

Die Geschwindigkeiten (%) der vier Drehwerkstufen sind nur begrenzt einstellbar.

Die jeweils hohere Fahrstufe kann nicht langsamer als ihre Vorstufe eingestellt werden.

Die Stufe 5 entspricht immer 100 % Fahrleistung.
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Fig. 90: Drehwerkgeschwindigkeit fiir Drehwerkstufen einstellen
(1) Schaltflache Drehwerk-Fahrverhalten (6) Eingabefeld Stufe 4
~Stufig” eingestellt
(2) Eingabefeld Stufe 1 (7) Nummernblock
(3) Uberblendbild Nummernblock (8) Schaltflache Eingabe speichern
(4) Eingabefeld Stufe I (aktiviert) (9) Eingabefeld Stufe 4 (aktiviert)
(5) Anzeige ,Drehwerkstufe ist aktiviert"
(«blau»)
Drehwerkstufe Einstellbereich Einstellung ab Werk
1 1% bis 20 % 6%
2 12 % bis 40 % 18 %
3 32 % bis 60 % 44 %
64 Betriebsanleitung EMS-4
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Drehwerkstufe Einstellbereich Einstellung ab Werk
4 50 % bis 83 % 63 %
5 100 % (fest) 100 % (fest)

Tab. 18: Drehwerkgeschwindigkeit fiir Drehwerkstufen einstellen
Schaltflache Drehwerk-Fahrverhalten ist ,stufig” eingestellt (1).

Beispiel: Drehwerkstufen eins bis vier einstellen

» Eingabefeld Stufe I(2) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (3) erscheint.
D> Eingabefeld Stufe 1 (4) leuchtet «blau».

» In Eingabefeld (4) gewiinschte Drehwerkgeschwindigkeit (Prozent) mit Nummernblock (7)
eingeben.

P Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.
> Eingabefeld Stufe 2 leuchtet «blau».

Wenn fiir ,Stufe 2* keine Anderung vorgesehen ist:
» Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.
D> Eingabefeld Stufe 3 leuchtet «blau».

P In Eingabefeld Stufe 3 gewiinschte Drehwerkgeschwindigkeit (Prozent) mit Nummern-
block (7) eingeben.

P Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.
D> Eingabefeld Stufe 4 (9) leuchtet «blau».

» In Eingabefeld (9) gewilinschte Drehwerkgeschwindigkeit (Prozent) mit Nummernblock (7)
eingeben.

P Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (3) verschwindet.
D> Betriebsbild ,Drehwerkgeschwindigkeiten fiir Steuerhebelrasterung” zeigt die aktuellen
Einstellungen.

4@

)
A
oA [
By T vb e
=y R .
3 q 3 [ aanfarwr]

4 63/ 50-83%
—

8 &0
N :q l-‘s a/’o@/ | = oo

D

(JQ‘

EMS4Z120193

4)

Fig. 91: Drehwerkgeschwindigkeit fiir Drehwerkstufen einstellen

(1) Betriebsbild ,Drehwerkgeschwindig- (3) Geéanderte Einstellungen
keiten fir Steuerhebelrasterung” )
(2) Schaltflache Betriebsbild schlieBen (4) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den

Kranbetrieb einstellen

P An Schaltfliche (4) die Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen. (siehe: Tab. 14,
Seite 41).

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (2) antippen.
> Themenbereich ,Assistenzsysteme* erscheint.

» Anderungserlaubnis fir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.
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D> Die Einstellung ,,Drehwerkgeschwindigkeiten fiir Steuerhebelrasterung” ist abge-
schlossen.

Kamerasystem einstellen

(1)
o ||z )
=|[F5|| | |me|$F
(2) (3)
( )* e : 200+ /(8)
(5l
@ 1= T (9)
% ] B /| 5
M @8b
h}qr‘s%%—; | = aw %
Fig. 92: Kamerasystem einstellen
(1) Menil ,Kamerasystem einstellen” (6) Schaltflache Kamerabild vertikal spiegeln
(2) Schaltflache Kamerasystem einschalten (7) Schaltflache Kamerabild horizontal spie-
geln (eingeschaltet)
(3) Schaltflache Betriebsbild schlieBen (8) Schaltflache Uberblendbild ,Nummern-
block* 6ffnen
(4) Schieberegler Zoom (9) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den
Kranbetrieb einstellen
(5) Schieberegler Helligkeit (10) Schaltflache Standardeinstellung wieder-
herstellen
Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Kamerasystem ist eingeschaltet.
O Spiegelung vom Kamerabild ist korrekt eingestellt.
Kamera-Zoom einstellen
| @
- 2, @) ~aEE®
16 E
o — S | pE———
Y 0w \ 2004 / (3)/ ] ] 8
g /
(5)
Fig. 93: Kamera-Zoom einstellen
(1) Schieberegler Kamera-Zoom einstellen (4) Nummernblock
(2) Schaltflache Uberblendbild ,,Nummern- (5) Schaltflache Eingabe speichern
block* éffnen
(3) Eingabefeld Kamera-Zoom einstellen
» An Schieberegler (1) den gewlinschten Zoom-Faktor einstellen.
oder
Zoom-Faktor mit Nummernblock (4) eingeben.
Betriebsanleitung EMS-4
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Helligkeit einstellen

=@
- 2) PO
5 -
@< > | pm——
* 9 \ 31 (3)/ ] ]
(1) /
(5)
Fig. 94: Helligkeit einstellen
(1) Schieberegler Helligkeit einstellen (4) Nummernblock
(2) Schaltflache Uberblendbild ,,Nummern- (5) Schaltflache Eingabe speichern

block” 6ffnen
(3) Eingabefeld Helligkeit einstellen

P Helligkeit einstellen: Schieberegler (1) auf gewlinschte Helligkeit einstellen.
oder

Helligkeit mit Nummernblock (4) eingeben.

Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen

ﬂ

Fig. 95: Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen

EMS4Z120197

EMS4Z120198

(1) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den ~ (2) Schaltflache Betriebsbild schlieBen

Kranbetrieb einstellen

» An Schaltfliche (1) die Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen. (siehe: Tab. 14,

Seite 41).

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (2) antippen.
> Themenbereich ,Assistenzsysteme* erscheint.

» Anderungserlaubnis fir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.
> Die Einstellung vom Kamerasystem ist abgeschlossen.

Betriebsanleitung
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2.4.6 Arbeitsbereich

(1) (2)

O e m— '

FS») CD /(3)
aE ACS a@ /” (4)
::E'i (] //(5)

(6)
N }g. p %‘E‘—E/ W = o=

b..

i

EMS4Z120199

Fig. 96: Arbeitsbereich

(1) Meni ,Arbeitsbereich* (4) Schaltflache Betriebsbild ,Antikollisions-
system einstellen” 6ffnen
(2) Seitenstatus; Aktuell ist Seite vier von (6) Schaltflache Betriebsbild ,,Senktiefe
vier angewahlt. nachskalieren* 6ffnen
(3) Statusanzeige , Betriebsart Teachen* (6) Schaltflache Antikollisionssystem
(eingeschaltet) einschalten (eingeschaltet)

Schnittstelle fiir Antikollisionssystem (Option)

Das Antikollisionssystem ist die Schutzeinrichtung fir einen Kran, dessen Arbeitsbereich sich
mit einem anderen Kran Uberschneidet. Die AKS-Schnittstelle ist das Bindeglied zwischen der
Kransteuerung und dem extern angeschlossenen Antikollisionssystem.

@ Hinweis
Fir Liebherr-Turmdrehkrane eignet sich nur ein aktiv konterndes Antikollisionssystem, das auf
~.Drehmomentregelung“eingestellt ist.

Betriebsanleitung EMS-4
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Fig. 97: Schnittstelle fiir Antikollisionssystem (Option)
(1) Meni ,Schnittstelle fir Antikollisions- (6) Erweiterungsmeni (gedffnet)
system einstellen”
(2) Betriebsbild ,Antikollisionssystem* (7) Schaltflache Betriebsbild schlieBen
(Home)
(3) Schaltflache Schnittstelle fiir Antikollisi- (8) Schaltflache ACS-Ubertragungsprotokoll
onssystem einschalten JKat 2¢ )
(4) Schaltflache ACS-Ubertragungsprotokoll (9) Schaltflache Anderungserlaubnis fir den
(Werkseinstellung) Kranbetrieb einstellen
(5) Anzeige ,Letzte Anderung der System-
zustandsdaten”
Hinweis

Das ACS-Ubertragungsprotokoll ,Kat 2* (8) wird nicht von allen Steuerungen der Antikollisions-
systeme unterstitzt.

Betriebsbhild ,, Antikollisionssystem*

Das Betriebsbild ,Antikollisionssystem* visualisiert die vom extern angeschlossenen Antikollisi-
onssystem kommenden Signale.

Betriebsanleitung
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Fig. 98: Betriebsbild ,,Antikollisionssystem*

(1)

(2)
(3)
(4)
(5)

(6)
7

Menu , Antikollisionssystem”

Anzeige ,AKS-Uberbriickung aktiv*
Aktuelle Last

Aktuelle Windgeschwindigkeit
Anzeige ,Antikollisionssystem hat alle
Antriebe gestoppt”

Aktuelle Ausladung

Anzeige ,Katzfahrwerk vom Antikollisi-
onssystem gestoppt*

EMS4Z120325

(8) Richtungsanzeige ,Lasthaken hat Grenz-

bereich zur Abschaltung erreicht”

(9) Anzeige ,Drehwerksbremse geschlossen®

(10) Erweiterungsmeni (ge6ffnet)

(11) Richtungsanzeige ,Lasthaken senken*
(12) Anzeige ,Fahrwerk" (nicht vorhanden)

(13) Aktuelle Senktiefe

Bedeutung der Symbole in der Richtungsanzeige:

(2)

Fig. 99: Betriebsbild ,Antikollisionssystem*

(1)
(2)

Arbeitsbereich vom Antikollisionssystem
freigegeben (grin)
Drehwerksbremse ist geschlossen 4)

Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite

70
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(5) Katzfahrwerk vom Antikollisionssystem

gebremst
(6) Abschaltgrenze (rot)

EMS-4
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(3) Lasthaken hat Bremszone (gelb) erreicht (7) Kranim AKS-Verbund
(4) Drehwerk hat Abschaltgrenze (rot) (8) Bremszone (gelb)
erreicht
Symbol Bedeutung

)

Antrieb steht.
Fahrtrichtung ist frei.

)

Antrieb steht.

Bremszone (gelb) ist erreicht.

»

Antrieb fahrt.

Fahrtrichtung ist frei (blau).

»

Antrieb fahrt langsame

r.

Bremszone (gelb) ist erreicht.

\V

Abschaltgrenze (rot) ist erreicht.

Antrieb steht.

Antrieb ist in diese Richtung gesperrt.

Betriebsbremse ist geschlossen.

Tab. 19: Betriebsbild ,,Antikollisionssystem*

Schnittstelle fir Antikollisionssystem einschalten

FlUr den Betrieb eines extern angeschlossenen Antikollisionssystems muss die Antikollisions-

system-Schnittstelle der Kransteuerung eingeschaltet sein.

(1)

i

@

ACS (2) (3)
- ﬂ L ——(4)
l-sb»
E ACS KAT2

e —0

73 06:35:49
F].]D 19.07.21

(5

[y }Q r‘s % :_E B = cew

Fig. 106: Schnittstelle fiir Antikollisionssystem einschalten

(1) Meni ,Schnittstelle fir Antikollisions-
system einstellen”
(2) Schaltflache Schnittstelle fiir Antikollisi-

onssystem einschalten
Fortsetzung der Bildlegende siehe nichste Seite

EMS-4

“4) Drehwerk hat Abschaltgrenze (rot) erreicht.

Betriebsanleitu

ng

(4)

(5)

Schaltflache Betriebsbild schlieBen

EMS42120201

Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den

Kranbetrieb einstellen
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(3) Schaltflache ACS-Ubertragungsprotokoll
wahlen

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Das angeschlossene Antikollisionssystem ist aktiv konternd.

U Das angeschlossene Antikollisionssystem ist auf ,Drehmomentenregelung” eingestellt.

O Die Schnittstelle fur das Antikollisionssystem ist ausgeschaltet.
» Meni ,Schnittstelle fir Antikollisionssystem einstellen“ (1) wahlen.

» An Schaltfliche (3) das gewiinschte Ubertragungsprotokoll antippen.
> Gedriickte Schaltflache leuchtet «blau».

P Schaltflache Schnittstelle fiir Antikollisionssystem einschalten (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
> Betriebsbild ,Antikollisionssystem* erscheint.

Problembeseitigung

Betriebsbild ,Antikollisionssystem*” erscheint nicht?

Das angeschlossene Antikollisionssystem wird von der Kransteuerung nicht erkannt. Alle
Kranantriebe sind gesperrt. Im Display erscheint eine Diagnosemeldung.

P Elektrische Verbindung zum angeschlossenen Antikollisionssystem auf Funktion prifen.

» Gewdhltes Ubertragungsprotokoll auf korrekte Einstellung prifen.

» An Schaltfliche (5) Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb einstellen. (siehe: Tab. 14,
Seite 41).

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (4) antippen.
> Themenbereich ,Assistenzsysteme” erscheint.

» Anderungserlaubnis fiir den Kranbetrieb auf korrekte Einstellung priifen.
P> Schnittstelle fiir Antikollisionssystem ist eingeschaltet.

Schnittstelle fiir Antikollisionssystem ausschalten

(1)
== |¥=5 ||| |acs (2) (3)
- ﬂ L ——(4)
l-sb»
&t ACS KAT2
e —0
73 06:35:49
F]a 19.07.21
(5
[y }Q r‘s % :_E B = cew

Fig. 107: Schnittstelle fur Antikollisionssystem ausschalten

(1) Meni ,Schnittstelle fir Antikollisions- (4) Schaltflache Betriebsbild schlieBen
system einstellen”

EMS42120201

(2) Schaltflache Schnittstelle fiir Antikollisi- (5) Schaltflache Anderungserlaubnis fiir den

onssystem einschalten Kranbetrieb einstellen
(3) Schaltflache ACS-Ubertragungsprotokoll
wdhlen

Betriebsanleitung
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Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:

O Menl ,Schnittstelle fir Antikollisionssystem einstellen“ (1) ist gewahlt.

O Die Schnittstelle fur das Antikollisionssystem ist eingeschaltet.
(Schaltflache (2) leuchtet «blau»)

P Schaltflache Schnittstelle fiir Antikollisionssystem einschalten (2) antippen.

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (4) antippen.
P> Schnittstelle flir Antikollisionssystem ist ausgeschaltet.
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2.5

®

25.1

Kran skalieren

Hinweis
Vor Beginn der Kranskalierung muss die Krankonfiguration vollstandig abgeschlossen sein.
Folgende Skalierbeschreibung bezieht sich auf Litronic-Krane mit Katzausleger.

Die in den Betriebsbildern dieser Betriebsanleitung angegebenen Werte, sind vom Krantyp und
der Kranausristung abhangig. Deshalb kdnnen die hier angegebenen Werte nur als Orientie-
rungshilfe betrachtet werden.

Sensoren nachskalieren:

Nach folgenden Ereignissen sind Nachskalierungen erforderlich:
- Nach unzulassiger Ldngung vom Katzfahrseil
Das Nachskalieren der Ausladung lo6scht automatisch alle Begrenzungspunkte in der ABB.
- Nach Kranmontage auf neue Hubhdhe
Das Nachskalieren der Senktiefe l6scht automatisch die programmierte Senktiefenbegren-
zung in der ABB.
- Nach durchgefihrtem Hubseilwechsel
- Nach durchgefihrter Hubseil-Umscherung

Krane mit Strangumschaltung:

- Alle verwendeten Strangvarianten skalieren.

- In einer Strangvariante manuellen Preset flir Ausladung und Senktiefe durchflihren. (Weitere
Informationen siehe: 2.5.4 Preset, Seite 78.)

- Minimale und maximale Ausladung von nicht verwendeten Strangvarianten auf 0 m
einstellen.

Krane mit Faserseil:

- Faserseildaten im Konfigurations-Wizard eingeben.

- Zusatzgewicht am Lasthaken (Option) vor dem Skalieren der minimalen Last (Totlast)
demontieren.
(Das Zusatzgewicht am Lasthaken optimiert das Wickelverhalten bei groBen Hubhdhen)

Betriebsart ,,Skalieren*

GEFAHR
Unwirksame Software-Endschalter und unwirksame Lastliberwachung!
Kranantriebe stoppen nicht automatisch. Kran kann Uberlastet werden und umstuirzen.

P Nur Kranfachkrafte dirfen Betriebsart ,Skalieren” einschalten.
Steuerungsanderungen in Betriebsart ,Skalieren” beachten.
Skalierreihenfolge einhalten.

Antrieb manuell stoppen, bevor das Ende der Fahrstrecke erreicht ist.
Pruflast nach Vorgabe dimensionieren.

Pruflast innerhalb der zulassigen Fahrstrecke bewegen.

Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.

vVvvyvyvyyvyy

Schlusselschalter Betriebsart ,Skalieren” (Schaltschrank S1) vor unbefugtem Zugriff
schitzen: Schlissel immer abziehen und der verantwortlichen Person Gbergeben.

Sicherstellen, dass vor dem Skalieren folgende Voraussetzungen erfiillt sind:
Q Kran ist vollstandig montiert.

Betriebsanleitung EMS-4
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Alle Sensoren und Endschalter am Kran sind eingestellt und auf Funktion geprift.

Alle Betriebs- und Sekundarbremsen sind auf Funktion gepruft.

Gefahrenbereiche am Kran sind durch Absperrung oder Warnposten gesichert.

Der Kran ist vollstandig konfiguriert. (Weitere Informationen siehe: 2.3 Kran konfigurieren,
Seite 18.)
Betriebsart ,Skalieren” ist eingeschaltet. (Weitere Informationen siehe: 2.1 Betriebsarten,
Seite 9.)

2.5.2 Betriebsbild ,,Skalieren*

(

1

)

13

»

i

(3)

(4)

(%)
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7.8m 0.0¢ 12.3nm
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@ | [
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SN 99991 | ( 8)
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Fig. 108: Betriebsbild ,,Skalieren*

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)

Menu ,Skalieren

Betriebsbild ,Home* (variabel)

Krantyp

Schaltflache (Untermeni 1) Kran

skalieren

Aktuelle Hubseileinscherung (2-Strang)

(6) Werknummer

Hubseileinscherung

Betriebsanleitung

I
/
1)
@O .
| = cew §

(7) Schaltflache Betriebsbild ,,Manueller
Preset” éffnen

(8) Schaltflache Betriebsbild , Tragfdhigkeits-
reduzierung“ 6ffnen

(9) Schaltflache Betriebsbild ,Verfiigbare
Tragféhigkeitskurven*

(10) Schaltflache Skalier-Wizard starten

(11) Schaltflache Seilgewichtsberiicksichti-
gung einschalten, ausschalten (Weitere
Informationen siehe: Funktionsweise
der Seilgewichtsberucksichtigung,
Seite 81.)

(12) Schaltflache (Hauptmeni) Skalieren

75
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Fig. 109: Betriebsbild ,Skalieren*

(1) Schaltflache Hubseileinscherung (2- (3) Zeitstempel ,letzte Skalierung”
Strang) ,aktiv®

(2) Schaltflache Hubseileinscherung (4-
Strang) ,wahlbar®

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Meni ,Skalieren” (1) ist gewahlt.

Vor dem Skaliervorgang folgende Einstellungen priifen:

» Priifen, ob Hubseileinscherung im Display gleich ist wie aktuelle Hubseileinscherung am
Kran.

v

Priifen, ob Preset erforderlich ist. (Weitere Informationen siehe: 2.5.4 Preset, Seite 78.)

v

Einstellung der Tragfahigkeitsreduzierung prufen.

P Einstellung der Seilgewichtsberlcksichtigung priifen. (Weitere Informationen siehe:
2.5.5 Seilgewichtsberiicksichtigung, Seite 81.)

P Schaltflache Skalier-Wizard starten (10) antippen.
> Betriebsbild ,Minimale Ausladung skalieren“ erscheint. (Weitere Informationen siehe:
Minimale Ausladung skalieren, Seite 85.)

Betriebsanleitung EMS-4
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2.5.3 Verfugbare Tragfahigkeitskurven
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Fig. 110: Verfigbare Tragfdhigkeitskurven

(1) Meni ,Verfligbare Tragfahigkeitskurven

“w

(2) Schaltflache (Drop-down-Meni) ,Kran-

baureihe*

(3) Schaltflache (Drop-down-Menii)

~Krantyp*

(4) Summe ,Verfligbare Tragfahigkeitsta-

bellen”

(5) Artikelcode ,Aktuelle Tragfahigkeitsta-
belle* (erscheint wenn vorhanden)

(6) Strangvariante

(7) Maximale Hakenhohe fiir berechnete

Tragfahigkeitskurve

(8) Maximaldrehmoment am Drehwerk

(9) Umschlingungswinkel

(10) Maximale Traglast

Tragfahigkeitskurven anzeigen:

EMS4Z120284

13)
22.6m 3
| = cew
(12)
(11) Maximale Traglast an der Auslegerspitze

(12)
(13)
(14)
(15)

(16)
(17)

(18)
(19)

(20)

Ausladung am Knickpunkt
Maximale Ausladung
Tragfahigkeitskurve
Tragfahigkeitstabellen

Symbol ,LM1 / Load-Plus*
Symbol ,,Ausladung*

Schaltflache Tragfdhigkeitstabelle
wdhlen

Schaltflache (Drop-down-Mendi) , Ausle-
gerlange”

Schaltflache Betriebsbild schliefen

P Kranbaureihe wahlen: Schaltflache (Drop-down-Meni) (2) antippen.

P Krantyp wahlen: Schaltflache (Drop-down-Menu) (3) antippen.

P Auslegerldnge wahlen: Schaltflache (Drop-down-Men) (19) antippen.

P Tragfahigkeitstabelle (15) wahlen: Schaltflachen (18) antippen.
D> Tragfahigkeitstabelle (15) erscheint mit Zusatzinformationen.
> Wenn vorhanden: Artikelcode ,Tragfahigkeitskurve” (5) erscheint.
D> Tragfahigkeitskurve (14) erscheint.

Betriebsanleitung
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2.5.4 Preset

®

Der Preset setzt die Ausgangswerte der Sensoren auf einen vorbestimmten Startwert.

Hinweis

Der Preset l0scht die Skalierdaten und alle Begrenzungsfiguren der ABB.

Kran ohne Strangumschaltung | Die Kransteuerung fiihrt den Preset automatisch durch,

skaliert ist.

wenn die minimale Ausladung oder die minimale Senktiefe

Kran mit Strangumschaltung Der Manuelle Preset (Ausladung, Senktiefe) ist nur einmal in

der ersten Strangvariante notwendig.

Tab. 20: Preset

Manuellen Preset durchfiihren

Um den Preset korrekt durchzufiihren, muss der Kranantrieb auf seiner exakten Preset-Position

stehen.

T\K—/U)

(2)

V' \/ \/ \

Fig. 111: Manuellen Preset durchfiihren

EMS4Z120270

Lasthaken auf Position ,minimale Senk-

(8) (9)

(1) Laufkatze auf Position ,minimale Ausla- 2)
dung” tiefe"
(3) (4) (5)

JE RS
13'»
5 L
| |
Y

AL D R\E
%

W = o [_ J

(10)

Fig. 112: Manuellen Preset durchfiihren
(3) Meni ,Preset*

(4) Schaltflache (long press) Preset ,Katz-
fahrsensor” durchfihren
(5) Schaltflache (long press) Preset

~Hubwerksensor* durchfiihren
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite

Betriebsanleitung

7
(8)
(9)

EMS4Z120037

Fortschrittsanzeige (Randmarkierung
3uft im Uhrzeigersinn)
Symbol ,Preset durchgefiihrt* («griin»)

Symbol ,Preset fehlgeschlagen” («gelb»)

EMS-4
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(6) Schaltflache Betriebsbild schlief3en (10) Schaltflache (Hauptmeni) Skalieren
Beispiel: Preset fur ,Katzfahrwerk” und ,Hubwerk" durchfihren.

P Betriebsart ,Skalieren“ einschalten. (Weitere Informationen siehe: 2.1 Betriebsarten, Seite 9.)
» Laufkatze auf Position ,minimale Ausladung“ (1) fahren.

P Lasthaken auf Position ,minimale Senktiefe” (2) fahren.

» Meni ,Preset” (3) wéhlen.

Preset "Katzfahrsensor":

» Schaltflache (long press) Preset ,Katzfahrsensor” durchfiihren (4) driicken und halten.
D> Fortschrittsanzeige (7) lauft im Uhrzeigersinn.

Wenn Fortschrittsanzeige (7) vollstandig abgelaufen ist:
P Schaltflache (long press) (4) loslassen.
D> Symbol ,Preset durchgefiihrt“ (8) erscheint.
D> Preset fur ,Katzfahrwerk" ist erfolgreich durchgefiihrt.

Wenn der Preset fehlschlagt (Symbol (9)):
» Vorgang wiederholen.

Preset "Hubwerksensor":

P Schaltflache (long press) Preset ,Hubwerksensor* durchfiihren (5) driicken und halten.
D> Fortschrittsanzeige (7) lauft im Uhrzeigersinn.

Wenn Fortschrittsanzeige (7) vollstandig abgelaufen ist:
P Schaltflache (long press) (5) loslassen.

> Symbol ,Preset durchgefiihrt“ (8) erscheint.

D> Preset fur ,Hubwerk" ist erfolgreich durchgefiihrt.

Wenn der Preset fehlschlagt (Symbol (9)):
» Vorgang wiederholen.

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (6) antippen.
D> Betriebsbild ,Skalieren” erscheint.

Manuellen Preset im Skalierprozess durchfiihren

Beispiel: Betriebsbild ,Fahrstrecke skalieren®.

Fahrstrecken-Sensor ist noch nicht skaliert.
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Fig. 113: Manuellen Preset im Skalierprozess durchfihren

EMS4Z120038

(1) Meni ,Streckenanfang skalieren® (7) Schaltflache Preset ,Fahrstreckensensor”
durchfihren
(2) Registergriff ,Rollo-Men(* (8) Schaltflache Betriebsbild schlieBen

(3) Schaltflache Betriebsbild ,Preset" dffnen (9) Fortschrittsanzeige (Randmarkierung

luft im Uhrzeigersinn)

(4) Betriebsbild ,Preset” (10) Symbol ,Preset durchgefiihrt*
(5) Schaltflache Preset ,Ausladungssensor* (11) Symbol ,Preset fehlgeschlagen*
durchfihren
(6) Schaltflache Preset,Senktiefensensor*
durchfihren

Beispiel: Preset fiir ,,Fahrstrecken-Sensor* durchfiihren

P Fahrwerk auf Preset-Position am Streckenanfang fahren.

» Meni ,Streckenanfang skalieren” (1) wahlen.

» Rollo-Meni 6ffnen: Registergriff ,Rollo-Menii“ (2) nach oben wischen.

» Im Rollo-Meni Schaltflache Betriebsbild ,,Preset” 6ffnen (3) antippen.
> Betriebsbild ,Preset” (4) erscheint.

P Schaltflache Preset , Fahrstreckensensor” durchfiihren (7) driicken und halten.

D> Fortschrittsanzeige (9) lauft im Uhrzeigersinn.
> Symbol ,Preset durchgefiihrt“ (10) erscheint.

P Schaltflache Preset , Fahrstreckensensor” durchfiihren (7) loslassen.
P> Manueller Preset fiir ,Fahrstreckensensor ist erfolgreich durchgefiihrt.

Wenn der Preset fehlschlagt (Symbol (11)):
» Vorgang wiederholen.

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (8) antippen.
> Betriebsbild ,Fahrstrecke skalieren“ erscheint.

Betriebsanleitung
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2.5.5 Seilgewichtsbericksichtigung

Funktionsweise der Seilgewichtshericksichtigung

Beim Senken von Lasten nimmt das Gewicht am Ausleger durch das abgespulte Hubseil zu.
Die Seilgewichtsberlcksichtigung verhindert die Uberlastung von Kranen, die héher als die
maximale Hubhdhe fir die berechnete Tragfahigkeitskurve montiert sind.

@ Hinweis
Voraussetzung fur die genaue Arbeitsweise der Seilgewichtsberlcksichtigung, ist die prazise
Skalierung der Referenzlast.

Beispiel: Gleicher Krantyp in zwei Hubhéhen montiert

TE N AVAVANAY VAV Y N eV AVAVAVAVAV AN AAVAWAN S
L

Ll |

(1)

(4)

/
/////////\ v
/S s s S S S

di
-
EMS4Z120044

Fig. 114: Seilgewichtsberiicksichtigung

(1) Maximale Hubhohe der Tragfahigkeits- (4) Kranist hoher als die maximale Hubhdhe
kurve fUr die berechnete Tragfahigkeitskurve
montiert und skaliert
(2) Kranist niedriger als die maximale (5) Seilgewicht wird von der Kransteuerung
Hubhohe fir die berechnete Tragfahig- berechnet und automatisch von der
keitskurve montiert und skaliert maoglichen Nutzlast abgezogen

(3) Maximale Hubhohe fir die berechnete
Tragfahigkeitskurve

Die maximale Hubhdohe fiir die berechnete Tragfahigkeitskurve (3) ist vom verwendeten Krantyp
abhangig.

Durch die Kranskalierung erkennt die Kransteuerung, ob die aktuell montierte Hubhdhe unter-
halb oder oberhalb der maximalen Hubhdhe zur berechneten Tragfahigkeitskurve liegt. Wenn

der Kran hoher als die maximale Hubhohe fir die berechnete Tragfahigkeitskurve skaliert ist,

dann ist die Seilgewichtsberlcksichtigung automatisch eingeschaltet.
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®

Hinweis

- Automatisch eingeschaltete Seilgewichtsberlcksichtigung lasst sich manuell nicht

ausschalten.

- Automatisch ausgeschaltete Seilgewichtsbericksichtigung lasst sich jederzeit manuell

einschalten.

Aktuelle Hubhohe

Seilgewichtsberiicksichtigung

Kran ist niedriger als die maxi-
male Hubhohe fir die berechnete
Tragfahigkeitskurve montiert und
skaliert (2)

Die Seilgewichtsberlicksichtigung ist automatisch
ausgeschaltet.

Das ungenutzte Seilgewicht wird als Offset zur maégli-
chen Nutzlast hinzugerechnet.

Kran ist hoher als die maxi-

male Hubhohe fir die berechnete
Tragfahigkeitskurve montiert und
skaliert (4)

Die Seilgewichtsberticksichtigung ist automatisch einge-
schaltet.

Beim Senken vom Lasthaken erhoht sich das Gewicht am
Ausleger durch das abgespulte Hubseil.

Das Seilgewicht wird von der Kransteuerung berechnet
und automatisch von der aktuell méglichen Nutzlast
abgezogen.

Tab. 21: Seilgewichtsberlicksichtigung

Reduzierte Tragfahigkeit bei hohen Hakenhdhen.

Bei sehr hohen Hubhohen* verringert

sich die Tragfahigkeit mit Zunahme des Seilgewichts.

Das maximale Seilgewicht fur die aufgebaute Hakenhdhe, wird durch die Kransteuerung auto-
matisch von der jeweils moglichen Nutzlast abgezogen. Die Absenkung der Tragfahigkeitskurve
ermdglicht, dass in maximaler Hubhéhe aufgenommene Lasten immer komplett, ohne Uberlas-
tung, heruntergefahren werden kdnnen.

Absenkung der Tragfahigkeitskurve:

A

EMS4Z120159

Fig. 115: Seilgewichtsberlicksichtigung
(1) Standard-Nutzlastkurve

(3) Durch Seilgewicht reduzierte Tragfahig-
keitskurve

(2) Maximales Seilgewicht bis 0 m Hubhdhe

Beispiel: 280 EC-H 164, 60 m Ausleger,

2-Strang, Hubhdhe 250 m

Betriebsanleitung EMS-4
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Fig. 116: Seilgewichtsberlcksichtigung

(1) Maximale Hubhdhe (250 m) (4) Zulissiges Gesamtgewicht (4,1t)
(2) Nutzlast (2,5 1) (5) Unzul3ssiges Gesamtgewicht (5,0 t)
(3) Seilgewicht im 2-Strang-Betrieb (1,6 1) (6) Nutzlast (3,4 t)

Position Bedeutung

Zulassiges Gesamtge-
wicht (4)

Die Summe aus Nutzlast (2,5 t) (2) und Seilgewicht im 2-Strang-
Betrieb (3) ergibt ein zulassiges Gesamtgewicht (4).

Die Nutzlast (2,5 t) (2) kann uneingeschrankt zwischen minimaler
und maximaler Senktiefe transportiert werden.

Unzulassiges Gesamtge-
wicht (5)

Die Summe aus Nutzlast (3,4 t) (6) und Seilgewicht im 2-Strang-
Betrieb (3) ergibt ein unzulassiges Gesamtgewicht (5).

Die Nutzlast (3,4 t) (6) kann nicht vom Gebaude abge-

lassen werden, da das hinzukommende Seilgewicht im 2-Strang-
Betrieb (3) zu hoch wird. Der Kran kann in den Uberlastzustand
geraten.

Tab. 22: Seilgewichtsberiicksichtigung

Seilgewichtsberiicksichtigung ein oder ausschalten

Die Seilgewichtsberlicksichtigung ist automatisch eingeschaltet, wenn der Kran hoher als die
maximale Hakenhdhe zur berechneten Tragfahigkeitskurve aufgebaut ist. Die eingeschaltete
Seilgewichtsberlcksichtigung ist wichtig fir die korrekte Skalierung der Kraftmessachse.

EMS-4
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Fig. 117: Seilgewichtsberlcksichtigung

(1) Meni ,Skalieren” (3) Schaltflache Seilgewichtsberiicksichti-
gung ausschalten
(2) Schaltflache Seilgewichtsberiicksichti-
gung einschalten

Seilgewichtsberiicksichtigung einschalten

P Schaltflache Seilgewichtsberiicksichtigung einschalten (2) antippen.
D> Haken leuchtet «blau».

Seilgewichtsberiicksichtigung ausschalten

P Schaltflache Seilgewichtsberiicksichtigung ausschalten (3) antippen.
D> Kreuz leuchtet «blau».

Skalier-Wizard

Priflast dimensionieren

Zum Skalieren des Lastsensors wird eine Priflast mit bekanntem Gewicht bendtigt. Die richtige
Dimensionierung dieser Last ist wichtig fur die Genauigkeit der Skalierung.

Empfohlene Priiflast ist groBer 60 Prozent der maximalen Tragkraft (Konstantlast).

Die empfohlene Priflast ermittelt sich aus der passenden Tragfahigkeitskurve des Krans. Die
Tragfahigkeitskurven befinden sich in der Betriebsanleitung zum Kran.

Vor dem Skaliervorgang die Priiflast mit der Waage exakt abwiegen und bereitlegen.

Betriebsanleitung EMS-4
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Skalier-Wizard starten
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E W ~ | [3 154EC-HE SN 99991
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(2) a 031121
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o— ©10:30
[ O = 19.06.21
(3) 1 g 2 g 3 QT 4 ﬂ 5 gl
6 ﬁ 7 E_é 8 E_é 9 A 10 A
(5) s \ / g
% (4)
Overview %
Fig. 118: Skalier-Wizard starten
(1) Meni ,Skalieren* (4) Schaltflachen disabled; Sensoren nicht
vorhanden )
(2) Schaltflache Skalier-Wizard starten (6) Schaltflache Wizard-Ubersicht éffnen

(aktiv)
(3) Ubersicht ,Skalier-Wizard“

Die Ubersicht ,Skalier-Wizard“ (3) beinhaltet Schaltflachen zum Offnen der Skalierbilder. Jede
Schaltflache zeigt die aktuellen Skalierdaten. Die Schaltflache vom aktuell gedffneten Skalier-
bild erscheint in «Blau».

Beim Bearbeiten eines Wizards missen nicht alle Einstellungen zwingend geandert werden.
Als letzter Schritt im Wizard zeigt der Bearbeitungsstatus, welche Wizard-Schritte nur gedffnet
oder auch erfolgreich bearbeitet sind. (Weitere Informationen siehe: Bearbeitungsstatus im
Wizard, Seite 208.)

Skalier-Wizard starten

» Schaltflache Skalier-Wizard starten (2) antippen.
P> Die Ubersicht ,Skalier-Wizard* (3) erscheint.
> Betriebsbild ,Minimale Ausladung skalieren* erscheint.

Minimale Ausladung skalieren

Das Andern der Skalierdaten loscht automatisch alle ABB-Begrenzungspunkte.
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Hinweis
Preset beim Kran mit Strangumschaltung:

- Das Rollo-Menl ermdglicht einen Schnellzugriff auf die Funktion ,Preset”. (Weitere Informati-
onen siehe: Manuellen Preset im Skalierprozess durchfiihren, Seite 79.)

- Der manuelle Preset (Ausladung) ist nur einmal in der ersten Strangvariante notwendig.
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Fig. 119: Minimale Ausladung skalieren
(1) Meni ,Minimale Ausladung skalieren® (8) Eingabefeld Minimale Ausladung (aktiv)
(2) Eingabefeld Minimale Ausladung (9) Schaltflache Eingabe speichern
(3) Balkendiagramm ,Ausladungssensor (10) Eingabefeld Minimale Ausladung (aktiv)
(4) Registergriff Rollo-Menti (11) Schaltflache Speichern
(5) Sensorwert ,Ausladungssensor* (12) Skalierter Meterwert ,Minimale Ausla-
dung*
(6) Uberblendbild ,Nummernblock® (13) Skalierter Sensorwert ,Minimale Ausla-
dung*
(7) Nummernblock (14) Schaltflache Skalieriibersicht

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
Lasthaken ohne Last

Lasthaken steht in minimaler Senktiefe.

Abstand zwischen Lasthaken und Laufkatze betragt1 m.
Laufkatze steht in minimaler Ausladung (innen).

Abstand zwischen Laufkatze und Anschlagpuffer betragt 10 cm.
Meni ,Minimale Ausladung skalieren® (1) ist gewahlt.

vV OoOoooo

Eingabefeld Minimale Ausladung (2) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock” (6) erscheint.

Minimale Ausladung (Meter) in Eingabefeld (8) mit Nummernblock (7) eingeben.

\ A 4

Schaltflache Eingabe speichern (9) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock® (6) verschwindet.
> Eingabefeld (10) zeigt die eingegebene Ausladung in Meter.

P Schaltflache Speichern (11) antippen.

Betriebsanleitung EMS-4
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D> Skalierter Meterwert ,Minimale Ausladung” (12) erscheint.
D> Skalierter Sensorwert ,Minimale Ausladung* (13) erscheint.
> ,Minimale Ausladung*® ist skaliert.

Maximale Ausladung skalieren

Das Andern der Skalierdaten léscht automatisch alle ABB-Begrenzungspunkte.
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Fig. 120: Maximale Ausladung skalieren

(1
(2)
(3)
(4)

(5)

(6)
)]

Meni ,Maximale Ausladung skalieren® (8) Schaltflache Eingabe speichern

Eingabefeld Maximale Ausladung (9) Eingabefeld Maximale Ausladung (aktiv)

Balkendiagramm ,Ausladungssensor” (10) Schaltflache Speichern

Sensorwert ,Ausladungssensor*” (11) Skalierter Meterwert ,Maximale Ausla-
dung*

Uberblendbild ,Nummernblock* (12) Skalierter Sensorwert ,Maximale Ausla-
dung*

Nummernblock (13) Sensorwert ,Maximale Ausladung”

Eingabefeld Maximale Ausladung (aktiv)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:

vV OoOoO0oO0Oo

v

Lasthaken ohne Last

Lasthaken steht in minimaler Senktiefe.

Abstand zwischen Lasthaken und Laufkatze betragt 1 m.
Laufkatze steht in maximaler Ausladung (auBen).

Abstand zwischen Laufkatze und Anschlagpuffer betragt 20 cm.
Meni ,Maximale Ausladung skalieren® (1) ist gewahlt.

Eingabefeld Maximale Ausladung (2) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock” (5) erscheint.

Maximale Ausladung (Meter) in Eingabefeld (7) mit Nummernblock (6) eingeben.

P Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.

> Uberblendbild ,Nummernblock* (5) verschwindet.
> Eingabefeld (9) zeigt die eingegebene Ausladung in Meter.

Schaltflache Speichern (10) antippen.

Betriebsanleitung
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D> Skalierter Meterwert ,Maximale Ausladung® (11) erscheint.
D> Skalierter Sensorwert ,Maximale Ausladung” (12) erscheint.
> ,Maximale Ausladung” ist skaliert.

Minimale Senktiefe skalieren

Das Andern der Skalierdaten l6scht automatisch die ABB-Senktiefenbegrenzung.

Hinweis
Preset beim Kran mit Strangumschaltung:

- Das Rollo-Menl ermdglicht einen Schnellzugriff auf die Funktion ,Preset”. (Weitere Informati-
onen siehe: Manuellen Preset im Skalierprozess durchfiihren, Seite 79.)

- Der manuelle Preset (Senktiefe) ist nur einmal in der ersten Strangvariante notwendig.
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Fig. 121: Minimale Senktiefe skalieren
(1) Meni ,Minimale Senktiefe skalieren” (8) Eingabefeld Minimale Senktiefe (aktiv)
(2) Eingabefeld Minimale Senktiefe (9) Schaltflache Eingabe speichern
(3) Balkendiagramm ,Senktiefensensor” (10) Eingabefeld Minimale Senktiefe (aktiv)
(4) Registergriff Rollo-Menii (11) Schaltflache Speichern
(5) Sensorwert ,Senktiefensensor” (12) Skalierter Meterwert ,Minimale Senk-
tiefe"
(6) Uberblendbild ,Nummernblock" (13) Skalierter Sensorwert ,Minimale Senk-
tiefe"

(7) Nummernblock

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

O Lasthaken ohne Last

O Lasthaken stehtin minimaler Senktiefe.

O Abstand zwischen Lasthaken und Laufkatze ist abhangig vom Krantyp.
Abmessungen befinden sich in den Datenblattern zum Kran.

QO Laufkatze steht in minimaler Ausladung (innen).

a Meni ,Minimale Senktiefe skalieren” (1) ist gewahlt.

Betriebsanleitung EMS-4
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» Eingabefeld Minimale Senktiefe (2) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (6) erscheint.

» Minimale Senktiefe (Meter) in Eingabefeld (8) mit Nummernblock (7) eingeben.

» Schaltflache Eingabe speichern (9) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock® (6) verschwindet.
P> Eingabefeld (10) zeigt die eingegebene Senktiefe in Meter.

P Schaltflache Speichern (11) antippen.
> Skalierter Meterwert ,Minimale Senktiefe* (12) erscheint.
> Skalierter Sensorwert ,Minimale Senktiefe* (13) erscheint.
> ,Minimale Senktiefe* ist skaliert.

Minimale Last skalieren

Hinweis
Lastverhaltnisse am Kran:

Das Rollo-Menl ermdglicht einen Schnellzugriff auf die Information , Lastverhaltnisse".

Uberblendbild ,,Lastverhiltnisse*
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Fig. 122: Uberblendbild , Lastverhdltnisse* (exemplarisch)
(1) Meni ,Minimale Last skalieren® (7) Last ohne Flaschengewicht in Tonnen
(2) Rollo-Meni gedffnet (8) Reines Flaschengewicht in Tonnen

(3) Schaltflache Uberblendbild ,Lastverhilt- (9) Schaltflache Uberblendbild verlassen
nisse“ 6ffnen

(4) Uberblendbild ,Lastverhéltnisse* (10) Aktuelle Ausladung (Meter)

(5) Ausladung vom Katzfahrsensor in Meter (11) Aktuelle Senktiefe (Meter)

(6) Lastwert von Kraftmessachse in Tonnen

Minimale Last skalieren.
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Fig. 123: Minimale Last skalieren
(1) Meni ,Minimale Last skalieren* (8) Schaltflache Eingabe speichern
(2) Eingabefeld Minimale Last (9) Eingabefeld Minimale Last (aktiv)
(3) Balkendiagramm ,Lastsensor” (10) Schaltflache Speichern
(4) Sensorwert ,Lastsensor” (11) Skalierter Tonnenwert ,Minimale Last"
(5) Uberblendbild ,Nummernblock" (12) Skalierter Sensorwert ,Minimale Last"
(6) Nummernblock (13) Aktuelle Ausladung in Meter

(7) Eingabefeld Minimale Last (aktiv)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
Lasthaken ohne Zusatzgewicht (Option) fir Faserseilkrane
Lasthaken ohne Last

Lasthaken steht in minimaler Senktiefe (oben).

Laufkatze steht im Konstantlastbereich.

Empfohlene Ausladung von 3 Meter bis 5 Meter.

Meni ,Minimale Last skalieren® (1) ist gewahlt.

v o ooood

Eingabefeld Minimale Last (2) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock® (5) erscheint.

Minimale Last (Tonnen) in Eingabefeld (7) mit Nummernblock (6) eingeben.

v

4 Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (5) verschwindet.
D> Eingabefeld (9) zeigt die eingegebene Last in Tonnen.

P Schaltflache Speichern (10) antippen.
> Skalierter Tonnenwert ,Minimale Last“ (11) erscheint.
> Skalierter Sensorwert ,Minimale Last“ (12) erscheint.
> |, Minimale Last" ist skaliert.

Maximale Senktiefe skalieren

Das Andern der Skalierdaten l6scht automatisch die ABB-Senktiefenbegrenzung.

Betriebsanleitung EMS-4
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Fig. 124: Maximale Senktiefe skalieren

(1)
(2)
(3)
(4)

(5)

(6)
7

Meni ,Maximale Senktiefe skalieren”
Eingabefeld Maximale Senktiefe
Balkendiagramm ,Senktiefensensor*
Sensorwert ,Senktiefensensor*

Uberblendbild ,Nummernblock*

Nummernblock

Eingabefeld Maximale Senktiefe (aktiv)
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(8) Schaltflache Eingabe speichern

(9) Eingabefeld Maximale Senktiefe (aktiv)

(10) Schaltflache Speichern

(11) Skalierter Meterwert ,Maximale Senk-
tiefe”

(12) Skalierter Sensorwert ,Maximale Senk-
tiefe”

(13) Aktuelle Ausladung in Meter

(14) Sensorwert ,Maximale Senktiefe”

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:

ocooooog

Lasthaken ohne Last

Die Lagenzahl muss korrekt eingestellt sein.

Das Seilgewicht muss korrekt eingestellt sein.

Seilgewichtsbericksichtigung ist eingeschaltet.

Laufkatze steht Uber der tiefsten Stelle im Arbeitsbereich.

Lasthaken steht in maximaler Senktiefe, ohne den Boden zu berihren.
Menl ,Maximale Senktiefe skalieren“ (1) ist gewahlt.

EMS4Z120050

Hinweis

Beim Skalieren der maximalen Senktiefe beachten:

- Lasthaken darf Boden nicht berihren.

- Mindestens drei Sicherheitswindungen muissen standig auf der Hubseiltrommel sein.

» Eingabefeld Maximale Senktiefe (2) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (5) erscheint.

P Maximale Senktiefe (Meter) in Eingabefeld (7) mit Nummernblock (6) eingeben.

» Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock® (5) verschwindet.
D> Eingabefeld (9) zeigt die eingegebene Senktiefe in Meter.

Betriebsanleitung
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P Schaltflache Speichern (10) antippen.
> Skalierter Meterwert ,Maximale Senktiefe* (11) erscheint.
> Skalierter Sensorwert ,Maximale Senktiefe* (12) erscheint.
> ,Maximale Senktiefe" ist skaliert.

Referenzlast skalieren

Die Referenzlast setzt sich aus dem Gewicht der Priflast vom Hubseilgewicht und dem Gewicht
der verwendeten Anschlagmittel zusammen. Die genaue Angabe der Einzelgewichte ist wichtig

fUr die korrekte Skalierung der Kraftmessachse. Bei ausgeschalteter Seilgewichtsbericksichti-

gung werden keine Einzelgewichte abgefragt.

Zum Skalieren der Referenzlast muss die Seilgewichtsberiicksichtigung aktiv sein:

- Die Seilgewichtsberiicksichtigung ist automatisch eingeschaltet, wenn der Kran hoher als
die maximale Hakenhéhe zur berechneten Tragfahigkeitskurve aufgebaut ist.

- Die Seilgewichtsberiicksichtigung lasst sich in Betriebsbild ,Kran skalieren* manuell
einschalten. (Weitere Informationen siehe: 2.5.2 Betriebsbild ,, Skalieren*, Seite 75.)

Hinweis

Die Referenzlast lasst sich unter gleichen Bedingungen in minimaler oder in maximaler Senk-
tiefe skalieren.

Hinweis
Lastverhaltnisse am Kran:
Das Rollo-Menu ermdglicht einen Schnellzugriff auf die Information ,Lastverhaltnisse®.

(Weitere Informationen siehe: Minimale Last skalieren, Seite 89.)

Betriebsanleitung EMS-4
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Fig. 125: Referenzlast skalieren
(1) Meni ,Referenzlast skalieren” (7) Schaltfliche Uberblendbild verlassen

(2) Statuszeile zeigt Symbol ,Seilgewichts- (8) Eingabefeld Anschlagmittelgewicht
beriicksichtigung eingeschaltet”

(3) Sensorwert ,Senktiefe; Lasthaken in (9) Konstantlastbereich (Tragfahigkeits-
maximaler Senktiefe kurve)

(4) Eingabefeld Referenzlast (10) Hubseil (2-Strang)

(5) Aktuelle Ausladung (Meter) (11) Anschlagmittel

(6) Uberblendbild ,Referenzlast einstellen” (12) Priflast (bekanntes Gewicht)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
Laufkatze steht im Konstantlastbereich (9)

Lasthaken ohne Zusatzgewicht (Option) fiir Faserseilkrane
Lasthaken ohne Last

Priflast mit bekanntem Gewicht liegt bereit.
Seilgewichtsberiicksichtigung ist eingeschaltet.

Meni ,Referenzlast skalieren“ (1) ist gewahlt.

ooo0ooo

Referenzlast in maximaler Senktiefe skalieren

P Lasthaken in maximale Senktiefe fahren.

P Priflast mit bekanntem Gewicht am Lasthaken anschlagen.
P Priflast mit bekanntem Gewicht 1 m anheben.

» Eingabefeld Referenzlast (4) antippen.
D> Uberblendbild ,Referenzlast einstellen” (6) erscheint.
P> Das Hubseilgewicht ist berechnet.

» Summe ,Hubseilgewicht" auf korrekte Gewichtsangabe prufen.

Gewicht vom Anschlagmittel eingeben:

Betriebsanleitung 93
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» Eingabefeld Anschlagmittelgewicht (8) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock erscheint.
D> Eingabefeld Anschlagmittelgewicht (8) ist aktiv («blau»).
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Fig. 126: Referenzlast in maximaler Senktiefe skalieren

(12) Uberblendbild Referenzlast einstellen

(13) Spezifisches Hubseilgewicht

(14) Aktuelle Senktiefe

(15) Aktuelle Strangvariante

(16) Schaltflache Uberblendbild verlassen

(17) Uberblendbild Nummernblock

(18) Eingabefeld ,Hubseilgewicht*

(19) Eingabefeld ,Anschlagmittelgewicht”

(20) Eingabefeld ,Anschlagmittelgewicht”
(Nummernblock)

(21) Eingabefeld ,Priflast”

(22) Eingabefeld ,Summe Referenzlast”
(23) Schaltflache Eingabe speichern

(24) Betriebsbild ,Referenzlast skalieren”
(25) Eingabefeld ,Referenzlast”

(26) Schaltflache Referenzlast speichern
(27) Skalierter Tonnenwert ,Referenzlast”
(28) Skalierter Sensorwert ,Referenzlast”

P ,Hubseilgewicht” (18) auf korrekte Gewichtsangabe priifen.

Gewicht vom Anschlagmittel eingeben:

» In Eingabefeld (20) Anschlagmittelgewicht eingeben.

Priflastgewicht eingeben:

» Eingabefeld ,Priflast” (21) antippen.
D> Eingabefeld (21) ist aktiv («blau»).

» In Eingabefeld (21) Priiflastgewicht eingeben.
D> In Eingabefeld (22) erscheint das Gesamtgewicht der Referenzlast.

» ,Summe Referenzlast” (22) auf korrekte Gewichtsangabe priifen.

Wenn das Gesamtgewicht der Referenzlast korrekt ist:
P Schaltflache Eingabe speichern (23) antippen.
D> Betriebsbild ,Referenzlast skalieren® (24) erscheint.
D> Eingabefeld (25) zeigt die korrekte Summe der Referenzlast.

P Schaltflache Referenzlast speichern (26) antippen.
> Skalierter Tonnenwert ,Referenzlast (27) erscheint.
> Skalierter Sensorwert ,Referenzlast” (28) erscheint.

Betriebsanleitung
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> ,Referenzlast* ist skaliert.

Lastmoment skalieren (Option)

Montage

Kran skalieren

Der Lastmomentsensor ist nur bei Krane mit Laufkatztraverse vorhanden. Wenn kein Lastmo-
mentsensor vorhanden ist, dann sind die folgenden Skalierschritte inaktiv.

Lastmoment ,,refl“ skalieren
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Fig. 127: Lastmoment ,refl” skalieren

(1) Meni ,Lastmoment ,refl” skalieren®

(2) Ausladung ,von 3 Meter bis 5 Meter*
(Konstantlastbereich)

(3) Sensorwert ,Lastmoment ,refl““ (Digit)

(4) Eingabefeld ,Lastmoment ,refl*“

(5) Skalierter Sensorwert ,Lastmoment
.refl“* (Balkendiagramm)

(6) Schaltflache Lastmoment ,refl“ spei-
chern

7
(8)

(9)
(10)
(11)

Skalierter Metertonnenwert ,Lastmo-
ment ,refl**

Skalierter Sensorwert ,Lastmoment
Lrefl

Aktuelle Ausladung (Meter)

Priflast (Tonnen)

Berechnetes Lastmoment (Metertonnen)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:

Lasthaken ohne Last

vV OoooOo

D> Priflast ist ausgependelt.

Priflast mit bekanntem Gewicht liegt bereit.
Meni ,Lastmoment ,refl” skalieren” (1) ist gewahlt.

Lasthaken ohne Zusatzgewicht (Option) fiir Faserseilkrane

Laufkatze in Ausladung ,von 3 Meter bis 5 Meter* (Konstantlastbereich) (2) fahren.

D> Eingabefeld (4) zeigt den Metertonnenwert von ,Lastmoment ,refl1““.

Betriebsanleitung
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>

Schaltflache Lastmoment ,refl“ speichern (6) antippen.
> Skalierter Metertonnenwert ,Lastmoment ,refl“¢ (7) erscheint.
> Lastmoment ,refl” ist skaliert.

Lastmoment ,ref2“ skalieren
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Fig. 128: Lastmoment ,,ref2“skalieren
(1) Meni ,Lastmoment ,ref2“ skalieren” (7) Skalierter Metertonnenwert ,Lastmo-
ment ,ref2“*
(2) Schnittpunkt; Momentlastgrenze ist (8) Skalierter Sensorwert ,Lastmoment
erreicht Jref24
(3) Sensorwert ,Lastmoment ,ref2“* (Digit) (9) Aktuelle Ausladung (Meter)
(4) Eingabefeld ,Lastmoment ,ref2“* (10) Priiflast (Tonnen)
(5) Skalierter Sensorwert ,Lastmoment (11) Berechnetes Lastmoment (Metertonnen)
.ref2““ (Balkendiagramm)
(6) Schaltflache Lastmoment ,ref2“ spei-

chern

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

vV Ooooo

96

Lasthaken ohne Zusatzgewicht (Option) fir Faserseilkrane
Lasthaken ohne Last

Priflast mit bekanntem Gewicht liegt bereit.

Meni ,Lastmoment ,ref2“ skalieren“ (1) ist gewahlt.

Laufkatze mit Priiflast bis zum Schnittpunkt (2) (Momentlastgrenze) fahren.

D> Priiflast ist ausgependelt.
D> Eingabefeld (4) zeigt den Metertonnenwert von ,Lastmoment ,ref2"“,

Schaltflache Lastmoment ,ref2* speichern (6) antippen.
> Skalierter Metertonnenwert ,Lastmoment ,ref2““ (7) erscheint.
> Lastmoment ,ref2* ist skaliert.

Betriebsanleitung
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Fahrstrecke skalieren (Option)

Wenn kein Fahrwerksensor vorhanden ist, dann sind die folgenden Skalierschritte inaktiv.

Montage

Kran skalieren

Hinweis

Preset:

Das Rollo-Menl ermdglicht einen Schnellzugriff auf die Funktion ,Preset”. (Weitere Informati-

onen siehe: Manuellen Preset im Skalierprozess durchfiihren, Seite 79.)

Streckenanfang skalieren
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Fig. 129: Fahrweg-Anfang skalieren

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
)]

Menu ,Streckenanfang skalieren®
Eingabefeld Streckenanfang skalieren

Balkendiagramm ,Fahrstrecken-Sensor”

Registergriff ,Rollo-Mend”

Sensorwert ,Fahrstrecken-Sensor*

Uberblendbild ,Nummernblock*
Nummernblock

(8) Eingabefeld Streckenanfang (aktiv)
(9) Schaltflache Eingabe speichern
(10) Eingabefeld Streckenanfang (aktiv)

(11) Schaltflache Speichern

(12) Skalierter Meterwert ,Streckenanfang*

EMS42120061

(13) Skalierter Sensorwert ,Streckenanfang”

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:

vV OoOOD

Lasthaken ohne Last
Lasthaken steht in minimaler Senktiefe (oben).

Laufkatze steht in minimaler Ausladung (innen).
Schienenunterwagen steht auf Position ,Streckenanfang®.
Menl ,Streckenanfang skalieren” (1) ist gewahlt.

Eingabefeld Streckenanfang (2) antippen.

> Uberblendbild ,Nummernblock® (6) erscheint.

v

» Schaltflache Eingabe speichern (9) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (6) verschwindet.

Betriebsanleitung

Streckenanfang (Meter) in Eingabefeld (8) mit Nummernblock (7) eingeben.
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D> Eingabefeld (10) zeigt den eingegebenen Streckenanfang in Meter.

P Schaltflache Speichern (11) antippen.
D> Skalierter Meterwert ,Streckenanfang® (12) erscheint.
D> Skalierter Sensorwert ,Streckenanfang” (13) erscheint.
P> ,Streckenanfang“ ist skaliert.

Streckenende skalieren
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Fig. 130: Streckenende skalieren
(1) Meni ,Streckenende skalieren* (8) Schaltflache Eingabe speichern
(2) Eingabefeld Streckenende (9) Eingabefeld Streckenende (aktiv)

(3) Balkendiagramm ,Fahrstrecken-Sensor*
(4) Sensorwert ,Fahrstrecken-Sensor”

(5) Uberblendbild ,Nummernblock*

(6) Nummernblock

(7) Eingabefeld Streckenende (aktiv)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
Lasthaken ohne Last

Lasthaken steht in minimaler Senktiefe (oben).
Laufkatze steht in minimaler Ausladung (innen).
Schienenunterwagen steht auf Position ,Streckenende”.
Meni ,Streckenende skalieren“ (1) ist gewahlt.

(10) Schaltflache Speichern

(13) Sensorwert ,Streckenende”

vV oooood

Eingabefeld Streckenende (2) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (8) erscheint.

Streckenende (Meter) in Eingabefeld (7) mit Nummernblock (6) eingeben.

\ A 4

Schaltflache Eingabe speichern (8) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock® (5) verschwindet.
D> Eingabefeld (9) zeigt das eingegebene Streckenende in Meter.

P Schaltflache Speichern (10) antippen.
> Skalierter Meterwert ,Streckenende* (11) erscheint.
> Skalierter Sensorwert ,Streckenende® (12) erscheint.

Betriebsanleitung
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(11) Skalierter Meterwert ,Streckenende*
(12) Skalierter Sensorwert ,Streckenende
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> ,Streckenende* ist skaliert.

Skalierubersicht
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Fig. 131: Skaliertibersicht
(1) Meni ,Skalierlibersicht” (7) Aktuell skalierte Lastmoment (Option
nicht vorhanden)
(2) Aktuelle Antriebspositionen (8) Aktuell skalierte Fahrstrecke (Option
vorhanden)
(3) Aktuelle Skalierwerte (9) Skalierwert ist korrekt gespeichert
(4) Skalierdatum (10) Skalierwert ist in der SPS nicht gespei-
chert (Skalierwert unplausibel)
(5) Aktuell skalierte Ausladung (11) Schaltflache Skalierwerte speichern
zurlck zum ersten Abbildung
(6) Aktuell skalierte Senktiefe (12) Schaltflache Skaliertibersicht éffnen

Beim Bearbeiten eines Wizards missen nicht alle Einstellungen zwingend geandert werden.
Als letzter Schritt im Wizard zeigt der Bearbeitungsstatus, welche Wizard-Schritte nur gedffnet
oder auch erfolgreich bearbeitet sind. (Weitere Informationen siehe: Bearbeitungsstatus im
Wizard, Seite 208.)

Skalieriibersicht 6ffnen:

Die Skaliertbersicht ist das letzte Betriebsbild im Skalier-Wizard. In jedem Wizard-Schritt
befindet sich eine Schaltflache Skalieriibersicht éffnen (12).

» Im Wizard-Schritt Schaltflache Skalieriibersicht éffnen antippen.
Einen Wizard-Schritt in der Skalieriibersicht 6ffnen:
Beispiel: Aktuell skalierte Ausladung (5)

P Eine Zeile von Aktuelle skalierte Ausladung (5) antippen.
D> Skalierschritt ,Ausladung” erscheint.
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2.5.7

Skalier-Wizard beenden

Hinweis

Wenn Skalierung erfolgreich abgeschlossen ist:
P Lastmomentbegrenzung (LMB) mit Priflast auf Funktion priifen.
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Fig. 132: Skalier-Wizard beenden

(1) Meni ,Skaliertbersicht* (3) Betriebsbild ,Skalieren
(2) Schaltflache Skalierwerte speichern

Skalier-Wizard beenden

P Schaltflache Skalierwerte speichern (2) antippen.
> Betriebsbild ,Skalieren“ (3) erscheint.
> Skalier-Wizard ist beendet.

Lastmomentbegrenzung auf Funktion priifen

Bei Erstinbetriebnahme oder nach wesentlichen Umbauten oder Reparaturen mit Skalierung:

- Lastmomentbegrenzung (LMB) auf Funktion testen.

- Bestimmungen der aktuellen Unfallverhtungsvorschriften DGUV Vorschrift 52 (bisher BGV
D6) einhalten.

- Abweichende landerspezifische Vorschriften einhalten.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfllt sind:

Der Turmdrehkran befindet sich unter Berlicksichtigung des aktuellen Ristzustandes in
einem betriebssicheren Zustand.

Fir alle Windwarnstufen (Vorwarnung / Warnung) sind zugelassene Windgeschwindigkeiten
eingestellt.

Alle Betriebsbremsen sind korrekt eingestellt und funktionsbereit.

Der Turmdrehkran ist komplett skaliert.

Lasthaken ohne Last

oo O O

Betriebsanleitung EMS-4
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Priflast nach Tragfahigkeitstabelle bestimmen und bereitlegen

Betriebsart

Abschaltung bei Traglast in Prozent

LM1 105 %
Load-Plus (LM2) 103 %
125% Lasttest A 128 %

Tab. 23: Abschalttoleranzen

A} Schlisselschalter 125%

P Gewicht der Priiflast nach Tragfahigkeitstabellen zum Turmdrehkran ermitteln.

» Maximal mogliche Ausladung (Abschaltpunkt) fiir die verwendete Priiflast ermitteln.

P Priflast mit bekanntem Gewicht bereitlegen.

Funktionstest durchfiihren

(4) (5)
Fig. 133: Funktionstest durchfiihren
(1) Ausleger (6)
(2) Laufkatze im Konstantlastbereich v)]
(3) Tragfahigkeitskurve aus Tragféhigkeitsta-  (8)
belle
(4) Priflast mit bekanntem Gewicht 9)

(5) Priflast einen Meter angehoben

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

Kranbetrieb ist aktiv.

vV Vv Vv Ooopo

Laufkatze (2) steht im Konstantlastbereich.
Priflast mit bekanntem Gewicht (4) liegt bereit.

Priiflast (4) am Lasthaken anschlagen.

Priflast (5) einen Meter vom Boden anheben.

Laufkatze (2) mit reduzierter Geschwindigkeit in Richtung maximale Ausladung fahren.

D> Laufkatze (2) (Priiflast) erreicht den Schnittpunkt (7) der Tragfahigkeitskurve.
D> Laufkatze (9) stoppt automatisch.

Betriebsanleitung

g
Pruflast
Schnittpunkt; Abschaltpunkt der Lastmo-
mentbegrenzung
Signalhorn ,Uberlast”
Laufkatze steht am Abschaltpunkt
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> Signalhorn ,Uberlast” (8) ertdnt.

P Laufkatze (9) mit reduzierter Geschwindigkeit in Richtung minimale Ausladung fahren.

> Signalhorn ,Uberlast* (8) verstummit.

P Priflast (6) absetzen.
D> Funktionstest der Lastmomentbegrenzung ist erfolgreich abgeschlossen.

Problembeseitigung
Laufkatze (9) stoppt nicht automatisch am Schnittpunkt (7)?

P> Laufkatze (9) sofort manuell stoppen.

P Laufkatze (9) mit reduzierter Geschwindigkeit in Richtung minimale Ausladung fahren.

P Priiflast (5) im Konstantlastbereich absetzen.
> Die Abschaltfunktion der Lastmomentbegrenzung arbeitet nicht korrekt.
D> Der Kran ist fir den Kranbetrieb nicht zugelassen.

Hinweis

Nur Kranfachkrafte dirfen den Abschaltfehler der Lastmomentbegrenzung untersuchen und

beheben!

Wenn die Abschaltfunktion der Lastmomentbegrenzung nicht korrekt arbeitet:

Ursache Lésung

Richtige Tragfahigkeitskurve verwendet? | Krantyp und Ausristung prifen.

Priflast richtig dimensioniert? Priflast neu dimensionieren.

Sensoren funktionstichtig? Sensoren auf Funktion prifen.

Skalierung vollstandig durchgefihrt? Sensoren neu skalieren.

Tab. 24: Funktionstest durchfiihren

P Abschaltfehler der Lastmomentbegrenzung untersuchen und beheben.

Betriebsanleitung
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2.6 Systemzeit

®

Montage

Systemzeit

Hinweis

Systemzeitanderungen wirken sich auf die Zeitstempel der Maschinendaten aus.

Die Systemzeit stellt die Zeiteinstellung in der Kransteuerung dar. Wenn das Display beim_
Einschalten keine plausible Systemzeit von der Kransteuerung erhalt, dann erscheint ein Uber-
blendbild mit der Aufforderung die Systemzeit manuell einzugeben.

Betriebsbild Systemzeit

(1)

[ ]
[

®

Fig. 134: Systemzeit

(1)
(2)

(3)
(4)
(5)

®15:30)
19.07.21

25.8m 0.0t 12.3m

A
<

1.4 o
T 96.1°

(6)

(5) e fene ] @@

N/ %

\ West European Time, Canary Isiands, Africa West
@ GMC 0.00

T .

| = o

\
©--@ D

Meni ,Systemzeit* (6)
Betriebsbild ,Home* (variabel) (7)
Aktuell eingestellte Zeitzone (8)

Schaltflache Zeitzone nach links bewegen  (9)

Eingabefeld Datum

Betriebsanleitung

Aktueller Kranstandort

Schaltflache Zeitzone nach rechts
bewegen

Eingabefeld Uhrzeit

Schaltflache Sommerzeit / Winterzeit

EMS4Z120072
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2.6.1 Sommerzeit / Winterzeit einstellen

(1)

)

: 3 /(5) \ (4
o T 68
D D T

(2) (3)

EMS4Z120074

Fig. 135: Sommerzeit / Winterzeit einstellen

(1) Meni ,Systemzeit” (4) Schaltflache Winterzeit ist eingeschaltet
(2) Schaltflache Sommerzeit ist einge- (5) Winterzeit

schaltet (plus 60 min)
(3) Sommerzeit

Schaltposition |Bedeutung

Schaltflache (2) |Sommerzeit ist eingeschaltet.
W P (plus 60 min)

Schaltflache (4) | Winterzeit ist eingeschaltet.

® B

Tab. 25: Sommerzeit / Winterzeit einstellen

» Meni ,Systemzeit” wahlen.

P Schaltflache Sommerzeit (2) antippen.
D> Schaltflache (2) leuchtet «blau».
D> Sommerzeit (3) ist eingeschaltet.

P Schaltflache Winterzeit (4) antippen.
D> Schaltflache (4) leuchtet «blau».
D> Winterzeit (5) ist eingeschaltet.

2.6.2 Zeitzone einstellen

(1)

o®

(%)

” J s
(&)

\ West European Time, Canary Islands, Africa West (6)
® ( GMC 0.00

: 5

A -.’Q- l-s “/‘o W = coew

EMS4Z120073

Fig. 138: Zeitzone einstellen

(1) Meni ,Systemzeit” (4) Aktuelle Zeitzone
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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(2) Aktueller Kranstandort (Geo-Position (5) Schaltflache Zeitzone nach links bewegen
pulsiert «blau» ¢))
(3) Neue Zeitzone («blau») (6) Schaltflache Zeitzone nach rechts

bewegen
Beispiel: Zeitzone fir den aktuellen Kranstandort einstellen.

» Menl ,Systemzeit” (1) wahlen.
D> Weltkarte zeigt aktuelle Zeitzone (4).
> Geo-Position vom aktuellen Kranstandort (2) pulsiert «blau».

P Schaltflache Zeitzone nach links bewegen (5) mehrmals antippen.
D> Neue Zeitzone (3) («blau») steht Gber dem aktuellen Kranstandort (2).

P 4 Sekunden warten.
D> Kransteuerung speichert die neue Zeitzone (3).
D> Zeitzone ist eingestellt.

2.6.3 Datum und Uhrzeit einstellen
(1)
[ ]
4| 0]
(4) (5) (8) (7) (8)
2 \ e é@ ]
. .
(6]
o " * DEEE
@ GMC 0.00 @ B
(2)\‘ 10.6.2019 “ D (3) %
r?\yp % L E @  (10) (11) 2
Fig. 139: Datum und Uhrzeit einstellen
(1) Meni ,Systemzeit” (7) Eingabefeld Datum ,Jahr
(2) Eingabefeld Aktuelles Datum (8) Nummernblock
(3) Eingabefeld Aktuelle Uhrzeit (9) Eingabefeld Uhrzeit ,Stunden“
(4) Uberblendbild Nummernblock (10) Eingabefeld Uhrzeit ,Sekunden*
(5) Eingabefeld Datum ,Tag“ (11) Schaltflache Eingabe speichern
(6) Eingabefeld Datum ,Monat*
Datum
» Eingabefeld Aktuelles Datum (2) antippen.
D> Uberblendbild Nummernblock (4) erscheint.
D> Eingabefeld Datum , Tag“ (5) ist aktiv («blau»).
P Aktuellen Tag in Eingabefeld (5) durch Nummernblock (8) eingeben.
P Schaltflache Eingabe speichern (11) antippen.
D> Eingabefeld Datum ,Monat*“ (6) ist aktiv («blau»).
P Aktuellen Monat in Eingabefeld (6) durch Nummernblock (8) eingeben.
P Schaltflache Eingabe speichern (11) antippen.
D> Eingabefeld Datum ,Jahr* (7) ist aktiv («blau»).
6) Geo-Position erscheint, wenn LiTU mit Funknetz verbunden ist.
EMS-4 Betriebsanleitung 105
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» Aktuelles Jahr in Eingabefeld (7) durch Nummernblock (8) eingeben.

» Schaltflache Eingabe speichern (11) antippen.
> Eingabefeld Uhrzeit ,,Stunden* (9) ist aktiv («blau»).

Uhrzeit

» Aktuelle Stunden in Eingabefeld (9) durch Nummernblock (8) eingeben.

» Vorgang bis Eingabefeld Uhrzeit ,Sekunden* (10) wiederholen.

P Schaltflache Eingabe speichern (11) antippen.
D> Betriebsbild ,Systemzeit* erscheint.
P> Datum und Uhrzeit sind eingestellt.

Betriebsanleitung
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2.7 Krantyp und Werknummer

Krantyp und Werknummer lassen sich nur in Betriebsart ,Skalieren® einstellen.

Der Krantyp ist ab Werk voreingestellt, muss aber in Ausnahmefallen angepasst werden. Mit
dem Krantyp werden automatisch die passenden Betriebsparameter eingestellt.

(1)

= O\ o = e
= QN == :
258n 00. 12.3n

™ 1.4 n

(2)

T T 96.1°

s i Lt
/< (7)

e g
&l p =8 ~ 25-65m

R N = [ N Sl
|-i:? ‘ SN SN: 99991‘\(1 0)

gm

1
(5) TXT1: Crane7
l-sgn TXT2: Station ©
(6)/VT><T3: 34567810 ‘\(11) 5
N :g Fs %3 = | = o §
Fig. 140: Krantyp und Werknummer
(1) Meni ,Krantyp” (7) Schaltflache Speichern
(2) Betriebsbild ,Home" (variabel) (8) Aktuell gespeicherter Krantyp
(3) Schaltflache (Drop-down-Meni) Kran- (9) Verflgbare Strangvarianten

reihe wahlen

(4) Schaltflache (Drop-down-Meni) Krantyp (10) Aktuell gespeicherte Werknummer
wdhlen

(5) Eingabefeld Werknummer (11) Schaltflache Bearbeiten

(6) Textfeld 1 bis 3 flir Kurzinformationen
zum Kran

Einstellreihenfolge:

- Kranserie einstellen.

- Krantyp einstellen.

- Werknummer einstellen.

@ Hinweis
Alle Anderungen in Betriebsbild ,Krantyp* kénnen einzeln oder gemeinsam gespeichert werden.
Gespeicherte Eintragungen erscheinen im Betriebsbild rechts.
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2.7.1 Krantyp einstellen

®

Hinweis

Krantyp andern oder léschen:

Das Andern oder Léschen von einem bestehenden Krantyp l8scht automatisch alle Skalier- und
Teach-Daten. Samtliche Display-Einstellungen werden auf Werkseinstellung zuriickgesetzt.

(1 ) (2) 3 | EcH ~ - [S |EcB
i_o_ r\S EC-H I 4
~o—||* sN - cos —3) (4)

3 HC
= EC-H_SV
(5) “a EC-B_SV M
5
B, ;g; 125ECB6 2-5m A] -l [370 EC-B 12 Fibre 25 A]
TXT3: 125ECBE w0 ‘ \
- 370EC-B12Fibre -6 | (6) (7)
N }a- q‘o = B = wm

Fig. 141: Krantyp einstellen

EMS4Z120077

(1) Meni ,Krantyp” (5) Schaltflache (Drop-down-Menl) Krantyp
wdhlen
(2) Schaltflache (Drop-down-Men) Kran- (6) Schaltflache Krantyp ,, 370 EC-B 12 Fibre*
reihe wahlen
(3) Schaltflache Kranreihe ,,EC-B* (7) Gewahlter Krantyp
(4) Gewahlte Kranreihe (8) Schaltflache Speichern

Beispiel: Krantyp ,370 EC-B 12 Fibre" einstellen.
» Meni ,Krantyp” (1) wahlen.
Kranreihe:

P Schaltflache Kranreihe wéhlen (2) driicken.
> Schaltflache Kranreihe wéhlen (2) klappt auf.

» Schaltflache Kranreihe ,,EC-B“ (3) driicken.
> Gewahlte Kranreihe (4) leuchtet «blau».

Krantyp:
Bei Sondervarianten (SV) auf Hinweise zum Krantyp achten (Beispiel: Projektnummer).

» Schaltflache Krantyp wdhlen (5) driicken.
D> Schaltflache Krantyp wiéhlen (5) klappt auf.

» Schaltflache Krantyp ,370 EC-B 12 Fibre*” (6) driicken.
D> Gewahlter Krantyp (7) leuchtet «blau».
D> Alle Kraneinstellungen befinden sich in Werkseinstellung.

» Werknummer einstellen. (Weitere Informationen siehe: 2.7.2 Werknummer einstellen,
Seite 109.)
oder

Schaltfldche Speichern (8) driicken.
D> Krantyp und Lastkurven zum Kran sind gespeichert.
> Gespeicherter Krantyp erscheint im Betriebsbild rechts.

Betriebsanleitung
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2.7.2 Werknummer einstellen

(1) 3)
O—
o= FSSN - | A
I $70EC-B 12 Fibre B m
o LEEX
" SN s SN 99991 @
@) [ . % — DEEE
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_ - 5) | &
N
h L[ X%\= B = A L[S X%\= B = um g
=
w

Fig. 142: Werknummer einstellen

(1) Meni ,Krantyp” (4) Werknummer
(2) Eingabefeld Werknummer (5) Schaltflache Eingabe speichern
(3) Nummernblock

» Meni ,Krantyp* (1) wahlen.

» Eingabefeld Werknummer (2) antippen.
> Nummernblock (3) erscheint.

» Werknummer (4) iber Nummernblock (3) eingeben.

P Schaltflache Eingabe speichern (5) driicken.
> Nummernblock (3) verschwindet.

(2)
- B [ecs - =), | 370EC-8 12Fibre - =, | sroECB 12Fibre
| -
H ? H-H ? (3)
%/ SN 91 sN SN:9e991 — |
% e
I TxT1: < XTI S
s | e
~ ~ g
S
ﬂ :ﬂ- l'\S %, E W = o ﬂ }0 “/.o E W = cwEw g
w
Fig. 143: Werknummer einstellen
(1) Eingabefeld Werknummer (3) Aktuelle Werknummer

(2) Schaltflache Speichern

P Schaltflache Speichern (2) driicken.
D> Aktuelle Werknummer (3) ist gespeichert.

2.7.3 Kurzinformationen zum Kran eingeben

Die Textfelder 1 bis 3 lassen sich nur in Betriebsart ,Skalieren* andern oder l0schen.

In den Textfeldern 1 bis 3 lassen sich Kurzinformationen zum Kran oder beispielsweise zum
aktuellen Baustellenprojekt speichern.

EMS-4 Betriebsanleitung 109



Montage

Krantyp und Werknummer
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Fig. 144: Kurzinformationen zum Kran eingeben

(1)
(2)
(3)

(4)
(5)
(6)

Menu ,Krantyp*
Anzeige ,Textfelder 1 bis 3
Schaltflache Bearbeiten

Uberblendbild , Text eingeben*
Eingabefeld Text 2

Schaltfliche Uberblendbild verlassen

» Meni ,Krantyp” (1) wahlen.

» Schaltflache Bearbeiten (3) antippen.
> Uberblendbild , Text eingeben” (4) erscheint.

Beispiel: Text 2 bearbeiten.

N N C)

(10)
!
TXT2 Work area 11
o )]
0 )]
o an
il BN

OPEn -

(7) Uberblendbild Tastatur; Text 2

(8) Eingabefeld Text

EMS4Z120320

(9) Anzeige ,Verflighare Zeichen®; maximal

16 Zeichen
(10) Schaltflache Speichern

(11) Schaltfliche Uberblendbild schlieBen

Der folgende Vorgang lasst sich jederzeit mit allen Textfeldern wiederholen.

» Eingabefeld Text 2 (5) antippen.
> Uberblendbild Tastatur (7) erscheint.

P Kurzinformation mit maximal 16 Zeichen eingeben.

» Schaltflache Speichern (10) antippen.
> Uberblendbild , Text eingeben” (4) erscheint.

r
[ Crane 7

:TX‘IZ Work area 11

ls
T
L

Fig. 145: Kurzinformationen zum Kran eingeben

Wenn die Eingabe der Kurzinformationen abgeschlossen ist:
P Schaltflache Uberblendbild verlassen (6) antippen.
D> Die ,Textfelder 1 bis 3“ (2) zeigen die eingetragenen Kurzinformationen.

110
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Fig. 146: Kurzinformationen zum Kran eingeben
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2.8 Faserseildaten (Option)

Faserseildaten lassen sich nur am Faserseilkran in Betriebsart ,Skalieren” einstellen. (Weitere
Informationen siehe: 2.3 Kran konfigurieren, Seite 18.)

@ Hinweis

Mindestvoraussetzung fir die Faserseildaten-Erfassung:
SPS-Software-Version V1.09 (MOD, EC-B, EC-H)

Wenn in Betriebsbild ,Faserseildaten” keine oder ungiiltige Seildaten eingetragen sind:
- Im Kranbetrieb sind alle Kranantriebe auf 10 % der maximalen Geschwindigkeiten reduziert.
- Diagnosemeldung «W22112» erscheint.

(1)

2 ®10:30|
l-‘S » - O = 19.06.21
» —r : - -
bl 9 2 T IR
Fswasouzets || Rows250 . ’
7

(2) "®

i

(10)  (11)

e ™ ‘
@ |

@)
ID | Roo2 ~ CODE 1Y><P88K|[/ CODE .. .......

6 | = Byl s Eo) 1

(6) i 25000 m (9) i --m o
{ ) - = CER %

Fig. 147: Faserseildaten

(1) Meni ,Faserseildaten” (7) Schaltflache Faserseil ablegen (aktiv)

(2) Betriebsbild ,Wizard-Ubersicht* (8) Gespeicherte Faserseildaten

(3) Schaltflache Faserseil auflegen (inaktiv) (9) Schaltflache Speichern (aktiv)

(4) Eingabefeld Faserseil-Code (10) Alle Faserseildaten sind geldscht

(5) Schaltflache (Drop-down-Mend) /dentifi- (11) Schaltflache Faserseil ablegen (inaktiv)
kations-Code wdhlen (Faserseil-Model)

(6) Schaltflache (Drop-down-Meni) Faser-
seillange wahlen

Reihenfolge einhalten:

- Am neuen Faserseil die Daten vom Typenschild notieren.
- Faserseil ablegen (Faserseildaten l6schen).

- Faserseil auflegen (Faserseildaten eingeben).

2.8.1 Typenschild am Faserseil

Liebherr empfiehlt, die Daten auf dem Typenschild vor dem Einscheren des Faserseiles zu
notieren.

112 Betriebsanleitung EMS-4
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2.8.2

Tipp: Typenschild fotografieren.

Montage

Faserseildaten (Option)

1
( Code:  T79CB###9 E.'.-_ﬂ
} ’ Datecode: 17022021 Otn
(2) Supplier: 056114
mModel: soLITE R003
(3)\/tLength 280 m Diameter: 24 mm

EMS4Z120090

Fig. 148: Typenschild am Faserseil

(1) Faserseil-Code
(2) Identifikations-Code (Faserseil-Model)

Informationen zum Faserseil beachten.

Faserseil ablegen

(3)

Faserseillange

Um ein neues Faserseil aufzulegen, muss zuerst der Ablegeprozess durchgefiihrt sein.

Hinweis

Mit dem Start vom Ablegeprozess werden alle Faserseildaten in der Kransteuerung geldscht.
Ohne glltige Faserseildaten sind im Kranbetrieb alle Kranantriebe auf 10 % der maximalen

Geschwindigkeiten reduziert.

(1)

=<3 || m ||
’ L2 T2 @ @
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Fig. 149: Faserseil ablegen

(1) Meni ,Faserseildaten”

(2) Schaltflache Faserseil auflegen (inaktiv)
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite

Betriebsanleitung
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Schaltflache ,Faserseildaten l6schen”
bestdtigen
Schaltflache Vorgang abbrechen
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2.8.3

(3) Gespeicherte Faserseildaten (8) Schaltflache Faserseil auflegen (aktiv)
(4) Schaltflache Faserseil ablegen (aktiv) (9) Alle Faserseildaten sind geldscht
(5) Uberblendbild ,Faserseil ablegen* bestd-

tigen

Betriebsart ,Skalieren” ist eingeschaltet.
» Menil ,Faserseildaten” (1) wahlen.

» Schaltflache Faserseil ablegen (4) antippen.
B> Uberblendbild ,Faserseil ablegen* bestiditigen (5) erscheint.

P Schaltflache , Faserseil ablegen* bestdtigen (6) antippen.
> Uberblendbild (5) verschwindet.
D> Im Kranbetrieb sind alle Kranantriebe auf 10 % der maximalen Geschwindigkeiten redu-
ziert.
Folgende Daten sind geldscht:
> Faserseil-Code
> ldentifikations-Code (Faserseil-Model)
D> Faserseilldnge
> Skalierdaten ,Senktiefe”

Hinweis

Der Prozess ,Faserseil auflegen” kann gestartet werden.

Faserseil auflegen

Um ein neues Faserseil aufzulegen, muss der Ablegeprozess abgeschlossen sein.

Vor dem Auflegen des neuen Faserseiles missen die neuen Seildaten im Display eingetragen
sein.

Informationen zum Faserseil beachten.

(1)

2
)
l-‘S») W |l eg

i

: 10414442
(2) o
\ ode:  T79CB##49 E{‘:
atecode: 17022021
CODE "[sn upplier: 056114 5

odel:  soLITE R003
D 280m | Diameter: 24 mm

Fig. 150: Faserseil auflegen

(1) Menl ,Faserseildaten® (6) Schaltflache ,Faserseil auflegen* bestd-
tigen
(2) Eingabefeld Faserseil-Code (9-stellig) (7) Uberblendbild Tastatur

Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite

EMS42120091
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Faserseildaten (Option)

(3) Schaltflache Faserseil auflegen (8) Tastatur )
(4) Schaltflache Faserseil ablegen (inaktiv) (9) Schaltflache Uberblendbild schlieBen
(5) Uberblendbild , Typenschild“ (Faser- (10) Schaltflache Speichern

seil) (Weitere Informationen siehe:
2.8.1 Typenschild am Faserseil, Seite 112.)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Betriebsart Skalieren ist eingeschaltet.

O Der Ablegeprozess ist abgeschlossen.

O Das aktuelle Faserseil befindet sich auf der Hubtrommel.
O Die Daten vom aktuellen Faserseil sind bekannt.
4
>

Meni ,Faserseildaten“ (1) wahlen.

Schaltflache Faserseil auflegen (3) antippen.
> Alle Faserseildaten sind geldscht.
> Uberblendbild , Typenschild“ (Faserseil) (5) erscheint.

» Schaltflache ,Faserseil auflegen* bestdtigen (6) antippen.
Faserseil-Code (9-stellig)

» Eingabefeld Faserseil-Code (2) antippen.
D> Uberblendbild Tastatur (7) erscheint.

P Faserseil-Code” eingeben.

P Schaltflache Speichern (10) antippen.
> 9-stelliger ,Faserseil-Code" ist eingegeben.

(1)

@

(12)\CODESN T79CBBZA9 (1 2)
-

D R003 ~ CODE

™ m

T, o= (13

EMS4Z120092

Fig. 151: Faserseil auflegen

(11) Eingegebener Faserseil-Code (9-stellig) (13) Identifikations-Code ,R003"
(12) Schaltflache (Drop-down-Menl) /dentifi-
kations-Code wdhlen (Faserseil-Model)

Identifikations-Code (Faserseil-Model)

P Schaltflache (Drop-down-Mend) Identifikations-Code wéhlen (12) antippen.
> Drop-down-Menii 6ffnet sich.

P Identifikations-Code (13) wahlen.
D> Identifikations-Code (Faserseil-Model) ist gewahlt.
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4| w
(18| w1 /

| 280.00m

Fig. 152: Faserseil auflegen

(14) Gewahlte Identifikations-Code (Faserseil-
Model)

(15) Schaltflache (Drop-down-Menl) Faser-
seilldnge wiéhlen

Faserseillange

» Schaltflache (Drop-down-Menii) Faserseilldinge wéihlen (15) antippen.

> Drop-down-Meni 6ffnet sich.

P Faserseillange (16) wahlen.
D> Faserseillange ist gewahlt.

(15)

230.00 m
250.00 m

280.00 m
320.00 m

(16) Faserseilldnge ,280 m*

(18) (19) (20) (21) (22)
] K
(17)_| D cobE . D cone T79CBBZA9/(
= (man <] B 0o = &) 1
s -em S 280.00m

{ ) - = ow {

-+ = R

Fig. 153: Faserseil auflegen

(17) Gewahlte Faserseillange

(18) Schaltflache Speichern (aktiv)

(19) Schaltflache Faserseil ablegen (inaktiv)
(20) Schaltflache Faserseil auflegen (inaktiv)

Faserseildaten speichern

P Schaltflache Speichern (18) antippen.
D> Alle Faserseildaten (23) sind gespeichert.

(21) Schaltflache Speichern (inaktiv)
(22) Schaltflache Faserseil ablegen (aktiv)
(23) Gespeicherte Faserseildaten

EMS4Z120093

23)

EMS4Z120094

P> Im Kranbetrieb lassen sich alle Kranantriebe bis zur maximalen Geschwindigkeit fahren.

» Anzahl der Seillagen und spezifisches Seilgewicht im Display priifen.

P Senktiefe nachskalieren.
oder

Kran komplett skalieren.
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Personentransport

2.9 Personentransport

®

Hinweis

Der Personentransport ist nur mit dem Krantyp 150 EC-B 8 PT zulassig.

Einstellungen fur den Personentransport lassen sich nur in Betriebsart ,Skalieren” durchfihren.

Die Betriebsart Personentransport erlaubt die Personenbeférderung bei gleichzeitigem Arbeits-
einsatz.

Flr die Betriebsart ,Personentransport” sind ausschlieBlich zugelassene Arbeitskdrbe mit
installierter Not-Halt-Einrichtung zu verwenden. Durch die aktive Betriebsart ,,Personentrans-
port“ werden die Fahrdynamik sowie zulassige Traglasten angepasst.

Hinweis

Um im Notfall die Bedienung vom Kran zu Ubernehmen, muss ein zweiter qualifizierter Kran-
fihrer vor Ort auf der Baustelle sein.

(3) (4) (%)

(6)
Fig. 154: Personentransport
(1) Krankabine mit Steuerstand, Not-Halt (5) Antenne 3 und 4 fiir Funkfernsteuerung
und Display und Funk-Not-Halt
(2) Schaltschrank S1 mit Funkempfanger (6) Arbeitskorb fiir Personentransport mit
und Funk-Not-Halt Funk-Not-Halt
(3) Hubwerk mit Zusatzbremse (7) Funksender zur Steuerung vom Kran

(4) Antenne 1und 2 fir Funkfernsteuerung
und Funk-Not-Halt

Der zum Personentransport eingesetzte Arbeitskorb, muss im Display (Krankabine) gewahlt
werden. Zur Auswahl stehen vier verschiedene Arbeitskdrbe mit unterschiedlichem Gesamtge-
wicht. Die Auswahl des Arbeitskorbes aktiviert in der Kransteuerung die passende Traglastta-
belle zum aktuell angehangten Arbeitskorb.
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A

WARNUNG
Falsch registrierte Arbeitskorbvarianten oder Windwarnstufen!
Beschadigungen oder Absturz des Arbeitskorbs.

P Die registrierte Arbeitskorbvariante muss mit der angehangten Korbvariante iberein-
stimmen.

P Die registrierten Windwarnstufen missen fiir den Personentransport zugelassen sein.
P Maximal zulassige Personenzahlim Arbeitskorb nicht Gberschreiten.

P Maximal zulassige Nutzlast des Arbeitskorbs nicht Gberschreiten.

Hinweis

Wenn in Betriebsart ,,Personentransport” kein gultiger Arbeitskorb registriert ist, dann sind alle
Kranantriebe gesperrt («E15182»).

Nach dem Ausschalten und wieder Einschalten der Betriebsart Personentransport bleibt der im
Display zuletzt registrierte Arbeitskorb aktiv.

Flr den Personentransport zugelassene Arbeitskorbe:

FE 1071 FE 1076 AK 2/70 AK 4/120

Tab. 26: Personentransport

ID |Arbeitskorb- | Arbeitskorb- Eigenge- |Nutzlast |Maximal zulas- |Maximale
Variante Kodierung wicht siges Gesamtge- | Personenzahl
wicht
1 |FE1071 10181924 270 kg 250 kg 520 kg 2
2 |FE1076 10181925 850 kg 570 kg 1420 kg 4
3 |AK2/70 10181926 100 kg 250 kg 350 kg 2
4 |AK4/120 10181927 240 kg 480 kg 720 kg 4

Tab. 27: Personentransport

Die maximale Nutzlast des Arbeitskorbes setzt sich aus den zugestiegenen Personen und
dem gegebenenfalls mitgefihrten Werkzeug und Montagematerial zusammen. Die maximal
zulassige Nutzlast des Arbeitskorbes setzt sich aus dem Gesamtgewicht der zugestiegenen
Personen und dem zugeladenen Werkzeug mit Montagematerial zusammen.

Betriebsanleitung EMS-4
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2.9.1 Sicherheitsfunktionen der Kransteuerung in Betriebsart ,,Perso-

2.9.2

nentransport“

Kransteuerung:

- Funkfernsteuerung mit zwei Antennen im Ausleger

- Not-Halt am Kran und Funk-Not-Halt im Arbeitskorb mit zwei Antennen im Ausleger

- Die Umschaltung vom Kranbetrieb auf den Personentransport ist durch Schlisselschalter
(Steuerstand, Funkfernsteuerung) maoglich.

- Wenn Betriebsart ,Personentransport” eingeschaltet ist, dann ist die Aktivierung der Wind-
freistellung gesperrt.

Antriebsabschaltungen:

- Hubwerk: Abschaltung bei 110 % der maximal erlaubten Geschwindigkeit

- Katzfahrwerk: Abschaltung bei 120 % der maximal erlaubten Geschwindigkeit
- Drehwerk: Abschaltung bei 140 % der maximal erlaubten Geschwindigkeit

Hubwerk:

- Uberlast und Lastmomentabsicherung in Abhangigkeit von Last und Ausladung
Uberlastzustand kann nur durch Kranbewegung , Lasthaken senken* verlassen werden.

- Das Hubwerk stoppt automatisch, wenn der Lasthaken die minimale Senktiefe erreicht. Die
Hubwerksbremse fallt ein

- Das Hubwerk stoppt automatisch, wenn der Lasthaken die skalierte Maximalsenktiefe
erreicht. Die Hubwerksbremse fallt ein

- Schlaffseilschutz verhindert unkontrolliertes Abspulen vom Hubseil.

Die Sekundarbremse am Hubwerk schlieBt in folgenden Betriebszustanden:
- Taste Not-Halt gedrickt (Not-Halt-Kreis unterbrochen)
- Uberdrehzahl am Hubwerk erkannt
- Kransteuerung erkennt unplausible Hubwerksbewegungen.
Beispiel: «Betriebsbremse am Hubwerk abgenutzt»
- Stromausfall

Katzfahrwerk:

- Uberlast- und Lastmomentabsicherung in Abhéngigkeit von Last und Ausladung

- Das Katzfahrwerk stoppt automatisch, wenn die Laufkatze die minimale oder maximale
Ausladungerreicht. Die Katzfahrwerksbremse fallt ein.

- Wenn Betriebsart ,,ABB" eingeschaltet ist, dann stoppt das Katzfahrwerk bei Erreichen eines
verbotenen Bereiches. Die Katzfahrwerksbremse fallt ein.

Drehwerk:
- Wenn Betriebsart ,ABB" eingeschaltet ist, dann stoppt das Drehwerk bei Erreichen eines
verbotenen Bereiches. Die Drehwerksbremse fallt ein.

Fahrwerk:
- Wenn Betriebsart ,,Personentransport” eingeschaltet ist, dann ist das Fahrwerk gesperrt.

Fahrverhalten der Antriebe in Betriebsart ,,Personentransport“

Hinweis

Die maximale Bemessungswindgeschwindigkeit betragt 14,1 m/s (51 km/h).

Bedienstationen:

- Am Steuerstand (linke Armlehne) leuchtet die weil3e Signalleuchte ,Personentransport
aktiv“.

- Im Display der Funkfernsteuerung erscheint Symbol 'IE' ~Personentransport aktiv“.

- Das Display der inaktiven Bedienstation zeigt durch ein Symbol, welche Bedienstation
aktuell aktiv ist.
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Hubwerk:

- Die Geschwindigkeit des Lasthakens (Hubwerk) betragt maximal 18 m/min.

- Die maximale Traglast in Betriebsart ,,Personentransport” betragt 2000 kg.
Die erlaubte Zuladung hangt vom Gewicht des verwendeten Arbeitskorbes ab.

- Uberlast und Lastmomentabsicherung in Abhéngigkeit von Last und Ausladung
Uberlastzustand kann nur durch Kranbewegung ,Lasthaken senken* verlassen werden.

- Das Hubwerk stoppt automatisch, wenn der Lasthaken die minimale Senktiefe erreicht. Die
Hubwerksbremse fallt ein.

- Schlaffseilschutz verhindert unkontrolliertes Abspulen vom Hubseil.

Die Sekundarbremse am Hubwerk schlief3t in folgenden Betriebszustanden:
- Taste Not-Halt gedriickt (Not-Halt-Kreis unterbrochen)
- Uberdrehzahl am Hubwerk erkannt
- Kransteuerung erkennt unplausible Hubwerksbewegungen.
Beispiel: «Betriebsbremse am Hubwerk abgenutzt»
- Stromausfall

Katzfahrwerk:
- Die Geschwindigkeit der Laufkatze (Katzfahrwerk) betragt maximal 18 m/min.

Drehwerk:
- Die Geschwindigkeit vom Drehwerk betragt maximal 18 m/min.

Die maximal mdgliche Drehgeschwindigkeit hangt von der aktuellen Ausladung der Laufkatze
ab:

- Kleiner Drehkreisradius ist gleich hohe Drehgeschwindigkeit am Ausleger.

- GroBer Drehkreisradius ist gleich niedrige Drehgeschwindigkeit am Ausleger.

@ Hinweis
Die Drehgeschwindigkeit wird von der Kransteuerung neu angepasst, wenn die Ausladung
geandert ist und das Drehwerk aus der Nulllage des Steuerhebels neu anfahrt.

Fahrwerk:
- Wenn Betriebsart ,Personentransport” eingeschaltet ist, dann ist das Fahrwerk gesperrt.

2.9.3 Kran fiir den Personentransport vorbereiten

Folgende Bedingungen gelten fir Betriebsart ,Personentransport*:

- Witterungsbedingungen und Bemessungswindgeschwindigkeit am Einsatzort sind fir den
Personentransport geeignet.

- Kran ist komplett skaliert.

- Der Kran ist unbeschadigt und befindet sich in einem betriebssicheren Zustand.

- Die Endabschaltungen der Kranantriebe (Katzfahrwerk, Hubwerk) sind gepruift.

- Die Endabschaltungen der ABB” sind gepriift.

- Der Arbeitskorb ist unbeschadigt und befindet sich in einem betriebssicheren Zustand.

- Das Anschlagmittel zwischen Lasthaken und Arbeitskorb ist unbeschadigt und geprift.

- Alle Sicherheitshinweise und Vorschriften zum Kran werden beachtet und eingehalten.

- Nationale Vorschriften zum geplanten Arbeitseinsatz liegen vor und werden eingehalten.

- Im Arbeitskorb befindet sich je ein geladener Ersatzakku fir den Funk-Not-Halt und die
Funkfernsteuerung.

- Im Arbeitskorb liegen fiir alle mitfahrenden Personen personliche Schutzausriistungen
bereit.

- Geeignete Kommunikationsmittel (Funksprechgerate) stehen zur Verfiigung.

7JWenn vorhanden
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Kransteuerung einschalten

Die Kransteuerung lasst sich am Steuerstand (Kabine) oder an der Funkfernsteuerung
einschalten. Beim Einschalten wird die Bedieneinheit aktiv, die beim letzten Ausschalten der
Kransteuerung aktiv war. Nach dem Einschalten l4sst sich die Bedieneinheit durch die ,Uber-
gabe" wechseln.

Kransteuerung an Funkfernsteuerung einschalten

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Kran ist auBer Betrieb.
O Am Steuerstand (Kabine) ist Taste Not-Halt entriegelt.

Die Funkfernsteuerung war beim letzten Ausschalten der Kransteuerung aktiv.
» Hauptschalter am Schaltschrank S1 einschalten.
P Taste Not-Halt durch Drehen entriegeln.

P Kransteuerung an Funkfernsteuerung einschalten.
D> Funkfernsteuerung ist aktiv.
> Kransteuerung ist eingeschaltet.
> Steuerstand (Kabine) ist inaktiv.
D> Im Steuerstand ist die Taste Not-Halt aktiv.

Kransteuerung am Steuerstand (Kabine) einschalten

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
O Kran ist auBer Betrieb.
O An Funkfernsteuerung ist Taste Not-Halt entriegelt.

Der Steuerstand war beim letzten Ausschalten der Kransteuerung aktiv.

» Hauptschalter am Schalt§chrank S1 einschalten.
> Am Display erscheint Uberblendbild ,Steuerung einschalten®.

» Am Steuerstand (Kabine) Taste Steuerung EIN driicken.
D> Steuerstand (Kabine) ist aktiv.
P> Kransteuerung ist eingeschaltet.
D> Funkfernsteuerung ist inaktiv.

Kransteuerung ausschalten

Die Kransteuerung lasst sich an der aktiven Bedieneinheit (Steuerstand, Funkfernsteuerung)
ausschalten.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Kransteuerung ist eingeschaltet.

» An der aktiven Bedieneinheit Taste Steuerung AUS driicken.
D> Kransteuerung ist ausgeschaltet.
> Am Display erscheint Uberblendbild ,Steuerung einschalten®.

Bedieneinheit libergeben

Bei Ubergabe der aktiven Bedieneinheit (Steuerstand, Funkfernsteuerung) wird aus Sicherheits-
grunden der Not-Halt-Kontakt ge6ffnet. Die Not-Halt-Funktion des Kranes l6st aus.

Steuerungsanderung nach Not-Halt-Auslésung:

- Alle Antriebe sind gestoppt und gesperrt.

- Alle Betriebsbremsen sind geschlossen.

- Sekundarbremse am Hubwerk ist geschlossen.

Betriebsanleitung 121



Montage

Personentransport

- Am Display erscheint Diagnosemeldung E15030 (Not-Halt-Kreis offen).

Aktive Bedieneinheit vom Steuerstand (Kabine) zur Funkfernsteuerung iiber-
geben

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
O Kranbetrieb ist aktiv.

O Bedienstation ,Steuerstand” ist aktiv.

O An Funkfernsteuerung ist Taste ,,Not-Halt" entriegelt.

Not-Halt-Funktion der Funkfernsteuerung testen.
P Taste ,Not-Halt" durch Drehen entriegeln.
Der zweite Tastendruck muss etwas langer ausgefihrt werden.

P Taste ,Steuerung ein“ zwei Mal driicken.
> Am Display (Funkfernsteuerung) erscheint das Symbol ,Kabinensteuerung aktiv“.

» Taste ,Steuerung Ein“ ein Mal driicken.
D> Not-Halt ist aktiv.
> Am Display (Funkfernsteuerung) erscheint das Symbol ,Not-Halt / Steuerung
einschalten®.

Not-Halt-Kontakt im Funkempfanger schlieBen.

» An Funkfernsteuerung Taste ,Steuerung EIN“ ein Mal driicken.
D> Der Not-Halt-Kontakt ist geschlossen.
> Am Display (Funkfernsteuerung) erscheint das Symbol ,Steuerung einschalten®.

Kransteuerung an der Funkfernsteuerung einschalten.

» An Funkfernsteuerung Taste ,Steuerung EIN“ ein Mal driicken.
> Bedieneinheit ,Funkfernsteuerung” ist aktiv.
> Bedieneinheit ,Steuerstand” (Kabine) ist inaktiv.
> Am Display (Kabine) erscheint das Uberblendbild ,Funkbetrieb aktiv*.

Aktive Bedieneinheit von der Funkfernsteuerung zum Steuerstand (Kabine)
ubergeben

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
O Kranbetrieb ist aktiv.

O Bedienstation ,Funkfernsteuerung” ist aktiv.

O Am Steuerstand (Kabine) ist Taste ,Not-Halt" entriegelt.

Kransteuerung ausschalten.

» An Funkfernsteuerung Taste ,Steuerung AUS* ein Mal dricken.
> Am Display der Funkfernsteuerung erscheint Uberblendbild ,Steuerung einschalten®.

Bedieneinheit an Steuerstand libergeben.

» An Funkfernsteuerung Taste ,Steuerung AUS* ein Mal driicken.
> Am Display der Funkfernsteuerung erscheint Uberblendbild ,,Abfrage AUS*.

Ubergabe zum Steuerstand bestitigen.

P An Funkfernsteuerung Taste ,Steuerung AUS" ein Mal driicken.
D> Steuerstand (Kabine) ist aktiv.
> Am Display der Funkfernsteuerung erscheint Uberblendbild ,Steuerstand ist aktiv*.
P> Bedieneinheit ,Funkfernsteuerung® ist inaktiv.
> Am Display (Kabine) erlischt das Uberblendbild ,Funkbetrieb aktiv*.
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Hinweis

Die bestehende Verbindung zur Funkfernsteuerung ist getrennt, wenn die Ubergabe zum Steu-
erstand vollstandig durchgefiihrt ist.

Nach einer Funkunterbrechung oder einer automatischen Senderabschaltung ist der Not-Halt
nicht mehr aktiv. Die Funkfernsteuerung muss erneut eingeschaltet werden.

2.9.4 Arbeitskorb fiur Personentransport einstellen

A

Betriebsart ,,Skalieren“ einschalten

GEFAHR
Unwirksame Software-Endschalter und unwirksame Lastiiberwachung!
Kranantriebe stoppen nicht automatisch. Kran kann Uberlastet werden und umstirzen.

P Nur Kranfachkrafte dirfen Betriebsart ,Skalieren” einschalten.
Steuerungsanderungen in Betriebsart ,Skalieren” beachten.
Skalierreihenfolge einhalten.

Antrieb manuell stoppen, bevor das Ende der Fahrstrecke erreicht ist.
Priflast nach Vorgabe dimensionieren.

Priflast innerhalb der zulassigen Fahrstrecke bewegen.

Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.

vvVvyvyvVvyyvyy

Schlusselschalter Betriebsart ,Skalieren” (Schaltschrank S1) vor unbefugtem Zugriff
schitzen: Schlussel immer abziehen und der verantwortlichen Person Gbergeben.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfiillt sind:

O Kran ist vollstandig montiert.

O Die flr den Kraneinsatz vorgesehene Hubhohe ist erreicht.

O Alle Sensoren und Endschalter am Kran sind eingestellt und auf Funktion gepruft.
O Alle Betriebs- und Zusatzbremsen sind auf Funktion geprift.

O Gefahrenbereiche am Kran sind durch Absperrung oder Warnposten gesichert.

Schlisselschalter ,Betriebsart Skalieren“ befindet sich im Schaltschrank S1.
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Fig. 159: Betriebsart ,Skalieren” einschalten

(1) Schalter Betriebsart ,Skalieren“ einge-
schaltet
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@ Hinweis
Beim Einschalten der Betriebsart ,Skalieren” schaltet Kransteuerung aus Sicherheitsgriinden
automatisch aus. (Weitere Informationen siehe: 2.1 Betriebsarten, Seite 9.)

Der Kranbetrieb ist aktiv, wenn alle sicherheitsrelevanten Betriebsarten ausgeschaltet sind.

Arbeitskorb fur Personentransport wahlen
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Fig. 160: Arbeitskorb fir Personentransport wdahlen
(1) Meni ,Personentransport” (8) Anzeige ,ldentifikationsnummer (Arbeits-
korb) tber Funkverbindung*
(2) Betriebsbild ,Home* (variabel) (9) Schaltflache Arbeitskorbvariante wéhlen
(3) Gewahlte Arbeitskorbvariante (10) Schaltflache Windwarnstufen einstellen
(4) Identifikationsnummer vom Arbeitskorb (11) Eingestellte Windwarnstufe 2 fiir Perso-
(ID) nentransport
(5) Eingestellte Windwarnstufe 1 fiir Perso- (12) Uberlast-Abschaltgewicht vom Arbeits-
nentransport korb
(6) Maximal zulassiges Gesamtgewicht (13) Statusanzeige ,Funk-Not-Halt"
(7) Maximal zulassige Personen im Arbeits-
korb
Position Bedeutung
Anzeige (8) Die Identifikationsnummer (ID) des Arbeitskorbes erscheint, wenn
ID der Funk-Not-Halt eingeschaltet ist. (Weitere Informationen siehe:

2.9.6 Funk-Not-Halt am Arbeitskorb einschalten, Seite 126.)

Statusanzeige (13) |Symbol ,Funk-Not-Halt":
2| Symbol leuchtet «rot», wenn Funk-Not-Halt ausgeschaltet ist.

Tab. 28: Arbeitskorb fiir Personentransport wéhlen

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Arbeitskorb ist fachgerecht montiert und betriebsbereit.
O Im Arbeitskorb steckt der Funk-Not-Halt in der dafir vorgesehenen Halterung.
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2.9.5

O Betriebsart Skalieren ist eingeschaltet.
a Mend ,Personentransport” ist gewahlt.

(15)

(9)
} E
(13)

~ D e, a

= & 2
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3 e 2
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Fig. 163: Arbeitskorb fir Personentransport wéhlen

(13) Uberblendbild ,Arbeitskorbvariante

wahlen*

(14) Schaltflache Arbeitskorb ,,AK 2/70“
Beispiel: Arbeitskorb AK 2/70 wahlen.

» Schaltflache Arbeitskorbvariante wdhlen (9) antippen.
> Uberblendbild , Arbeitskorbvariante wahlen* (13) erscheint.

» Schaltflache Arbeitskorb ,AK 2/70“ (14) antippen.
D> Schaltflache (14) leuchtet «blau».

» Schaltflache Uberblendbild verlassen (15) antippen.
D> Betriebsbild Personentransport zeigt die gewahlte Arbeitskorbvariante (16).

Montage

Personentransport
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(15) Schaltfliche Uberblendbild verlassen

(16) Gewahlte Arbeitskorbvariante

Windwarnstufen fir Personentransport einstellen
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4
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Fig. 164: Windwarnstufen fiir Personentransport einstellen

(1)
(2)
(3)
(4)

Schaltflache Windwarnstufen einstellen

Uberblendbild Nummernblock
Eingabefeld Windwarnstufe 1
Eingabefeld Windwarnstufe 2

(5) Nummernblock

(6) Schaltflache Speichern
(7)
(8)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
O Arbeitskorb ist fachgerecht montiert und betriebsbereit.

Betriebsanleitung

Einschaltwert fir Windwarnstufe 1
Einschaltwert fir Windwarnstufe 2
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Personentransport
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2.9.6

O Im Arbeitskorb steckt der Funk-Not-Halt in der dafir vorgesehenen Halterung.

O Betriebsart Skalieren ist eingeschaltet. (Weitere Informationen siehe: Betriebsart ,Skalieren®
einschalten, Seite 123.)

Q Mend ,Personentransport” ist gewahlt.

Windwarnstufen 1 und 2 einstellen

» Schaltflache Windwarnstufen einstellen (1) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (2) erscheint.

P Eingabefeld Windwarnstufe 1 (3) antippen.
D> Eingabefeld (3) leuchtet «blau».

Mit Nummernblock (5) Windgeschwindigkeit fir Windwarnstufe 1 eingeben.

v

P Schaltflache Speichern (6) antippen.
D> Eingabefeld Windwarnstufe 2 (4) leuchtet «blau».

Mit Nummernblock (5) Windgeschwindigkeit fir Windwarnstufe 2 eingeben.

v

P Schaltflache Speichern (6) antippen.
> Uberblendbild Nummernblock (2) verschwindet.
Betriebsbild ,,Personentransport” zeigt folgende Werte:
> Einschaltwert fir Windwarnstufe 1 (7)
D> Einschaltwert fir Windwarnstufe 2 (8)

Funk-Not-Halt am Arbeitskorb einschalten

Der Funk-Not-Halt muss in der daflir vorgesehenen Halterung im Arbeitskorb eingesteckt sein.
In dieser Halterung befindet sich die Kodierkarte (ID) zur Erkennung des Arbeitskorbes. Der
Kranbetrieb ist freigegeben, wenn der im Display eingestellte Arbeitskorb mit der Kodierkarte
ubereinstimmt.

Ein Funkabriss oder der Ausfall des Akkus lost die Not-Halt-Funktion der Kransteuerung aus.

(3) (4)\ ON

(3)
(7)

7\

(6) |PAM Code 3
3

EMS4Z120312

Fig. 165: Funk-Not-Halt am Arbeitskorb einschalten
(1) Halterung ,Funk-Not-Halt“ im Arbeitskorb  (5) Ladekontrollanzeige

(2) Funk-Not-Halt (6) Kodierkarte im Arbeitskorb
(3) Taste Not-Halt (7) Kodierung ,ID 3, AK 2/70" (siehe: Tab. 26,
Seite 118).

(4) Schalter Funk-Not-Halt EIN/AUS

Betriebsanleitung EMS-4
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2.9.7

Montage

Personentransport

Position Bedeutung Bedeutung
Ladekontrollanzeige (6) Grin Akku ist geladen.
Rot Akku nahezu leer

Rot blinkend / Signalton

Akku ist leer. Die Not-Halt-Funk-
tion der Kransteuerung l6st aus.

Tab. 29: Funk-Not-Halt am Arbeitskorb einschalten

Sicherstellen, dass folgende Bedingungen erfillt sind:

a
a
a
a
a
a

niert.

v

Betriebsart ,Kranbetrieb” ist aktiv.

Der Akku im Funk-Not-Halt (2) ist vollstandig geladen.
Ein vollstandig geladener Ersatz-Akku (Funk-Not-Halt (2)) befindet sich im Arbeitskorb.
Der Funk-Not-Halt (2) befindet sich in der Halterung (1) des verwendeten Arbeitskorbes.
Taste Not-Halt (3) ist entriegelt
Die Antenne des Not-Halt-Empfangers ist flir den anstehenden Kraneinsatz korrekt positio-

D> Alle Antriebe sind gesperrt.
D> Der Funk-Not-Halt (2) ist aktiv.
> Am Display erscheint Diagnosemeldung E15030 ,Not-Halt-Kreis offen”.

P Betriebsart ,Personentransport” einschalten.
> Diagnosemeldung E15030 ist verschwunden.

Schalter Funk-Not-Halt EIN/AUS (4) in Position ,ON“ stellen.

Funk-Not-Halt am Arbeitskorb ausschalten

Wenn in Betriebsart ,Personentransport” der Funk-Not-Halt ausgeschaltet wird, dann [6st
unmittelbar die Not-Halt-Funktion der Kransteuerung aus. Dies kann zu Pendelbewegungen des

Arbeitskorbes fihren.

CNR——
e T

(

2)
Sender
2

OFF

Fig. 166: Funk-Not-Halt am Arbeitskorb ausschalten
(3) Schalter ,Funk-Not-Halt EIN/AUS*

(1) Funk-Not-Halt
(2) Taste Not-Halt

Sicherstellen, dass folgende Bedingungen erfillt sind:
O Betriebsart ,Personentransport” ist aktiv.

O Der Kraneinsatz ist beendet.

OFF

O Der Arbeitskorb steht auf sicherem Untergrund am Boden.

P Schalter ,Funk-Not-Halt EIN/AUS* (3) in Position ,OFF* stellen.
> Not-Halt-Funktion der Kransteuerung ist aktiv.
> Am Display erscheint Diagnosemeldung E15030 ,Not-Halt-Kreis offen*.
D> Alle Antriebe sind gestoppt und gesperrt.
> Alle Betriebsbremsen sind geschlossen.

> Die Sekundarbremse am Hubwerk ist geschlossen.

Betriebsanleitung
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Personentransport

2.9.8 Nach Not-Halt-Auslosung Kransteuerung einschalten

@ Hinweis

Die Ursache fur die Auslosung der Not-Halt-Funktion feststellen und beheben.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

O Die Not-Halt-Funktion der Kransteuerung hat ausgelost.

O Display zeigt Diagnosemeldung E15030 ,Not-Halt-Kreis offen“.
O Am Display leuchtet das rote Symbol ,Funk-Not-Halt".

Wenn der Not-Halt-Kreis offen ist:
P Not-Halt-Kreis schlieBen: Rastschalter entriegeln.

» Not-Halt-Kreis schlieBen: Funkstrecke wiederherstellen.

» Taste Kransteuerung Ein driicken.
> Die Sekundarbremse am Hubwerk 6ffnet sich.
> Diagnosemeldung E15030 ist verschwunden.
> Betriebsart ,Kranbetrieb® ist aktiv.
> Der Kran ist betriebsbereit.
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

2.10 Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

Die Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB) ist eine Schutzeinrichtung fiir den Kran, wenn sich
Hindernisse im Arbeitsbereich befinden. Hindernisse sind unter anderem Gebaude, Hochspan-
nungsleitungen, Eisenbahntrassen oder auch angrenzende Baustellen.

Der Arbeitsbereich eines frei stehenden Krans ist eine kreisformige Flache, die sich aus der
maximalen Ausladung und dem Drehbereich (360°) zusammensetzt. Begrenzungsfiguren sind
im Arbeitsbereich programmierte verbotene Flachen, in die der Ausleger oder Lasthaken nicht
hineinfahren darf.

Flr die Programmierung der Begrenzungsfiguren muss die Betriebsart ,Teachen” eingeschaltet
sein. Beim ,Teachen” werden die zulassigen Begrenzungspunkte angefahren und die dabei
entstehenden Koordinaten in der Kransteuerung gespeichert. Die ABB verbindet die gespei-
cherten Punkte zu glltigen Begrenzungsfiguren. Giltige Begrenzungsfiguren bekommen zur
Identifizierung eine Gruppenzahl zugewiesen.

Die ABB wird durch automatisch arbeitende Komponenten (Kransteuerung, Sensoren) und durch
manuelle Eingriffe vom Kranflhrer (Steuerstand) gesteuert.

Fir die Bedienung der ABB ergeben folgende Betriebsarten:

Betriebsart Bedeutung
Teachen Betriebsart ,Teachen” ist durch Schlisselschalter einge-
(Kranfachkraft) schaltet.

Begrenzungsfunktion der ABB ist deaktiviert.
Begrenzungspunkte von verbotenen Bereichen anfahren.
Koordinaten in der Kransteuerung speichern, bis giltige
Begrenzungsfigur entstanden ist.

Begrenzungsfiguren Uberbricken, um verbotene Bereiche fur
spezielle Kraneinsatze zu offnen.

Begrenzungspunkte verschieben, um Formen von Begrenzungs-
figuren zu andern.

Begrenzungsfiguren loschen.

Kranbetrieb Die Begrenzungsfunktion der ABB ist aktiv, wenn mindestens
(Kranfihrer) eine fur die Kransteuerung giltige Begrenzungsfigur geteacht
ist.

Die Kransteuerung ermittelt standig die aktuelle Position von
Ausleger, Laufkatze und Lasthaken (Option). Wenn sich der
Lasthaken oder Ausleger einem Hindernis nahert, dann redu-
ziert die ABB die Antriebsgeschwindigkeiten. Vor der Kollision
mit dem Hindernis werden die Kranantriebe von der ABB
gestoppt.

Der Ausleger darf verbotene Bereiche Uberschwenken, wenn
sich die Laufkatze auBerhalb vom verbotenen Bereich befindet.

Tab. 30: Arbeitsbereichsbegrenzung

Folgende Hinweise beachten:

- Die ABB lasst sich nur in Betriebsart ,, Teachen* einstellen.

- Nur Kranfachkrafte dirfen die ABB einstellen.

- Anderungen an der ,ABB“ wirken sich auf das Fahrverhalten vom Kran aus.
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2.10.1 Betriebsart ,Teachen“ einschalten

A

GEFAHR

Kollisionen mit Hindernissen im Schwenkbereich!

Unsachgemale Einstellung und Verwendung der Arbeitsbereichsbegrenzung kann zu Kollisi-
onen fuhren. Schwere Personen- und Sachschaden konnen die Folge sein.

» Nur Kranfachkrafte dirfen die Betriebsart ,, Teachen® einschalten.

P Steuerungsanderungen in Betriebsart ,Teachen” beachten.

P Vor Erreichen eines Hindernisses, Antrieb manuell stoppen.

P Seitenwind und Pendelausschlage beriicksichtigen.

P Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.

P Schlisselschalter Betriebsart ,Teachen® (Schaltschrank S1) vor unbefugtem Zugriff
schitzen: Schlissel abziehen und der verantwortlichen Person Ubergeben.

Schlisselschalter ,Betriebsart Teachen® befindet sich im Schaltschrank S1.

(1)

+A-542

EMS4Z120006

Fig. 167: Betriebsart , Teachen* einschalten

(1) Schalter Betriebsart,, Teachen“ einge-
schaltet

Hinweis

Beim Einschalten der Betriebsart ,Teachen” schaltet die Kransteuerung aus Sicherheitsgriinden
automatisch aus. (Weitere Informationen siehe: 2.1 Betriebsarten, Seite 9.)

Die ABB ist aktiv, wenn alle sicherheitsrelevanten Betriebsarten ausgeschaltet sind.

Aus Sicherheitsgriinden wird die Betriebsart ,Teachen” automatisch nach 90 Minuten deakti-
viert. Samtliche Kranantriebe werden gestoppt. Die Drehwerksbremse fallt ein.

Hinweis

Die ABB ist kein Ersatz fur das Urteilsvermdgen und die Erfahrung des Kranfuhrers. Der
KranfUhrer wird durch die ABB nicht der Verantwortung fir die sichere Bedienung des Krans
enthoben. Die Bestimmungen der aktuellen Unfallvorschriften sind einzuhalten.

Betriebsanleitung EMS-4
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Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

Vor Arbeitsbeginn Kran und ABB auf Funktion priifen

Die einwandfreie Funktion der ABB hangt von der ordnungsgemaBen, taglichen Uberpriifung
des Kranzustandes unter Beachtung der Bedienungsanleitungen ab. Eine Anderung in der
Kranskalierung loscht alle gespeicherten Begrenzungspunkte.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

Q Der Kran ist vollstandig skaliert.

O Die ABB ist vollstandig geteacht.

Q Der Kranfihrer ist mit der Bedienung vom Kran und der ABB vertraut.
QO Betriebsart ,Kranbetrieb” ist aktiv.

QO ABB-Uberbriickung (Option) ist nicht aktiv.

Q Lasthaken ohne Last

Kranantriebe auf Funktion priifen:
Begrenzungsfiguren der ABB beziehen sich auf Positionen von Ausleger und Laufkatze.

Messabweichungen, die Einstellarbeiten durch Kranfachkrafte erforderlich machen:
- Katzfahrwerk (Ausladung): > £0,2 m

- Drehwerk (Drehwinkel): > = 1°

- Hubwerk (Senktiefe): > 0,2 m

- Fahrwerk (Fahrstrecke): > +0,2 m

P Prifen, ob die angezeigte Ausladung mit der tatsachlichen Ausladung Ubereinstimmt: Lauf-
katze von der minimalen Ausladung bis zur maximalen Ausladung fahren.

P Priifen, ob der angezeigte Drehwinkel mit dem tatsachlichen Drehwinkel Gibereinstimmt: Im
Drehkreis ausgemessene Referenzpunkte anfahren.

P Priifen, ob die angezeigte Senktiefe mit der tatsachlichen Senktiefe ibereinstimmt: Last-
haken von der minimalen Senktiefe bis zur maximalen Senktiefe fahren.

P Prifen, ob die angezeigte Fahrstrecke mit der tatsachlichen Fahrstrecke lbereinstimmt:
Abgemessene Fahrstrecke mit Fahrwerk (Option) abfahren.

ABB auf folgende Funktionen priifen:

- Bremst die ABB die Antriebe (Drehwerk, Katzfahrwerk, Hubwerk) vor Erreichen des verbo-
tenen Bereiches korrekt ab?

- Fallen die Bremsen ein, wenn Ausleger oder Laufkatze den verbotenen Bereich erreicht hat
und die Antriebe gestoppt sind?

» Langsam an ,Verbotene Bereiche* heranfahren.

Problembeseitigung
Stoppen die Kranantriebe nicht korrekt?

» Kranantriebe manuell stoppen.

P Ausleger in Gegenrichtung aus dem verbotenen Bereich herausdrehen.
» ABB-Uberbriickungen priifen.

P Teach-Daten auf Fehler prifen.

» Kranfachkraft zur Fehlersuche hinzuholen.

Wenn Kranantriebe im Grenzbereich korrekt bis zum Stillstand abbremsen:
» Prifen, ob die Bremsen bei Stillstand der Kranantriebe einfallen.
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Regeln zum Teachen der Begrenzungsfiguren

@ Hinweis
Beim Teachen von Begrenzungsfiguren, die im Kranbetrieb voraussichtlich auftretenden Pendel-
ausschlage und Lastenabmessungen bericksichtigen.

Folgende Begrenzungsfiguren stehen zur Verfligung:

Begrenzungsfigur Verfiighare Begrenzungs- Maximal programmierbare
punkte Begrenzungsfiguren

O P1 bis P20 10

Polygonzug

(2 bis 10 Begrenzungspunkte)

Q S1 bis Sé6 3

Kreissegment
(2 Begrenzungspunkte)
[ ] V1 bis V4 1

Viereck
(4 Begrenzungspunkte)

Tab. 31: Regeln zum Teachen der Begrenzungsfiguren

Zur leichteren Planung der Begrenzungsfiguren ist die Erstellung von einem ABB-Lageplan
empfohlen.

Krane mit Strangumschaltung

Jede verflgbare Strang-Variante muss separat geteacht werden.

Abschaltung in maximaler Ausladung

@ Hinweis
Der Polygonzug ist die einzige Begrenzungsfigur, die vollstandig bis zur maximalen Ausladung
reicht. Es ist unmaoglich, den Polygonzug mit dem Lasthaken in maximaler Ausladung zu

umfahren.

Polygonzug, Kreissegment und Viereck kombinieren

Die zur Verfigung stehenden Begrenzungsfiguren kdnnen in einem Arbeitsbereich beliebig
kombiniert werden.

Uberschneidende Begrenzungsfiguren

Uberschneidende Begrenzungsfiguren erméglichen die Ausgrenzung komplexer Baustellenbe-
reiche.
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—(2)

EMS4Z120356

(3)

Fig. 171: Uberschneidende Begrenzungsfiguren

(1) Begrenzungsfigur ,Viereck" (3) Begrenzungsfigur ,Polygonzug*
(2) Begrenzungsfigur ,Kreissegment”

Polygonzug teachen

19 Begrenzungspunkte ermdglichen maximal 10 Polygonzuge.

Der Polygonzug ist eine Gerade zwischen mindestens zwei Begrenzungspunkten in maximaler
Ausladung. Der Polygonzug ist die einzige Begrenzungsfigur, die bis zur maximalen Ausladung
(£ 0,5 m) reicht. Es ist nicht moglich, den Polygonzug mit dem Lasthaken in maximaler Ausla-
dung zu umfahren.

Begrenzungspunkte im gleichen Winkel:

EMS4Z120225

Fig. 172: Polygonzug teachen

(1) Begrenzungspunkt 2 (3) Begrenzungspunkt 3
(2) Winkeldifferenz = 1° einhalten (4) Kranmittelpunkt

Bei 2 in der Ausladung aufeinanderfolgenden Begrenzungspunkten, muss die Winkeldiffe-
renz = 1° (2) eingehalten werden. Wenn die Winkeldifferenz kleiner ein Grad ist, dann zieht
die ABB die geteachte Gerade bis zum Kranmittelpunkt (4) durch.

Winkeldifferenz 180 Grad:
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EMS4Z120226

Fig. 173: Polygonzug teachen

(1) Begrenzungspunkt 3 (180 Grad minus ein  (3) Begrenzungspunkt 2
Grad)
(2) Winkeldifferenz ,maximal 178 Grad*“ (4) Begrenzungspunkt 1 (180 Grad minus ein
Grad)

Ein durch den Polygonzug halbierter Arbeitsbereich ist nicht zulassig. Die Begrenzungsfigur
kippt in Richtung ,kleiner 180 Grad“. Die Winkeldifferenz (2) darf maximal 178 Grad betragen.
Um 178 Grad zu realisieren, muss Begrenzungspunkt 2 (3) geteacht werden.

Kreissegment teachen

6 Begrenzungspunkte ermdglichen maximal 3 Kreissegmente.
Winkeldifferenz 180 Grad:

EMS4Z120227

(2

Fig. 174: Kreissegment teachen

(1) Begrenzungspunkt1 (3) Begrenzungspunkt 2
(2) Winkeldifferenz ,maximal 179 Grad“

Das Kreissegment nicht in maximaler Ausladung teachen. Um mit dem Kreissegment die groBt-
mogliche Flache zu erhalten, darf die Winkeldifferenz (2) maximal 179 Grad betragen. Die
Begrenzungsfigur kippt in Richtung ,kleiner 180 Grad*“.

Viereck teachen

4 Begrenzungspunkte ermaglichen maximal 1 Viereck.
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T
—
~, .
EMS42120228

Fig. 175: Viereck teachen

(1) Begrenzungspunkt 1 (3) Begrenzungspunkt 4
(2) Umlaufrichtung ,rechts” (Beispiel: V1 bis  (4) Kranmittelpunkt
V4)

Begrenzungsfiguren Gber dem Kranmittelpunkt sind nicht zulassig. Das Viereck nicht in maxi-
maler Ausladung teachen. Begrenzungspunkte nur in einer Umlaufrichtung (2) (links oder
rechts herum) anfahren und teachen. Uberschneidende Geraden sind unzuldssig. Begrenzungs-
punkte nicht auf deckungsgleiche Positionen teachen.

(2) (3)

(1)
(4)
1 (=]
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Fig. 176: Viereck teachen
(1) Begrenzungspunkt 4 (3) Begrenzungspunkt 3
(2) Winkeldifferenz = 1° einhalten (4) Kranmittelpunkt

Bei zwei in der Ausladung aufeinanderfolgenden Begrenzungspunkten muss die Winkeldiffe-
renz = 1° (2) eingehalten werden. Wenn die Winkeldifferenz kleiner ein Grad ist, dann zieht die
ABB die geteachte Gerade bis zum Kranmittelpunkt (4) durch.

2.10.2 Begrenzungsfiguren teachen (grafisch)

Geteachte Begrenzungsfiguren beziehen sich auf die Positionen von Ausleger und Laufkatze.

ACHTUNG
Wahrend des Kranbetriebes kann die angehangte Last aufschwingen und pendeln!
Last kann mit ausgegrenzten Gebauden (Hindernissen) kollidieren.

» Pendelausschlag und Lastabmessung berlicksichtigen.

P Begrenzungsfiguren mit ausreichend Abstand zum Hindernis teachen.

Empfehlung: Mindestens 5 % der Pendellange (Hubhdhe) als minimalen Sicherheitsabstand zum
Hindernis (Begrenzungsfigur) einkalkulieren.
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

Tipp: Nach jedem Teach-Vorgang einen neuen ABB-Lageplan erstellen oder Anderungen im

ABB-Lageplan erganzen.

(1)

Q%

O\ o O e
25.8n 0.0¢ 12.3n
(2)\ 1. 4wmn
T96.1°
2 A !
/ L
12)

11)
@ N O

— | 10)
23456738500 |

111213 14 1516 17 18 19 20\(9)

(4)
FIEE (8)
N }g. 1-5 y,@/—— B = ww

(%) (6) (7)

(3)

Fig. 177: Begrenzungsfiguren teachen (grafisch)

(1) Meni ,Teachen®

(2) Ansicht ,Home* (variabel)

(3) Arbeitsbereich mit geteachten Begren-
zungsfiguren

(4) Schaltflache Auslegeransicht

(5) Schaltflache (erweiterbar) ,,Punkt oder
Figur bearbeiten”

(6) Schaltflache (erweiterbar) ,,Punkt oder
Figur ldschen®

(7) Schaltflache ,Punkt oder Figur hinzu-
fligen*

Symbole der Begrenzungsfiguren

(3)

(8)
(9)

®15:30]
D (I) @ 19.07.21

| (14)

1 (13)

—0—=0 10)

111213141516 17 18 19 20\

@ o o M(H)
@

(9)
C eamle @

1] -.'.g. l-‘S %,\(_D/— B = o

Schaltflache Strangvariante wechseln
Begrenzungspunkte (Polygonzug)

(10) Begrenzungsfigur (Zusammengefasste

Begrenzungspunkte)

(11) Schaltflache Begrenzungsfigur wéhlen
(12) Schaltflache Vollbild 6ffnen

(13) Ansicht ,Vollbild“ (12 Zoll)

(14) Schaltflache Vollbild schlieBen

(leuchtet «blau»)

EMS4Z120357

Symbol Bedeutung

®

Schaltflache (11) | 10 Polygonzug (19 Begrenzungspunkte)

o\

Schaltflache (11) | 3 Kreissegment (6 Begrenzungspunkte)

[ ]

Schaltflache (11) |1 Viereck (4 Begrenzungspunkte)

Tab. 32: Begrenzungsfiguren teachen (grafisch)
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Begrenzungsfiguren und Farb-Code

Fig. 181: Teachen

(2)

(1) Kranausleger mit Laufkatze
(2) Polygonzug (grau)

(3) Begrenzungspunkt

(4) Kreissegment (blau)

Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

EMS4Z120358

(5) Gruppenzahl
(6) Arbeitsbereich
(7) Viereck (griin)

Farbe im Tagmodus

Farbe im Nacht-
modus

Bedeutung

Hellgrau Dunkelgrau Begrenzungsfigur ist deaktiviert.

Dunkelgrau Hellgrau Begrenzungsfigur ist aktiv.

Blau Blau Begrenzungsfigur flir Bearbeitung gewahlt

Grin Grdn Fiir Begrenzungsfigur ist ABB-Uberbriickung aktiv.

Tab. 33: Begrenzungsfiguren teachen (grafisch)

Polygonzug teachen

Das folgende Beispiel zeigt das Teachen von einem Polygonzug mit vier Begrenzungspunkten

(P1 bis P4).

Der Polygonzug muss in maximaler Ausladung beginnen und enden.
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

(1)
0|10
(2) (5)\ (6) (7) (8) (9)
: :
S N O E Cll1 ~ 10)
@ 12 34567 8 910
123456738910 / 111213141516 17 18 19 20
111213141516 17 18 19 20 Ze
(3) @ O 11) (12)
v v 3 e |
(13 ‘ S
N -.,0 P %\@/ B = o ﬁ }(I' FS % (D Bd = cEw %
Fig. 182: Polygonzug teachen
(1) Meni ,Teachen* (8) Schaltflache Vollbild 6ffnen (12 Zoll)
(2) Schaltflache Begrenzungsfigur ,Polygon”  (9) Schaltflache Betriebsbild schlieBen
(3) Laufkatze (10) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig
machen
(4) Schaltflache Polygonzug hinzufiigen (11) Anzeige ,Aktuelle Ausladung*
(5) Betriebshild Polygonzug hinzufiigen (12) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel”

(6) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (13) Schaltflache Auslegeransicht
punkt wahlen

(7) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

Polygonzug: Begrenzungspunkt ,P1%

» Meni ,Teachen® (1) wahlen.

» Schaltflache Begrenzungsfigur ,Polygon*(2) antippen.

» Laufkatze (3) auf den ersten Begrenzungspunkt in maximaler Ausladung fahren.

» Schaltflache Polygonzug hinzufiigen (4) antippen.
> Betriebsbild Polygonzug hinzufiigen (5) erscheint.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdhlen (6) antippen.
D> Schaltflache (6) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (6) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,P1“ steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.

> Begrenzungspunkt ,P1* ist gespeichert.

> Begrenzungspunkt ,P1* ist «gelb».

Polygonzug: Begrenzungspunkt ,,P2*
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S

Fig. 183: Polygonzug teachen

Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

EMS42120211

(1) Betriebsbild Polygonzug hinzufiigen (5) Schaltflache Letzte Eingabe rlickgdngig
machen
(2) Laufkatze (6) Anzeige ,Aktuelle Ausladung”

(3) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (7) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel"

punkt wahlen
(4) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

P Laufkatze (2) auf zweiten Begrenzungspunkt fahren.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdhlen (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (3) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,P2“ steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.

D> Begrenzungspunkt ,P2“ ist gespeichert.

> Begrenzungspunkt ,P2“ ist «gelb».

Polygonzug: Begrenzungspunkt ,,P3*

(1) @ @ @
o

Ol ~¥BI

1/2(3)4 56 7 8 910
~ 111213141516 17 18 19 20

(6) (7)
\

i 2\8.7m T 27

Fig. 184: Polygonzug teachen

(%)

EMS4Z120212

(1) Betriebsbild Polygonzug hinzufiigen (5) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig
machen
(2) Laufkatze (6) Anzeige ,Aktuelle Ausladung”

(3) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (7) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel"

punkt wahlen
(4) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

P Laufkatze (2) auf dritten Begrenzungspunkt fahren.
P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdhlen (3) antippen.

Betriebsanleitung
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (3) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,,P3“ steht:
» Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (4) antippen.
> Begrenzungspunkt ,P3“ ist gespeichert.
> Begrenzungspunkt ,P3“ ist «gelb».

Polygonzug: Begrenzungspunkt ,,P4*

(1)

@ @

S

@

|
SIEIIaIe]

1/2/3(4)5 6 7 8 910

(%)

)

111213141516 17 18 19 20

(6)
\

(7)\
i 60om ‘I

232°

Fig. 185: Polygonzug teachen

(1) Betriebsbild Polygonzug hinzufiigen

(2) Laufkatze
(3)
punkt wahlen
(4)
chern
(5)

machen

Schaltflache (drop down) Begrenzungs-
Schaltflache Begrenzungspunkt spei-

Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig

(8)

(6)
7
(8)

(9)

9) (10)

o/~
[1234[567 8910

111213141516 17 18 19 20

L

60.0m “}*  232°

\

EMS4Z120213

Anzeige ,Aktuelle Ausladung*
Anzeige ,Aktueller Drehwinkel"

Geteachte Begrenzungsfigur ,Polygon*

mit vier Begrenzungspunkten

Vier Begrenzungspunkte zu einer Begren-
zungsfigur ,Polygon” zusammengefasst
(10) Schaltflache Betriebsbild schlie3en

P> Laufkatze (2) auf vierten Begrenzungspunkt in maximaler Ausladung fahren.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdhlen (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (3) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt , P4 steht:

P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (4) antippen.
> Begrenzungspunkt ,P4“ ist in maximaler Ausladung gespeichert.
> Die ABB erkennt, dass das Teachen der Begrenzungsfigur ,Polygonzug” abgeschlossen

ist.

D> Vier Begrenzungspunkte (9) sind «gelb».
D> Vier Begrenzungspunkte (9) sind durch einen Rahmen zu einer Begrenzungsfigur

(Polygon) zusammengefasst.
> Geteachte Begrenzungsfigur ,Polygon* (8) ist «grau».

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (10) antippen.
D> Betriebsbild ,, Teachen“ erscheint.

Kreissegment teachen

Das folgende Beispiel zeigt das Teachen vom Kreissegment mit zwei Begrenzungspunkten (S1,

S2).

Der maximal programmierbare Winkel betragt 179°.
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

(2) (5 5 (7) (3) (9)
O R |
G 1@/ \ D234
12 3 456
EEa EEa
o @ o (11) (12<
- RSN 2 s
N &0 r\s "/oo\@/ WY = e :ﬂ' I_-S /0@/ B = o %
Fig. 186: Kreissegment teachen
(1) Meni ,Teachen* (8) Schaltflache Vollbild 6ffnen (12 Zoll)
(2) Schaltflache Begrenzungsfigur ,Kreisseg-  (9) Schaltflache Betriebsbild schlieBen
ment*
(3) Laufkatze (10) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig
machen
(4) Schaltflache Kreissegment hinzufiigen (11) Anzeige ,Aktuelle Ausladung*
(5) Betriebsbild Kreissegment hinzufiigen (12) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel”

(6) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (13) Schaltflache Auslegeransicht
punkt wahlen

(7) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

Kreissegment: Begrenzungspunkt ,,S1

» Meni ,Teachen“ (1) wahlen.

» Schaltflache Begrenzungsfigur ,Kreissegment* (2) antippen.

P Laufkatze (3) auf Position vom ersten Begrenzungspunkt fahren.

P Schaltflache Kreissegment hinzufiigen (4) antippen.
D> Betriebshild Kreissegment hinzufiigen (5) erscheint.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdhlen (6) antippen.
D> Schaltflache (6) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (6) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,S1“ steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.

> Begrenzungspunkt ,S1“ ist gespeichert.

> Begrenzungspunkt ,S1" ist «gelb».

Kreissegment: Begrenzungspunkt ,,S2*
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Montage

Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

142
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Fig. 187: Kreissegment teachen

EMS4Z120359

(1) Betriebsbild Kreissegment hinzufiigen (6) Anzeige ,Aktuelle Ausladung”

(2) Laufkatze (7) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel"

(3) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (8) Zwei Begrenzungspunkte zu einer
punkt wahlen Begrenzungsfigur ,Kreissegment”

zusammengefasst

(4) Schaltflache Begrenzungspunkt spei- (9) Schaltflache Betriebsbild schlieBen
chern

(5) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig (10) Geteachte Begrenzungsfigur ,Kreisseg-
machen ment“ mit zwei Begrenzungspunkten

P Laufkatze (2) auf zweiten Begrenzungspunkt fahren.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wahlen (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (3) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,S2“ steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (4) antippen.
D> Begrenzungspunkt ,S2“ ist gespeichert.
D> Die ABB erkennt, dass das Teachen der Begrenzungsfigur ,Kreissegment” abgeschlossen
ist.
D> Zwei Begrenzungspunkte (8) sind «gelb».
D> Zwei Begrenzungspunkte (8) sind durch einen Rahmen zu einer Begrenzungsfigur (Kreiss-
egment) zusammengefasst.
> Geteachte Begrenzungsfigur ,Kreissegment” (10) ist «grau».

P Schaltflache Betriebsbild schlieen (9) antippen.
> Betriebsbild ,Teachen® erscheint.

Viereck teachen

Das folgende Beispiel zeigt das Teachen vom Viereck mit vier Begrenzungspunkten (V1 bis V4).

Begrenzungspunkte nacheinander in einer Umlaufrichtung (links oder rechts herum) teachen.
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

©

(2) (5) (6) (7) (8) (9)
@ © N O @ ~ 10)
T |
BN @/ |
(3) = g 123 4 _ g
D) O (11) (12)
. 4 \ \
- sy A 8 s 7 |
ﬁ }Q FS :&;\@/ B = cER ﬁ }Q l'S “oo (D B = =R %
Fig. 188: Viereck teachen
(1) Meni ,Teachen* (8) Schaltflache Vollbild 6ffnen (12 Zoll)
(2) Schaltflache Begrenzungsfigur ,Viereck* (9) Schaltflache Betriebsbild schlieBen
(3) Laufkatze (10) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig
machen
(4) Schaltflache Viereck hinzufiigen (11) Anzeige ,Aktuelle Ausladung*
(5) Betriebsbild Viereck hinzufiigen (12) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel”

(6) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (13) Schaltflache Auslegeransicht
punkt wahlen

(7) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

Viereck: Begrenzungspunkt , V1

» Meni ,Teachen* (1) wahlen.

» Schaltflache Begrenzungsfigur ,Viereck” (2) antippen.

P Laufkatze (3) auf Position vom ersten Begrenzungspunkt fahren.

P Schaltflache Viereck hinzufiigen (4) antippen.
D> Betriebsbild Viereck hinzufiigen (5) erscheint.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdhlen (6) antippen.
D> Schaltflache (6) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (6) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,V1“ steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.

> Begrenzungspunkt ,V1“ ist gespeichert.

> Begrenzungspunkt ,V1“ ist «gelb».

Viereck: Begrenzungspunkt , vV2*
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)
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Fig. 189: Viereck teachen

(1) Betriebsbild Viereck hinzufiigen (5) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig
machen
(2) Laufkatze (6) Anzeige ,Aktuelle Ausladung”
(3) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (7) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel"
punkt wahlen
(4) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

P Laufkatze (2) auf zweiten Begrenzungspunkt fahren.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wahlen (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (3) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,V2“ steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.

D> Begrenzungspunkt V2 ist gespeichert.

D> Begrenzungspunkt V2 ist «gelb».

Viereck: Begrenzungspunkt , V3*
(1) 2 ) (4)

; l\(s)

10243) 4

[ (6) (7)

‘l \57.1m T™ \51 o

EMS42120361

Fig. 190: Viereck teachen

(1) Betriebsbild Viereck hinzufiigen (5) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig
machen
(2) Laufkatze (6) Anzeige ,Aktuelle Ausladung”

(3) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (7) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel"
punkt wahlen

(4) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

P Laufkatze (2) auf dritten Begrenzungspunkt fahren.
P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdihlen (3) antippen.
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Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (3) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,V3*“ steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (4) antippen.

> Begrenzungspunkt ,V3“ ist gespeichert.

> Begrenzungspunkt ,V3*“ist «gelb».

Viereck: Begrenzungspunkt , V4*

@ @ (8) (10)

o lﬁ
el

1/2)3)4 1234

(6) (7)

‘l >1.6m ™ \83 °

Fig. 191: Viereck teachen

EMS4Z120362

A ® sien P owr

(1) Betriebsbild Viereck hinzufiigen (6) Anzeige ,Aktuelle Ausladung”

(2) Laufkatze (7) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel*

(3) Schaltflache (drop down) Begrenzungs- (8) Geteachte Begrenzungsfigur ,Viereck"
punkt wahlen mit vier Begrenzungspunkten

(4) Schaltflache Begrenzungspunkt spei- (9) Vier Begrenzungspunkte zu Begren-
chern zungsfigur ,Viereck" zusammengefasst

(5) Schaltflache Letzte Eingabe riickgdngig (10) Schaltflache Betriebsbild schlieBen

machen
P Laufkatze (2) auf vierten Begrenzungspunkt (maximale Ausladung) fahren.

P Schaltflache (drop down) Begrenzungspunkt wdhlen (3) antippen.
D> Schaltflache (3) leuchtet «blau».
D> Schaltflache (3) zeigt aktuellen Begrenzungspunkt.

Wenn Laufkatze auf Position von Begrenzungspunkt ,V4* steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (4) antippen.
> Begrenzungspunkt ,vier* ist in maximaler Ausladung gespeichert.
> Die ABB erkennt, dass das Teachen der Begrenzungsfigur ,,Polygonzug* abgeschlossen
ist.
D> Vier Begrenzungspunkte (9) sind «gelb».
D> Vier Begrenzungspunkte (9) sind durch einen Rahmen zu einer Begrenzungsfigur
(Polygon) zusammengefasst.
> Geteachte Begrenzungsfigur ,Viereck” (8) ist «graus.

P Schaltflache Betriebsbild schlieBen (10) antippen.
> Betriebsbild , Teachen“ erscheint.

Begrenzungsfigur loschen

Alle Begrenzungsfiguren lassen sich auf einmal l6schen. (Weitere Informationen siehe:
2.10.7 Alle Teach-Daten l6schen, Seite 161.)
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Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)
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Fig. 192: Begrenzungsfigur l6schen

(1) Meni ,Teachen®

(2) Schaltflache Begrenzungsfigur l6schen
(3) Schaltflache Begrenzungsfigur wéhlen

2 (3 (%)

EMS4Z120363

(4) Begrenzungsfigur ,Polygonzug mit Grup-

penzahl 3“ (gewahlt)

(5) Schaltflache Begrenzungsfigur l6schen
(6) Schaltflache Begrenzungsfigur ,Poly-

gonzug* (gewahlt)

Beispiel: Begrenzungsfigur ,Polygonzug*“ mit Gruppenzahl ,3“ l6schen.

» Meni ,Teachen“ (1) wahlen.

P Schaltflache Begrenzungsfigur ,,Polygonzug* (6) antippen.

P Schaltflache Begrenzungsfigur l6schen (2) antippen.

» Schaltflache Begrenzungsfigur wéhlen (3) antippen.

Wenn Begrenzungsfigur (4) «blau» leuchtet:
P Schaltflache Begrenzungsfigur lGschen (5) antippen.
> Begrenzungsfigur ,Polygonzug mit Gruppenzahl 3“ ist geldscht.

(6)

ZE

O @

123456738910
111213141516 17 18 19 20

- ¥

AL D %\O/

Fig. 193: Begrenzungsfigur l6schen

(6) Begrenzungsfigur ,Polygonzug mit Grup-

penzahl 3“ ist geldscht

Begrenzungspunkt loschen

EMS4Z2120364

Wenn ein Begrenzungspunkt aus einer gultigen Begrenzungsfigur geloscht wird, dann ist diese
Begrenzungsfigur nicht mehr vollstandig und verliert ihre Gultigkeit.

Begrenzungspunkte lassen sich einzeln loschen. (Weitere Informationen siehe: Begrenzungs-

punkt l6schen, Seite 150.)

Betriebsanleitung

EMS-4

LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023



LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023

Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

2.10.3 Begrenzungsfiguren teachen (tabellarisch)

(1

)

O

(3)

(5) fe
\
(7) .

- (10)

(2)
(4)

(11) (12)
/ /

(9)\@P‘I 3 %®eo0m T
@ 2 3 2 328m 1
E PP 3 % e0om T

EMS4Z120365

Fig. 194: Begrenzungsfiguren teachen (tabellarisch)

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
7
(8)
(9)

EMS-4

Meni ,Teachen (Tabelle)”
Schaltflache Vollbild schlieBen (aktiv)
Begrenzungsfigur ,Polygonzug“ (Grup-
penzahl ,3*)

Begrenzungsfigur ,Polygonzug“ (Grup-
penzahl ,4")

Begrenzungsfigur ,Viereck"
Begrenzungsfigur ,Kreissegment*”
Schaltflache Auslegeransicht

Bildlaufleiste

Begrenzungspunkt ,P2“ (aktiv)

Betriebsanleitung

(10)
(11)
(12)
(13)
(14)
(15)
(16)
(17)

(18)

Spalte ,Begrenzungspunkte”; gespei-
cherte Begrenzungspunkte

Spalte ,,Gruppenzahl®; gespeicherte
Begrenzungspunkte

Spalte ,Ausladung in Meter"; gespei-
cherte Begrenzungspunkte ,P1*

Spalte ,Drehwinkel in Grad“; gespei-
cherte Begrenzungspunkte ,P1*
Schaltflache Tabellenfilter ,Polygonzug*
einschalten (aktiv)

Schaltflache Tabellenfilter ,Kreisseg-
ment*“ einschalten

Schaltflache Tabellenfilter ,Viereck*
einschalten

Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern

Schaltflache Begrenzungspunkt léschen
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Tabelle nach Figurentyp filtern

(1)

& ? 3 %e0om P oas OK(3) Al v 2 2 365m P95 @
@ 2 3 2 328m T a8 @ @ v 2 2 s7om sy @’/:2;
s p3 3 fe00m T 69 @ Se vz 2 % ssem Tasre @
O| pa a4 % e00m T2 O va 2 ®30m Tors "
~| p5 a4 ®e0om T 8 @ ~ @ g
N 3{; I_-\s % (D B = o N }Q ['S % (D B = o %

Fig. 195: Tabelle nach Figurentyp filtern

(1) Meni ,Teachen (Tabelle)* (4) Auflistung ,Begrenzungspunkte vom

geteachten Viereck" einschalten

(2) Auflistung ,Begrenzungspunkte aller (5) Schaltflache Tabellenfilter ,Kreisseg-
geteachten Polygonzige” ment“ einschalten

(3) Schaltflache Tabellenfilter ,Polygon* (6) Schaltflache Tabellenfilter ,Viereck”
einschalten (aktiv) einschalten (aktiv)

Beispiel: Tabellenfilter ,Viereck" einschalten.
Alle Tabellenfilter kdnnen jederzeit eingeschaltet werden.

Wenn Meni ,Teachen (Tabelle)” (1) gewahlt:
P Schaltflache Tabellenfilter ,Viereck” (6) antippen.
D> Schaltflache (6) leuchtet «blau».
D> Alle geteachten Begrenzungspunkte vom Viereck (4) sind aufgelistet.

Begrenzungspunkt teachen

(1) (3) (4) (8)
OIS I= / / — /
Vi 2 365m P95 @
@ v ot a7 | [
v 8 ot - | B—® A
R e
O

Fig. 196: Begrenzungspunkt teachen

(1) Meni ,Teachen (Tabelle)* (5) Aktueller Drehwinkel in Grad
(2) Schaltflache Zeile ,V1“ (leuchtet «blau») (6) Schaltflache Tabellenfilter ,Viereck*
einschalten (aktiv)

(3) Begrenzungspunkt V1 vom Viereck (7) Schaltflache Begrenzungspunkt spei-
chern
(4) Aktuelle Ausladung in Meter (8) Schaltflache Begrenzungspunkt l6schen

Begrenzungspunkt ,V1“ teachen:

148 Betriebsanleitung EMS-4
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Wenn Meni , Teachen (Tabelle)” (1) gewahlt :
» Schaltflache Tabellenfilter ,Viereck” (6) antippen.
D> Alle Begrenzungspunkte vom Viereck sind aufgelistet.
D> Schaltflache Zeile , VI1“(2) leuchtet «blau».
In Zeile ,V1* (2) erscheinen folgende Werte:
D> Aktuelle Ausladung in Meter (4)
D> Aktueller Drehwinkel in Grad (5)

P Laufkatze auf Position vom geplanten Begrenzungspunkt ,V1“ fahren.

Wenn Laufkatze still steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.
P> Koordinaten (Ausladung, Drehwinkel) von Begrenzungspunkt ,V1* sind gespeichert.

Begrenzungspunkte ,,V2“ bis ,,V4“ teachen:
P Schaltflache Zeile ,V2“ antippen.
» Laufkatze auf Position vom geplanten Begrenzungspunkt ,V2“ fahren.

Wenn Laufkatze still steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.
D> Koordinaten (Ausladung, Drehwinkel) von Begrenzungspunkt ,V2* sind gespeichert.

P Schaltflache Zeile ,V3* antippen.
P Laufkatze auf Position vom geplanten Begrenzungspunkt ,V3* fahren.

Wenn Laufkatze still steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.
P> Koordinaten (Ausladung, Drehwinkel) von Begrenzungspunkt ,V3“ sind gespeichert.

P Schaltflache Zeile ,V4*“ antippen.
» Laufkatze auf Position vom geplanten Begrenzungspunkt ,V4“ fahren.

Wenn Laufkatze still steht:
P Schaltflache Begrenzungspunkt speichern (7) antippen.

(10)
_/
vi (2| 8 365m T195° @
v2 2| 8 s572m Psee @
v3 |2| 8% ssem T 28t @ -
bt
PN (7) g
(9)/v4 2] 2 352m Pars / g
i Z
w

Fig. 197: Begrenzungspunkt teachen

(7) Schaltflache Begrenzungspunkt spei- (10) Begrenzungsfigur ,Viereck* mit Gruppen-
chern zahl ,2“
(9) Schaltflache Zeile ,,V1“ (aktiv)

> Koordinaten (Ausladung, Drehwinkel) von Begrenzungspunkt ,V4“ (9) sind gespeichert.
> Das geteachte Viereck ist vollstandig.
> Fir die gliltige Begrenzungsfigur ,Viereck” erscheint Gruppenzahl ,2“ (10).
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Begrenzungspunkt loschen

@ Hinweis
Gultig geteachte Begrenzungsfiguren werden beim Umschalten in den Kranbetrieb von der ABB
aktiviert.

Unvollstandige Begrenzungsfiguren haben keine Gruppenzahl.

Wenn ein Begrenzungspunkt aus einer vollstandigen Begrenzungsfigur geléscht wird, dann
verliert die Begrenzungsfigur ihre Gultigkeit.

Die geteachten Begrenzungspunkte einer Begrenzungsfigur missen eine geschlossene Zahlen-
folge bilden.

Beispiel: Polygonzug

(1)

)

)

(3) (7)

(4) ©. "

®

Pt [3| % 60.0m ‘T 44° 2 e00m P oas

()
P2 [3| % 328m T a8 T

™

P2 (3| % e0.0m ‘T 69°

2
2 600m T e9°
2

P& 4 % e00m ‘P282° 60.0m “Jr282°

p5 4 % e00m ‘T & () P5 4 % e600m ‘P &

@H @@@
=) (<] [O]l7]@]

EMS4Z120250

Fig. 198: Begrenzungspunkt léschen

(1) Meni ,Teachen (Tabelle)” (5) Schaltflache Begrenzungspunkt l6schen
(2) Schaltflache Zeile ,P2* (aktiv) (6) Schaltflache Zeile ,P2* (aktiv)
(3) Gruppenzahl ,3* (7) Gruppenzahl geloscht

(4) Schaltflache Tabellenfilter ,,Polygonzug*
einschalten (aktiv)

Begrenzungspunkt ,,P2“ l6schen:
» Meni ,Teachen (Tabelle) (1) wahlen.
» Schaltflache Tabellenfilter ,,Polygonzug“ einschalten (4) antippen.

P Schaltflache Zeile ,P2“ (2) antippen.
D> Schaltflache (2) leuchtet «blau».

P Schaltflache Begrenzungspunkt l6schen (5) antippen.
D> Begrenzungsfigur mit Gruppenzahl ,3“ (3) ist ungdltig.
In Zeile ,P2" (6) sind folgende Werte geldscht:
D> Aktuelle Ausladung in Meter
D> Aktueller Drehwinkel in Grad
> Gruppenzahl (7)

2.10.4 Senktiefenbegrenzung (3D-ABB)

Die Senktiefenbegrenzung beinhaltet zwei Begrenzungsvarianten. Der Lasthaken darf oberhalb
oder unterhalb der eingestellten Senktiefe frei fahren.
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ACHTUNG

Kollisionsgefahr!

Begrenzungsfiguren der ABB beziehen sich auf Position von Ausleger und Laufkatze. Lastab-
messungen konnen falsch eingeschatzt werden.

P Standig in Sichtkontakt zu Last und Arbeitsbereich stehen.
P Pendelausschlag und Abmessung von angehangter Last beachten.

» Sicherheitsabstand zwischen Last und Hindernis einhalten.

() ®)
- \ - \
Y L)
S (3) i (3)
2 5 .
T 8w e

Fig. 199: Senktiefenbegrenzung (3D-ABB)
(1) Schaltflache Senktiefenbegrenzung ober-  (4) Freigegebene Senktiefe unterhalb der

halb der geteachten Senktiefe geteachten Senktiefe
(2) Gesperrte Senktiefe (5) Schaltflache Senktiefenbegrenzung
unterhalb der geteachten Senktiefe
(3) Geteachte Senktiefe (6) Freigegebene Senktiefe oberhalb der

geteachten Senktiefe

(1) (2) (3) (2) (4) (5)\
ol@ : Y
% i
\ X « ¢ % @] (9
s i | (10) (1) (12)
o (8) \ a
A sene| ) TN C
h 2 r‘s %@/ B = o (14) %
Fig. 200: Senktiefenbegrenzung (3D-ABB)
(1) Meni ,ABB-Uberbriickung® (8) Schaltflache ABB-Uberbriickung
ausschalten (aktiv)
(2) Schaltflache Begrenzungsfigur wéhlen (9) Schaltflache Senktiefenbegrenzung
einschalten
(3) Anzeige ,Gewahlte Begrenzungsfigur” (10) Schaltflache Senktiefenbegrenzung ober-
halb der geteachten Senktiefe (nicht
aktiv)

Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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152

(4) Schaltflache Gewdhlte Begrenzungsfigur ~ (11) Schaltfliche Senktiefenbegrenzung

bestdtigen unterhalb der geteachten Senktiefe
(aktiv)
(5) Schaltflache Vollbild 6ffnen (12 Zoll) (12) Schaltflache Senktiefe flir Senktiefenbe-

grenzung speichern
(6) Begrenzungsfigur 1 ,Polygon* (gewahlt) (13) Aktuelle Senktiefe
(7) Schaltflache Auslegeransicht (14) Geteachte Senktiefe

Senktiefenbegrenzung einstellen

(1)

N@’ D 2 @

[Jm B

X « § % &

(%)
(2)

B8 | @ = 2 E L
/ 7/

/

(4)

(6)

EMS4Z120367

9 (8) (7)

Fig. 201: Senktiefenbegrenzung einschalten

(1) Meni ,ABB-Uberbriickung® (6) Anzeige ,Aktuelle Senktiefe"

(2) Begrenzungsfigur (gewahlt) (7) Anzeige ,Geteachte Senktiefe"

(3) Schaltflache Gewdhlte Begrenzungsfigur ~ (8) Schaltflache Senktiefe fiir Senktiefenbe-
bestdtigen grenzung speichern

(4) Schaltflache Senktiefenbegrenzung (9) Schaltflache Senktiefenbegrenzung ober-
einschalten halb der geteachten Senktiefe

(5) Gewahlte Begrenzungsfigur
leuchtet «grin»

Senktiefenbegrenzung einschalten:
» Menii ,ABB-Uberbriickung* (1) wihlen.

P Schaltflache Senktiefenbegrenzung einschalten (4) antippen.
D> Schaltflache (4) leuchtet «blau».

Begrenzungsfigur wahlen:

» Begrenzungsfigur (2) wahlen.
D> Begrenzungsfigur (2) leuchtet «blau».

P Schaltflache Gewdhlte Begrenzungsfigur bestdtigen (3) antippen.
P> Gewahlte Begrenzungsfigur (5) leuchtet «griin».

Senktiefenbegrenzung einstellen:
P Schaltflache Senktiefenbegrenzung oberhalb der geteachten Senktiefe (9) antippen.
P Lasthaken auf Senktiefe fiir Senktiefenbegrenzung fahren.

P Schaltflache Senktiefe fiir Senktiefenbegrenzung speichern (8) antippen.
D> Anzeige der geteachten Senktiefe (7) ist aktualisiert.
D> Senktiefenbegrenzung ist eingestellt.

Betriebsanleitung
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Senktiefenbegrenzung ausschalten

EMS4Z120368
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Fig. 202: Senktiefenbegrenzung ausschalten
(1) Meni ,ABB-Uberbriickung® (4) Begrenzungsfigur flir ABB aktiviert
(«grau»)
(2) Begrenzungsfigur fiir Senktiefenbegren- (5) Schaltflachen fir Senktiefenbegrenzung
zung aktiviert («griin») deaktiviert
(3) Schaltflache ABB-Uberbriickung
ausschalten

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
O Senktiefenbegrenzung ist eingeschaltet.
Q Fur Senktiefenbegrenzung aktivierte Begrenzungsfigur (2) leuchtet «griin».

» Menii ,ABB-Uberbriickung® (1) wahlen.

» Schaltflache ABB-Uberbriickung ausschalten (3) antippen.
D> Begrenzungsfigur (&) ist («grau»).
D> Schaltflachen fir Senktiefenbegrenzung (5) sind deaktiviert.
> Senktiefenbegrenzung ist ausgeschaltet.

2.10.5 ABB-Uberbriickung

EMS-4

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7)
[ T L
@ (- : e e
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FoE e 09
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Fig. 203: ABB-Uberbriickung

(1) Menii ,ABB-Uberbriickung* (8) Schaltflache Auslegeransicht
(2) Arbeitsbereich mit Begrenzungsfiguren (9) Schaltflache ABB-Uberbriickung
ausschalten

Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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(3) Schaltflache Begrenzungsfigur wéhlen (10)

(4) Anzeige ,Gewahlte Begrenzungsfigur” (11)

(5) Schaltflache Begrenzungsfigur wéhlen (12)

(6) Schaltflache Gewdihlte Begrenzungsfigur  (13)
bestdtigen

(7) Schaltflache Vollbild 6ffnen (12 Zoll) (14)

Begrenzungsfigur Gberbricken

Schaltflache Uberbriickungsvariante
LEndschalter” einschalten
Schaltflache Uberbriickungsvariante
»Schlisselschalter” einschalten
Schaltflache Uberbriickungsvariante
LEndschalter Hub oben” einschalten
Schaltflache Senktiefenbegrenzung
einschalten

Senktiefenbegrenzung deaktiviert

Beispiel: Begrenzungsfigur ,3" (Viereck) durch Variante ,Endschalter Hub oben“ liberbriicken.

Hinweis
Alle gewiahlten Begrenzungsfiguren kdnnen nur durch eine Uberbriickungsvariante {iberbriickt
werden.

(1) (2)
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Fig. 204: Begrenzungsfigur Uberbriicken

(1) Meni ,ABB-Uberbriickung®

(2) Schaltflache ABB-Uberbriickung
ausschalten

(3) Schaltflache Uberbriickungsvariante
.Endschalter Hub oben* einschalten

» Menii ,ABB-Uberbriickung® (1) wahlen.

F D[ 5| @
B = o
(6)
X « § % @
—0

(3)

(4)
(5)

(6)

o 5

Begrenzungsfigur ,3" gewahlt («blau»)

EMS4Z120370

Schaltflache Gewdhlte Begrenzungsfigur

bestdtigen )
Begrenzungsfigur ,3" flr Uberbrickung
gewahlt («griin»)

» Schaltflache Uberbriickungsvariante ,Endschalter Hub oben* einschalten (3) antippen.

> Schaltflache (3) leuchtet «blau».

Betriebsanleitung
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» Begrenzungsfigur ,3“ (4) wahlen.
> Begrenzungsfigur ,3“ (4) leuchtet «blau».

| 2 Schaltflache Gewdhlte Begrenzungsfigur bestdtigen (5) antippen.
D> Fir Uberbriickung gewahlte Begrenzungsfigur ,,3“ (6) leuchtet «griin».

> Begrenzungsfigur ,3*“ (6) (Viereck) ist (iberbriickt, wenn ,Endschalter Hub oben* aktiv ist.

Wenn mehr als eine Begrenzungsfigur Gberbrickt wird:
P Arbeitsschritte ,,Begrenzungsfigur wahlen und bestatigen* wiederholen.

ABB-Uberbriickung ausschalten

(1)

)L,

Gl EICN) [ Gl ICN)

Fig. 205: ABB-Uberbriickung ausschalten

(1) Meni ,ABB-Uberbriickung® (3) Betriebsbild ,ABB-Uberbriickung*
(ausgeschaltet)

(2) Schaltflache ABB-Uberbriickung
ausschalten

» Menii ,ABB-Uberbriickung* (1) wihlen.

P Schaltflache ABB-Ube[brL'Jckung ausschalten (2) antippen.
D> Schaltflache ABB-Uberbriickung ausschalten leuchtet «blau».
D> ABB-Uberbriickung (3) ist ausgeschaltet.

ABB-Uberbriickungsvarianten durch Kodierschalter einstellen

Bei Kransteuerungen mit Kodierschalter zur ABB-Uberbriickung miissen die zur Verfiigung

EMS42120371

stehenden Uberbriickungsvarianten (Mode) im Schaltschrank ,S1* eingestellt werden. Anschlie-

Bend kann die ABB-Uberbriickung durch die vorhandene Uberbriickungsvariante (Schliissel-
schalter, Endschalter) aktiviert werden.

Die Kodierschalter befinden sich im Schaltschrank ,S1“ auf Klemmleiste ,-X04".

Betriebsanleitung
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2.10.6
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Fig. 206: ABB-Uberbriickungsvarianten durch Kodierschalter einstellen

(1) Kodierschalter eins bis vier auf Klemm-

leiste ,-X04"

(2) Kodierschalter auf Position ,1“

(3) Kodierschalter auf Position ,,0

(4) Kodierschalter

EMS4Z120255

Kodierschalter ABB-Uberbriickungsvariante Mode

1 2 3 4

0 0 ABB-Uberbriickung ist ausgeschaltet. 0

1 0 0 0 ABB-Uberbriickung durch Schliissel- 1
schalter einschalten.

0 1 0 0 ABB-Uberbriickung durch Fahrend- 2
schalter einschalten.

1 1 0 0 ABB-Uberbriickung durch Endschalter 3
»Hub oben“ einschalten.

0 0 1 0 Senktiefenbegrenzung ist eingeschaltet. |4

Tab. 34: ABB-Uberbriickungsvarianten durch Kodierschalter einstellen

Signalleuchte ,,ABB-Uberbriickung aktiv* (Option)

Die aktive ABB-Uberbriickung wird durch Diagnosemeldung «M17023» am Display angezeigt.
Zuséatzlich kann die aktive ABB-Uberbriickung durch eine am Kran nachgeriistete Signalleuchte
(weiB blitzend) angezeigt werden. Die Signalleuchte wird durch eine 8 Meter lange Anschluss-
leitung im Schaltschrank ,S1“ angeschlossen und gut sichtbar per Magnetfu3 am Kran ange-

bracht.

Anschluss Signalleuchte:

Anschlussklemme ,-X1 / 462 - 463“ [max. 6 A / 250 V]

Begrenzungsfigur bearbeiten

Begrenzungspunkt im Kreissegment verschieben

Durch die Punktverschiebung im Kreissegment dndert sich die GroBe oder die Position der
Begrenzungsfigur.

Betriebsanleitung
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(5) (6)
Fig. 207: Begrenzungspunkt im Kreissegment verschieben
Meni ,Teachen” (4) Schaltflache Begrenzungsfigur bear-
beiten

Schaltflache Begrenzungsfigur ,Kreisseg-  (8) Schaltflache Begrenzungsfigur wahlen
ment” (gewahlt)

Begrenzungsfigur ,Kreissegment mit (6) Schaltflache Betriebsbild ,Gewdhlte
Gruppenzahl 1“ (gewahlt) Begrenzungsfigur bearbeiten* éffnen

Die Begrenzungsfigur ,Kreissegment” ist durch drei Varianten wahlbar:

>

Schaltflache Begrenzungsfigur wahlen (5) antippen.
Begrenzungsfigur im Arbeitsbereich antippen.
Zusammengefasste Begrenzungspunkte von Begrenzungsfigur antippen.

Meni ,Teachen” (1) wahlen.

Schaltflache Begrenzungsfigur ,Kreissegment* (2) antippen.
D> Schaltflache (2) leuchtet «blau».

Schaltflache Begrenzungsfigur bearbeiten (4) antippen.
D> Schaltflache (4) leuchtet «blau».
D> Erwiterungsmeni ist offen.

Begrenzungsfigur (3) wahlen: Schaltflache (5) antippen.
D> Begrenzungsfigur ,Kreissegment mit Gruppenzahl 1“ (3) leuchtet «blau».

Schaltflache Betriebsbild ,Gewdhlte Begrenzungsfigur bearbeiten“ 6ffnen (6) antippen.
P> Betriebsbild ,Gewdhlte Begrenzungsfigur bearbeiten” erscheint.
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Fig. 208: Begrenzungspunkt im Kreissegment verschieben

(7) Betriebsbild ,Gewahlte Begrenzungsfigur
bearbeiten”

(8) Laufkatze auf neuer Position von Begren-
zungspunkt , S2“ (Kreissegment)

(9) Gewahlter Begrenzungspunkt ,S2¢
(Kreissegment)

(10) Schaltflache Begrenzungspunkt wdhlen

(11) Schaltflache Betriebsbild schlie3en

(12) Schaltflache Begrenzungspunkt auf
neuer Position speichern

(13) Anzeige ,Aktuelle Ausladung*

(14) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel*

(15) Betriebsbild ,Teachen“

EMS4Z120373

(16) Begrenzungsfigur ,Kreissegment 1“ auf

neuer Position

» Laufkatze auf neue Position von Begrenzungspunkt ,S2“ (8) fahren.

» Begrenzungspunkt ,S2“ (9) wahlen: Schaltflache Begrenzungspunkt wéhlen (10) antippen.

P Schaltflache Begrenzungspunkt auf neuer Position speichern (12) antippen.

D> Begrenzungspunkt ,S2“ ist verschoben.

» Schaltflache Betriebsbild schlieBen (11)
> Betriebsbhild ,, Teachen® (15) erscheint.

D> Begrenzungsfigur ,Kreissegment 1“ ist auf neuer Position (16).

Begrenzungspunkt im Viereck verschieben

Durch die Punktverschiebung im Viereck andert sich die Form der Begrenzungsfigur.

Betriebsanleitung
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Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)
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(5) (6)
Fig. 209: Begrenzungspunkt im Viereck verschieben
Meni ,Teachen” (4) Schaltflache Begrenzungsfigur bear-
beiten

Schaltflache Begrenzungsfigur , Viereck” (5) Schaltflache Begrenzungsfigur wéhlen
(gewahlt)

Begrenzungsfigur ,Viereck mit Gruppen- (6) Schaltflache Betriebsbild ,Gewdhlte
zahl 2" (gewahlt) Begrenzungsfigur bearbeiten* éffnen

Die Begrenzungsfigur ,Viereck" ist durch drei Varianten wahlbar:

>

Schaltflache Begrenzungsfigur wahlen (5) antippen.
Begrenzungsfigur im Arbeitsbereich antippen.
Zusammengefasste Begrenzungspunkte von Begrenzungsfigur antippen.

Meni ,Teachen” (1) wahlen.

Schaltflache Begrenzungsfigur ,Viereck“ (2) antippen.
D> Schaltflache (2) leuchtet «blau».

Schaltflache Begrenzungsfigur bearbeiten (4) antippen.
D> Schaltflache (4) leuchtet «blau».
D> Erwiterungsmeni ist offen.

Begrenzungsfigur (3) wahlen: Schaltflache (5) antippen.
> Begrenzungsfigur ,Viereck mit Gruppenzahl 2“ (3) leuchtet «blau».

Schaltflache Betriebsbild ,Gewdhlte Begrenzungsfigur bearbeiten“ 6ffnen (6) antippen.
P> Betriebsbild ,Gewdhlte Begrenzungsfigur bearbeiten” erscheint.
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(13)

Fig. 210: Begrenzungspunkt im Viereck verschieben
(7) Betriebsbild ,Gewahlte Begrenzungsfigur

bearbeiten

(8) Laufkatze auf neuer Position von Begren-

zungspunkt ,V4*“ (Viereck)

‘i 2/9.6m T 347

/

(14)

(9) Gewahlter Begrenzungspunkt ,V4*

(Viereck)

(10) Schaltflache Begrenzungspunkt wéhlen
(11) Schaltflache Betriebsbild schlie3en

(16)

(12) Schaltflache Begrenzungspunkt auf
(13) Anzeige ,Aktuelle Ausladung*

(14) Anzeige ,Aktueller Drehwinkel*

neuer Position speichern

(15) Betriebsbild , Teachen*
(16) Begrenzungsfigur ,Viereck (2)* mit neuer

Form

P Laufkatze auf neuer Position von Begrenzungspunkt ,V4“ (8) fahren.

EMS4Z120375

» Begrenzungspunkt ,V4“ (9) wahlen: Schaltflaiche Begrenzungspunkt wéhlen (10) antippen.

» Schaltflache Begrenzungspunkt auf neuer Position speichern (12) antippen.

> Begrenzungspunkt ,V4* ist verschoben.

» Schaltflache Betriebsbild schlieBen (11)
> Betriebsbild , Teachen* (15) erscheint.
> Begrenzungsfigur ,Viereck (2)* (16) mit neuer Form

Betriebsanleitung
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2.10.7 Alle Teach-Daten loschen

Fig. 211: Alle Teach-Daten l6schen

(1)
(2)

(3)
(4)

(1)

O

O

(2)

Montage
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB)

(4)
P

(%)
Can

Meni ,Teach-Daten l6schen* (5)

Arbeitsbereich mit allen Begrenzungsfi- 6)

guren (alle «blau»)

Schaltflache Auslegeransicht 7
Schaltflache Vollbild 6ffnen (12 Zoll) (8)

» Menl ,Teach-Daten léschen® (1) wahlen.

B = cEw
(7)
\
A W
(8)

Schaltflache (long press) Teach-Daten
l6schen

Fortschrittsanzeige (Randmarkierung
luft im Uhrzeigersinn)

Symbol , Teach-Daten geléscht*”
Arbeitsbereich (Alle Teach-Daten
geldscht)

P Schaltflache (long press) Teach-Daten [dschen (5) driicken und halten.
D> Fortschrittsanzeige (6) («blau») lduft im Uhrzeigersinn.
> Symbol ,Teach-Daten geldscht” (7) erscheint.

P Schaltflache (long press) Teach-Daten l6schen (5) loslassen.
D> Im Arbeitsbereich (8) sind alle Teach-Daten geldscht.

EMS-4
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Betriebsart ,Klettern*
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2.11

®

2.11.1

2.11.2

Betriebsart ,,Klettern“

Hinweis

P Betriebsanleitung der Klettereinrichtung beachten!

Liebherr-Klettereinrichtungen mit Kodierstecker erméglichen die Uberwachung der Lastmo-
mente wahrend der Kletterphase des Krans. Hierzu ist die Klettereinrichtung mit einem Kodier-
stecker ausgestattet, der mit der Steuerung des Kranes verbunden wird. Die Kransteuerung
erkennt an der Kodierung, welche Klettereinrichtung sich am Kran befindet. Hierdurch wird
automatisch die fir diesen Krantyp zulassige Kletterlastkurve ermittelt und aktiviert. Das Last-
moment und die Geschwindigkeiten der Antriebe werden entsprechend begrenzt.

Nach dem Einstecken des Kodiersteckers wechselt die Kransteuerung aus dem regularen
Kranbetrieb in die Betriebsart ,Klettern“. Das Umschalten in die Betriebsart ,Klettern* ist nur
maoglich, wenn keine andere Betriebsart aktiv ist.

Drehwerk-Mode priifen

Im Kletterbetrieb muss der Drehwerk-Mode des Frequenzumrichters ,Drehwerk” immer auf ,0 =
Drehzahlregelung” stehen. (Weitere Informationen siehe: Drehwerk-Mode einstellen, Seite 41.)

Wenn die Kransteuerung bei der Abfrage keine Drehzahlregelung erkennt, sperrt sie das Dreh-
werk und eine Diagnosemeldung erscheint.

Kletterdaten priifen

Die Kransteuerung ermittelt durch den Kodierstecker alle Kletterdaten, die von der angeschlos-
senen Klettereinrichtung verlangt werden. Die Kletterdaten und weitere Informationen werden
im Betriebsbild Klettern angezeigt. Die Anzeige hangt von der Kombination von Krantyp und
Klettereinrichtung ab.

Betriebsanleitung EMS-4
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Betriebsart ,Klettern*
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Fig. 212: Betriebsart , Klettern*
(1) Meni ,Klettern® (14) Status des Kodiersteckers
(2) Aktuelle Ausladung (15) Drehmomentbegrenzung
(3) Markierung der gespeicherten (16) Maximale Senktiefe bei nicht verbolztem
Ausgleichsposition & Turm
(4) Fahrtrichtungsanzeige der Laufkatze mit (17) Minimale Ausladung bei nicht verbolztem
Begrenzungspositionen 8) Turm
(5) Schaltflache (long press) Ausgleichsposi-  (18) Zulassige Hakenhohe fiir die gewahlte
tion speichern 8 Kletterlastkurve
(6) Aktuelle Senktiefe (19) Windwarnstufe 1

(7) Schaltflache (long press) Maximale Senk-  (20) Windwarnstufe 2
tiefe speichern
(8) Turm nicht verbolzt; Drehwerk mit Dreh- (21) Datum und Uhrzeit der letzten Kletter-

begrenzung phase
(9) Aktuelle Last (22) Artikelcode der Lastkurve
(10) Aktuelle Windgeschwindigkeit (23) Aktuelle Lastkurve
(11) Aktueller Drehwinkel (24) Turm verbolzt; Drehwerk ohne Drehbe-
grenzung
(12) Fahrtrichtungsanzeige des Drehwerks (25) Fahrtrichtungsanzeige des Drehwerks
mit Drehbegrenzungspositionen ohne Drehbegrenzung
(13) Schaltflache (long press) Drehwinkel
speichern
Symbol Bedeutung
Fahrtrichtungsanzeige der Pfeil ist weiB3: Fahren zulassig.
Laufkatze mit Begrenzungspo- | Pfeil verschwindet und Symbol erscheint: Fahren ist nicht
sitionen (4) mehr zuldssig. Balkenanzeige und Wert wird rot.
Schaltflache (long Die aktuelle Ausladung wird als neue Ausgleichsposition
press) Ausgleichsposition spei- | gespeichert.
chern (5) Markierung der gespeicherten Ausgleichsposition (3)
erscheint.

EMS-4

8) Nur bei bestimmten Klettereinrichtungen
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164

2.11.3

Symbol

Bedeutung

Schaltflache (long press) Maxi-
male Senktiefe speichern (7)

Die aktuelle Senktiefe wird als neue maximale Senktiefe
gespeichert.

Turm nicht verbolzt (8)
Turm verbolzt (24)

Zeigt an, ob der Turm mit der Drehkranzauflage oder dem
Kletterturmstick verbunden oder nicht verbunden ist. Diese
Uberwachung ist nur méglich, wenn die Klettereinrichtung
Uber eine entsprechende Rickmeldung an die Kransteuerung
verfugt.

Der Drehwinkel ist begrenzt, wenn der Turm nicht verbolzt ist.

Fahrtrichtungsanzeige des
Drehwerks mit Begrenzungspo-
sitionen (12)

Pfeil ist weiB: Fahren zulassig.
Pfeil verschwindet und Symbol erscheint: Fahren ist nicht
mehr zulassig. Wert wird rot.

Schaltflache (long press) Dreh-
winkel speichern (13)

Der aktuelle Drehwinkel wird als neue ,Nulllage” gespeichert.

Status des Kodiersteckers (14)

Zeigt an, ob die Klettereinrichtung mit der Kransteuerung
verbunden oder nicht verbunden ist.
Zeigt die verwendete Kodierung (13).

Drehmomentbegrenzung (15)

Drehmomentbegrenzung am Drehwerk.
Beispiel: 50 % vom maximalen Drehmoment.

Maximale Senktiefe bei nicht
verbolztem Turm (16)

Anzeige der maximalen Senktiefe.
Beispiel: Lasthaken darf nur 21,5 m gesenkt werden.

Minimale Ausladung bei nicht
verbolztem Turm (17)

Minimale Ausladung ist durch die Kletterlastkurve begrenzt.
Beispiel: Laufkatze darf nur bis 5,0 m nach innen gefahren
werden.

Zulassige Hakenhohe fur die
gewahlte Kletterlastkurve (18)

Oberhalb dieser Hakenhodhe wird die Seilgewichtsberucksich-
tigung automatisch aktiv.

Tab. 35: Informationen im Betriebsbild Klettern

Maximale Senktiefe auf neuen Wert einstellen

WARNUNG
Herabfallende Lasten!

Schwere Personen- und Sachschaden kénnen die Folge sein.

P Sicherstellen, dass mindestens drei Sicherheitswindungen auf der Seiltrommel bleiben.

In der Betriebsart ,Klettern* kann der skalierte Wert fiir die maximale Senktiefe (iberschritten
werden, um die Senktiefe auf die neue Hakenhdhe anzupassen. Nach dem Klettern muss die
Senktiefe in der Betriebsart ,Skalieren” vollstandig eingestellt werden, damit alle Parameter

berlicksichtigt werden.

Die maximale Senktiefe kann nicht tiefer eingestellt werden als der von der Kletterlastkurve

vorgegebene maximale Wert.

P Lasthaken nach unten fahren, bis aktuelle maximale Senktiefe erreicht ist.
> Hubwerk schaltet automatisch ab.

P Steuerhebel in Nullstellung bewegen.

P Lasthaken weiter nach unten fahren.
> Endschalter , Hub unten“ ist Gberbrickt.
> Diagnosemeldung erscheint.
> Warnsymbol in der Statusleiste erscheint.

Betriebsanleitung
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2.11.4

2.11.5

EMS-4

Montage

Betriebsart ,Klettern*

> Hubgeschwindigkeit wird auf 50 % reduziert.
P Lasthaken auf die neue maximale Senktiefe fahren.

P Schaltflache (long press) Maximale Senktiefe speichern driicken.
P> Neue maximale Senktiefe ist gespeichert.

P Lasthaken nach oben fahren, bis Diagnosemeldung erlischt.

P Steuerhebel in Nullstellung bewegen.
D> Endschalter ,Hub unten* ist aktiv!
> Die mogliche Hubgeschwindigkeit betrdgt wieder 100 %.

Endschalter ,,Hub oben“ liberfahren

In der Betriebsart ,Klettern* kann das Hubwerk den Endschalter "Hub oben" tiberfahren. In
bestimmten Fallen kann das Uberfahren des Endschalters nétig sein, um Turmsticke in die
Klettereinrichtung einzusetzen oder Turmsticke aus der Klettereinrichtung herauszuheben.

ACHTUNG

Uberbriickter Endschalter!

Wenn der Lasthaken den Endschalter ,Hub oben” zu weit Gberfahrt, kann der Lasthaken in die
Laufkatze hineingezogen werden.

P Lasthaken langsam und vorsichtig bewegen.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

O Betriebsart ,Klettern® ist aktiv.

O Hubwerk-Gang 1ist gewahlt.

O Lasthaken steht unterhalb der skalierten minimalen Senktiefe.

P Lasthaken in minimale Senktiefe fahren.
D> Lasthaken stoppt automatisch in der skalierten minimalen Senktiefe.

P Steuerhebel in Nullstellung bewegen.

P Lasthaken weiter nach oben fahren.
> Endschalter ,Hub oben“ ist Giberbrickt.
> Diagnosemeldung erscheint.
> Warnsymbol in der Statusleiste erscheint.
> Hubgeschwindigkeit wird auf 25 % reduziert.
> Hupe ertont im Sekundentakt.

Wenn der Lasthaken wieder innerhalb der skalierten Begrenzungen mit 100 % Hubgeschwindig-
keit gefahren werden soll:
P Lasthaken nach unten fahren, bis Diagnosemeldung erlischt. Steuerhebel in Nullstellung
bringen.
P> Endschalter ,Hub oben ist aktiv.
P> Die mogliche Hubgeschwindigkeit betragt wieder 100 %.

Drehwinkel begrenzen

Die Begrenzung des Drehwinkels verhindert, dass der Kran beim Klettern Gber einen vorgege-
benen Drehwinkel hinausschwenkt.

Die Begrenzung des Drehwinkels ist nur dann aktiv, wenn es die angeschlossene Klettereinrich-
tung erfordert.

In der Betriebsart ,Klettern” ist die Drehgeschwindigkeit reduziert.
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Fig. 213: Drehwinkel begrenzen
(1) Meni ,Klettern® (5) Nulllage ist nicht gespeichert
(2) Aktueller Drehwinkel (6) Ausleger befindet sich in gespeicherter
Nulllage
(3) Fahrtrichtungsanzeige des Drehwerks (7) Ausleger befindet sich am Rand des
mit Begrenzungspositionen Drehbereichs
(4) Schaltflache (long press) Drehwinkel
speichern

» Ausleger in Position ,Klettern“ drehen und stoppen.
P Sicherstellen, dass Steuerhebel in Nullstellung ist.

P Schaltflache (long press) Drehwinkel speichern (4) driicken.
P> Die Nulllage ist gespeichert.
> Drehbewegungen sind nur noch in den dargestellten Grenzen moglich.

Wenn die gespeicherte Nulllage geloscht werden soll:
P Kodierstecker an der Klettereinrichtung ausstecken und wieder einstecken.

Berechnete Ausgleichsposition der Laufkatze speichern

Bestimmte Klettereinrichtungen werden nicht nur durch die Kletterlastkurve tiberwacht,
sondern zuséatzlich erfolgt eine Uberwachung der Position der Laufkatze. Klettereinrichtungen,
die diese Art der Uberwachung erfordern, werden nach dem AnschlieBen des Kodiersteckers
erkannt. Im Betriebsbild Klettern wird eine Schaltflache zum Speichern der Ausgleichsposition
angezeigt.

Die berechneten Ausgleichspositionen der Laufkatze sind abhangig von der angehangten Last
(siehe ,Betriebsanleitung der Klettereinrichtung®). Je groBer die angehangte Last ist, umso
kirzer ist der mogliche Fahrbereich um die Ausgleichsposition der Laufkatze.

Betriebsanleitung EMS-4
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Betriebsart ,Klettern*
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Fig. 214: Berechnete Ausgleichsposition der Laufkatze speichern

00016EC274

(1) Laufkatze auf Ausgleichsposition (3) Zulassiger Fahrbereich der Laufkatze

nach auBen
(2) Zulassiger Fahrbereich der Laufkatze
nach innen

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:

Q Turm ist mit Kletterturmstick oder Drehkranz verbolzt.

O Nulllage des Drehwinkels ist gespeichert.

O Werte flr die berechneten Ausgleichspositionen der Laufkatze liegen vor.
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Fig. 215: Spezieller Klettermodus mit Positionierung der Laufkatze

EMS4Z2120217

(1) Meni  Klettern® (4) Fahrtrichtungsanzeige der Laufkatze mit

Begrenzungspositionen

(2) Aktuelle Ausladung (5) Markierung der gespeicherten

Ausgleichsposition
(3) Schaltflache (long press) Ausgleichsposi-
tion speichern

P Laufkatze in berechnete Ausgleichsposition fahren und stoppen.
P Sicherstellen, dass Steuerhebel in Nullstellung ist.

P Schaltflache (long press) Ausgleichsposition speichern (3) driicken.
D> Ausgleichsposition ist gespeichert.
> Drehbewegungen sind nur noch in den dargestellten Grenzen mdoglich.
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Betriebsart ,Klettern*
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Problembeseitigung
Montagebolzen am Turm lassen sich nicht lésen?

P Reale Ausgleichsposition durch Fahren der Laufkatze ermitteln.

Wenn sich Laufkatze in Ausgleichsposition befindet:
P Schaltflache (long press) Ausgleichsposition speichern (3) driicken.

Wenn die gespeicherte Ausgleichsposition geldscht werden soll:

P Kodierstecker an der Klettereinrichtung ausstecken und wieder einstecken.

Betriebsanleitung
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2.12

®

2.12.1

EMS-4

Montage
Betriebsart ,Lastprifung 125 %"

Betriebsart ,,Lastprufung 125 %*

Hinweis

Lastprifungen Uber 100 % der zulassigen Traglast laut Tragfahigkeitstabelle sind bei der Inbe-
triebnahme nach der Montage des Krans nicht empfohlen. Die Sicherheit wird durch erneute
Lastprifungen nicht erhoht.

Wenn Lastprifungen gemaf nationaler Bestimmungen erforderlich sind:
» Vorgaben zur Durchfiihrung der Lastpriifung beachten.

P Lastprifung nur durch eine Kranfachkraft durchfiihren.

Wenn eine wesentliche Anderung oder Reparatur erfolgt ist:
P Gegebenenfalls eine erneute Lastprifung durchfihren.

» Liebherr-Kundendienst kontaktieren.

In der Betriebsart ,Lastpriifung 125 %“ wird die Uberlastfunktion der Kransteuerung so erwei-
tert, dass sie die Kranantriebe bei Lasten zwischen 110 % und 125 % der maximalen Last stoppt.
Die Geschwindigkeit der Antriebe ist reduziert.

Erreichbare Abschaltschwellen sind von der aktuellen Betriebsart (Standardlastkurve, Load-
Plus) abhangig und kénnen angepasst werden.

(4)
(3)—_|
2

(1)

~

7

DISPLMK145

Fig. 216: Abschaltschwellen

(1) Traglastkurve ,100 Prozent” (3) Abschaltschwelle , 115 Prozent*
(2) Abschaltschwelle ,110 Prozent* (4) Abschaltschwelle ,125 Prozent*

Betriebsart ,Lastprifung 125 %*“ einschalten

GEFAHR
UnsachgemafBe Durchflihrung der Lastprifungen!
Turmdrehkran kann umsturzen. Schwere Personen- und Sachschaden kdnnen die Folge sein.

» Nur Kranfachkrafte diirfen ,Sicherheitsrelevante Betriebsarten“ einschalten.
P Steuerungsanderungen zu Betriebsart ,Lastpriifung” beachten.

P Herstelleranweisungen zur Betriebsart ,Lastpriifung” einhalten. Vorgaben zu maximalen
Windgeschwindigkeiten beachten.

P Sicherstellen, dass aktuelle Ballastierung des Krans fir eingestellte Lastprifung zuldssig
ist.

P> Auftretende Diagnosemeldungen beachten und nach Prioritat bearbeiten.
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Betriebsart ,Lastprifung 125 %"
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Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Kran befindet sich in sicherem Betriebszustand.

O Lasthaken ist ohne Last.

O Betriebsart ,Kranbetrieb" ist eingeschaltet.

Das Key-Pad ,Betriebsarten” befindet sich im Schaltschrank ,S1“.

+A-540
+A-543

(1)

+A-541
+A-542

Fig. 217: Betriebsart ,Lastprifung 125 %" einschalten

(1) Schlusselschalter Betriebsart ,Lastprii-
fung 125 %"

P Betriebsartschlissel in Schliisselschalter ,Lastpriifung 125 %" einschieben.

P Schlisselschalter (1) auf Schalterposition ,Lastpriifung 125 % eingeschaltet” stellen.

> Aus Sicherheitsgriinden schaltet die Kransteuerung automatisch aus.
> Im Display erscheint Uberblendbild ,Steuerung Aus*.

P Kransteuerung einschalten.
D> Im Display erlischt Uberblendbild ,Steuerung Aus*".
D> Im Display (Statuszeile) erscheint Symbol ,Lastprifung 125 %".
D> Steuerungsanderungen flr Betriebsart ,Lastpriifung 125 %" sind aktiv.

(2)
125%
(3) (4)
—
o 1250% 1259
N :g. l-‘S % lg,a W = o

Fig. 218: Betriebsart ,Lastpriifung 125 %" einschalten

(2) Menl Lastpriifung 125 % (4) Schaltflache Speichern
(3) Eingabefeld Lastpriifung

P Eingabefeld Lastpriifung 125 % (3) antippen.
D> Display zeigt Nummernblock.

» Abschaltschwelle zwischen 110 % und 125 % mit Nummernblock eingeben.

P Schaltflache Speichern (4) antippen.
> Betriebsart ,Lastpriifung 125 %" ist eingeschaltet.

P Lastprifung mit voreingestellter Abschaltschwelle durchfiihren.

Betriebsanleitung
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Betriebsart ,Lastprifung 125 %"

2.12.2 Betriebsart ,Lastpriifung 125 %* ausschalten

EMS-4

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
- Kran befindet sich in sicherem Betriebszustand.

- Lasthaken ist ohne Last.

- Betriebsart ,Lastprifung 125 %" ist eingeschaltet.

G

@ @,

(1) Schlusselschalter Betriebsart ,Lastprii-
fung 125 %"

P Schlisselschalter (1) auf Schalterposition 0 stellen.

+A-540
+A-543

+A-541
+A-542

Fig. 219: Betriebsart einschalten

> Kransteuerung schaltet aus Sicherheitsgriinden automatisch aus.

> Betriebsart ,Lastpriifung 125 %“ ist ausgeschaltet.

EMS4Z120246

P Betriebsartschlissel aus Schlisselschalter Betriebsart ,Lastpriifung 125 %* (1) herausziehen.

P Betriebsartschliissel an Kranverantwortlichen Uibergeben.

P Kransteuerung einschalten.

Betriebsanleitung
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Windwarnstufen
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2.13 Windwarnstufen

®

Hinweis
Der Kranbetreiber muss permanent und vorausschauend die Wetterereignisse beobachten.

Beim Uberschreiten der Windwarnstufen bleibt somit ausreichend Zeit, die angehédngte Last
abzulegen und einen sicheren Betriebszustand (z. B. Windfreistellung) herzustellen.

Windwarnstufe 1 (Warngrenze) und Windwarnstufe 2 (Alarmgrenze) dienen zur Uberwachung
der Windgeschwindigkeiten im Kranbetrieb. Die eingestellten Windgeschwindigkeiten sind die
Schaltschwellen fiir die Auslosung der Windwarnstufen. Mit dem Auslosen einer Windwarn-
stufe werden optische und akustische Warnsignale am Display und am Kran (Option) ausge-
geben.

Windwarnstufe 1 Gemessene Windgeschwindigkeit nahert sich der maximalen
Bemessungswindgeschwindigkeit.

Der Kranfuhrer muss sich darauf vorbereiten, den Turmdreh-
kran bei Uberschreiten der Alarmgrenze auBer Betrieb zu
nehmen.

Windwarnstufe 1 muss so eingestellt werden, dass dem
KranfUhrer ausreichend Zeit bleibt, einen Hubvorgang abzu-
schlieBen. Den Kran in einen sicheren Zustand zu versetzen
und auBer Betrieb zu setzen, bevor die Windgeschwindigkeit
kritisch wird.

Windwarnstufe 2 Wenn Windwarnstufe 2 erreicht wird, muss der Kranbetrieb
umgehend eingestellt und der Kran in einen sicheren Zustand
Uberflhrt werden.

Tab. 36: Windwarnstufen

2.13.1 Werkseinstellungen

®

Werkseinstellungen werden von der Kransteuerung an das EMS Ubertragen.

Hinweis

Die Verantwortung tber die angemessene Einstellung der Windwarnstufen liegt immer beim
Kranbetreiber.

P Landerspezifische Vorschriften und ortliche Gegebenheiten der Baustelle beachten.

P Voreingestellte Windwarnstufen auf den Montagezustand und die Betriebsart des Krans
anpassen.

Betriebsart Warnstufe Bemessungs- Wind- Zeitpuffer A) B
wind-Geschwin- | geschwindigkeit
digkeit voreingestellt
LM1 1 20,0 m/s 16,8 m/s tw =5 min
LM1 2 20,0 m/s 18,8 m/s tA =1min
LM2 (Load-Plus) 1 14,1 m/s 12,3 m/s tw =3 min
LM2 (Load-Plus) |2 141 m/s 13,3 m/s tA =1 min
125 % 1 8,0m/s 70m/s tw = 3 min

Betriebsanleitung EMS-4
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EMS-4

Montage

Windwarnstufen

Betriebsart Warnstufe Bemessungs- Wind- Zeitpuffer A) B)
wind-Geschwin- | geschwindigkeit
digkeit voreingestellt
125 % 2 8,0m/s 75m/s tA =1 min
Klettern © 1 141m/s 11,5 m/s tw = 5 min
Klettern © 2 141m/s 12,6 m/s tA = 3 min
Montage 1 14,1 m/s 119 m/s tw =5 min
Montage 2 14,1 m/s 13,3 m/s tA=1min
Personentrans- 1 141m/s 115 m/s tw =5 min
port
Personentrans- 2 14,1 m/s 12,6 m/s tA =3 min
port

Tab. 37: Windwarnstufen (gliltig fiir Baureihen EC-H / EC-B / HC-L)

A} tw Zeitpuffer zwischen Windwarnstufe 1 und Windwarnstufe 2.
B) tA Zeitpuffer zwischen Windwarnstufe 2 und Bemessungswindgeschwindigkeit.
C) Beim Klettern gelten vorrangig die Windwarnstufen vom verwendeten Kletterfiihrungsstiick.

Die Einstellung der Windwarnstufe 1 und Windwarnstufe 2 liegt im Verantwortungsbereich des
Kranbetreibers und sollte fur jede Baustelle im Rahmen einer Gefahrdungsbeurteilung festge-
legt werden. Es kann sinnvoll sein beim Heben von gefahrlichen Stoffen oder bei komplexen
Hubaufgaben die Grenzwerte individuell festzulegen.

Der Auslosewert der Windgeschwindigkeit der Windwarnstufe 2 kann nicht hoher eingestellt
werden als die Bemessungswindgeschwindigkeit der gewahlten Betriebsart. Die Untergrenze
des Einstellbereichs der Windwarnstufe 2 ist Null.

Der Auslésewert der Windgeschwindigkeit der Windwarnstufe 1 kann nicht héher eingestellt
werden als der Auslosewert der Windwarnstufe 2. Die Untergrenze des Einstellbereichs der
Windwarnstufe 1 ist ebenfalls Null.

Windwarnstufen berechnen

Die Windwarnstufen mussen so eingestellt werden, dass dem Kranfuhrer ausreichend Zeit
bleibt, den stattfindenden Hubvorgang abzuschlieBen. Den Kran in die sturmsichere Stellung

zu fahren und auBer Betrieb zu setzen. Dabei miissen die Hubaufgabe und der konkrete
Kranaufbau berlicksichtigt werden. Beispielsweise kann eine groe HakenhGhe oder ein schie-
nenfahrbarer Kranaufbau dazu flhren, dass ein erhdhter Zeitaufwand bertcksichtigt werden
muss, um den Kran auBBer Betrieb zu nehmen. Andererseits kann der Wechsel in eine Betriebsart
mit einer hdheren Bemessungswindgeschwindigkeit die Situation entspannen.

Nachfolgend eine modifizierte Formel zur Windgeschwindigkeitsberechnung fir Windwarnstufe
1und 2 aus EN 13135:2013, Kapitel 5.7.7 Sturmsicherung:

V(t) =V *J(1 '0,12*'\/T)

V(t) Windgeschwindigkeit (Meter pro Sekunde) fiir das Stillsetzen vom Kran
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Windwarnstufen
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2.13.3

2.13.4

V0 Bemessungswindgeschwindigkeit (Meter pro Sekunde) ist die maximal zuldassige Wind-

geschwindigkeit der betrachteten Betriebsart.
Beispiel: Bemessungswindgeschwindigkeit fur LM1:
Vg =20 m/s (vy= 72 km/h)

t Bendtigte Zeit in Minuten, um den Kran aus einer beliebigen Stellung in die sturmsichere

Stellung zu fahren und auBer Betrieb zu nehmen.

VA Zeitpuffer zwischen Windwarnstufe 2 und Bemessungswindgeschwindigkeit

Vyy | Zeitpuffer zwischen Windwarnstufe 1 und Windwarnstufe 2.

Tab. 38: Windwarnstufen berechnen

Optische und akustische Warnsignale

Der Kranfuhrer wird durch das Display standig Uber die momentane Windgeschwindigkeit und

aktuell ausgeldste Windwarnstufen informiert.

Warnsignale bei ausgeloster Windwarnstufe:

- Statuszeile zeigt Warnsymbol zur aktiven Windwarnstufe.

- Diagnosespeicher zeigt Diagnosemeldung zur aktiven Windwarnstufe.
- Display erzeugt Intervalltone zur aktiven Windwarnstufe.

Warnsignal ausschalten:
» Am Display Schaltflache CLEAR driicken.

Windwarnstufen einstellen

Windwarnstufen lassen sich nur in Betriebsart ,Skalieren” einstellen.
Betriebsbild Windwarnstufen (5.4)

1 2 @) @ ()
-o—
o= F]E;. R
(6)—| SRR RN
(7) 5 T | 60.5kmn ” 443 kmih H 252 kmhh H 414 km/h]
i T 67.7km/h“47.9km/h”27.0km/h”45.4km/hl
%
ﬂ &g. P Qo f.—<__> B = o
Fig. 227: Windwarnstufen
(1) Meni ,Windwarnstufen“ (5) Betriebsart ,Klettern“
(2) Betriebsart ,LM1¢ (6) Windwarnstufe 1
(3) Betriebsart ,LM2 (Load-Plus)“ (7) Windwarnstufe 2

(4) Betriebsart ,125% Lastprifung*

Betriebsanleitung
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Windwarnstufen

Beispiel: Windwarnstufen bei Betriebsart ,, 125% Lastpriifung“ einstellen

(1)
-o—
= fl]a
(2) (3) (5) (6)
. @ é @
Dl D 1%4 EE \ l%A
&5 e 0.0 kmih % 25.2 kmhh @
i (1Y [ 67.7 km/h” 479 km/h” 0.0km/h” 45.4 km/hl ©, E]
B 5] F .
AL[ %\s/ &= (®) @)
Fig. 228: Windwarnstufen
(1) Meni ,Windwarnstufen® (5) Nummernblock
(2) Eingabefeld Windwarnstufe 1in (6) Schaltflache Uberblendbild schlieBen
Betriebsart ,125% Lastprifung* einstellen
(3) Uberblendbild ,Nummernblock* (7) Schaltflache Eingabe speichern
(4) Eingabefeld Windgeschwindigkeit fiir (8) Eingabefeld Windgeschwindigkeit fiir
Windwarnstufe 1 in Betriebsart ,125% Windwarnstufe 2 in Betriebsart ,125%
Lastprifung” einstellen Lastprifung” einstellen
P Betriebsart ,Skalieren” einschalten.

v

EMS-4

Menl ,,Windwarnstufen* (1) 6ffnen.

Eingabefeld Windwarnstufe 1 in Betriebsart ,125% Lastprifung* einstellen (2) antippen.
D> Uberblendbild ,Nummernblock” (3) erscheint.

Eingabefeld Windgeschwindigkeit fiir Windwarnstufe 1 in Betriebsart ,125% Lastpriifung*“
einstellen (4) driicken.
> Umrandung von Eingabefeld (4) leuchtet «blau».

Windgeschwindigkeit fir Windwarnstufe 1 (125% Lastprifung) durch Nummernblock (5)
eingeben.

Schaltflache Eingabe speichern (7) driicken.
> Umrandung von Eingabefeld (8) leuchtet «blau».

Windgeschwindigkeit fir Windwarnstufe 2 (125% Lastpriifung) durch Nummernblock (5)
eingeben.

Schaltflache Eingabe speichern (7) driicken.
D> Betriebsbild ,Windwarnstufen* erscheint.
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Windwarnstufen
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Fig. 229: Windwarnstufen
(9) Betriebsbild ,Windwarnstufen*

A (10)
1'5») DI D \\ 11‘51 EE
&E

o [ 60.5 kmih H 44.3 kmih H 25.2 kmih H 414 km/hl
"o |

67.7 km/h ] l 47.9 km/h | [ 27.0 km/h l l 45.4 km/ |

B

- (11)
N :g. FS %@/ B = e

(10) Windgeschwindigkeit fiir Windwarnstufe
1in Betriebsart ,125% Lastprufung”

P> Die Windwarnstufen fir Betriebsart ,125% Lastprifung” sind eingestellt.

2.13.5 Signal-Windwarnung (Option)

EMS4Z120070

(11) Windgeschwindigkeit fiir Windwarnstufe
2 in Betriebsart ,,125% Lastprifung”

Die Signal-Windwarnung (Option) verstéarkt die optischen und akustischen Warnsignale von der

Kransteuerung.

Der Nachriistsatz besteht aus folgenden Komponenten:

- Zwei Relais
- Eine Hupe
- Eine Signalsaule

Die Litronic 3-Kransteuerung beinhaltet die Funktion der ,Signal-Windwarnung“ (Option). Im
Schaltschrank (Litronic 3) sind die erforderlichen Anschlussklemmen vorhanden. Der elektri-
sche Anschluss erfolgt nach Stromlaufplan vom Kran.

(1)
\

2) KL
~_ S8

(3) N B _
\ o v 2

Fig. 230: Signal-Windwarnung (Option)

(1) Signalleuchte ,rot"
(2) Signalleuchte ,orange“

(3) Hupe (Signalsaule)
(4) Hupe

EMS4Z120071

Windwarnstufe

Signal

Windwarnstufe 1

e

EMS zeigt Diagnosemeldung.
EMS erzeugt Warnton.
Signalleuchte ,orange” (2) blinkt.
Hupe (3) (Signalsaule) ertont.

176
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Windwarnstufen

Windwarnstufe

Signal

Windwarnstufe 2

e

EMS zeigt Diagnosemeldunag.
EMS erzeugt Warnton.

Signalleuchte ,orange* (2) blinkt.

Hupe (4) ertont.

Tab. 39: Signal-Windwarnung (Option)

Betriebsanleitung
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2.14 Erstinbetriebnahme Display

2.14.1

2.14.2

2.14.3

Bei Erstinbetriebnahme auf Einstellreihenfolge achten.

Display einschalten

>
>

Hauptschalter am Kran einschalten.

Kransteuerung einschalten.

Display einstellen

>

>

>

>

>

Helligkeit einstellen. (Weitere Informationen siehe: 3.2.4 Meni ,Benutzereinstellungen®,
Seite 223.)

Lautstarke am Display einstellen. (Weitere Informationen siehe: 3.2.4 Menii ,,Benutzereinstel-
lungen®, Seite 223.)

Landessprache einstellen. (Weitere Informationen siehe: 3.2.4 Menl ,Benutzereinstel-
lungen®, Seite 223.)

Sl-Einheiten umstellen. (Weitere Informationen siehe: 3.2.4 Meni ,,Benutzereinstellungen®,
Seite 223.)

Systemzeit einstellen. (Weitere Informationen siehe: 2.6 Systemzeit, Seite 103.)

Kran einstellen

>

>

Krantyp kontrollieren. (Weitere Informationen siehe: 2.7 Krantyp und Werknummer,
Seite 107.)

Werknummer kontrollieren. (Weitere Informationen siehe: 2.7 Krantyp und Werknummer,
Seite 107.)

Antriebseinstellungen kontrollieren. (Weitere Informationen siehe: 2.4 Kraneinstellungen fiir
Kranfachkrafte, Seite 39.)

Aktuelle Strangvariante kontrollieren. (Weitere Informationen siehe: 2.4 Kraneinstellungen
flr Kranfachkrafte, Seite 39.)

Schnittstelle fiir Antikollisionssystem kontrollieren. (Weitere Informationen siehe:
2.4 Kraneinstellungen fiir Kranfachkrafte, Seite 39.)

Kran konfigurieren (Betriebsart ,Skalieren“). (Weitere Informationen siehe: 2.3 Kran konfigu-
rieren, Seite 18.)

Kran skalieren (Betriebsart ,Skalieren”). (Weitere Informationen siehe: 2.5 Kran skalieren,
Seite 74.)

Standsicherheit prifen (Betriebsart ,Lastpriifung®). (Weitere Informationen siehe:
2.12 Betriebsart ,Lastpriifung 125 %", Seite 169.)

ABB teachen (Betriebsart ,Teachen“). (Weitere Informationen siehe: 2.10 Arbeitsbereichsbe-
grenzung (ABB), Seite 129.)

ABB-Uberbriickung einstellen. (Weitere Informationen siehe: 2.10 Arbeitsbereichsbegren-
zung (ABB), Seite 129.)

Betriebsanleitung EMS-4
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2.14.4 Einstellungen nach Bedarf

EMS-4

» SI-Einheiten umstellen. (Weitere Informationen siehe: SI-Einheiten umstellen, Seite 224.)
» Traglastreduzierung einstellen.

» Summerfunktion fir Antriebe einstellen. (Weitere Informationen siehe: 2.4 Kraneinstellungen
fur Kranfachkrafte, Seite 39.)

P Antriebsgeschwindigkeiten reduzieren. (Weitere Informationen siehe: 2.4 Kraneinstellungen
fur Kranfachkréafte, Seite 39.)
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3 Bedienung und Betrieb

3.1 Kontroll- und Bedienelemente

3.1.1 Display in der Kabine

©)

Fig. 233: Display in der Kabine (Verstellmédglichkeiten)

(1) Klemme (3) Display
(2) Verstellarm mit Knebelschraube

Betriebsanleitung

0000ECB698
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Bedienung und Betrieb
Kontroll- und Bedienelemente

3.1.2 Bedieneinheit A

(1) (2) ©)

0340ECB194

(6) (5) (4)
Fig. 234: Bedieneinheit A
(1) Taste Telefon annehmen / auflegen (4) Taste Scheibenwaschanlage
(2) Taste Lautstdrke erhéhen (5) Taste Scheibenwischer Frontscheibe
unten
(3) Taste Lautstdrke verringern (6) Taste Scheibenwischer Frontscheibe oben

und Scheibenwischer Dachfenster

ACHTUNG
Betatigung des Scheibenwischers bei Trockenheit!
Beschadigung des Scheibenwischers.

» Scheibenwischer nur betatigen, wenn die Scheibe nass ist.

Taste Status der LEDs | Betriebsart

Taste Scheibenwischer Front- Scheibenwischer aus
scheibe oben und Scheibenwi-

scher Dachfenster (6)

Geschwindigkeit Stufe 1:
Einmal dricken.

Geschwindigkeit Stufe 2:
Zweimal drlicken.

Taste Scheibenwischer Front- Scheibenwischer aus

scheibe unten (5)

Geschwindigkeit Stufe 1:
Einmal driicken.

Einmal wischen: Einmal
drtcken.

Taste Scheibenwaschanlage (4)

OO0 HOO|0O00|0O#O HOO0O|00O0
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Bedienung und Betrieb
Kontroll- und Bedienelemente

Taste

Status der LEDs

Betriebsart

@)
©)
©)

Scheibenwaschen: Mindes-
tens 1 Sekunde driicken
und halten.

Tab. 40: Betriebsarten Scheibenwischer

3.1.3 Bedieneinheit B

Fig. 245: Bedieneinheit B

(2)

(3)

(6) Q)

(1) Taste Temperatur erhéhen
(2) Taste Gebldseleistung erhéhen
(3) Taste Heizungs- /Klimabetrieb EIN-AUS

Betriebsanleitung

(4)

0340ECB193

(4) Taste Enteisung
(5) Taste Gebldseleistung verringern
(6) Taste Temperatur verringern

183




Bedienung und Betrieb
Display

3.2 Display

3.2.1 Symbole im Display

Die Abbildung der Benutzeroberflache in der Betriebsanleitung kann von der tatsachlichen
Benutzeroberflaiche am Display abweichen.

Je nach Krantyp und Ausstattung sind nicht alle dargestellten Funktionen oder Symbole
verflgbar.

Symbol und Bedeutung

Fehler Warnung

Tab. 41: Inforahmen

Allgemeine Symbole

Symbol und Bedeutung
A N
Sprung in verti- | Sprung in verti- Sprung in hori- Sprung in hori- Schritt in verti-
kaler Liste zurlick | kaler Liste weiter | zontaler Liste zontaler Liste | kaler Liste zurick
zurlck weiter
~ ( > 0 A
Schritt in verti- Schrittin hori- Schrittin hori- Einstellungen Fehler
kaler Liste weiter | zontaler Liste zontaler Liste
zurlck weiter
Weitere Informa- | Anderungsfrei- Anderungsfrei- Filter Default-Wert
tion gabe erteilt gabe nicht erteilt
"\ "
tl O :
« || =
Zuruck Exit Reset Einzelwert Alle Werte
léschen léschen

184 Betriebsanleitung EMS-4

LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023



LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023

Bedienung und Betrieb

Display
Symbol und Bedeutung
. [ ] (]
I 4
V4 1#1 a | —
Bearbeiten Tastatur fur Manuell Manuelle Eingabe Daten laden
Zahlen und
Sonderzeichen
Speichern Eingegebenen Speichern und Betriebsbild Bestatigt
Wert Uber- Beenden schlieBen
nehmen und
speichern
Start Pause Stopp Abbrechen Bestatigen
| g |
(=] 4=}
"hd
2 k=) =4 EXT v
Summenzeichen QR-Code Einkaufswagen Extern Bestatigen
ot
o [ OFF T
U
Akku-Ladezu- Akku leer Akku laden Aus Taschenlampe
stand
= 12| 2 "
@ "0 . G—- c.-l
Funksender: Funkverbindung Quick-Guide verriegelt entriegelt
Beleuchtung unterbrochen
Bedienfeld
OFF
(A) iy t t
Automatische Abwarts Aufwarts Aufwarts und

Start-Stop Funk-
tion ausge-
schaltet

Abwarts

Tab. 42: Allgemeine Symbole

Betriebsanleitung
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Display

186

Hauptmeniu-Leiste

Symbol und Bedeutung

A

Menu ,Home"

[ ]
[_te;
Menu ,Benutze-
reinstellungen”

B

Menu ,Kranein-
stellungen*

“o

Menu ,Service"

Meni ,Schnellzu-
griff*

CLEAR

Taste Clear

Tab. 43: Hauptmenii-Leiste

Betriebsarten

Symbol und Bedeutung

;«

Betriebsart
-Montage“

Za

Handbetrieb

1h

Betriebsart
~Skalieren”
(Weitere Informa-
tionen siehe:
Symbole im
Menu ,Skalieren®,
Seite 194.)

Q,

Betriebsart
+Arbeitsbereichs-
begrenzung*
(Weitere Informa-
tionen siehe:
Symbole im Menl
+Arbeitsbereichs-
begrenzung®,
Seite 195.)

B

Betriebsart ,Klet-
tern“ (Weitere
Informationen
siehe: Symbole
im Mend ,Klet-

tern*, Seite 196.)

]

125%

Betriebsart ,,125%
Lastprafung”
(Weitere Informa-
tionen siehe:
Symbole im Menl
»125% Lastpri-
fung“, Seite 197.)

[a

Notbetrieb

Tab. 44: Betriebsarten

Betriebsanleitung
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Diagnose-Seite

Bedienung und Betrieb

Display

Symbol und Bedeutung

=

L]

L1

Lo

Alle Diagnose- | Keine Diagnose- | Fehlermeldung Warnmeldung Infomeldung
meldungen meldung anste- anstehend anstehend anstehend
hend
i) o ! A A
Diagnosemel- Warnung Warnung liegt an Fehler Fehler liegt an
dung Info

Tab. 45: Diagnose-Seite

Statusleiste am oberen Rand des Displays

Symbol und Bedeutung

©

®

)

|
¥
N

&)

Steuerung ,AUS" | Steuerung ,EIN“ | Ein- /Aus Schal- | Neustart Display Neustart
tersymbol Frequenzum-
richter
Lastmoment Vorwarnung Uberlastmeldung | SNLK+ (Standard-
Uberlast Nutzlastkurve)
B ™ kw+
Load-Plus Traglastreduzie- | Leistungsreduzie-
rung rung
3
©)
b b b b N
Einscherung 1- Einscherung 2- Einscherung 4- Einscherung 6- | Drehwerk festge-
Strang Strang Strang Strang setzt

e

Windwarnstufe 1

e

Windwarnstufe 2

g

Hubwerksgang 1

lg

Hubwerksgang 2

g

Hubwerksgang 3

Betriebsanleitung
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Bedienung und Betrieb

Display

188

Symbol und Bedeutung

z5 x > a4 a
©) ©
(@) a i =] =T
Drehwerks- Drehwerks- Windfreistellung | Not-Halt inaktiv Not-Halt aktiv
bremse bremse 6ffnen aktiv
geschlossen
0 ! "IN
Verbleibende fehlerhafte I/0-Module Frequenzum- Frequenzum-
Zeit / Wartezei- | Datenverbindung richter ,Katzfahr- | richter ,Dreh-
chen werk" / ,Einzieh- werk*
werk"
E__| il il il il
! kX T > A
Frequenzum- Katzfahrsensor Drehwinkel- Windmesser Fahrwerksensor
richter ,Hubwerk" sensor
ol e i il -l
T! B = | e F
Hubwerksensor Lastsensor Lastmoment- Sensorfehler Sensorfehler
sensor »Hilfshub Hilfshubwinde
belastet”
il . e i)
=S (o} =y te
e -
Sensorfehler Uberdrehzahl Uberdrehzahl Uberdrehzahl
Montagewinde Hubwerk Katzfahrwerk
Camn
2) e (1 b o)
; ~ =5 5z
Fahrgeschwindig- Drehwerk Hilfshubwinde Montagewinde Montagewinde
keit reduziert Geschwindig- Geschwindig- Endpositionsver- Geschwindig-

keitsverletzung

keitsverletzung

letzung

keitsverletzung

il

v

Personentrans-
port

A
Kollisionsgefahr
an Auslegerspitze

Sichtpriifung Seil

ABB Uberpriifung
ausstehend

ol

Diagnosemel-
dung beachten

e

%,

ACS

Fo

Fo

Kran gesperrt | Geflihrtes Halten | Antikollisions- | Auslegerstellung | Auslegerverlan-

- redu- aktiv system nicht bestatigt gerung nicht
zierte Antriebs- bestatigt
geschwindigkeit

aktiv
Betriebsanleitung EMS-4
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Bedienung und Betrieb

Display

Symbol und Bedeutung

Mo

Auslegerspitze
nicht vorhanden

_$_
~
Hydraulikantrieb

LTurm* nicht
fahrbar

=5,
Hubwerk nicht
aktiv

Fiy

Hilfshubwinde
nicht aktiv

&,
(X

Schienenfahr-
werk nicht aktiv

Tab. 46: Statusleiste am oberen Rand des Displays

Symbole im Menii ,Home*

Symbol und Bedeutung

s b4 T M, 4]
— l
Katzfahrwerk / | Hubwerk / Senk- | Drehwerk / Dreh- | Schienenfahr- Gewicht der
Einziehwerk / tiefe winkel werk angehangten
Ausladung Last
|
[ = -5 e Ve
. (1) (2
Aktive Tragfahig- | Aktuelle Wind- Referenzwert Referenzwert 1 Referenzwert 2

keitstabelle

geschwindigkeit

AC

Referenzwert 3

Yo

Referenzwert 4

AC

Referenzwert 5

pa

Vollbild

A

ABB: Kartenan-
sicht wechseln

by

L

KAT2 - )
A %)
Lasten fur die AKS-Ubertra- Alle Antriebe AKS ist Uber- Fahrbefehl
Gangabschaltung | gungsprotokoll stoppen brickt verboten
KAT2
Tab. 47: Symbole im Meni ,Home*
Symbole im Menu ,,Benutzereinstellungen*
Symbol und Bedeutung
-, m) CL o
o ’. -OIQ- t
Display-Einstel- | Touch-Display zur | Display-Helligkeit | Display-Visuali- Display
lungen Reinigung deakti- sierung um 180°
vieren drehen

Betriebsanleitung
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Bedienung und Betrieb

Display

190

Symbol und Bedeutung

oo -2
€ ¢ 8- ") x
Displayanzeige Nachtmodus Tagmodus Display-Laut- Stumm-Schal-
starke tung Display
le—>|
Einstellung SI- Langeneinheit Radio-Einstel- | Sender-Favoriten Lautstarke
Einheit lungen erhéhen

‘_

N

.

W

soan
S

.

Lautstarke verrin- Telefon Telefon-Einstel- | Scheibenwischer-| Scheibenreini-
gern annehmen / lungen Einstellungen gungsanlage
auflegen
© & & S
Scheibenwischer | Scheibenwischer | Scheibenwischer | Kabinenbeleuch- Temperatur-

Frontscheibe Frontscheibe Dachfenster tung Einstellungen
oben unten
ttt ttt .
11} 11 Ve
§:>I<§ m ® (+) o
Klimamendu Kabinenheizung | Klima-Einstellung | Klima-Einstellung Liftung
~lemperatur ~lemperatur
verringern* erhéhen”
\o" \o" (-7
‘o N e A/C AUTO
Geblaseleistung | Geblaseleistung Enteisung Klimaanlage Klima Automatik-

erhohen

verringern

betrieb

Betriebsanleitung

o

Benutzerprofil

%

Benutzerprofil 1

&

Benutzerprofil 2

%

Benutzerprofil 3

hase 0@
y | X = Ll
Werkseinstel- Einstellung Landersprache Landersprache Landersprache
lungen Sprache ~Deutsch” »Italienisch” ~Franzosisch”
o
Il
>s (o = H=
Landersprache Landersprache Landersprache Landersprache Landersprache
»Englisch” ~Portugiesisch” ~Spanisch” »Finnisch* ~Norwegisch”

Betriebsanleitung
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Bedienung und Betrieb

Display

Symbol und Bedeutung

[ ]

Landersprache Landersprache Landersprache Landersprache Landersprache
~Schwedisch* | ,Niederlandisch” ~Turkisch* ~Danisch” ~Russisch”
Tab. 48: Symbole im Meni ,Benutzereinstellungen*”
Symbole im Menii ,,Kraneinstellungen“
Symbol und Bedeutung
W s o T T
) £ P | ]|
Ubersicht Kran- | Antriebseinstel- Antrieb Drehwerksein- Drehwerksein-
funktionen lungen stellung stellung ,stufig""
~stufenlos*"
T T T il 1
ol E2 s < \
Drehwerkstufe 1 | Drehwerkstufe 2 | Drehwerkstufe 3 | Summerfunktion Tonhohe
Antriebe
Tragfahigkeit Geschwindigkeit | Beschleunigung | Arbeitsbereich Assistenzsys-
teme

@4
d

-~ ! ’
.’?‘.

g.‘

il

Krankamera Kamera: Kontrast | Kamera: Hellig- Hakenkamera Windenkamera
einstellen keit einstellen
E|--; e (+) MICRO
..t L (N MOVE
Vertikal gespie- Horizontal Zoom-Einstellung Micromove
gelt gespiegelt Kamera
A ' I‘: \ N
Baustellenbe- Baustellenbe- Baustellenbe- Wartung Zentralschmier-
leuchtung leuchtung am leuchtung am anlage
gesamt Ausleger Turm

Tab. 49: Symbole im Meni ,Kraneinstellungen*

Betriebsanleitung
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Bedienung und Betrieb

Display

192

Symbole im Menii ,,Service“

Symbol und Bedeutung

L

{&

Q;

[3 = ,
0o 0 = SEC
Kraninformati- | Antriebsinforma- Systemtest Software and Sekundarbremse
onen tionen Hardware
Manager
QN ( \ [
m g LiTU @ —
Lastparameter Hakenflasche Telematikeinheit Teleservice Verflighare Trag-
(LiDAT) fahigkeitskurven
Ether
ID BUS CAN o MAC
ID BUS CAN-Bus EtherCAT MAC-Adresse
o1 . [
IP PLC - - &,
Ad
IP Adresse Speicherpro- Warnsignale Hupe / Signal- Steuerstand
grammierbare horn
Steuerung
= %I' ! >
@D g A - A
Funkfernsteue- Steuerpult Notsteuerpult Steuerhebel Steuerhebel
rung ~JTotmann Funk-
tion”
Ed R T T
L M 1 ‘T‘R === =53
Steuerhebel Steuerhebel links Steuerhebel Folientastatur Folientastaturl
in Nullstellung rechts
bringen
EEF SYNC -y Q) E;
Folientastatur2 | Synchronisieren Diagnose Update Serviceprogramm
Scotti
0
@ - - Cul ¢
Gy N =]
Display Update Suchfunktion Endschalter Maschinendaten | Alle Diagnose-
meldungen

Betriebsanleitung
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Bedienung und Betrieb

Display

Symbol und Bedeutung

=

Diagnosemel-
dungen: Lang-
zeitspeicher

Pl

A

Fehlerchronologie

G

Betriebsstunden

G:Z

Betriebsstunden-
zahler insgesamt

Cl.&j

Tages-Betriebs-
stundenzahler

o e P Vixx
ad ad ad
Lastspiele Lastspiele (Kurz- | Lastspiele (Lang- Verbindung Version
zeit) zeit)
A I :&;.IL: 3/
- - - & - ‘m
Q " : O s
Lampentest Stahlbautempe- | Umgebungstem- Bremssystem Service
ratur unter -25 °C peratur notwendig
2 2 O O F
Parameter Parameter-Uber- Drehrichtung Drehrichtung Drehrichtung
im Frequenzum- tragung JLinks* .Rechts” ~vorwarts"
richter an Frequenzum-
richter

R
O

Drehrichtung
~Ruckwarts"

(o

.Sensor (Hard-
ware)"

B

Sensor nicht
vorhanden

0

Signalpegel 0

1

Signalpegel 1

7

Hydraulikzylinder

4

Fehler in der

oy

Hydraulikol-Fall-

s

Hydraulikoltem-

PLC
@

Dezentrale

Hydraulik stand ,Warn- peratur ,Warn- |speicherprogram-
schwelle Uber- schwelle Uber- mierbare Steue-
schritten” schritten” rung in Schalt-
schrank S2
Q @ i
Dezentrale Dezentrale Hilfshubwinde
speicherprogram- | speicherprogram-
mierbare Steue- | mierbare Steue-
rung in Schalt- rung in Steuer-
schrank S4 stand P1
Tab. 50: Symbole im Menii ,Service*
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Display

194

Symbole im Menii ,,Skalieren*

Symbol und Bedeutung

»

Wizard ,Start"

[3

»

Wizard ,Krankon-
figuration”

13

»

Wizard ,Kranska-
lierung”

£/

»

Wizard , Skalie-
rung Antriebe”
(Erstmontage])

Jinp

Winde

Seillage auf der

[0)}

Umschlingungs-

@\\@

Seil

D
g

Faserseildaten

Trommel winkel
> > .S
CODE ® ®
Code Seil ablegen Seil auflegen Biegewechsel-
zahler
[ [
\ oy [~ b =
Kabine Kabine nicht Totlastmoment Totlastmoment Berechnetes
vorhanden .Laufkatze bei .Laufkatze bei Lastmoment
minimaler Ausla- | maximaler Ausla-
dung* dung“
0
dh
— — | — —
Nullpunkt Minimale Ausla- | Maximale Ausla- | Lasthaken fahrt | Lasthaken fahrt
am Drehwerk dung dung nach innen nach auBen
einstellen

I

Minimale Senk-

e

Maximale Senk-

I

Lasthaken fahrt

e

Lasthaken fahrt

tiefe tiefe nach oben nach unten
(] BE
? b 3 — =
Uberbriickung Senktiefe nach- Einscherung Zur Ubersicht- Skalierdaten
Softendschalter _skalieren / wechseln seite
.oben” Uberbrlckung
Endschalter
L2unten*
Betriebsanleitung EMS-4
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Bedienung und Betrieb

Display

Symbol und Bedeutung

&

Nutzlast O

[+

Referenznutzlast

1\

Lastaufnahme-
mittel

S

Schienenfahr-
werk minimal

4,

Schienenfahr-
werk maximal

=

=

[Xa

™

[Xa

Lastmoment REF1 Lastmoment Reduzierung Reduzierung Reduzierung
REF2 Hyperbolischer | Konstantlastbe- Konstantlast -
Lastbereich reich und Hyperboli-
scher Lastbereich
; I [ o
&5 PRESET
Aktueller Sensor- Lastmoment- Konstantlastbe- | Hyperbolischer Voreinstellung
wert sensor reich Lastbereich Sensor
&2 © [ 0 [
g S s s
Berucksichtigung | Einstellung Wind-| Windwarnstufen | Windwarnstufen Krantyp
Seilgewicht warnstufen im ,LM1-Betrieb” in ,Load Plus-
Betrieb”
B SN KF ® O
SN = N
Krantyp und Seri- | Seriennummer | Windwarnstufen Einstellung Sommerzeit
ennummer (SN) in Betriebsart Systemzeit

.Klettern®

2

Winterzeit

Tab. 51: Symbole im Meni ,Skalieren”

Symbole im Menu ,,Arbeitsbereichsbegrenzung*

Symbol und Bedeutung

G\A

ABB: Teach-
Fehler

O

<

Teachen der ABB
in grafischer

Ansicht

N

Kreissegment

]

Viereck

N-Eck

Betriebsanleitung
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Display

196

Symbol und Bedeutung

4~
O @ s & D
Polygon Neue Figur Punkt Verfligbare ABB- | ABB Uberbriicken
teachen verschieben Punkte
03 s @ e 9
g 7777, 1 I 4
Uberbriickung Uberbriickung | Senktiefenabhan- | ABB Uberbriicken | Uberbriicken via
unterhalb der oberhalb der gige Uberbri- bei Senktiefe 0 | Schlusselschalter
angegebenen angegebenen ckung (3D ABB])
Senktiefe Senktiefe
= C\
® )
Teachen der ABB ABB aktiv

in Listenansicht

Tab. 52: Symbole im Menii ,Arbeitsbereichsbegrenzung*

Symbole im Menii ,Klettern*

Symbol und Bedeutung

Elﬁ EIF ™ B ™
\ I
1 Ay ] o %) Nm
Kodierstecker Kodierstecker Montagebolzen Montagebolzen | Drehmomentbe-
gesteckt nicht gesteckt eingesetzt entfernt grenzung am
Drehwerk vom
maximalen Dreh-
moment
n’
Y o Bl
Drehbegrenzung | zulassige Haken-

von der Null-Lage

hohe fir die
angewabhlte Klet-
terlastkurve

Tab. 53: Symbole im Meni ,Klettern*”

Betriebsanleitung
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Symbole im Menu ,,125% Lastpriifung*

Bedienung und Betrieb

Display

Symbol und Bedeutung

[

125%

Windwarnstufen
125% Lastprifung

[ {e

125%

Einstellung
Betriebsart ,125%
Lastprifung*

LBC
LBC-Last-Check

Tab. 54: Symbole im Menii ,,125% Lastpriifung*

Symbole fiir Krane mit Verstellausleger

Symbol und Bedeutung

A

Verstellausleger

7

Verstellausleger

e

Minimale Ausla-

‘

Maximale Ausla-

%

Ausleger heben

Ausladung fahren dung dung
2 4 g
%‘ ZL“ /A "’\f\.. (1)
Ausleger senken Auslegernei- Bremsweg Einziehwerk last- Fly-Jdib
gungswinkel Einziehwerk dynamisch fahren

L

Fly-Jib: Senktiefe

L

Fly-Jib: Minimale

B

Fly-Jib: Maximale

Y

Fly-Jib: Senktie-

«g-»

V4]

Horizontaler

Senktiefe Senktiefe fenbegrenzung Lastweg
B A S 7 27
Fly-Jib: Last Fly-Jdib: Minimale | Fly-Jib: Tragfa- Uberwachung _Uberwachung
Last higkeitskurve Schlaffseil Uberlast 130 %
I - 4N o
— X ja e
Sensor ,,Zug am | Sensor ,Einzieh- Sensor Einziehwerk Seil umspulen
Nackenseil" werk* ~Auslegernei- »Drehzahluber-
gungswinkel" wachung”
. A
g, g € O &
¢ T (1) Ki ¢
Frequenzum- Frequenzum- Frequenzum- Traglastkurve | Hydraulik Verstel-
richter ,Einzieh- | richter ,Hubwerk | richter ,Fly-Jib* |,Vertarktes Turm- lausleger
werk* 2 system*
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Display

198

Symbol und Bedeutung

b &
Strangvariante
wahlen

(9)

Reiner 1-Strang-
Betrieb

(9)

Reiner 2-Strang-
Betrieb

(@)

Bremsweg

Tab. 55: Symbole fiir Krane mit Verstellausleger

Symbole fiir Assistenzsysteme

Symbol und Bedeutung

9.

Pendeldampfung

Q.

Sway Control

O\

9.

Sway Control

P!{A

Pendeldampfung

%o

Pendelwirkung zu

Plus nicht aktiv groB
K 1]
‘“’O <2m <6m >6m G

Anschlagmittel

Anschlagmittel-

Anschlagmittel-

Anschlagmittel-

Angehangte Last

einstellen Lange kurz Lange mittel Lange lang Zu schwer
IMU Imu Imu 1IMU [ !
e & X 5! N
\
IMU (Elektron- IMU kalibrieren | IMU sendet keine Warnung: Hook Carrier
ischer Winkel Daten IMU Akku-Lade-
und Beschleuni- zustand
gungssensor)
2+ 2a « o1
Side-Pull Control Schragzug zu Slack rope Schlaffseil
grof Control erkannt

Tab. 56: Symbole fiir Assistenzsysteme

3.2.2 Bedienung der Benutzeroberflache Tower Crane OS

Die Abbildung der Benutzeroberflache in der Betriebsanleitung kann von der tatsachlichen
Benutzeroberflache am Display abweichen. Angegebene Werte sind exemplarisch.

Menifiuhrung

Bedienung Touchscreen

Bedeutung

Schaltflache antippen.

beendet ist.

Bildschirmoberflache mit Finger berthren bis Funktion

Betriebsanleitung
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Display

Bedienung Touchscreen Bedeutung

Wischen (Seitenwechsel). Bildschirmoberflache mit Finger bertihren und halten.
BerGhrungspunkt horizontal oder vertikal Uber die Bild-
flache verschieben.

Tab. 57: Menlifiihrung

Hauptmeni und Untermeni

Das Hauptmeni befindet sich am unteren Rand des Displays. Jede aktive Betriebsart (zum
Beispiel Montage, Skalieren, Teachen) wird durch eine eigene Schaltflache im Hauptmeni
dargestellt.

h -.'Q FS % Bd = cEw
/L/ g ——\
M 2 @ @ 6 6) (7) (8)
h :-Q FS % il_g/ Bd = cEw
QF A

(9) / / / /

(10) (11) (12) (13)

EMS4Z120002

Fig. 706: Hauptmeni

(1) Hauptmeni-Leiste (8) Schaltflache CLEAR
(2) Schaltflache Home; Aktive Schaltflache (9) Schaltflache Betriebsart ,,Skalieren®,
ist blau markiert. Aktive Schaltflache ist blau markiert.
(3) Schaltflache Benutzereinstellungen (10) Schaltflache Betriebsart , Teachen* (ABB)
(4) Schaltflache Kraneinstellungen (11) Schaltflache Betriebsart ,Montage*
(56) Schaltflache Servicementi (12) Schaltflache Betriebsart ,125 % Lastprii-
fung“
(6) Schaltflache Kamera (Option) (13) Schaltflache Betriebsart ,Klettern*

(7) Schaltflache Schnellzugriff

Wenn eine Kamera (Option) mit der Kransteuerung verbunden ist, dann werden die Schaltfla-
chen und Menls vom Kamerasystem aktiviert.

Hinweis

P Erste Seite im Hauptmeni 6ffnen: Schaltfliche Home (2) antippen.

Durch Antippen einer Schaltflaiche im Hauptmeni folgt ein Seitenwechsel im Aktionsfeld (6).
Am linken Rand des Displays erscheinen maximal zwei Untermenis. Aussehen und Form der
Untermenls hangen von der gewahlten Funktion ab.
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(16) 17)

(14 (15)
L. )

o
==
=

@1530'
19.07.21

(23 2 [
~

25.8m 0.0¢ 12.3nm

(1.4 o
T96.1°

i
/ 1M/ me ics )/(18)

Q‘j
]

(21

English ~

L)

E_
& o D

<)

(G

~ ~

(200 |

|h=¢l'5%5

B = ow

EMS42120081

Fig. 707: Hauptmendi und Untermendi

(14) Diagnosemeldungen
(15) Betriebsinformationen

(16) Seitenstatus; Aktuelle Seite ist blau
markiert.

(17) Datum und Uhrzeit

(18) Erweiterungsmenii; Steuert die obere
Display-Halfte.

Schaltflache ,,CLEAR“

(19) Aktionsfeld (variabel)

(20) Hauptmend; Steuert die untere Display-
Halfte.

(21) Untermeni; Aktive Schaltflache ist blau
markiert.

(22) Untermenii 1

(23) Unterment 2

(1)

0/ F %

= CLEAR

/
EMS42120104

Fig. 708: Schaltfldche ,,CLEAR"
(1) Schaltfliche CLEAR

Mit der Schaltflache CLEAR (1) konnen Meldungen quittiert und die akustischen Signalténe der
Uberlast- oder Windwarneinrichtung lautlos gestellt werden.

Erweiterungsmenii

Durch das Erweiterungsmend lassen sich in der

oberen Halfte des 2-geteilten 12-Zoll Displays

weitere Betriebsbilder anzeigen. Die Betriebsbilder in der oberen und in der unteren Display-
Halfte kdnnen unabhangig voneinander navigiert werden.

Blau dargestellte Schaltflachen bedeuten, dass

Betriebsanleitung

die Funktion gewahlt (aktiv) ist.
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Fig. 709: Erweiterungsmendu

(1) Display-Halfte 1

(2) Erweiterungsmeni (ausgeklappt)

Bedienung und Betrieb
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(3) Schaltflache Erweiterungsment maxi-

mieren

Navigationshilfe in der Betriebsanleitung

(5)

Display

EMS4Z120106

Schaltflache Erweiterungsmeni mini-

mieren

Display-Halfte 2

Die Navigationshilfe erleichtert die Suche nach denen in der Betriebsanleitung beschriebenen

Menudpunkte

Die Reihenfolge der Symbole zeigt, welche Schaltflachen zuerst im Hauptmeni und anschlie-
Bend in den Untermenis (wenn vorhanden) angetippt werden miissen.

Beispiel: Zeitschaltuhr fir Klimaanlage 6ffnen.

(2)

(3)
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Fig. 710: Navigationshilfe in der Bedienungsanleitung

(1) Schaltflache Hauptmen(i (Benutzerein-

stellungen)

(2) Schaltflache Untermenii 1 (Kabine)

In der Bedienungsanleitung beschriebenen Menilipunkt 6ffnen:

(4)

rung)

EMS4Z120083

(3) Schaltfladche Untermenii 2 (Klimatisie-

Schaltflache Zeitschaltuhr (Klimaanlage)

P Schaltfléache (1) bis Schaltflache (4) in abgebildeter Reihenfolge antippen.

Betriebsanleitung
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Statuszeile

In der Statuszeile am oberen Display-Rand werden folgende Informationen dargestellt:
- Anstehende Meldungen. (Weitere Informationen siehe: Allgemeine Symbole, Seite 184.)
- Verbleibende Zeit in einer sicherheitsgerichteten Betriebsart
Nach Ablauf der Restzeit schaltet die Kransteuerung die sicherheitsgerichtete Betriebsart

aus.
- Systemzeit (Uhrzeit, Datum)

Anstehende Meldungen werden in der Statuszeile angezeigt. Wenn die Anzahl der anstehenden
Meldungen die Kapazitat der ersten Statuszeile Uberschreitet, dann kann eine weitere Status-

zeile angezeigt werden.

1 2) (3) (4) (5)
= R

(6) (7) (8) (9)
AN A —

/- \ B (9)
~ A = o~ :
E‘\B’é B 2 O = Hoxu ?H%L%i?

(10)
(11)

()
A / .
EI\IE Ejo fu:) ? 0 800:13 ?/A /O;B%g

12— = g [

£3J.0m U. Ut

Fig. 711: Statuszeile

(1) Schaltflache Diagnosemeldungen

(2) Statuszeile

(3) Fehlermeldung

(4) Warnmeldung

(5) Statusmeldungen

(6) Verbleibende Zeit fiir aktive Betriebsart
(Timer)

Display-Seiten blattern (Seitenstatus)

T£.Om 7

o= g

EMS4Z120107

[ |

(7) Anzahl ,Anstehenden Meldungen*

(8) Anzahl ,Neuen Meldungen®

(9) Systemzeit (Datum, Uhrzeit)

(10) Schaltflaiche Zweite Statuszeile 6ffnen
(11) Schaltflache Zweite Statuszeile schlieBen
(12) Zweite Statuszeile (aufgeklappt)

Maogliche Seitenwechsel werden am oberen Display-Rand durch eine Reihe von grauen Balken
angezeigt. Jeder Balken zeigt eine wahlbare Display-Seite. Der blaue Balken kennzeichnet die

aktuell gewahlte Display-Seite.

Betriebsanleitung
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Display

(1)
|:| LI) RO © 15:26
-o— L 10.03.22
o o |
(2) o s |
(3) N I N Iy
(4)

EMS4Z120086

Fig. 712: Display-Seiten bldttern (Seitenstatus)

(1) Seitenstatus; Aktuell drei Seiten wahlbar  (3) Seitenstatus ,Seite zwei von drei

gewahlt"
(2) Seitenstatus ,Seite eins von drei (4) Seitenstatus ,Seite drei von drei
gewahlt" gewahlt"

Display-Seiten blattern:
P Bildschirmoberflache mit Finger beriihren und halten.

» Berlhrungspunkt horizontal nach links oder rechts tber die Bildflache verschieben.
D> Der blaue Balken im Seitenstatus (1) kennzeichnet die aktuell gewahlte Display-Seite.

Rollo-Menii

Ein Rollo-Mend stellt Informationen oder Einstellmdglichkeiten zur Verfligung.

(1)
{ / = = aEr
(2) (3)
0
= — S
:
PPPPP o
{ ) = = R { ) = = cEw g
w

Fig. 713: Rollo-Mendu

(1) Registergriff ,Rollo-Meni* 6ffnen (3) Rollo-Menii ,Preset” gedffnet
(2) Rollo-Meni ,Information” gedffnet

P Rollo-Meni 6ffnen: Registergriff ,Rollo-Menli Zusatzinformationen® (1) in Richtung Mitte des
Displays wischen.

» Rollo-Meni schlieBen: Freie Flache im Aktionsfeld einmal antippen.

Parameter eingeben

@ Hinweis

P Sicherstellen, dass eingegebene Parameter im Tower Crane OS korrekt Gbernommen werden.
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Nummernblock

Der Nummernblock erscheint automatisch, wenn die Kransteuerung eine Parametereingabe
verlangt. Die folgende Abbildung zeigt verschiedene Varianten des Nummernblocks.

(1)

(2)\‘ SN 123456

ID 987654

(3)\

0 —
L
(1) )
@ | (2) (1)
- B
E @ Bypass Code @
P 58.6m @
)| (=]
(3)|/ 12345 @B

Fig. 714: Nummernblock (Exemplarische Abbildung)

(1) Uberblendbild ,Nummernblock®

(2) Information zur Parametereingabe

(3) Eingabefeld (Tages-Code, Freischalt-
Code, Aktivierungs-Code)

(4) Schaltflaiche Kommazeichen

Tages-Code

(5)
(6)
7

(8)

Schaltflache Speichern
Schaltflache Zeichen korrigieren
Schaltflache Vorzeichen dndern

Schaltflache Eingabe abbrechen

Sicherheitsrelevante Eingriffe im Display erfordern den Tages-Code, um unbeabsichtigte Para-

meteranderungen im EMS-4 zu verhindern.

o\ o =

©11:36]

(1)

7.8m 0.0¢ 123w

19.06.22 —\—
4] ‘ ®11:36

19.06.22

Fig. 715: Tages-Code ermitteln (Exemplarische Abbildung)

(1) Systemzeit ,EMS-4*

Die Ermittlung des Tages-Codes ist der Kranfachkraft bekannt.

Freischalt-Code

Sicherheitsrelevante Eingriffe im Display fordern durch das Uberblendbild ,Nummernblock®
einen Freischalt-Code, um unbeabsichtigte Parameteranderungen in der Kransteuerung zu
verhindern. Der Freischalt-Code muss beim Liebherr-Kundendienst angefordert werden.

Disp5Z7L.1146

EMS4Z120334

Hinweis

Der Freischalt-Code ist einen Tag gltig.

204

Betriebsanleitung
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Fig. 716: Freischalt-Code

(1)
(2)

Bedienung und Betrieb
Display

(1)
\

|
(2)‘\SN 123456 7

() ID 987654 4

1

@ — ][]

FEE
)(=][=]
Iﬂ@@
[J[H[x]

Disp5Z7L.1147

Uberblendbild ,Nummernblock* (3) Identifikationsnummer
Werknummer (Turmdrehkran) (4) Eingabefeld Freischalt-Code

Freischalt-Code anfordern:

» Werknummer (2) und Identifikationsnummer (3) notieren.

» Liebherr-Kundendienst kontaktieren.
> Liebherr-Kundendienst sendet Freischalt-Code.

P Freischalt-Code in Eingabefeld (4) eingeben.

Erworbene Kranfunktion aktivieren (Einkaufswagen)

Nach dem Kauf einer Liebherr-Kranfunktion (Software) erhalt der Kunde einen Zahlen-Code, um
die Kranfunktion im Tower Crane OS zu aktivieren.

(1)

Fig
(1)

(2)
(3)

(4)
(5)

B

. = 3
\»g{ /()

N

(4)

(s)i\ SN 123456
(6)— ID 987654

L —(8)

FEEE
—
/I@ﬂm

T

O @ a1

Disp5Z7L1065

. 717: Erworbene Kranfunktion aktivieren (Exemplarische Abbildung)
Meni ,Kraneinstellungen® (6) Identifikationsnummer
Inaktive Kranfunktion (exemplarisch) (7) Eingabefeld Aktivierungs-Code

Schaltflache ,Einkaufswagen* (Inaktive (8) Schaltflache Speichern

Kranfunktion)

Uberblendbild ,Nummernblock*

Werknummer

(9) Aktive Kranfunktion (exemplarisch)
(10) Schaltflache Einstellungen der Kranfunk-
tion

Beispiel: Kranfunktion ,,Sway Control“ aktivieren.

P Betriebsart ,Skalieren® einschalten.

» Menil ,Kraneinstellungen” (1) wahlen.
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» Schaltflache ,Einkaufswagen* (3) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock*” (4) erscheint.

P Aktivierungs-Code in Eingabefeld (7) eingeben.

P Schaltflache Speichern (8) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (4) verschwindet.
P> Kranfunktion (9) ,Sway Control“ ist aktiviert.
D> Schaltflache Einstellungen (10) erscheint.

Parameter in Eingabefeld eingeben

Eingabefelder dienen zur Eingabe von Parametern oder Texten. Bei Codes oder Windgeschwin-

digkeiten werden falsche Eingaben «rot» abgebildet und nicht in die Kransteuerung Uber-

nommen.

(2)

(3)

o\ FO
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0.0m —m
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Fig. 718: Parameter in Eingabefeld eingeben (Exemplarische Abbildung)

(1) Beispiel ,Skalier-Wizard*“
(2) Eingabefeld

(3) Schaltflache (inaktiv) Eingabe speichern
(4) Uberblendbild ,Nummernblock"
(5) Schaltflache Eingabe abbrechen

P Eingabefeld (2) antippen.

(6)
7
(8)
(9)

> Uberblendbild ,Nummernblock® (4) erscheint.

» Parameterwert am Nummernblock eingeben.

» Schaltflache Speichern (6) antippen.
P> Uberblendbild ,Nummernblock” (4) verschwindet.
D> In Eingabefeld (7) erscheint der eingestellte Parameterwert.

Schaltflache Speichern
Eingabefeld

(%)

EMS4Z120311

Schaltflache (aktiv) Eingabe speichern

Gespeicherte Parameter

P Schaltflache (aktiv) Eingabe speichern (8) antippen.
D> Gespeicherte Parameter (9) erscheinen.

Betriebsanleitung
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Bedienung und Betrieb

Parameter am Schieberegler einstellen

® (4)
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Fig. 719: Parameter am Schieberegler einstellen (Exemplarische Abbildung)

(1) Schieberegler (4) Eingabefeld
(2) Schaltflache Bearbeiten (5) Schaltflache Eingabe abbrechen
(3) Uberblendbild ,Nummernblock* (6) Schaltflache Speichern

P Parameter einstellen: Schieberegler (1) auf gewlinschten Wert schieben.
oder

Schaltflache Bearbeiten (2) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (3) erscheint.

P Parameterwert mit Nummernblock eingeben.

P Schaltflache Speichern (6) antippen.
oder

Schaltflache Eingabe abbrechen (5) antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (3) verschwindet.
D> Der Schieberegler (1) ist eingestellt.

Wizard bearbeiten

Fortschrittsanzeige im Wizard

Die Fortschrittsanzeige besteht aus einer Reihe von blauen Balken, die den Fortschritt des

Display

EMS4Z120088

Arbeitsablaufes (Wizard) optisch anzeigt. Folgendes Beispiel zeigt den Skalier-Wizard mit der

Fortschrittsanzeige in Wizard-Schritt vier.

(1)
e Wa o
0.0 m 00t 926
605 426 -$- ‘!’ 28m
[ ]
(2) L W W 13
{ ) —»] = CLER
=

Fig. 720: Fortschrittsanzeige im Wizard

(1) Wizard-Schritt 4 («blau») (3) Ende der Fortschrittsanzeige
(2) Fortschrittsanzeige in Schritt vier

Betriebsanleitung
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Bearbeitungsstatus im Wizard

Beim Bearbeiten eines Wizards mussen nicht alle Einstellungen zwingend geandert werden.
Als letzter Schritt im Wizard zeigt der Bearbeitungsstatus, welche Wizard-Schritte nur geéffnet
oder auch erfolgreich bearbeitet sind.
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Fig. 721: Bearbeitungsstatus im Wizard

(1) Wizard-Schritt ge6ffnet und Einstel-
lungen erfolgreich geandert; grines Eck

mit Haken

(2) Wizard-Schritt ge6ffnet aber nicht bear-

beitet; gelbes Eck

Signalton vom Display

(3)

EMS4Z120333

Wizard-Schritt nicht bearbeitet; ohne

Markierung

Signaltone sind akustische Hinweise auf besondere Ereignisse am Turmdrehkran. Situationsab-

hangig kann ein Signalton durch Antippen der Schaltflache CLEAR ausgeschaltet werden.

Bedeutung Tonart Tonfrequenz Ausschaltbar
Meldung Kurz ™ 800 Hz --
Warnung Kurz N 900 Hz --
Fehler Kurz 1200 Hz --
Vorwarnung Uberlast Intervall 1000 Hz Ja
Uberlast Intervall 1300 Hz Ja
Windwarnstufe 1 Intervall 950 Hz Ja
Windwarnstufe 2 Intervall 1250 Hz Ja
Summerfunktion fur Antriebe | Intervall variabel Ja

Tab. 58: Signalton vom Display

Al 05s

Betriebsanleitung
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Diagnosespeicher

Diagnosemeldungen erkennen

3 (4) (5)
@
©10:30
1) L‘_"IA\ E: = @ ? %9.03.22
83m 3.7t 10.3m
H 27.5 Q 4.0 H 21.0 R 60-6 km/h
U I I = S e TOR1T L
Fig. 722: Diagnosemeldungen erkennen (exemplarisch)
(1) Schaltflache Diagnose (4) Diagnosemeldung ,Fehler”
(2) Symbol (schwarz) ,Kranbetrieb in (5) Diagnosemeldung ,Warnung*

Bedienung und Betrieb

Ordnung*
(3) Symbol (rot) ,Diagnosemeldung steht an“

Display

EMS4Z120110

Das Symbol auf der Schaltflache Diagnose (1) zeigt den aktuellen Meldestatus. Jede auftre-
tende Diagnosemeldung wird mit einem akustischen Signal angekiindigt und unter Angabe der
Wertigkeit (Fehler, Warnung, Meldung]) in der Statuszeile abgebildet.

Symbol Bedeutung Abbildung
Schaltflache Diagnose-Seite weil
D Keine neue Meldung vorhanden
Schaltflache Diagnose-Seite weil
EI Aktive Diagnosemeldungen vorhanden
Schaltflache Diagnose-Seite weil
Dﬂ Informative Meldung vorhanden
Schaltflache Diagnose-Seite gelb
Aktive Warnmeldung vorhanden
Schaltflache Diagnose-Seite rot
I AI Aktive Fehlermeldung vorhanden
Diagnosemeldung ,,Warnung" in der Statuszeile gelb
Diagnosemeldung ,Fehler* in der Statuszeile rot

Tab. 59: Diagnosemeldungen erkennen

Betriebsanleitung
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Betriebsbild ,,Diagnosespeicher” 6ffnen

(1) | A )
&\ Rt PO ® e
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L TOR1"

EMS4Z120348

Fig. 730: Betriebsbild ,,Diagnosespeicher” 6ffnen (exemplarisch)
(1) Schaltflache Diagnosespeicher

P Schaltflache Diagnosespeicher (1) antippen.
D> Betriebsbild ,,Diagnosespeicher” erscheint.
> Das Hauptmeni ist gesperrt.

Betriebsbild ,,Diagnosespeicher”

Diagnosemeldungen erscheinen ab dem Entstehungszeitpunkt im Diagnosespeicher. Bestatigte
Diagnosemeldungen verschwinden, wenn der Auslosegrund nicht mehr vorhanden ist. Bei
einem Neustart des Tower Crane OS wird der Diagnosespeicher im Display vollstandig geldscht.

Alle aufgetretenen Diagnosemeldungen sind im permanenten Langzeitspeicher der Kransteue-
rung gespeichert.

S/\,, Iy H ©15:30)
(1)//\ . B ? O Hy (] Egmzz (5)
34/

|(6)

Betriebsart Tkalieren-

1
- 15016 13:30:38 1 2021-05-01

R- klesefehler
A 21001 550381 2021-05-01
Schaltschrank S2 ist nicht
A 22002 735036 | 2021-05-01
Lastsensor nicht am Bus
A 10514 530381 2021-05-01 \
Wind-Sensor nicht am Bus
A 10512 330:38 1 2021-05-01 (7)
Hubwerks-Sensor nicht am
A 10510 33038 1 2021-05.01 /
Drehwerks-Sensor nicht am
A 10508 350381 2021-05-01 |
=E+D-B200I +D-B200 (8)
Drehwerks-Sensor nicht am Bus angemeldet |
Katzfahrwerks-Sensor nicht
A 10508 3 30:38 1 2021-05-01
Meisterschalter rechts
A 10504 330238 1 2021-05-01
Meisterschalter links hy
A 10502 135038 1 2021-05-01 s
N
5
ﬂ :ﬁ l-S % Wd = cEm g
w

Fig. 731: Betriebsbild ,,Diagnosespeicher*

(1) Schaltflache Betriebsbild ,Diagnosespei-  (6) Bildlaufleiste
cher” verlassen
(2) Schaltflache Filter fiir Fehlermeldungen (7) Schaltflache (Drop-down-Men() Diagno-
semeldungen
(3) Schaltflache Filter fiir Warnmeldungen (8) Informationsfeld ,Betriebsmittelkenn-

zeichnung*
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite

210 Betriebsanleitung EMS-4
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Display

(4) Schaltflache Filter fiir Meldungen (Infor- (9) Informationsfeld ,,Diagnosebeschrei-
mationen) bung*

(5) Summe aktuell anstehender Diagnose-
meldungen

Die Filterfunktion ermoglicht die Suche nach Diagnosemeldungen der gleichen Wertigkeit
(Fehler, Warnung, Meldung].

Diagnosemeldung quittieren

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:
O Betriebsbild ,Diagnosespeicher” gedffnet
O Mindestens eine Diagnosemeldung ist vorhanden.

P Gewdlnschte Diagnosemeldung antippen.

P Schaltflache CLEAR antippen.
> Diagnosemeldung ist quittiert.

Uberblendbilder

Uberblendbilder werden dargestellt, wenn das Tower Crane OS auf eine Nutzereingabe reagiert
zu einer Aktion auffordert oder Eingaben durch die Steuerung verarbeitet werden.

O\o ? 150721
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Fig. 732: Uberblendbilder
(1) Auslésegrund fiir das Uberblendbild (3) Schaltflache Uberblendbild schlieBen
(2) Information zum Ausldosegrund (4) Uberblendbild ,,Steuerung Aus nach

Betriebsartwechsel”

Es gibt eine Vielzahl von Uberblendbildern. Die wichtigsten Uberblendbilder werden im
Folgenden dargestellt.

Uberblendbild ,,Steuerung Aus*

Das Uberblendbild ,Steuerung Aus“ enthalt die Information, dass ein Steuerungszustand einge-
treten ist, der das Abschalten der Kransteuerung erfordert hat.

Das Uberblendbild ,Steuerung Aus“ schlieBt sich, wenn der Kranfiihrer die Kransteuerung
wieder einschaltet.
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Fig. 733: Uberblendbild ,Steuerung Aus*

(1)
(2)
(3)
(4)

(5)

Uberblendbild ,Steuerung Aus*

Uberblendbild , Totmann erkannt, Steue-
rung Aus“

Uberblendbild ,Windfreistellung aktiv,
Steuerung Aus*

Uberblendbild ,Kranbetrieb, Steuerung
Aus”

Uberblendbild ,Betriebsart Skalieren,
Steuerung Aus*

Uberblendbild ,,Sanduhr*

(6)
7
(8)
(9

Uberblendbild ,Betriebsart Teachen,
Steuerung Aus*

Uberblendbild ,Betriebsart Montage,
Steuerung Aus*

Uberblendbild ,Betriebsart Lastpriifung
125 %, Steuerung Aus*

Uberblendbild ,Betriebsart Personen-
transport, Steuerung Aus* (Option)

Die ,Sanduhr” (Warten) enthalt die Information, dass eine Hardware-Komponente nicht
betriebsbereit ist, weil sich die Hardware-Komponente beispielsweise in einem Ladezustand
befindet. Die betroffene Hardware-Komponente wird im oberen Bereich des Uberblendbilds
dargestellt.

Betriebsanleitung
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Fig. 734: Uberblendbild ,Sanduhr*

(1) Uberblendbild ,Warten, Steuerung zum (3) Uberblendbild ,Warten, Frequenzum-
Einschalten nicht bereit* richter im Ladezustand*

(2) Uberblendbild ,Warten, SPS Ubertragt (4) Uberblendbild ,Warten, System startet
Daten“ neu“

Uberblendbild ,,Not-Halt gedriickt*

Das Uberblendbild ,Not-Halt gedriickt* wird angezeigt, wenn der Not-Halt gedriickt ist. Das
Uberblendbild kann geschlossen werden, um das Display weiter zu nutzen. In diesem Fall wird
das Uberblendbild ,Not-Halt gedriickt" nach einer bestimmten Zeit wieder eingeblendet, wenn
der Not-Halt noch gedrlckt ist.

(4) (5) (6)
(i) G £y
=l =t} =t}

EMS4Z120114

Fig. 735: Uberblendbild ,Not-Halt gedriickt*

(4) Uberblendbild ,Not-Halt gedriickt" (6) Uberblendbild ,Drehwerksbremse
geschlossen, Not-Halt gedriickt”
(5) Uberblendbild ,Windfreistellung aktiv,
Not-Halt gedrickt”

Uberblendbild ,,Funkfernsteuerung*

Das Uberblendbild »Funkfernsteuerung® wird angezeigt, wenn der Kran ber die Funkfernsteue-
rung gesteuert wird. Das Uberblendbild kann geschlossen werden, um das Display weiter zu
nutzen.

Wenn der Kran weiterhin {iber die Funkfernsteuerung gesteuert wird, dann erscheint das Uber-
blendbild ,Funkfernsteuerung” wieder nach kurzer Zeit.
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Display
(i)
=
{{ol]
Fig. 736: Uberblendbild , Funkfernsteuerung*
Uberblendbild ,,Warnmeldung*
(1) (2) (3)
@ ® ®
A bt m
(4) (5)\ (6)
@ @ )
<, A o
Fig. 737: Uberblendbild ,, Warnmeldung*
(1) Uberblendbild ,Plausibilititstest Refe- (4) Uberblendbild ,Bestatigung Seiliiberprii-
renzlast im Skalierbetrieb* fung ausstehend” (Personentransport)
(2) Uberblendbild ,Plausibilitdtstest Maxi- (5) Uberblendbild ,Bestatigung ABB-Uber-
male Ausladung im Skalierbetrieb* priifung ausstehend” (Personentrans-
) port)
(3) Uberblendbild ,Funktion SNLK+ aktiv* (6) Uberblendbild ,Funktion Hook Carrier
aktiv* (Option)
214 Betriebsanleitung
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Uberblendbild ,,Fehlermeldung*

(1) A

T

Fig. 738: Uberblendbild ,Fehlermeldung*

(1) Uberblendbild ,Falsche Strangeinstel-
lung erkannt*

Power Cycle

EMS4Z120293

Hinweis

Power Cycle ist das Ausschalten und Wiedereinschalten des Krans mit zwischenliegender
Pause. Das Ziel des Power Cycle ist das Laden neuer Parameter des Frequenzumrichters. Die

dazwischenliegende Pause ist notwendig, damit sich die Kondensatoren des Frequenzumrich-

ters vollstandig entladen.

Das Uberblendbild ,Power Cycle“ erscheint, wenn ein Power Cycle durchgefiihrt werden muss.

,

& +3>0

Press Press

Fig. 739: Uberblendbild ,,Power Cycle*

Power Cycle durchfiihren
Uberblendbild ,Power Cycle* erscheint.

P Not-Halt driicken.
D> Kransteuerung geht aus.

» Mindestens 45 Sekunden warten.

P Kransteuerung einschalten.
> Die neuen Parameter werden beim Hochfahren der Kransteuerung geladen.

Uberblendbild ,,Riickmeldung Folientastatur“

EMS4Z120116

Jede Bedienung der Folientastaturen in der Kabine lost eine Rickmeldung an das Display aus.

Beim Driicken einer Taste erscheint ein Uberblendbild am unteren Display-Rand.

Betriebsanleitung
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Fig.
(1)
(2)

(3)
(4)

(5)
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740: Uberblendbilder ,Riickmeldung Folientastatur*

Folientastatur (Kabine)

Uberblendbild erscheint am unteren
Display-Rand

Uberblendbild ,Lifterdrehzahl”
Uberblendbild ,Scheibenwischer unten®

Uberblendbild ,Scheibenwischer unten®

Meniu ,,Schnellzugriff*

(6) Uberblendbild ,Wischwasser* 1)
(7) Uberblendbild ,Kabinentemperatur*

(8)

(9)
13)

Uberblendbild ,Defroster EIN / AUS* 13)
Uberblendbild ,Klimatisierung EIN / AUS*

EMS4Z120290

Die meisten Einstellungen im Menu ,Schnellzugriff* befinden sich auch in Menu ,Benutzerein-

stellungen®.
(1 | (7) |
= 2 (8)
— Esi\i"’ I
T o ‘
’ D 207 100% <"‘ ( /(10)
4 11 ,_E"E:
( )\’1')) b A . —|(11)
6 i
) |\(13)
N :q. I_-‘S % [_[] EJ CLEAR
Fig. 741: Menli ,Schnellzugriff*
(1) Schaltflache (Hauptmendi) Schnellzugriff (8) Schaltflache Schnellzugriff schlieBen
(2) Seiten-ID (9) Schaltflache Bedienhilfe
(3) Schieberegler Display-Helligkeit (10) Schaltflache QR-Code
(4) Schieberegler Display-Lautstirke (11) Schaltflache Clean-Funktion
(5) Mindestlautstarke fir Warntone (25 % (12) Schaltflache Baustellenbeleuchtung
der Maximallautstarke)
(6) Schaltflache Kabinenbeleuchtung (13) Schaltflache Display neu starten
(7) Schaltflache Tag-Nacht-Modus
13) Blau dargestelltes Symbol bedeutet ,Funktion ist eingeschaltet®.
216 Betriebsanleitung
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Seiten-ID anzeigen

Die Seiten-ID ist eine eindeutige Identifikationsnummer fir die aktuell angezeigte Display-Seite.

Die Seiten-ID kann {iber das Uberblendbild ,Schnellzugriff* ermittelt werden.

(1) (3) (4)

— ' o
j— (2) ID 331
Ci m—m:,O ) @ %)

Fig. 742: Seiten-ID anzeigen

(1) Schaltflache Schnellzugriff 6ffnen (3) Seiten-ID )
(2) Uberblendbild ,Schnellzugriff* (4) Schaltflache Uberblendbild verlassen

P Beliebige Display-Seite 6ffnen.

» Schaltfldche Schnellzugriff 6ffnen (1) antippen.
> Das Uberblendbild ,Schnellzugriff (2) erscheint.
> Das Uberblendbild (2) zeigt die Seiten-ID (3) von der zuvor angezeigten Display-Seite.

Bedienhilfe ,,Display*“

Im Uberblendbild ,Schnellzugriff“ kann die Bedienungsanleitung vom Tower Crane 0OS durch
einen QR-Code als ,,PDF“-Datei auf einem Smartphone gedffnet werden.

Sicherstellen, dass ein Smartphone mit folgenden Voraussetzungen vorhanden ist:
- @QR-Scanner auf Smartphone installiert
- PDF-App auf Smartphone installiert

(1)
— 2. | ()
b= o e
Cx ﬁoo (o € ()
(4)
2
(3) (6)
Fig. 743: Bedienhilfe ,Display“
(1) Schaltflache Schnellzugriff (4) Schaltflache QR-Code ,Bedienhilfe”
(2) Uberblendbild ,Schnellzugriff* (5) Uberblendbild ,QR-Code"
(3) Schaltflache Uberblendbild verlassen (6) Schaltflache Uberblendbild schlieBBen

» Schaltflache Schnellzugriff (1) antippen.
P> Uberblendbild ,Schnellzugriff* (2) erscheint.

» Schaltflache Uberblendbild verlassen (3) antippen.
> Uberblendbild ,,QR-Code* (5) erscheint.

» QR-Code mit Smartphone scannen.
> Die Ubertragenen Informationen erscheinen auf dem Smartphone.

» Schaltflache Uberblendbild schlieBen () antippen.

Betriebsanleitung
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QR-Code anzeigen

Verschiedene Display-Seiten bieten einen QR-Code an, um die angezeigten Daten auf ein
Smartphone herunterzuladen.

Im Uberblendbild ,Schnellzugriff lasst sich der QR-Code 6ffnen und durch ein Smartphone mit

installiertem QR-Scanner auslesen.

Folgende Daten lassen sich durch einen QR-Code auslesen:
- Kraninformationen

- Skalierdaten

- Aktuelle Diagnosemeldungen

- Langzeitdiagnose-Meldungen

- Teach-Daten

(1) (3)

} = mﬂ “_ 5

Fig. 744: QR-Code anzeigen

(1) Schaltflache Schnellzugriff 6ffnen (3) Schaltflache QR-Code anzeigen
(2) Uberblendbild ,,Schnellzugriff*

» Schaltflache Schnellzugriff 6ffnen (1) antippen.
D> Uberblendbild ,Schnellzugriff* (2) erscheint.

» Schaltflache QR-Code anzeigen (3) antippen.
> Uberblendbild ,QR-Code" erscheint.

5
@) (%)

Fig. 745: QR-Code anzeigen
(4) Uberblendbild ,QR-Code"

» QR-Code mit Smartphone scannen.
> Das Smartphone zeigt die (ibertragenen Informationen.

» Schaltflache Uberblendbild schlieBen (5) antippen.

Display-Lautstarke einstellen

EMS4Z120310

EMS4Z120294

(5) Schaltflache Uberblendbild schlieBen

Die Display-Lautstarke ist zwischen 0 % und 100 % einstellbar. Die Lautstarke fur Warntone

lasst sich getrennt davon bis maximal 25 % der Maximallautstarke reduzieren.

Betriebsanleitung
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Fig. 746: Display-Lautstdarke einstellen
(1) Schaltflache Schnellzugriff 6ffnen (4) Schieberegler (Display-Lautstarke) ,Posi-
tion 62 %"
(2) Uberblendbild ,Schnellzugriff* (5) Schieberegler (Display-Lautstarke) ,Posi-
tion 11 %“
(3) Schieberegler (Display-Lautstarke) ,Posi-  (6) Symbol ,Mindestlautstarke fiir Warn-
tion 25 %" tone" (25 %)

Beispiel: Display-Lautstarke von 62 % auf 11 % reduzieren.

Wenn Schieberegler ,Display-Lautstarke” ,Position 25 %* (3) unterschreitet, erscheint das
Symbol ,Mindestlautstéarke fir Warntone* (6).

» Schaltflache Schnellzugriff 6ffnen (1) antippen.

P Schieberegler ,Display-Lautstarke” von ,Position 62 %" (4) auf ,Position 11 %" (5) stellen.
> Symbol ,Mindestlautstarke fiir Warntone“ (6) erscheint.
D> Mindestlautstarke flir Warntone ist auf 25 % eingestellt.
D> Display-Lautstarke ist auf 11 % eingestellt.

Bildschirmoberflache reinigen (Clean-Funktion)

(1) (3)

j— 2 85
= ()ﬂ o« 3 ‘

Fig. 747: Bildschirmoberfldche reinigen (Clean-Funktion)

(1) Schaltflache Schnellzugriff 6ffnen (3) Schaltflache Clean-Funktion
(2) Uberblendbild ,Schnellzugriff*

Durch die Clean-Funktion wird das Display 15 s lang gesperrt. In dieser Zeit kann die Bildschirm-
oberflache gereinigt werden.

EMS4Z120308

P Schaltflache Schnellzugriff 6ffnen (1) antippen.

P Schaltflache Clean-Funktion (3) antippen.
P> Das Display ist gesperrt.
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EMS4Z120332

Fig. 748: Bildschirmoberflidche reinigen (Clean-Funktion)

(4)

Meni Clean-Funktion

(5)

Timer 15 s

> Nach Ablauf von 15 s ist das Display betriebsbereit.

3.2.3 Menu ,Home*

Betriebsbild ,,Balkenanzeige*“

4

(1)
(2)

(3)
(4)
(5)

(1) (2) (3) (5) (6)
R S G C B
ﬂ (14)__| <
78n 0.0 22.3n/
6 6. 2 (7)
(13 1.4 kmh
£ g e 8)
)/znz B {1\ 96 1
(12 . a . y | —(®)
a1f—_
A w2150 10) 3
:
12/}0 l'S eﬁ Md = cEw %
Fig. 749: Betriebsbild ,,Balkenanzeige*
Ausladung (8) Drehwinkel
Last (9) Gesetzten Referenzpunkt im Drehwinkel
erreicht
Senktiefe (10) Schaltflache Auslegeransicht
Gesetzter Referenzpunkt (erreicht) (11) Fahrstrecke (Option)
Schaltflache Traglasttabellen (12) Begrenzungspunkt der Arbeitsbereichs-
begrenzung
Schaltflache Referenzpunkte (13) Gesetzter Referenzpunkt

(6)
7

Windgeschwindigkeit

Funktion ,,Balkenanzeige“

Beispiel: Lastanzeige

220
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Fig.
(A)
(B)
(03]
(1

(2)
(3)

750: Funktion ,,Balkenanzeige*

Balkenanzeige (grau) ,,Unkritischer Last-
zustand*®

Balkenanzeige (gelb) ,Vorwarnung Uber-
last erreicht”

Balkenanzeige (rot) ,Uberlast erreicht*

Aktuelle Last (grau)
Grenze zu ,Uberlast*
Grenze zu ,Vorwarnung Uberlast”

Referenzpunkte bearbeiten

(4)
(5)
(6)
7

Bedienung und Betrieb

Display
t
S (7)
[ ® |
%
Balkenanzeige (grau)
Aktuelle Last (gelb) ,Vorwarnung Uber-
last" Uberschritten )
Balkenanzeige (gelb) ,Vorwarnung Uber-
last Uberschritten®
Aktuelle Last (rot) ,Uberlast” erreicht
Balkenanzeige (rot) ,Uberlast erreicht”

(8)

Referenzpunkte sind Markierungen im Arbeitsbereich des Kranes, die dem Kranfuhrer das
schnelle Wiederfinden wichtiger Kranpositionen ermdéglichen.

Referenzpunkte stoppen nicht die Bewegung von Antrieben.

Programmierte Referenzpunkte werden auf den Betriebsbildern ,Arbeitsbereichsbegrenzung”
und ,Balkenanzeigen” durch ein Symbol angezeigt. Das Symbol leuchtet «griin», wenn die
aktuellen Antriebspositionen mit dem Referenzwert Gbereinstimmen.

4

Fig.
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EMS4Z120138

Schaltfliche Uberblendbild schlieBen

1 @ @) @ (5) (6) (7)
S
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751: Referenzpunkte bearbeiten
Referenzpunkt ,Ausladung* )]
Referenzpunkt , Senktiefe* (8)

Fortsetzung der Bildlegende siehe nichste Seite

EMS-4
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(3) Referenzpunkt ,Drehwinkel” (9) Schaltflache Referenzpunkt speichern
(4) Referenzpunkt ,Fahrstrecke” (Option) (10) Name ,Referenzpunkt”
(5) Schaltflache Referenzpunkt laden (11) Referenzpunkt eins

(6) Schaltflache Alle Referenzpunkte l6schen  (12) Aktuelle Antriebspositionen

Betriebsbild ,,Lastmomentkurve*

]
& 1| 241.3°| e
(1) 179 6 | ||
‘\9& /( ) s -
2| : 215m|!
Ji
359 ‘ FD ‘
(3) 21 Sm\ g : AT : g
R S
\Lg/{q. p 7‘; B = o %
Fig. 752: Betriebsbild ,Lastmomentkurve*
(1) Maximale Last mit aktueller Ausladung (5) Maximale Ausladung mit aktueller Last
(2) Aktuelle Last (6) Bereich ,Load-Plus”
(3) Aktuelles Lastmoment (7) Bereich ,Sensoren” (variabel)

(4) Aktuelle Ausladung
Wenn die Funktion ,Load-Plus* aktiviert ist, ist der Bereich , Load-Plus” (6) blau markiert.

Im Bereich ,Sensoren” (7) kénnen drei verschiedene Sensorwerte gewahlt und angezeigt
werden. (Weitere Informationen siehe: Betriebsbild ,Sensoren*, Seite 223.)

Betriebsbild ,,Arbeitsbereichshegrenzung*

(5) (6) /(7)
M = [8 2e]e
T 55.0m| T
(2) 54.5m/A 0.5m
Ta204°| By A
(3) - 00°
2451° 0.0t
o oo ]
(4) 137, )
< A 7.5m|4.7km/h g
31370 E
H\/ }ﬁ- I_-‘S % (8) | = amw %

Fig. 753: Betriebsbild ,Arbeitsbereichsbegrenzung*

(1) Ausleger; Laufkatze in maximaler Ausla- (5) Schaltflache Referenzpunkte
dung

(2) Uberbriickbare Begrenzungsfigur (6) Bereich ,Sensoren” (absolut)

(3) Programmierte Begrenzungsfigur (7) Bereich ,Sensoren” (variabel)

(4) Senktiefenbegrenzung (8) Schaltflache Auslegeransicht

Im Bereich ,Sensoren” (6) werden drei verschiedene Sensorwerte (Ausladung, Senktiefe, Dreh-
winkel]) angezeigt. Wenn sich eine Begrenzungsfigur in unmittelbarer Nahe befindet, dann wird
der Abstand zwischen der aktuellen Position des Lasthakens und der Begrenzungsfigur tUber
dem Sensorwert angezeigt.

Betriebsanleitung EMS-4
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Im Bereich ,Sensoren” (7) kdnnen drei verschiedene Sensorwerte gewahlt und angezeigt
werden. (Weitere Informationen siehe: Betriebsbild ,Sensoren, Seite 223.)
Betriebsbild ,,Sensoren*
1) @ (3)
Q) 10 == @
}ﬁo-ot ( )\‘SI ‘(P # e oo /
9.7m 245.1° T
5
. | & f S ®)
(9) 0.0t 700
A L h
8| 215 A850m 47 km/h\(s)
b/}q P % \ B = o ‘%
(7)
Fig. 754: Betriebsbild ,Sensoren*
(1) Verbleibende Last, die noch angehangt (6) Aktuelle Windgeschwindigkeit
werden kann
(2) Aktueller Drehwinkel (7) Verbleibende Ausladung bei angehangter
Last
(3) Referenzpunkte (8) Aktuelle Ausladung
(4) Schaltflache Betriebsbild ,Sensoren” (9) Aktuelle Last

schliefBen
(5) Gewahlter Gang

Meni ,,Benutzereinstellungen“

Landessprache einstellen

(10) Aktuelle Senktiefe

Die Einstellung der Landessprache wirkt sich auf die Darstellung der Diagnosemeldungen aus.
Jede Einstellung der Landessprache erfordert den Neustart des Displays.

(1)
@ ||Ch || &7 ~ - (2)
G| £
sl = e
0 ¥ 337\
® o w (4) 3
N }q FS j/o W = ww §
Fig. 755: Landessprache einstellen
(1) Meni ,Landessprache” (3) Drop-down-Meni ,gedffnet”
(2) Schaltflache (Drop-down-Meni) Sprach-  (4) Gewahlte Landessprache («blau»)
auswahl
» Meni ,Landessprache” (1) wahlen.
» Schaltflache (Drop-down-Menl) Sprachauswahl (2) antippen.
Betriebsanleitung 223
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> Drop-down-Menii (3) ist gedffnet.

» Schaltflache der gewahlten Landessprache (4) antippen.
> Uberblendfenster erscheint.

(5) (6)
™ x|

Restart Display

Fig. 756: Landessprache einstellen

(5) Schaltflache Display neu starten

(6) Schaltflache Vorgang abbrechen

» Schaltflache Display neu starten (5) antippen.
P> Uberblendfenster erscheint.

System is reboting

Fig. 757: Landessprache einstellen

> Display fiihrt Neustart durch.
D> Landessprache ist eingestellt.

SI-Einheiten umstellen

EMS4Z120303

EMS4Z120304

(1 |
M= - - (2)
2 . -
Q Q SI q &’@ s m ft
S 4 I )
0 .( t ton
ow o . .
km/h mph m/s o
) }Q l'S Q/‘u B4 = §
Fig. 758: SI-Einheiten umstellen
(1) Meni ,SI-Einheiten” (3) Schaltflache Last
(2) Schaltflache Ldngeneinheiten (4) Schaltflache Windgeschwindigkeit
Sensor SI-Einheiten umstellen.
Last Tonnen [t] 2 US-Ton [ton]
Langeneinheiten Meter [m] & Feet [ft]
224 Betriebsanleitung EMS-4
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Sensor SlI-Einheiten umstellen.
Windgeschwindigkeit |Kilometer pro Stunde o Meter per second [m/s]
[km/h] Mile per hour [mph]

Tab. 60: SI-Einheiten umstellen

Beispiel: Last von Tonnen (t) auf US-Ton (ton) umstellen.
» Meni ,SI-Einheiten” (1) wéahlen.

» Zwischen SI-Einheiten umschalten: Schaltflache Last (3) antippen.
> SlI-Einheit wechselt von Tonnen [t] auf US-Ton [ton].

Display-Helligkeit und Tag-/Nachtmodus einstellen

(1)

[ ] e ~ o~

& |5 || ¥ - @ /3)
5 &
s @O 0 ——
O | #
® <

A &

- o~ (4) (5) g
P :ﬁ l-s “/.0 | = §

Fig. 759: Display-Helligkeit und Tag-/Nachtmodus einstellen

(1) Meni ,Helligkeit* (4) Schaltflache Clean-Funktion
(2) Schaltflache Tag-/Nachtmodus (5) Schaltflache Display horizontal spiegeln
(3) Schieberegler Display-Helligkeit

Display-Oberflache reinigen:

P Schaltflache Clean-Funktion (4) antippen.
P> Das Display ist 15 sinaktiv.

Tag-/Nachtmodus einstellen:

» Tag-/Nachtmodus umschalten: Schaltflache Tag-/Nachtmodus (2) antippen.
Display-Helligkeit einstellen:

P Soll-Helligkeit einstellen: Schieberegler (3) auf gewiinschte Soll-Helligkeit einstellen.
Betrachtungswinkel einstellen:

Der standardmafig eingestellte Betrachtungswinkel ist fiir den Display-Einbau an der rechten
Kabinenseite vorgesehen.

Wenn das Display an der linken Kabinenseite montiert ist:
» Display horizontal spiegeln: Schaltflache (5) antippen.
D> Der Betrachtungswinkel des Displays ist horizontal gespiegelt.

Display-Lautstarke einstellen

Besondere Ereignisse in der Kransteuerung erzeugen am Display akustische Signaltone. Unter-
schiedliche Melodien informieren Uber die Bedeutung der jeweiligen Ereignisse. Die Lautstarke
fir Diagnosemeldungen (Fehler, Warnung, Meldung) ldsst sich bis auf 25 Prozent der Maximal-
lautstarke reduzieren.
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Fig. 760: Display-Lautstdrke einstellen
(1) Mend ,Lautstarke” (3) Schieberegler Lautstdrke fiir Diagnose-
meldungen
(2) Schieberegler Lautstdrke fiir akustische
Signale
P Soll-Lautstarke flir akustische Signale einstellen: Schieberegler (2) auf gewiinschte Soll-
Lautstarke einstellen.
P Soll-Lautstéarke fiir Diagnosemeldungen einstellen: Schieberegler (3) auf gewiinschte Soll-
Lautstarke einstellen.
Scheibenwischer und Scheibenwaschanlage bedienen
(1)
[ ] . - - 2
& 4| =] o
= o 1 I L
IOND |
o 5
@ 0 1
. (3)
a\2 /T % B = o %

Fig. 761: Scheibenwischer und Scheibenwaschanlage bedienen

(1) Meni ,Scheibenwischer* (3) Schaltflache Scheibenwischer Front-
scheibe unten (2-stufig)
(2) Schaltflache Scheibenwischer Front- (3) Schaltflache Scheibenwaschanlage

scheibe oben (3-stufig)

Heizung, Liiftung und Klimaanlage (Option) bedienen

Die Heizung schaltet automatisch ein, wenn die Temperatur in der Kabine unter der einge-
stellten Soll-Temperatur liegt. Um Temperaturen in der Kabine unterhalb der AuBentemperatur
zu erreichen, muss die Klimaanlage (Option) eingeschaltet werden.

Mit optionaler Klimaanlage ist es moglich die Temperatur zwischen 17 °C und 28 °C einzustellen.

Heizung, Liftung und Klimaanlage (Option) erreichen die optimale Leistung unter folgenden
Bedingungen:

- Fenster und Tiren sind geschlossen.

- Luftausstromer sind geoffnet.

- Automatikbetrieb (Option) ist eingeschaltet.
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Fig. 762: Heizung, Liftung und Klimaanlage (Option) bedienen

(1) Meni ,Heizung, Liftung und Klimaan- (5) Schaltflache Zeitschaltuhr (Klimaanlage)
lage*”

(2) Schaltflache Klimatisierung Ein / Aus (6) Schaltflache Automatikbetrieb

(3) Schieberegler Soll-Temperatur (7) Schaltflache Klimaanlage

(4) Schieberegler Gebldseleistung (8) Schaltflache Enteisung

» Soll-Temperatur einstellen: Schieberegler Soll-Temperatur (3) auf gewlinschte Soll-Tempe-
ratur einstellen.

P Geblase einstellen: Schieberegler Gebldseleistung (4) auf gewiinschten Wert einstellen.

Im Automatikbetrieb wird die Geblasestufe selbststandig geregelt, um die eingestellte Soll-
Temperatur in der Kabine zu erreichen. Um den Automatikbetrieb einzuschalten, darf die Gebla-
seleistung nicht auf O stehen.

» Automatikbetrieb einschalten: Schaltfliche Klimaanlage (7) antippen.

Die eingeschaltete Klimaanlage senkt beim Kihlen und Heizen die Luftfeuchtigkeit in der
Kabine. Um die Klimaanlage einzuschalten, darf die Geblaseleistung nicht auf O stehen.

P Klimaanlage einschalten: Schaltflache Klimaanlage (7) antippen.

Die Funktion ,Enteisung” dient zum Enteisen der Fenster und Entfeuchten der Kabine bei
beschlagenen Fenstern.

P Enteisung einschalten: Schaltflache Enteisung (8) antippen.

Mit der Funktion ,Zeitschaltuhr* kann der Kranfiihrer wahlen, an welchem Tag und welcher
Uhrzeit sich Heizung, Liftung und Klimaanlage automatisch einschalten und ausschalten soll.
Die Einstellungen (zum Beispiel Geblaseleistung) vor dem letzten Ausschalten werden beim
Einschalten Gbernommen.

P Zeitschaltuhr einschalten: Schaltflache Zeitschaltuhr (5) antippen.
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Fig
(9)

(10

(11) Schaltflache Donnerstag; Zeitschaltuhr
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@ Mo Tu
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(14) (15)

1 (12)
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. 763: Zeitschaltuhr

Schaltflache Dienstag gewahlt («blau»)

i

(17) (18)

BIRIBE
[P [=)(=]

Hﬂ@@
(o]0 (x]

gewahlt

) Schaltflache Mittwoch; Zeitschaltuhr
eingeschaltet

ausgeschaltet

) Schaltflache Uberblendbild schlieBen

) Schaltflache Zeitschaltuhr Ein/Aus
(eingeschaltet)

) Eingabefeld Einschaltzeit; fir Dienstag
gewahlt

(17) Eingabefeld Stunden

(18) Eingabefeld Minuten
(19) Schaltflache Speichern

(16) Uberblendbild ,Nummernblock*

19)

EMS4Z120130

(15) Eingabefeld Ausschaltzeit; fir Dienstag

Die Zeitschaltuhr kann grundséatzlich ein oder ausgeschaltet werden. Bei ausgeschalteter Zeit-
schaltuhr bleiben die letzten Einstellungen der Zeitschaltuhr erhalten. Fur jeden Wochentag
lasst sich die Zeitschaltuhr individuell einstellen.

>

>
Bei
>

>

v

v

A 4

Schaltflache Zeitschaltuhr Ein/Aus (13) antippen.
D> Schaltflache (13) leuchtet «blau».
D> Funktion ,Zeitschaltuhr” ist eingeschaltet.

Tag wahlen: Gewiinschten Wochentag antippen.
spiel: Dienstag

Schaltflache Dienstag (10) antippen.
D> Schaltflache Dienstag (10) leuchtet «blau».

Eingabefeld Einschaltzeit (14) fir Dienstag antippen.
> Uberblendbild ,Nummernblock* (16) erscheint.

Einschaltzeit eingeben.

Schaltflache Speichern (19) antippen.

Eingabefeld Ausschaltzeit (16) fur Dienstag antippen.

> Uberblendbild ,Nummernblock® (16) erscheint.
Ausschaltzeit eingeben.

Schaltflache Speichern (19) antippen.
D> Die Zeitschaltuhr ist fiir Dienstag eingestellt.

Einschaltzeiten und Ausschaltzeiten fir alle Wochentage einstellen.

Schaltflache Uberblendbild schlieBen (9) antippen.

Betriebsanleitung

EMS-4

LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023



LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023

EMS-4

Bedienung und Betrieb
Display

Benutzerprofile verwalten

Der Menlpunkt ,Benutzerprofile” ermoglicht die Verwaltung von drei individuell gespeicherten
Kraneinstellungen.

Folgende Einstellungen sind im Benutzerprofil enthalten:
- Landessprache

- Kabineneinstellungen

- Referenzpunkte

- Reduzierte Antriebsgeschwindigkeiten.

- Drehwerkmode (Betriebsart Frequenzumrichter)

- Drehwerkgeschwindigkeit fur Steuerhebelrasterung

- Summerfunktion flr Antriebe

- Kameraeinstellung

(1) (2 () (4) (5£6) (7)
[ ] ~
e || O N
C3 | by eraut & (8)
€, station 1 & E @/
g % new 22 & @
© 99 new 33 @/(9) ©
= g
) 3;(. r\s %. | = o §
Fig. 764: Benutzerprofile verwalten
(1) Meni ,Benutzerprofile® (6) Schaltflache Benutzerprofil speichern
(2) Schaltflache Werkseinstellung (7) Schaltflache ,Infobild“; Speicherbare
Benutzereinstellungen
(3) Aktuell gewahltes Benutzerprofil (8) Schaltflache Benutzerprofil [6schen
(«blau»)
(4) Schaltflache Gespeichertes Benutzer- (9) Schaltflache Alle Benutzerprofile léschen
profil laden

(5) Schaltflache Werkseinstellung laden
Infobild ,,Speicherbare Benutzereinstellungen®

(11) (12) (13) (14)

(10) 15)
:ﬁ. 8 0‘ " m\Default/ . / /(
(mnR h - Iy
4+ & |8 89T % /(1 6)
o] o |2 @
o aff % L

EMS4Z120278

MP % =

Fig. 765: Benutzerprofile verwalten

(10) Meni ,Infobild“; Speicherbare Benutze- (14) Speicherbare Benutzereinstellungen in
reinstellungen Menu ,Kraneinstellungen”

(11) Benutzerprofil (15) Schaltflache Infobild schlieBen

(12) Speicherbare Benutzereinstellungen in (16) Schlosssymbol ,Benutzereinstellung flr
Menl ,Home" Speicherung gesperrt*

Fortsetzung der Bildlegende siehe nichste Seite
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(13) Speicherbare Benutzereinstellungen in
Menu ,Benutzereinstellungen”

» Infobild ,Speicherbare Benutzereinstellungen* 6ffnen: Meni (10) wahlen.
P Infobild schlieBen: Schaltflache (15) antippen.

Benutzerprofil speichern

Mit dem Benutzerprofil werden aktuelle Benutzer und Kraneinstellungen gespeichert.

(1) (2) (3)
. Y
«: | O A
Cd | b\ peraut N
©] 0 DWW 4 5 (@)
(3) g O rew22 (A1 (] (]
m @ 0 new 33 (7)
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h — l-‘s /’o 1 2 3 4 5} 6|7 8 9 0 || =
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Fig. 766: Benutzerprofil speichern
(1) Meni ,Benutzerprofil® (5) Eingabefeld Benutzername
(2) Benutzerprofil (gewahlt) (6) Schaltflache Speichern
(3) Schaltflache Benutzerprofil speichern (7) Schaltflache Uberblendbild schlieBen
(4) Uberblendbild Tastatur (8) Zeichenauswahl (GroB, Klein und Sonder-
zeichen)

» Meni ,Benutzerprofil* (1) wahlen.
» Benutzerprofil (2) wahlen.

» Schaltflache Benutzerprofil speichern (3) antippen.
> Uberblendbild Tastatur (4) erscheint.

P In Eingabefeld (5) den gewilinschten Benutzernamen eingeben.

» Schaltflache Speichern (6) antippen.
D> Uberblendbild Tastatur (4) verschwindet.
> Das Benutzerprofil ist mit dem eingegebenen Benutzernamen gespeichert.

Benutzerprofil aktivieren
Gespeicherte Benutzerprofile kdnnen jederzeit aktiviert werden. Das neue Benutzerprofil l6st

das bisher aktive Benutzerprofil ab. Das Uberblendfenster ,Benutzerprofil aktivieren* zeigt,
welche Benutzereinstellungen im Benutzerprofil gespeichert sind.
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Fig. 767: Benutzerprofil aktivieren
(1) Meni ,Benutzerprofile® (7)

(2) Benutzerprofil (gewahlt) (8)

(3) Schaltflache Benutzerprofil laden (9)
(4) Symbol ,Home" (10)

(5) Symbol ,Benutzereinstellungen” (11)
(6) Symbol ,Kraneinstellungen* (12)

» Meni ,Benutzerprofile® (1) wahlen.
» Benutzerprofil (2) wahlen.
P Schaltflache Benutzerprofil laden (3) antippen.

EMS42120301

9 (o) (1) (12)

Gespeicherte Benutzereinstellungen in
Menl ,Home*

Schlosssymbol ,Benutzereinstellung fur
Speicherung gesperrt”

Schaltflache Benutzerprofil aktivieren
Gespeicherte Benutzereinstellungen in
Menu ,Benutzereinstellungen®
Schaltflache Vorgang abbrechen
Gespeicherte Benutzereinstellungen in
Menu ,Kraneinstellungen®

> Uberblendfenster ,Benutzerprofil aktivieren* erscheint.

P Schaltflache Benutzerprofil aktivieren (9) antippen.

> Das Benutzerprofil ist aktiv.
Wenn die Spracheinstellung geandert wurde:

P Schaltflache Benutzerprofil aktivieren (9) antippen.

> Uberblendbild ,Display neu starten“ erscheint.

» Uberblendbild ,Display neu starten* bestatigen.
D> Display flihrt Neustart durch.
> Das Benutzerprofil ist aktiv.

Wenn der Drehwerk-Mode geandert wurde:

P Schaltflache Benutzerprofil aktivieren (9) antippen.

D> Uberblendbild ,power cycle” erscheint.

» Uberblendbild ,power cycle* bestatigen.
D> Kransteuerung fiihrt power cycle durch.
> Das Benutzerprofil ist aktiv.

Betriebsanleitung
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Benutzerprofil loschen

@ Hinweis
Aktuell aktive Benutzerprofile kdnnen geldscht werden. Die geladenen Einstellungen des
geldschten Benutzerprofiles bleiben erhalten, bis sie gedandert oder von einem neuen Benutzer-

profil Uberschrieben werden.

(1) (2)
[ ]
| 0 | o
Ch | by Detaur N
Q) station 1 @/ (4)
(3) E 90 Station 2 ENRAE]
@ Q) Peter

e
A\:/T % [ ]

(5) ‘ ‘ (6) 0
z
Fig. 768: Benutzerprofil [6schen
(1) Meni ,Benutzerprofile® (4) Uberblendbild ,Benutzerprofil [6schen*
(2) Benutzerprofil 1 (5) Schaltflache ,Léschen bestatigen®
(3) Schaltflache Benutzerprofil l6schen (6) Schaltflache ,Vorgang abbrechen®

Einzelnes Benutzerprofil loschen
» Meni ,Benutzerprofile* (1) wahlen.
» Benutzerprofil 1 (2) wahlen.

» Schaltflache Benutzerprofil [6schen (3) antippen.
> Uberblendbild ,,Benutzerprofil ldschen* (4) erscheint.

P Schaltflache ,Loschen bestatigen” (5) antippen.
D> Benutzerprofil 1 (2) ist geldscht.
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Alle Benutzerprofile l6schen
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Fig. 769: Benutzerprofil l6schen

“

(7)  Schaltflache Alle Benutzerprofile ldschen  (9) Schaltflache ,Loschen bestatigen
(8) Uberblendbild , Alle Benutzerprofile
l6schen”

» Schaltflache Alle Benutzerprofile [6schen (7) antippen.
> Uberblendbild ,Alle Benutzerprofile l6schen® (8) erscheint.

P Schaltflache ,Loschen bestatigen” (9) antippen.
D> Alle Benutzerprofile sind geloscht.

Systemzeit

(Weitere Informationen siehe: 2.6 Systemzeit, Seite 103.)

(1)

as||©

West European Time, Canary Isands, Arica West
®
~ 19.7.2021 W H) 15:30:53

A\L/T % B = o

Fig. 770: Systemzeit
(1) Meni ,Systemzeit”
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3.2.5 Meni ,Kraneinstellungen*
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Fig. 771: Ubersicht ,Kraneinstellungen* (Exemplarische Abbildung)

(1) Meni ,Kraneinstellungen“ (Kranbetrieb)

(2) Betriebshild ,Home" (variabel)

(3) Seitenstatus; Aktuelle Seite ist blau

markiert.

(4) Themenbereich ,Antriebseinstellungen”
(5) Themenbereich ,Tragfahigkeit”

Symbole im Menu ,Kraneinstellungen*

(6) Schaltflache Betriebsbild ,Einstellungen*
Offnen

(7) Schaltflache (grau) Betriebsbild , Einstel-
lungen* éffnen ist inaktiv

(8) Schlosssymbol geschlossen ,Einstellung
kann im Kranbetrieb nicht geandert
werden”

(9) Schaltflache Kranfunktion einschalten

Schaltflache

Bedeutung

Schaltflache (9) (grau)

Kranfunktion ist ausgeschaltet.
- Kranfiihrer kann Kranfunktion einschalten.

Schaltflache (9) (blau)

Kranfunktion ist eingeschaltet.
- Kranfiihrer kann Kranfunktion ausschalten.

Schlosssymbol geschlossen (8)

&

Die Anderung der Kranfunktion ist im Kranbe-
trieb gesperrt.

Schaltflache (6)

Betriebsbild ,Einstellungen® 6ffnen.
Die Kranfunktion kann im Kranbetrieb gean-
dert werden.

Schaltflache (7) (grau)

Betriebsbild ,Einstellungen® kann im Kranbe-
trieb nicht gedffnet werden.

Die Kranfunktion ist gesperrt oder nicht
vorhanden.

Tab. 61: Ubersicht ,Kraneinstellungen*

Betriebsanleitung

EMS-4

LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023



LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023

Bedienung und Betrieb
Display

Das Menu ,Kraneinstellungen” beinhaltet folgende Themenbereiche:

- Antriebseinstellungen
- Tragfahigkeit

- Assistenzsysteme

- Arbeitsbereich

(1)
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Fig. 777: Ubersicht ,Kraneinstellungen* (Exemplarische Abbildung)

(1) Meni ,Kraneinstellungen“ (Kranbetrieb)

(2) Seitenstatus; Aktuelle Seite ist blau

markiert.

(3) Themenbereich ,Antriebseinstellungen

(4) Antriebseinstellungen ,,Drehwerk*
(5) Antriebseinstellungen ,Hubwinde*

(6) Einstellungen ,Ausladungsantrieb“;Katz-
fahrwinde, Einziehwinde, Einziehhyd-

raulik

(7) Antriebseinstellungen ,Fahrwerk"
(8) Themenbereich ,Tragfahigkeit”

(9) Traglastreduzierung

(10) Strangvariante

(11) Load-Plus

Antriebseinstellungen

Drehwerk-Mode einstellen

(12) SNLK+
(13) Seilgewichtsberlicksichtigung

(14) Themenbereich ,Assistenzsysteme”

(15) Summerfunktion fiir Antriebe

(16) Drehwerkgeschwindigkeiten fiir Steuer-
hebelrasterung

(17) Baustellenbeleuchtung

(18) Kamerasystem

(19) Themenbereich ,Arbeitsbereich*
(20) ABB

(21) AKS-Schnittstelle

(22) Senktiefe nachskalieren

Hinweis

Nach der Umstellung vom Drehwerk-Mode miissen durch einen Neustart der Kransteuerung
neue FU-Parameter geladen werden (power cycle).

Der Drehwerk-Mode wirkt sich stark auf das Fahrverhalten vom Drehwerk aus. (Weitere Infor-
mationen siehe: Drehwerk-Mode einstellen, Seite 41.)
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Fig. 778: Drehwerk-Mode einstellen

(1) Meni ,Drehwerkparameter”

(2) Drehwerk-Mode O (Drehzahlregelung)

(Grundeinstellung)

(3) Drehwerk-Mode 1 (Drehmomentenrege-

lung) (aktiv)

(4) Drehwerk-Mode 2 (Drehzahl- und Dreh-

momentenregelung)

(5) Schaltfliche Ubersicht ,Kraneinstel-

lungen” anzeigen

» An Schaltflache (6) Drehwerk-Mode wahlen.
> Uberblendbild ,Power Cycle* erscheint.
> Kransteuerung startet neu.

Drehwerkgeschwindigkeit einstellen

EMS4Z120259

(6) Schaltflache Drehwerk-Mode eins bis drei

wdhlen

(7) Schaltflache Standardeinstellung wieder-

herstellen

(8) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb

erteilt

(9) Schieberegler Drehwerkgeschwindigkeit

Hinweis

Wenn der Drehwerk-Mode auf »1« (Drehmomentenregelung) gestellt ist, dann setzt die Kran-
steuerung die Drehwerkgeschwindigkeit automatisch auf 100 %.

Im Kletterbetrieb ist nur Drehwerk-Mode ,,0“ erlaubt.

Die Drehwerkgeschwindigkeit dsst sich nur im aktiven Drehwerk-Mode »0« (Drehzahlregelung)

einstellen. (Weitere Informationen siehe: Drehwerkgeschwindigkeit einstellen, Seite 43.)
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Fig. 779: Drehwerkgeschwindigkeit einstellen

(1) Meni ,Drehwerkparameter”
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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(2)
(3)
(4)

Drehwerkgeschwindigkeit

Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstel-
lungen*“ anzeigen
Schieberegler Drehwerkgeschwindigkeit

Bedienung und Betrieb
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(6) Schaltflache Standardeinstellung wieder-

)]

herstellen
Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
erteilt

» Drehwerkgeschwindigkeit (2) einstellen: Schieberegler (4) auf gewiinschten Prozentwert

schieben.

oder

Schaltflache Bearbeiten (5) antippen.

» Schaltfliche Ubersicht ,Kraneinstellungen* anzeigen (3) antippen.

Geschwindigkeit der Hubwinde einstellen

(1)

[3

*

Fig. 780: Geschwindigkeit der Hubwinde einstellen
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Menu ,,Hubwindengeschwindigkeit®
Hubwindengeschwindigkeit

Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstel-
lungen” anzeigen
Schieberegler Hubwindengeschwindigkeit

(5) Schaltflache Bearbeiten
(6) Schaltflache Standardeinstellung wieder-

7

herstellen
Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
erteilt

» Hubwindengeschwindigkeit (2) einstellen: Schieberegler (4) auf gewiinschten Prozentwert

schieben.

oder

Schaltfldche Bearbeiten (5) antippen.

» Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstellungen* anzeigen (3) antippen.
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Geschwindigkeit der Katzfahrwinde einstellen

(1)

|
[3|%| 2 ~ - @
w0 ‘ (4)
- so/(5)
[—— @ 10% Wefn
@ = " Ea
[
- I
N }Q\E/“'o W = e

Fig. 781: Geschwindigkeit der Katzfahrwinde einstellen

(1) Meni ,Katzfahrwinden-Geschwindigkeit*
(2) Katzfahrwinden-Geschwindigkeit

(3) Schaltfliche Ubersicht ,Kraneinstel-

lungen*

(4) Schieberegler Katzfahrwinden-Geschwin-

digkeit

(5)
6)
herstellen

(7) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb

erteilt

Schaltflache Bearbeiten
Schaltflache Standardeinstellung wieder-

EMS4Z120262

P Katzfahrwinden-Geschwindigkeit (2) einstellen: Schieberegler (4) auf gewiinschten Prozent-
wert schieben.

oder

Schaltflache Bearbeiten (5) antippen.

» Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstellungen* (3) antippen.

Antriebsparameter der Einziehwinde einstellen (HC-L)

(1)

pri-

¢

(%)

2 Q) (4)

‘ . _(10)
-~ ° 80 /(
H /P @ 10% 10_0%
EIL S P
[
~ = (6) 8)
- m 2o
h }Q I_-\s %, W = oaew

Fig. 782: Antriebsparameter der Einziehwinde einstellen (HC-L)

(1) Menl ,Antriebsparameter Einziehwinde”
(2) Geschwindigkeit der Einziehwinde

(3) Schieberegler Geschwindigkeit

(4) Schaltflache Bearbeiten
(5) Bremsweg der Einziehwinde

238
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(6) Schieberegler Bremsweg
(7) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb

erteilt

EMS4HCL0262

(8) Schaltflache Standardeinstellung wieder-

herstellen

(9) Anzeige ,Bremsweg der Einziehwinde"

(10) Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstel-

lungen*

EMS-4
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Nachlaufzeit der Einziehhydraulik einstellen (HC-LH)
(1) (2) (3) (4)
an |2 \ e 19
[3)"%]| ¢ ~ - &l
:::a (I\ Gu)rr
o (8)
e 35 /
| & o_ % 0
oy E G mm/ 180min
I
~ & ) o
- - a O 8
6
A :Q\P/%’ B4 = aEm %
Fig. 783: Nachlaufzeit der Einziehhydraulik einstellen (HC-LH)
(1) Meni ,Nachlaufzeit Einziehhydraulik“ (6) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
erteilt
(2) Nachlaufzeit ,Hydrauikaggregat“ in (7) Schaltflache Standardeinstellung wieder-
Minuten herstellen
(3) Nachlaufzeit ausgeschaltet (8) Schaltflache Bearbeiten
(4) Nachlaufzeit eingeschaltet (9) Schaltflache Ubersicht , Kraneinstel-
lungen*
(5) Schieberegler Nachlaufzeit Hydrauikag-
gregat
Fahrwerkgeschwindigkeit einstellen
(1) ‘
"i | 3
[3]%|.A ~ - )
m 4)
To ! 80/(5)
/@ 10% mﬂ,a
(2) IS A
JORII
_ - I g
A }Q\P/%O B4 = aEw §
Fig. 784: Fahrwerkgeschwindigkeit einstellen
(1) Menl ,Fahrwerkgeschwindigkeit” (5) Schaltflache Bearbeiten
(2) Fahrwerkgeschwindigkeit (6) Schaltflache Standardeinstellung wieder-
) herstellen
(3) Schaltflache Ubersicht , Kraneinstel- (7) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
lungen*” anzeigen erteilt

(4) Schieberegler Fahrwerkgeschwindigkeit

Die Einstellung der Fahrwerkgeschwindigkeit sendet einen Sollwert an den Frequenzumrichter
vom Fahrwerk. Der Frequenzumrichter (Fahrwerk) sendet keine Riickmeldung vom Istwert (Fahr-
werkgeschwindigkeit) an die Kransteuerung.
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P Fahrwerkgeschwindigkeit (2) einstellen: Schieberegler (4) auf gewiinschten Prozentwert
schieben.

oder

Schaltflache Bearbeiten (5) antippen.

» Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstellungen* anzeigen (3) antippen.

Tragfahigkeit

Traglastreduzierung einstellen

(1)

[3

[

[

(10— < - |

(%)

(2) (3) (4)

% &m

"

EXT

hlg-l-‘sa

EMS4Z120263

Fig. 785: Traglastreduzierung einstellen

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)

Menu ,Traglastreduzierung”

Schaltflache Gesamte Traglastreduzie-
rung wdhlen
Schaltflache Traglastreduzierung
ausschalten
Schaltflache Traglastreduzierung
einschalten (gesamt, getrennt)
Schaltflache Extern gesteuerte Traglast-

reduzierung einschalten

Strangvariante einstellen

(6)
7
(8)
(9)

(10)

Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstel-
lungen* anzeigen
Tragfahigkeitskurve (gesamt, getrennt)

Schaltflache Standardeinstellung wieder-
herstellen

Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
erteilt

Schaltflache Getrennte Traglastreduzie-
rung wéhlen

Hinweis

Die Funktion ,Strangvariante einstellen” ist bei Krane mit Strangvarianten aktiv.

Alle wahlbaren Strangvarianten mussen skaliert sein.

Im Display eingestellte Strangvariante muss mit mechanisch eingestellter Strangvariante Uber-
einstimmen.

Betriebsanleitung
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Display
(1) (2)
P ‘/ 3
l-‘S |__\| ?c: - 7 3)
3 . 0 (4)
(M (©) - o . B
IR I
T % %— ¢
L] o () 3
J ~ ~ S
[ 5
N :O\E/q’o W = %
Fig. 786: Strangvariante einstellen
(1) Meni ,Strangvariante” (5) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
erteilt
(2) Schaltflache (long press) Endschalter (6) Symbol ,Endschalter Hub oben ist tber-
~Hub oben* iiberbriicken (wenn briickt*
vorhanden)
(3) Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstel- (7) Fortschrittsanzeige (Randmarkierung
lungen” anzeigen luft im Uhrzeigersinn)

(4) Schaltflache Strangvariante wiéhlen

(Weitere Informationen siehe: Strangvariante einstellen, Seite 52.)
Assistenzsysteme

Summerfunktion fiir Antriebe einstellen

Bei schlechten Sichtverhaltnissen sind die Antriebsgeschwindigkeiten in der Kabine schlecht
einzuschatzen. Daher kann sich der Kranfihrer im Display eine akustische Ruckmeldung fur
die Antriebsgeschwindigkeit einrichten. Die Tone vom Summer im Display entsprechen der
gewahlten Antriebsgeschwindigkeit.

<) ;

) (@) ® e
(©)

NS
76
|2 "'-»] N — 71"
% 10
(3)\E.¢» o FEW u)/( )
‘e A l 1000Hz11)

)
3

M T 112 | QO
(4) ‘ - ‘ )| U 2000Hz 12)

(5) |
N }Q\E/%’ | = amw

Fig. 787: Summerfunktion fir Antriebe einstellen

EMS4Z120324

(1) Menl ,Summerfunktion fur Antriebe* (7) Schaltflache Bearbeiten

(2) Schaltflache Tontest ,Hubwerk* (8) Schaltflache Betriebsbild verlassen

(3) Schaltflache Tontest ,Katzfahrwerk* (9) Eingabefeld Tonhéhe ,Hubwerk*

(4) Schaltflache Tontest, Drehwerk* (10) Schaltflache Summerfunktion fiir Antrieb
(aktiv)

(5) Schaltflache Tontest, Fahrwerk*” (11) Eingabefeld Tonhdhe ,,Drehwerk” (aktiv)

Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite

EMS-4 Betriebsanleitung 241



Bedienung und Betrieb

Display

(6) Schieberegler Lautstdrke ,Summerfunk-

tion“

(12) Schaltflache Standardeinstellungen

wiederherstellen

(Weitere Informationen siehe: Summerfunktion fir Antriebe, Seite 60.)

Drehwerkgeschwindigkeiten fiir Steuerhebelrasterung einstellen

StandardmaBig wird das Drehwerk tber den Steuerhebel im Steuerstand oder auf der Funkfern-
steuerung stufenlos angesteuert.

Die Drehwerkgeschwindigkeit (0 % bis 100 %) kann auch stufig auf den Auslenkungsweg
vom Steuerhebel aufgeteilt werden. Raster eins bis vier sind einstellbar. Das flinfte Raster
entspricht der maximalen Geschwindigkeit gleich 100 Prozent.

(1)

B E

(8)

(2) Q)

L
on X
N —

S, ® %ﬁ

A B\F/%

Wd = coEw

EMS4Z120266

Fig. 788: Drehwerkgeschwindigkeiten fiur Steuerhebelrasterung einstellen

(1)
(2)
(3)

(4)

Meni ,Drehwerkgeschwindigkeiten fur

Steuerhebelrasterung”

Schaltflache Stufige Drehwerkgeschwin-

digkeit

Schaltflache Stufenlose Drehwerkge-
schwindigkeit
Schaltflache Ubersicht ,,Kraneinstel-

lungen*

(5)
(6)
7
(8)

Eingabefeld Stufe eins bis vier

Schaltflache Standardeinstellung wieder-
herstellen

Anzeige ,Schloss gedffnet*; Anderungs-
erlaubnis erteilt

Steuerhebel ,5-stufig “

(Weitere Informationen siehe: Drehwerkgeschwindigkeiten fiir Steuerhebelrasterung, Seite 62.)

Kamerasystem einstellen

(1)

£

4

(6)
(7)

B = R

EMS4Z120267

Fig. 789: Kamerasystem einstellen

(1)

Menu ,,Kamerasystem®”

Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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(6)

Schaltflache Kamerabild vertikal spiegeln

EMS-4
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(2) Schaltflache Kamera einschalten (7) Schaltflache Kamerabild horizontal spie-
) geln
(3) Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstel- (8) Schaltflache Bearbeiten
lungen*“ anzeigen

(4) Schieberegler Zoom (9) Schaltflache Standardeinstellung wieder-
herstellen

(5) Schieberegler Helligkeit (10) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
erteilt

(Weitere Informationen siehe: Kamerasystem einstellen, Seite 66.)
Arbeitsbereich

AKS-Schnittstelle einstellen

Das Antikollisionssystem (Antikollisionssystem) ist die Schutzeinrichtung fiir einen Kran,
dessen Arbeitsbereich sich mit einem anderen Kran tGberschneidet. Die AKS-Schnittstelle ist
das Bindeglied zwischen der Kransteuerung und dem extern angeschlossenen Antikollisions-

19.07.21

system.
(1) (2< (3) (4)_
]'J’ O ACS’ A -
(B!
3 AcS KAT2
O | e
[\

E—)

~

EMS4Z120268

N }Q\E/q‘o = CER

Fig. 790: AKS-Schnittstelle einstellen

(1) Menil ,AKS-Schnittstelle” (5) Schaltfliche AKS-Ubertragungsprotokoll
(Kat2)
(2) Schaltflache AKS-Schnittstelle (6) Datum ,Letzte Parameterdnderung®
einschalten ) )
(3) Schaltflache AKS-Ubertragungsprotokoll (7) Anderungserlaubnis im Kranbetrieb
wahlen erteilt

(4) Schaltflache Ubersicht ,Kraneinstel-
lungen* anzeigen

(Weitere Informationen siehe: Schnittstelle fiir Antikollisionssystem (Option), Seite 68.)
3.2.6 Menu ,Service*
Informationen zum Kran

Krantyp und Werknummer

Das folgende Betriebsbild zeigt neben dem Krantyp und der Werknummer verschiedene Infor-
mationen zu Hardware-Komponenten und Software-Versionen. Alle Informationen auf diesem
Betriebsbild lassen sich digital mit dem QR-Code im Schnellzugriffsmenu auslesen.
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Fig. 791: Krantyp und Werknummer

(1) Menil ,Werknummer und Krantyp*

(2) Krantyp
(3) Werknummer

(4)

Soft und Hardware-Informationen
(5) Schaltflache Schnellzugriff

Soft und Hardware-Informationen (4) auf Smartphone Gbertragen:
P Schaltflache Schnellzugriff (5) antippen.

P QR-Code anzeigen. (Weitere Informationen siehe: QR-Code anzeigen, Seite 218.)

» QR-Code mit Smartphone scannen.
B> Im Smartphone erscheinen die ibertragenen Soft und Hardware-Informationen.

» Uberblendbild ,Schnellzugriff* schlieBen: Schaltfliche (5) antippen.

Aktive Tragfahigkeitskurve

Anzeige der aktuellen Tragfahigkeitstabelle fir die aktuell aktive Tragfahigkeitskurve.
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»
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Fig. 792: Aktive Tragfdhigkeitskurve

(1) Meni ,Aktive Tragfahigkeitskurve”

(2) Aktuell aktive Tragfahigkeitstabelle
(3) Schaltflache ,Tragfahigkeitstabelle im

LM1-Betrieb”
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite

Betriebsanleitung
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EMS4Z120148

Aktive Tragfahigkeitskurve mit Identitats-
nummer im LM1-Betrieb

Zulassi

Schaltflache , Tragfahigkeitstabelle im

ge Senktiefe

Load-Plus-Betrieb*

EMS-4
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Display

(4) Schaltflache Vollbild (8) Aktive Tragfahigkeitskurve mit Identitats-
nummer im Load-Plus-Betrieb

Skalierdaten

Die Anzahl der Betriebsbilder fir die Skalierdaten hangt von denen am Kran verwendbaren
Strangvarianten ab. Fir jede skalierbare Strangvariante wird ein Betriebsbild , Skalierdaten*
angezeigt.

Beispiel: Kran mit 2- und 4-Strang-Betrieb
Skalierdaten fiir den 2-Strang-Betrieb

(1) 2 @) /(4) (5) (6) (4)
} ‘ OH ’ _\_ ___\?:' ____/_] 7 — (7N
;A:S_}:$’fgﬁ);::m 2967;: ? ‘
ri ps“ | ! ‘ "$' 121%;: :':] fgog(;n: \
il i 26m | ‘ 00m |
[ D :9] '$' 1112 : ‘ 803 : 151133 (9)
@a E: ‘ I$_ ﬁfzm} ﬁfgm: 27.10.21
-0 m}ﬂ}ié} o }[:1 S 10)
MR R i
A }Q \Q/l)/ Bd = o
; - \Iﬁ"'$' 2‘1‘545;: = 7g£ti ?
PoRa 4.1 m i "
»io oS ‘E" ‘ IQ} 0.0 mt i @ g.om(: o
@ﬁ E‘i‘ : :_$_ OOm( i i g.om( i 27.10.21 2
O R4 TR
C o eie s me |
1 ] }Q r‘s\:io/ B = o %
Fig. 793: Skalierdaten fiir 2-Strang-Betrieb (exemplarisch)
(1) Meni ,Skalierdaten” (7) Seitenstatus ,2-Strang-Betrieb”
(2) Sensorposition (8) Seitenstatus ,4-Strang-Betrieb”
(3) Aktueller Sensorwert (9) Bildlaufleiste am Listenanfang
(4) Seitenstatus (eins von zwei) (10) Zeitstempel ,letzte Skalierung im 2-
Strang-Betrieb*
(5) Skalierter Sensorwert (11) Skalierdaten disabled; Sensoren nicht
vorhanden
(6) Sensorwerte fur 2-Strang-Betrieb (12) Bildlaufleiste am Listenende

Skalierdaten fiir 4-Strang-Betrieb
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Fig. 794: Skalierdaten fiir 4-Strang-Betrieb (exemplarisch)

(1) Meni ,Skalierdaten”

(2) Sensorposition

(3) Aktueller Sensorwert
(4) Seitenstatus (eins von zwei)
(5) Skalierter Sensorwert

Lastparameter

(1)

%||Fo) T

Fig. 795: Lastparameter

(4)
—

(6) Sensorwerte flr 4-Strang-Betrieb
(7) Seitenstatus ,2-Strang-Betrieb*

(8) Seitenstatus ,4-Strang-Betrieb*

(9) Bildlaufleiste am Listenanfang

(10) Zeitstempel ,letzte Skalierung im 4-

Strang-Betrieb”

B, [, ®297m /‘(2)
* "a 483t /‘(3)
Gy 8E Baost — 4
N @ ® 017t — 0
ﬂ :.g. l-‘s :/"0 B4 = cew

(1) Meni ,Lastparameter”
(2) Ausladung des Katzfahrsensors in Meter
(3) Lastwert der Kraftmessachse in Tonnen

EMS4Z120295

EMS4Z120150

(4) Lastohne Flaschengewicht in Tonnen
(5) Reines Flaschengewicht in Tonnen

Position

Bedeutung

Ausladung (2)

Direkte Ausladung des Katzfahrsensors in Meter

Last (Kraftmes-
sachse) (3)

Direkte Lastanzeige von der Kraftmessachse in Tonnen
Gesamtgewicht = Hubseil + Flasche + Nutzlast

Last ohne Flaschenge-
wicht (4)

Lastanzeige ohne Flaschengewicht in Tonnen
Gesamtgewicht = Hubseil + Nutzlast

Reines Flaschenge-
wicht (5)

Reines Flaschengewicht in Tonnen, das am Hubseil hangt oder zieht.

Tab. 62: Lastparameter

Betriebsanleitung
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Temperatur im Schaltschrank
(1)
AN
7/(2)
S1  22.6°C
S2 23.2°C \(3)
A }Q P\“/l,/ Bd = o g

Fig. 796: Temperatur im Schaltschrank

(1) Menil ,Umgebungstemperatur (3) Temperatur im Schaltschrank S2
(2) Temperatur im Schaltschrank S1

Informationen zu den Antrieben

Hinweis

Bei aktiver Parameterlbertragung werden in der Hochlaufphase der Kransteuerung die Parame-
tersatze in den Frequenzumrichtern aktualisiert und dadurch immer wieder Uberschrieben.

Die Parameteribertragung ist immer aktiv.

Die Parameterlibertragung darf nur durch Kranfachkrafte deaktiviert werden.

Informationen zum Drehwerk

(1) (2{
V‘
} ‘“/‘o 'io ’ ‘ T ’ ~ o~ DRWxxxBBxx (3)
Fo T (4)
-y B EF/
. v
T \
& 2 ® (5)
0 4 }
h }g p »)/h B = o %
Fig. 797: Informationen zum Drehwerk
(1) Mendi ,Informationen zum Drehwerk* (4) Symbol ,Parameteriibertragung an
Frequenzumrichter®
(2) Drehwerkstyp (5) Parameteriibertragung an Frequenzum-

richter ,Drehwerk" eingeschaltet
(3) Schaltflache Betriebsbild ,Drehwerk-
Mode* 6ffnen

Einstellung ,,Drehwerk-Mode* und ,Drehwerksgeschwindigkeit” prifen:

(Weitere Informationen siehe: Drehwerk-Mode einstellen, Seite 41.)
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P Schaltflache Betriebsbild ,,Drehwerk-Mode* 6ffnen (3) antippen.
> Betriebsbild ,Drehwerk-Mode*“ erscheint.
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Fig. 798: Informationen zum Drehwerk

(6) Schaltflache Drehwerk-Mode wdhlen
(7) Schieberegler Drehwerksgeschwindigkeit

einstellen
(8) Meni ,Drehwerk-Mode*

(9) Drehzahlregelung (Grundeinstellung)

(10) Drehmomentenregelung

(13) Schaltflache Notbetrieb
(14) Schaltflache Bearbeiten

Informationen zur Hubwinde

Betriebsbild eins von zwei.
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Fig. 799: Informationen zur Hubwinde

(1) Meni ,Informationen zur Hubwinde* (5)
(2) Hubwerkstyp (6)
(3) Seitenstatus (eins von zwei) 7)
(4) Gangabsicherungswerte (8)

Maximale Leistung der Hubwinde
Leistungsreduzierung ,Hubwinde“ in

Prozent

Seillagen auf der Hubseiltrommel

(4)

EMS4Z120280

(11) Drehzahl- und Drehmomentenregelung
(12) Schaltflache Uberblendbild verlassen

EMS4Z120152

Spezifisches Seilgewicht des Hubseils

Die Netz-Anschlussleistung des Krans hangt hauptsachlich von den verwendeten Antrieben ab.
Durch die Leistungsabsenkung einzelner Antriebe kann der Anschlusswert des Krans herabge-

setzt werden. Somit kann der Kran leistungsmaBig an die aktuelle Baustelle angepasst werden.
Die Leistungsreduzierung bewirkt geringere Beschleunigungen und Antriebsgeschwindigkeiten
im Frequenzumrichter ,Hubwinde"“.

Betriebsbild zwei von zwei.

Betriebsanleitung
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—~ WIW240MZ41

e E|

+A-841

\ 11)

Fig. 800: Informationen zur Hubwinde

(9) Schalter Betriebsart ,Montage* (einge-

schaltet)

(10) Seitenstatus (zwei von zwei)

(11) Schaltfliache Sekunddrbremse 4
P Schalter (9) auf Position ,Montage*“ stellen.

EMS4Z120338

(12) Drehrichtung des Frequenzumrichters

~Hubwinde“

(13) Status ,Parameteriibertragung an
Frequenzumrichter*
(14) Drehrichtung des Sensors ,Hubwinde*

» Menl ,Informationen zur Hubwinde* (1) wahlen.

P Schaltflache Sekunddrbremse (11) antippen.
> Betriebsbild ,Sekundarbremse* erscheint.

\ N
@

P

%%

(9) E

&

+A-S41

(15) (17)
Fo T (1) [7][s]/e][x]
li&lgi CODE 0/ @
% 2 )]

N OB
Y (20)
/

ﬂ }O l'S % ’ = CLEAR

EMS4Z120339

Fig. 801: Informationen zur Hubwinde

(15) Uberblendbild ,Nummernblock"
(16) Eingabefeld Sekunddrbremse

(17) Nummernblock

(18) Schaltflache Uberblendbild schlieBen
(19) Schaltflache Speichern
(20) Schalter Betriebsart ,Montage* (einge-

schaltet)

» Sonderfunktion ,Sekundarbremse einschleifen” einschalten. (Weitere Informationen siehe:
.Sekundarbremse einschleifen“ einschalten, Seite 15.)

EMS-4

14) Aktiv, wenn Betriebsart ,Montage* eingeschaltet ist.

Betriebsanleitung
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Informationen zur Katzfahrwinde
(1
}‘Q/‘ﬂ "’io ‘ g ’ ~ —~ KAW160MZ009 10t
Fo T
i | ['z D (o D
@ag (2)/!. 15' (4)/!. o
g. v
Pe e
h :Q I_-\S % e = caew
Fig. 802: Informationen zur Katzfahrwinde
(1) Meni ,Informationen zur Katzfahrwinde*  (3)
Frequenzumrichter*
(2) Drehrichtung von Frequenzumrichter (4)
.Katzfahrwinde* winde*
Informationen zum Kranfahrwerk
(1
}‘“/.o "’io ‘A’ ~ —~ FAWxxxBBxx
Fo T
EIRL Cm
@_| g /‘A‘ fa
- = (2)
-9 [4]
A };} p\yl)/ B = cew
Fig. 803: Informationen zum Kranfahrwerk
(1) Mend ,Informationen zum Kranfahrwerk* (2)
250 Betriebsanleitung

Status ,Parameterlbertragung an

Drehrichtung von Sensor ,Katzfahr-

EMS4Z120157

EMS4Z120158

Drehrichtung von Sensor ,Kranfahrwerk*

EMS-4
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Diagnosemeldungen
Diagnosemeldungen im Langzeitspeicher
(1) (2) (3) (/4)
2 | || : = _(5)
}‘/’; kg’ \‘§| -~ B 15016 ?:gée:ssfgozw-oe-os /
Fo ' @ 0 2N (6)
= .
% A o S Y
] - o L
G A A o e 21 @
o S| A o B )
<~ | A oo e (V] E‘K (10)
AL D\3/ =
-~ - D 15016 1Bse gzlaesbssfzrt)zw-og-os
(14 (13) (12)  (10) o g © ™ 52 ]
il é‘ Backup-Daten wurden zum EMS
~\ /" %/ gesendet
-— 0
(o a0 Secrozen [~ (1) ol A é
=1 (33)
(15)\§:§:ﬁs-elt3atenwurden zum EMS oﬁ) E:IA
v~ | A oo Shacez
ﬂ }Q p\:g W4 = cEw

Fig. 804: Diagnosemeldungen im Langzeitspeicher

(1) Meni ,Diagnosemeldungen im Langzeit-  (9)

speicher”

(2) Diagnosemeldung

(3) Schaltflache Diagnosemeldung ansehen

(4) Bildlaufleiste am Listenanfang
(5) Schaltflache Vollbild

(6) Schaltflache Diagnosefilter

(7) Angezeigte Diagnosemeldungen

(8) Schaltflache Zeile nach oben

Schaltflache Zeile nach unten

Display

EMS4Z120170

(10) Schaltflache Diagnosemeldung schlielBen

(11)
(12)
(13)
(14)
(15)

(Meldetext)

Betriebsanleitung

Diagnosemeldung gedffnet
Diagnosemeldung mit Zeitstempel
Meldenummer
Meldeart
Informationen Gber Diagnosemeldung
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Diagnosefilter

1 @ (3) (4)
IR N
} %) %)%
06.11.2021 00:00 |- 12.11.2021 12:40 (5)\ (6) (7)
2 ool E— ‘
000 A ‘ ,E, ‘ A ! m
D 17753 \
(9)
~ - 3 24
) 0
N }Q o e = o
Fig. 805: Diagnosefilter
(1) Schaltflache Zeitraum filtern (einge- (6) Schaltflache Filter ,Warnmeldungen*
schaltet)
(2) Eingabefeld Startzeit der Suche (7) Schaltflache Filter ,Meldungen*
(3) Eingabefeld Endzeit der Suche (8) Schaltflache Fehler-Codes filtern (ID)
(4) Schaltflache Diagnosefilter verlassen (9) Eingabefeld ,Fehler-Code*
(5) Schaltflache Filter ,,Fehlermeldungen* (10) Summe aller gefilterten Diagnosemel-

(eingeschaltet)

Zeitraumfilter einstellen:

dungen

Die zeitliche Eingrenzung reduziert die Anzahl der angezeigten Diagnosemeldungen.

» Schaltflache Zeitraum filtern (1) antippen.

D> Schaltflache (1) leuchtet «blau».
D> Zeitraumfilter ist eingeschaltet.

» Eingabefeld Startzeit (2) antippen.

> Uberblendbild ,Startzeit erscheint.

P Startzeit der Suche eingeben.
P Eingabefeld Endzeit (3) antippen.

> Uberblendbild ,Endzeit* erscheint.

P Endzeit der Suche eingeben.
Filter ,Meldart” einstellen:

Beispiel: Fehlermeldungen und Warnmeldungen filtern.

P Schaltflache Filter ,Fehlermeldungen® (5) antippen.

> Schaltflache (5) leuchtet «blau».

» Schaltflache Filter ,Warnmeldungen* (6) antippen.

> Schaltflache (6) leuchtet «blau».
Filter ,Fehler-Code“ (ID) einstellen:
Beispiel: Fehler-Code 17753 anzeigen.

» Schaltflache Filter ,Fehler-Codes filtern” (8) antippen.

D> Schaltflache (8) leuchtet «blau».

» Eingabefeld ,Fehler-Code* (9) antippen.

> Uberblendbild ,Meldenummer* erscheint.

P Gesuchten Fehler-Code (17753) eingeben.

Diagnosefilter starten:

Betriebsanleitung

EMS-4

EMS4Z120172
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Display
Wenn alle Diagnosefilter vollstandig eingestellt sind:
P Schaltflache Diagnosefilter verlassen (4) antippen.
D> Suchergebnisse erscheinen in der Ereignisanzeige.
Ereignisanzeige
2
1) (2)
ar |[a|[= Q\ = [ O Bow § L2500
‘/’o b= ‘ A &l = @)
i
1+ 15016 13:30:38 12022-05-12
(3)/A - 10514 11:11:53 12022-05-12
A + 10514 11:11:52 12022-05-12
!+ 22009 10:46:54 12022-05-12
A - 10510 10:45:38 [ 2022-05-12 (9)
A - 10508 10:45:38 [ 2022-05-12
(4)/A + 10506 10:38:12 12022-05-12
A + 10504 10:36:22 12022-05-12
A + 10508 10:24:08 12022-05-12
(5)/A + 10510 09:55:27 | 2022-05-12
A - 10502 09:50:47 12022-05-12
A - 10504 17:30:38 [ 2022-05-09 |/(10)
I - 15016 17:25:57 12022-05-09
I + 15016 17:21:22 12022-05-09 D/(11)
1) - 22032 10:38:1212022-04-27 (1383)
D+ 25032 10:36:22 | 2022-04-27
A - 22026 10:24:08 12022-07-27 /(12)
A - 17753 08:13:02 12022-07-27
1 (13)
09.05.2022 00:00 12.05.2022 14:00
A O \(1 2)
ID 0
s g
33
1 —{15) s
N -.fg r‘s % _%_S = CLER %

Fig. 806: Ereignisanzeige

(1) Meni ,Ereignisanzeige” im Vollbild-Mode  (9)
(2) Betriebsinformationen (Statuszeile)

(3) Aktive Warnmeldung mit Zeitstempel der ~ (11) Angezeigte Diagnosemeldungen

Aktivierung

(4) Inaktive Fehlermeldung mit Zeitstempel

der Deaktivierung

schaltet)

Bildlaufleiste am Listenanfang
(10) Schaltflache Diagnosefilter (einge-

(12) Schaltflache Diagnosemeldung wdhlen

(5) Aktive Fehlermeldung mit Zeitstempel

der Aktivierung

(6) Schaltflache Zeitraum filtern (einge-

schaltet)

(7) Schaltflache Fehler-Codes filtern (ID)
(8) Schaltflache Vollbild minimieren

Krandiagnose

Diagnose BUS-Teilnehmer

(13)
(14)

(15)

Schaltflache Diagnosefilter verlassen

Schaltflache Meldungen filtern (nicht
aktiv)
Summe ,Gefilterte Diagnosemeldungen

i“

Diese Betriebsbilder zeigen die BUS-Teilnehmer an, die an der Kransteuerung angeschlossen
sind. Die Anzahl der angeschlossenen BUS-Teilnehmer ist abhangig von Krantyp und Ausstat-

tung.

Sensoren:

Betriebsanleitung
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P28
(1]
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Fig. 807: Diagnose BUS-Teilnehmer: Sensoren

(1) Meni ,Diagnose BUS-Teilnehmer* (4) Glltigkeit der empfangenen Daten

EMS4Z120164

(2) Seitenstatus (eins von drei) (5) Schaltflache ,Information zum BUS-Teil-

nehmer*
(3) Status der Gerdteanmeldung am BUS-
System

»Cconnection“ zeigt den Anmeldestatus am BUS-System.
~State” zeigt an, ob die empfangenen Daten gultig sind.

Information zum BUS-Teilnehmer:

P 2)o0)[ss] @)

L 13)

‘T SN (6)

N

- D (7) e (10)
1/0 | vendor ID (8) P (11)

— LiTl]“ Device ID  (9) vwx o (12)

h }Q l-\s Q/’o Wd = cEw

Fig. 808: Diagnose BUS-Teilnehmer: Sensoren

(6) Seriennummer des registrierten (10) MAC-Adresse des angeschlossenen
PROFINET-Gerates PROFINET-Gerates
(7) Netzwerk-ldentifikationsnummer (11) IP-Adresse des angeschlossenen
PROFINET-Gerates

EMS4Z120282

(8) Herstellerkennzeichen (12) Versionsnummern des angeschlossenen

PROFINET-Gerates

(9) Geratekennzeichen (13) Schaltfliche Uberblendbild verlassen

Bedienelemente:

254 Betriebsanleitung
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BUS

Bedienung und Betrieb

(14)
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Fig. 809: Diagnose BUS-Teilnehmer: Bedienelemente

(14) Seitenstatus (zwei von drei)
(15) Status der Gerdteanmeldung am BUS-
System

Frequenzumrichter:

P

-y

BUS

(16) Gultigkeit der empfangenen Daten

Display

EMS4Z120166

(17) Schaltflache ,Information zum BUS-Teil-

nehmer*

E, Com /(19)
BUS corcin /(zo)
li [ I
© [ |
o VO s |
- -
——— LiTU
o s @
@
N }g. F\jﬁo/ Wd =

Fig. 810: Diagnose BUS-Teilnehmer: Frequenzumrichter

(18) Seitenstatus (drei von drei)
(19) Status der Gerdteanmeldung am BUS-

System
(20) Gultigkeit der empfangenen Daten

FU-Parameter anzeigen:

» Schaltflache FU-Parameter (22) antippen.

> Uberblendbild ,FU-Parameter” erscheint.

Betriebsanleitung

(21) Schaltflache Information
(22) Schaltflache FU-Parameter

EMS4Z120167
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Fig. 811: Diagnose BUS-Teilnehmer: Frequenzumrichter

(1) §chaltﬂéche FU-Parameter
(2) Uberblendbild ,FU-Parameter*

(3) Navigation

(4)

Schaltflache Vollbild

EMS4Z120327

(5) Schaltfliche Uberblendbild verlassen

Diagnose Eingange und Ausgange der speicherprogrammierbaren Steuerung

(170)

Digitale SPS-Module:

i\

P

1/0

Fig. 812: Diagnose Eingdnge und Ausgdnge der speicherprogrammierbare Steuerung
(3)

PPN S1+AKF2 S2+H-KF21

1'5° S1+A-KF3 S2+H-KF22

‘6 BUS S1+A-KF4

o I S1+A-KF5

— 2 s S

"15) Ly S1+A-KF6

[~ S2+H-KF20

N }Q r\s % B = cEw

(1) Meni ,Diagnose Eingange und Ausgange

der SPS*

(2) SPS-Modul (S1+A-KF6)
Digitale Eingange und Ausgange des SPS-Modules , S1+A-KFé6“:

Betriebsanleitung

Modul

EMS4Z120168

Schaltflache Informationen zum SPS-

EMS-4
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Display
(4) (5)
} ‘\)/‘0 “ISJ I/o ~ AX S1+A-K/FS
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Fig. 813: Diagnose Eingdnge und Ausgdnge der speicherprogrammierbare Steuerung
(4) Eingangsbyte; zum Beispiel: Byte ,,1.x" (7) Schaltzustand ,0“ (Low)
(5) SPS-Modul ,S1+A-KFé* (8) Schaltzustand ,1“ (High)
(6) Eingangsbit; zum Beispiel: Bit ,1.7* (9) Analogeingang (0 bis 32767 Digit)
Diagnose LiTU
LiDAT service page
(1) (2)
} ‘Q/Oo °‘]5J LIT? -~ ~ | LiDAT service page
[
BUS
LS : ;
o 1/0 | | | IR
WS @ (B (6 (D
() }Q FS :‘o B = o= %
Fig. 814: LIDAT service page
(1) Meni ,Diagnose LiTU" (5) Im Datenpaket zuletzt gesendete Datei
(2) Seitenstatus (eins von drei) (6) Zuletzt gesendetes Datenpaket in Kilo-
bytes
(3) Startzeit fir LiDAT-Datenpaket (7) Fehler-Code der letzten Datenibertra-
gung
(4) Stoppzeit ,LiDAT-Datenpaket fertig
gestellt”
Telemetrie service page 1
Betriebsanleitung 257
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Display

2, N
} ‘ Xo OISJ ’ L|TU -~ | Telemetry service page 1 /(9)

LiUID SW SysVers. 0.01a

LiUID Sales Type. 125 ECB6
LiUID SWid 90061974

BUS | LU Specic Type

2
LiUID HW ident number: 10889018

LN

Hill LUUID HW idex: 0006
[]

)

43%

k. 02°26201".6
0

LiUID SW idex 233

|/0 LiUID SN 3725436
gnit LITU Reboot: LiDAT Trigger

true
2147483647

2147483647

e o &
.
LiTUC03:006

-Adr

0011880283C0

- (10) (11) 2
h W4 = cEw %
Fig. 815: Telemetrie service page 1
(8) Seitenstatus (zwei von drei) (10) Schaltflache LiTU neu starten (LiTu-
Reboot)
(9) Informationen zur LiTU (11) Schaltflache LiDAT-Datenpaket manuell
senden (LiDAT-Trigger)
Telemetrie service page 2
12)
} ‘y’o °1SJ LIT? ~ -~ Telemtry service page 2
I, e
BUS
o
1/0
)
LiTU
huid .
N }Q l-'s % B = c=m §

Fig. 816: Telemetrie service page 2

(10) Seitenstatus (drei von drei) (14) Aktueller Trigger steht oben in der Liste
(11) Trigger, die zum Senden eines LiDAT-
Datenpaketes gefiihrt haben

LiTU neu starten:
P Betriebsbild zwei von drei Telemetrie service page 1 wahlen.

» Schaltflache LiTU neu starten (10) antippen.
> Uberblendbild LiTU neu starten erscheint.

(s | [
(16)\ 17)

LiTu-Reboot

EMS4Z12R0044

Fig. 817: LiTU neu starten

(15) Uberblendbild LiTU neu starten (17) Schaltflache Vorgang abbrechen
(16) Schaltflache Vorgang bestdtigen

LiDAT-Datenpaket manuell senden:

258 Betriebsanleitung EMS-4

LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023



LBC/03-05/2023-06-27/de/copyright © Liebherr-Werk Biberach GmbH 2023

Bedienung und Betrieb
Display

P Betriebshild zwei von drei Telemetrie service page 1 wahlen.

» Schaltflache LiDAT-Datenpaket manuell senden (11) antippen.
> Uberblendbild LiDAT-Datenpaket manuell senden erscheint.

(i)

(18)\

(19)__|

LiDat-Trigger

P

51—
X

Fig. 818: LiDAT-Datenpaket manuell senden

(18) Uberblendbild LiDAT-Datenpaket manuell
senden
(19) Schaltflache Vorgang bestdtigen

Systemtests

(20) Schaltflache Vorgang abbrechen

EMS4Z12R0045

@ Hinweis

Der Systemtest priift keine Sensorfunktionen.

Durch einen Systemtest wird die Wirkung der auslésenden Sicherheitsfunktion mit den dazuge-

horigen Signalgebern geprift.

Sicherheitsfunktionen priifen

(1)
(2)
} ‘% -D.- - - /
% E (5)
@E‘ (I’;] a
&,
Gl

A% B/

(3) (4)]
%
(6) (7)
=
B4 = cew

Fig. 819: Sicherheitsfunktionen priifen

(1) Meni ,Systemtests” )
(2) Schaltflache Vorwarnung Uberlast priifen
(3) Schaltflache Windwarnstufe 1 priifen

(4) Schaltflache Uberdrehzahl der Hubwinde
priifen

(5) Schaltflache Uberlast priifen
(6) Schaltflache Windwarnstufe 2 priifen

EMS4Z120161

(7) Schaltfliche Uberdrehzah! der Katzfahr-

winde prifen
(8) Schaltflache Lampen priifen einge-
schaltet («blau»)

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

@ Lasthaken ist ohne Last.
» Meni ,Systemtests” (1) wahlen.

P Sicherheitsfunktion priifen: Schaltflache der gewlinschten Funktionsprifung antippen.
D> Schaltflache der aktiven Funktionspriifung leuchtet blau.

EMS-4 Betriebsanleitung
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Position Priifung Wirkung
Schalt- Vorwarnung Uberlast - Diagnosemeldung «M15061» erscheint.
flache (2) - Hupe ,Vorwarnung Uberlast” ertont.
- Gelbe Signallampe ,Vorwarnung Uberlast”
leuchtet (Option).
Schalt- Uberlast - Diagnosemeldung «M15062» erscheint.
flache (5) - Antriebe stoppen.
- Hupe ,Uberlast” ertont.
- Rote Signallampe ,Uberlast” leuchtet (Option).
Schalt- Windwarnstufe 1 - Diagnosemeldung «M15063» erscheint.
flache (3) - Display erzeugt ein Warnton (Intervall).
- Gelbe Signallampe ,Windwarnstufe 1“ blinkt
(Option).
Schalt- Windwarnstufe 2 - Diagnosemeldung «M15064» erscheint.
flache (6) - Display erzeugt ein Warnton (Intervall).
- Rote Signallampe Windwarnstufe 2 blinkt
(Option).
Schalt- Lampen - Diagnosemeldung «M15067» erscheint.
flache (8) - Alle von der SPS angesteuerten Lampen

leuchten.
- Ausnahme: Signallampe Windwarnstufe 1 und 2
(Option)

Tab. 63: Sicherheitsfunktionen priifen

Auslésung ,,Uberdrehzahl Hubwinde* priifen

Hinweis

Die Hubwindengeschwindigkeit ist bei dieser Prifung auf 10% der Maximalgeschwindigkeit

reduziert.

Bremsen mit eingeschrankter oder fehlender Bremsfunktion dirfen nur durch eine Kranfach-
kraft repariert werden.

p

<
% @™
T
B

[A(A
5
3]
\E

5
P

EMS4Z120328

Fig. 820: Auslésung ,,Uberdrehzahl Hubwinde* priifen

(1) Meni ,Systemtests”

(2) Schaltfliache , Uberdrehzahl Hubwinde*
priifen

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Lasthaken ist ohne Last.

» Schaltflache ,Uberdrehzahl Hubwinde* priifen (2) antippen.

> Schaltflache (2) leuchtet «blau.

D> Display zeigt Diagnosemeldung «M15065».

Betriebsanleitung EMS-4
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Display

P Steuerhebel Hubwinde in Richtung Heben oder Senken bewegen.
> Betriebsbremse der Hubwinde schlieBt.
> Wenn vorhanden: Sekundarbremse der Hubwinde schlieBt.
> Hubwinde stoppt.
> Display zeigt Diagnosemeldung «E22070.

Funktionspriifung ,,Uberdrehzahl Hubwinde“ ausschalten:

» Blaue Schaltflache ,Uberdrehzahl Hubwinde* priifen (2) antippen.
D> Bremsen der Hubwinde 6ffnen.
P> Diagnosemeldung «M15065» erlischt.
P> Diagnosemeldung «E22070» erlischt.
D> Funktionspriifung ,Uberdrehzahl Hubwinde" ist ausgeschaltet.

Auslésung ,,Uberdrehzahl Katzfahrwinde* priifen

Hinweis

Die Katzfahrwerk-Geschwindigkeit ist bei dieser Prifung auf 10% der Maximalgeschwindigkeit
reduziert.

Bremsen mit eingeschrankter oder fehlender Bremsfunktion dirfen nur durch eine Kranfach-
kraft repariert werden.

p

-D.- - |i G“rl
@ &y L —(2)

Fig. 821: Auslésung ,Uberdrehzahl Katzfahrwinde* priifen

(1) Meni ,Systemtests” (2) Schaltflache ,Uberdrehzahl Katzfahr-
winde“ prtifen

i of

=]

[

~

« @

EMS4Z120329

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfullt sind:
O Lasthaken ist ohne Last.

» Schaltflache ,Uberdrehzahl Katzfahrwinde* priifen (2) antippen.
D> Schaltflache (2) leuchtet «blau».
D> Display zeigt Diagnosemeldung «M15066>.

P Steuerhebel Katzfahrwinde in Richtung minimale Ausladung oder maximale Ausladung
bewegen.
D> Betriebsbremse der Katzfahrwinde schliefBt.
> Katzfahrwinde stoppt.
D> Display zeigt Diagnosemeldung «E21020».

Funktionspriifung ,,Uberdrehzahl Katzfahrwinde* ausschalten:

» Blaue Schaltflache ,Uberdrehzahl Katzfahrwind* priifen (2) antippen.
> Bremsen der Katzfahrwinde 6ffnen.
> Diagnosemeldung «M15066» erlischt.
> Diagnosemeldung «E21020» erlischt.
D> Funktionspriifung ,Uberdrehzahl Katzfahrwind* ist ausgeschaltet.
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Funktion der Funkfernsteuerung priifen
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Fig. 822: Funktion der Funkfernsteuerung priifen
(1) Meni ,Funktion der Funkfernsteuerung (5) Schalter (Schaltstellung ist blau

prifen” markiert)
(2) Funktion ,Steuerhebel links* (6) Taste ,gedriickt” (blau markiert)
(3) Funktion ,Steuerhebel rechts” (7) Wert, der von der Kransteuerung an den

Antrieb Gbermittelt wird
(4) Taste ,nicht gedriickt”

Funktion des Steuerstandes priifen

(1)
2 | IR

}‘/‘o G, > o @1 RS
- e )
- woit  |went
5 @ = s
,ﬁ) .. oo LI Y
— 4
El® A :
YT e 10t | 10 % 10wt [ ™y 10wt %

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 8
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Fig. 823: Funktion des Steuerstandes priifen

(1) Meni ,Funktion des Steuerstandes (3) Funktion ,Steuerhebel rechts”
prafen”
(2) Funktion ,Steuerhebel links* (4) Wert, der von der Kransteuerung an den

Antrieb Ubermittelt wird
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Funktionen der Bedieneinheiten (Folientastatur) priifen
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Fig. 824: Funktionen der Bedieneinheiten (Folientastatur) priifen
(1) Meni ,Funktionen der Bedieneinheiten (7) CAN-Modul ,Bedieneinheit eins*

prafen”
(2) Symbol
(3) Symbol

.Bedieneinheit eins* (8) Ohne Funktion
.CAN-Verbindung zur Bedienein- (9) Ohne Funktion

heit ist fehlerhaft”

(4) Symbol

,Bedieneinheit zwei* (10) Ohne Funktion

(5) Bedieneinheit eins (11) Klimaanlage
(6) Bedieneinheit zwei (12) Symbol ,CAN-Verbindung zur Klimaan-

lage ist fehlerhaft”

Bedieneinheit eins (5):

Symbol

Bedeutung

Ohne Funktion

Ohne Funktion

Ohne Funktion

Scheibenwischer Frontscheibe oben (CAN-Modul, Bit 5, 6)

Scheibenwischer Frontscheibe unten (CAN-Modul, Bit 7)

Scheibenreinigungsanlage (CAN-Modul, Bit 9)

Tab. 64: Funktionen der Bedieneinheiten (Folientastatur) priifen

Bedieneinheit zwei (6):

Symbol

Bedeutung

oltt,

o

Klima-Einstellung, Temperatur erhdhen.

Klima-Einstellung, Temperatur verringern.

EMS-4
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Display
Symbol Bedeutung
oh Gebléseleistung erhéhen.
o+
g.,.-,a Geblaseleistung verringern.
o
ggg Temperatureinstellung
o]
5 :
8(@ Enteisung
Tab. 65: Funktionen der Bedieneinheiten (Folientastatur) priifen
Funktionen der Klimaanlage priifen
(1) (3)
2 - 2 o= 5) (6
N"" =E @ 77w ® ®
-~ - Function Display ~CanBox A (7)
il ' HVAC OFF 0 0
° HVAC ON 1 1 /
®§ @J’ Manual-Mode 0 0
Auto-Mode 1 1
015') Defrost-OFF 1 1
Defrost-ON 0 0 Heater (level) 0 0
* Blower 47% 47% (8)\In5\de 22.1°C 22.1°C 3
~ ~ Heater (level) 0 0 (9)/Out5\de 22.9°C §
A :{l- l-‘s :Zo | = amw %
Fig. 837: Funktionen der Klimaanlage priifen
(1) Meni ,Funktionen der Klimaanlage (6) Symbol ,CAN-Verbindung zur Klimaan-
prifen” lage ist fehlerhaft"
(2) Funktionen der Klimaanlage (7) Bildlaufleiste
(3) Seitenstatus (eins von zwei) (8) Erzeugte Temperatur in der Klimaanlage
(4) Sollwerte zur Klimaanlage (9) Gemessene Temperatur in der Kabine
(5) Istwerte in der Klimaanlage
(1 (3)
a - I |
N/°‘ ‘:33:’ @ @ 6
-~ -~ Sensor State A
'ié !‘ Internal \/ (6)
@E\ (?J' External A /
“]5‘) Evaporator \/ (7)
PTC Vv —
E .
N }Q l-‘S 3{0 B = e %
Fig. 838: Funktionen der Klimaanlage priifen
(1) Menl ,Funktionen der Klimaanlage (5) Symbol ,CAN-Verbindung zur Klimaan-
prufen” lage ist fehlerhaft”
Fortsetzung der Bildlegende siehe ndchste Seite
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Display
(2) Temperatursensoren (6) Symbol ,Temperatursensor ist fehler-
haft"
(3) Seitenstatus (zwei von zwei) (7) Symbol ,Temperatursensor arbeitet
korrekt"

(4) Sensorstatus

Maschinendatenerfassung

Mit der Maschinendatenerfassung werden Daten Uber die Auslastung des Krans ermittelt und
gespeichert. Hierbei unterscheiden sich l6schbare Kurzzeitdaten und nicht ldschbare Langzeit-
daten. Die gesammelten Maschinendaten kénnen Uber die entsprechenden Betriebsbhilder ange-
sehen werden.

Datenverlust durch defektes oder getauschtes Display

Um bei einem defekten Display Datenverluste (Maschinendaten, LiDAT-Daten) zu vermeiden,
werden diese Daten zusatzlich im RAM-Speicher der SPS und auf der SD-Karte gespeichert.
Das Display aktualisiert den RAM-Speicher der SPS einmal pro Stunde oder bei Betatigung der
Taste ,,Steuerung AUS". Durch diesen Vorgang kann das Display maximal eine Stunde an Daten
verlieren.

Hinweis

Nach dem Austausch eines Displays missen die Daten von der SPS wieder in das neue Display
eingelesen werden. Die Ricksicherung der Daten darf nur durch Kranfachkrafte durchgefihrt
werden.

Kurzzeit-Maschinendaten

Kurzzeit-Maschinendaten kdnnen Uber beliebige Zeitraume gespeichert werden. Ein Beispiel
ware Uber die Dauer eines Baustelleneinsatzes. Der Erfassungszeitraum wird im Display ange-
zeigt. Zum Loschen des Kurzzeitspeichers ist die Eingabe des Tages-Codes erforderlich.

Langzeit-Maschinendaten

Langzeit-Maschinendaten sind dauerhaft in der Kransteuerung gespeichert konnen nicht
geloscht werden. Der Erfassungszeitraum wird im Display angezeigt.

Liebherr-Telematik-Einheit (LiTU)

Die Liebherr-Telematik-Einheit (LiTU) ist der Grundbaustein des Liebherr-Datenerfassungssys-
tems (LiDAT). Die LiTU erfasst eine konfigurierbare Auswahl an Maschinendaten und Ubertragt
sie auf eine zentrale Internetplattform (LiDAT- Server).

LiDAT ist ein Maschinendaten-Management-System der Firma Liebherr. LiDAT liefert eine
Auswahl an Maschinendaten, aktuelle Informationen zum Betriebszustand und Positionsdaten
des Krans. Je nach Ausriistung des Krans werden von diesem System auch komponentenre-
levante Maschinendaten erfasst. Die gespeicherten Maschinendaten konnen Uber einen inter-
netfahigen Personal-Computer mit installiertem LIDAT-Programm gesichtet und ausgewertet
werden. Die ausgewerteten Daten dienen dem Kunden zur laufenden Verbesserung der Kran-
nutzung.

Voraussetzung zur Datenferniibertragung:

Fir eine Datenfernlibertragung (Funkverbindung) muss der Liebherr-Kran mit einer LiTU ausge-
rastet sein. Der jeweils zur Verfligung gestellte Datenumfang richtet sich nach dem optional
gebuchten LiDAT- Nutzungspaket.

Personalqualifikation:
LiTU kann dauerhaft beschadigt werden.
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Reparaturen oder Erweiterungsarbeiten an der LiTU ddrfen nur von speziell eingewiesen und
dafur autorisierten Kranfachkraften durchgefihrt werden.

Hinweis
LiTU kann dauerhaft beschadigt werden!

Reparaturen oder Erweiterungsarbeiten an der LiTU dirfen nur von speziell eingewiesen und
dafir autorisierten Kranfachkraften durchgefiihrt werden.

Kurzzeit-Maschinendaten loschen

Flr das Loschen des Kurzzeitspeichers ist der Tages-Codes erforderlich.

Antriebsdaten

Das Betriebsbild ,Antriebsdaten” zeigt die Einschaltdauer und Schaltspiele der Kranantriebe.
Ein Schaltspiel ist das Beschleunigen und wieder Abbremsen eines Antriebes.

1
& (2) (3) (4)

A .

—— O osa2ss @ otaea1 T et4835
¥ %
T * k! 4

5 @ & = . 10)
(14) &) & = LM, el e LA
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} "/:0 - pX L (G 112108 | 174513 | 22:36:41 00:28:13/(

(6) 2 & 12)
- - ® 14:29:08 | 26.02.23 %
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( A :ﬁ l-vS "oo B = o= %

Fig. 839: Antriebsdaten

(1) Meni ,Antriebsdaten” (Kurzzeit-Maschi- (8) Summe der Schaltspiele,Katzfahrwinde"
nendaten)

(2) Betriebszeit ,Display unter Spannung* (9) Summe der Schaltspiele,Hubwinde*

(3) Betriebszeit ,Steuerung eingeschaltet” (10) Summe der Schaltspiele,Kranfahrwerk*

(4) Betriebszeit ,Totmann betatigt” (11) Summe der Betriebszeiten,Kranfahr-
werk*

(5) Symbol ,Schaltspiele” (12) Schaltflache Kurzzeit-Maschinendaten
léschen

(6) Symbol ,Betriebszeiten” (13) Letztes Loschdatum

(7) Summe der Schaltspiele,Drehwerk" (14) Meni ,Antriebsdaten” (Langzeit-Maschi-
nendaten)

Lastkollektiverfassung

Die Lastkollektivdaten geben Aufschluss Uber die Belastung des Hubwerksantriebes. Ein unver-
andert anstehendes Lastmomentspiel wird nach Ablauf von finf Sekunden gezahlt.
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840: Lastkollektiverfassung

Menu ,Lastkollektivdaten® (Kurzzeit-
Maschinendaten)

Seitenstatus , Seite eins von zwei*“; Last-
kollektive

Balkendiagramm , Lastkollektive”
Lastkollektive in Prozent

Lastmomentkollektiverfassung

(5) Lastkollektive in Tonnen

Display

EMS42120351

(6) Schaltflache Kurzzeit-Maschinendaten

l6schen

(7) Letztes Loschdatum
(8) Meni ,Lastkollektivdaten” (Langzeit-
Maschinendaten)

Die Lastmomentkollektivdaten geben Aufschluss tber die Belastung der Krankonstruktion. Ein

unverandert anstehendes Lastmomentspiel wird nach Ablauf von funf Sekunden gezahlt.
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841: Lastmomentkollektiverfassung

Meni ,Lastmomentkollektivdaten“ (Kurz-
zeit-Maschinendaten)

Seitenstatus , Seite eins von zwei*“; Last-
momentkollektive

Balkendiagramm ,Lastmomentkollektive*
Lastmomentkollektive in Prozent

Betriebsanleitung

(5) Lastmomentkollektive in Tonnen

EMS4Z120352

(6) Schaltflache Kurzzeit-Maschinendaten

l6schen

(7) Letztes Loschdatum

(8) Meni ,Lastmomentkollektivdaten”

(Langzeit-Maschinendaten)
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Bedingungen fur eine Lastspielerkennung

Lastkollektiverfassung:

Der Lastzyklus startet unter folgenden Bedingungen:

Grenzwert Startbedingung vom Lastzyklus

Statischer Grenzwert Die angehobene Last Uberschreitet fiinf Sekunden lang sechs
Prozent der maximal zuldssigen Last.

Dynamischer Grenzwert Die angehobene Last Uberschreitet finf Sekunden lang zehn
Prozent der maximal zulassigen Last.

Tab. 66: Bedingungen flir eine Lastspielerkennung

Der Lastzyklus endet unter folgenden Bedingungen:

Grenzwert Stoppbedingung vom Lastzyklus

Statischer Grenzwert Die angehobene Last unterschreitet funf Sekunden lang finf
Prozent der maximal zulassigen Last.

Dynamischer Grenzwert Die angehobene Last unterschreitet fiinf Sekunden lang zehn
Prozent der maximal zulassige Last.

Tab. 67: Bedingungen flir eine Lastspielerkennung

Lastmomentkollektiverfassung:

Hinweis
Die Lastmomentkollektiverfassung arbeitet nach dem Prinzip der Lasterkennung. Anstelle der
aktuellen Lastwerte werden die Lastmomentwerte betrachtet.1¢)

Die Erfassung des Lastmomentspiels startet gemeinsam mit dem Start eines Lastzyklus.

Software-Manager / Hardware-Manager

Hinweis

Nur Kranfachkrafte dirfen das Tower Crane OS aktualisieren und EMS-Backup-Daten von der
SPS in das Display (Tower Crane OS) {ibertragen.

Fir folgende Funktionen ist die Eingabe des Tages-Codes erforderlich.

EMS-Backup-Daten

Die im Display gesammelten Maschinendaten werden in regelmaBigen Abstanden (maximal ein
Mal pro Stunde) in der SPS (RAM, SD-Karte) gesichert. Die Dateniibereinstimmung zwischen
Display und SPS ist wichtig fiir den Kranbetrieb. Nachdem ein defektes Display ersetzt ist,
mussen die EMS-Backup-Daten von der SPS in das neue Display Ubertragen werden.

Hinweis

Liebherr empfiehlt, die EMS-Backup-Daten AC500-S auch nach der Software-Aktualisierung
wiederherzustellen.

268

16) | astmomentwert gleich Multiplikation aus Lastwert und Ausladungswert.
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Display
EMS-Backup-Daten von SPS auf Display iibertragen
(1)
2
JEAE =
MA[a] @ e
& O
el
i
B
E=dl ©
() }Q w B4 = o §
Fig. 842: EMS-Backup-Daten Ubertragen
(1) Meni ,EMS-Update” (3) Schaltflache Tower Crane 0S aktuali-

sieren
(2) Schaltflache EMS-Backup starten

» Menl ,EMS-Update” (1) wahlen.

P Schaltflache EMS-Backup starten (2) antippen.
D> Aufforderung «EMS Backup Code» erscheint.

P Tages-Code eingeben und speichern.
D> Fenster Sicherheitsabfrage erscheint.

» EMS-Backup-Daten auf Display speichern.
D> Ubertragung der EMS-Backup-Daten l4uft.
> Display zeigt Diagnosemeldung.
D> Akustisches Signal ertént, wenn Dateniibertragung abgeschlossen ist.

Senden von EMS-Backup-Daten starten

Wenn die EMS-Backup-Daten erfolgreich von der SPS zum Display tbertragen und gespeichert
sind, erhalt die SPS die Freischaltung fir das neu angeschlossene Display. Nach der Freischal-
tung sendet das Display die gesammelten Backup-Daten in regelmaBigen Zeitabstanden an die
SPS.

P Backup-Daten sofort an SPS senden: Taste Steuerung AUS (Steuerstand) driicken.

Tower Crane OS aktualisieren (Update)

Hinweis

Liebherr empfiehlt einen Internet-Anschluss mit hoher Datenlbertragungsrate.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen erfillt sind:

O Service-PC wird mit Administrator-Rechten betrieben.

O Aktuellste Version von LiTEL ist auf dem Service-PC installiert.

O Serviceanleitung SAL 141 ,Software-Aktualisierung EMS-4 Uber LITEL" liegt bereit.
O Ausreichend lange Netzwerkleitung liegt bereit.

O Kransteuerung ist eingeschaltet.
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Fig. 843: Tower Crane OS aktualisieren

(1) Meni ,EMS-Update” (3) Schaltflache Tower Crane OS aktuali-
sieren

(2) Schaltflache EMS-Backup starten
P Software (Tower Crane 0S) im EMS-4 gemal Serviceanleitung SAL 141 aktualisieren.

Wenn Aktualisierung abgeschlossen ist:
» Tower Crane OS neu starten (Reboot).

P Software-Version priufen. (siehe: Fig. 791, Seite 244).

Bedieneinheiten aktualisieren

Nur fur Kranfachkrafte

Das folgende Betriebsbild wird flir den Austausch einer Bedieneinheit (Folientastatur) in der
Kabine bendtigt. Beim Einbau muss die Identifikationsnummer der Bedieneinheit eingestellt und
mit der Kransteuerung synchronisiert werden. Im zweiten Schritt wird die Firmware-Version der
Bedieneinheit gepruft und wenn notwendig aktualisiert.
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Fig. 844: Bedieneinheiten aktualisieren
(1) Meni ,Bedieneinheiten aktualisieren® (8) Symbol ,Bedieneinheit inaktiv*
(2) Schlusselschalter Skalieren (einge- (9) Schaltflache (long press) Synchronisieren
schaltet)
(3) Symbol ,Bedieneinheit 1“ (10) Schaltflache (long press) ID; Bedienein-
heit 2
(4) Symbol ,Bedieneinheit aktiviert" (11) Schaltflache (long press) Update;
Bedieneinheit 2 (gedriickt)
(5) Schaltflache (long press) ID; Bedienein- (12) Schaltflache Schnellzugriff-Mendi
heit1
(6) Schaltflache (long press) Update; (13) Schaltflache (long press) Synchronisieren

Bedieneinheit 1
(7) Symbol ,Bedieneinheit 2*

(gedriickt)

P Schlisselschalter (2) auf Position ,Skalieren” stellen.

» Menl ,Bedieneinheiten aktualisieren“ (1) wahlen.

P Software-Aktualisierung der Bedieneinheiten gemaf Serviceanleitung SAL 106 durchfiihren.

Systeminformationen

Nur fur Kranfachkrafte

Betriebsanleitung
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(1)

System build info

-~ ) Systemversion 20212496 ‘
Versions Code; 202
Versions Build 12496

Build Date: 20211113 0807:32+0200
Image Type. debug
Image Name: displays-12inch
Module | state
variable_server | running
running
configurator | disconnected
lisual_app funning
ScreéncastCtrl | connected
liuid funning
message_store | running
can_service | running
litu funning
time_sync running
event_recorder | running
Ibc_mde funning

h 2,

W = cew

EMS4Z120182

Fig. 845: Systeminformationen

(1) Meni ,Systeminformationen” (2) Systeminformationen
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Antriebsdaten 266

Antriebseinstellungen 41, 235
Antriebsparameter der Einziehwinde einstellen (HC-
L) 238

Antriebsparameter Drehwerk 33
Antriebsparameter Fahrwerk (Option) 34
Antriebsparameter Hubwerk 20
Antriebsparameter Katzfahrwerk 28
Anwendungsbeispiele fur ,SNLK+" 57
Arbeitsbereich 68, 243
Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB) 129
Arbeitskorb fur Personentransport einstellen 123
Arbeitskorb fur Personentransport wahlen 124
Assistenzsysteme 60, 241

Ausldsung ,Uberdrehzahl Hubwinde* priifen 260
Ausldsung ,Uberdrehzahl

Katzfahrwinde" prifen 261

Bearbeitungsstatus im Wizard 208
Bedieneinheit A 182

Bedieneinheit B 183

Bedieneinheiten aktualisieren 270
Bedieneinheit Ubergeben 121

Bedienhilfe ,Display” 217

Bedienung der Benutzeroberflache Tower Crane
0S 198

Bedienung und Betrieb 181

Bedingungen flr eine Lastspielerkennung 268
Begrenzungsfigur bearbeiten 156
Begrenzungsfiguren teachen (grafisch) 135
Begrenzungsfiguren teachen (tabellarisch) 147
Begrenzungsfigur loschen 145
Begrenzungsfigur Gberbricken 154
Begrenzungspunkt im Kreissegment
verschieben 156

Begrenzungspunkt im Viereck verschieben 158
Begrenzungspunkt l8dschen 146, 150
Begrenzungspunkt teachen 148
Benutzerprofil aktivieren 230

Benutzerprofile verwalten 229

Benutzerprofil loschen 232

Benutzerprofil speichern 230

Berechnete Ausgleichsposition der Laufkatze
speichern 166

Betriebsart ausschalten 11

Betriebsart einschalten 10

Betriebsarten 9,186

Betriebsart ,Klettern* 162

Betriebsart ,Lastprifung 125 %" 169
Betriebsart ,Lastprifung 125 %" ausschalten 171
Betriebsart ,Lastprifung 125 %" einschalten 169
Betriebsart ,Montage” 13

Betriebsart ,Montage" ausschalten 14
Betriebsart ,Montage" einschalten 13
Betriebsart ,,Skalieren” 74

Betriebsart ,Skalieren” einschalten 18, 39, 123
Betriebsart ,Teachen" einschalten 130
Betriebsbild , Antikollisionssystem* 69
Betriebsbild ,Arbeitsbereichsbegrenzung” 222
Betriebsbild ,Balkenanzeige” 220

Betriebsbild ,Diagnosespeicher” 210
Betriebsbild ,Diagnosespeicher” 6ffnen 210
Betriebsbild ,Lastmomentkurve* 222
Betriebsbild ,Sensoren” 223

Betriebsbild ,Skalieren® 75
Bildschirmoberflache reinigen (Clean-Funktion) 219

D

Datum und Uhrzeit einstellen 105

Diagnose BUS-Teilnehmer 253

Diagnose Eingange und Ausgange der
speicherprogrammierbaren Steuerung (1/0) 256
Diagnosefilter 252

Diagnose LiTU 257

Diagnosemeldungen 251
Diagnosemeldungen erkennen 209
Diagnosemeldungen im Langzeitspeicher 251
Diagnosemeldung quittieren 211
Diagnose-Seite 187

Diagnosespeicher 209

Display 184

Display einschalten 178

Display einstellen 178
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Display-Helligkeit und Tag-/Nachtmodus
einstellen 225

Display in der Kabine 181

Display-Lautstarke einstellen 218, 225
Display-Seiten blattern (Seitenstatus) 202
Drehrichtung ,Fahrwerksensor* einstellen 35
Drehrichtung ,Hubwerk-Sensor” einstellen 26
Drehrichtung ,Katzfahrwerkssensor” einstellen 31
Drehrichtung von Frequenzumrichter
~Hubwerk" einstellen 24

Drehrichtung von Frequenzumrichter
.Katzfahrwerk" einstellen 29
Drehwerkgeschwindigkeit einstellen 43, 236
Drehwerkgeschwindigkeiten flr
Steuerhebelrasterung 62
Drehwerkgeschwindigkeiten flr
Steuerhebelrasterung einstellen 242
Drehwerkgeschwindigkeit fir Drehwerkstufen
einstellen 64

Drehwerkgeschwindigkeit ,stufenlos” einstellen
(Werkseinstellung) 63
Drehwerkgeschwindigkeit ,stufig” einstellen 63
Drehwerk-Mode einstellen 41, 235
Drehwerk-Mode prifen 162

Drehwinkel begrenzen 165

E

Einstellungen nach Bedarf 179
Elektrische Antriebsleistung einstellen 23
EMS-Backup-Daten 268
EMS-Backup-Daten von SPS auf Display
Ubertragen 269

Endschalter ,Hub oben* Uberfahren 165
Ereignisanzeige 253

Erstinbetriebnahme Display 178
Erweiterungsmenid 200

Erworbene Kranfunktion aktivieren
(Einkaufswagen) 205

Extern gesteuerte Traglastreduzierung einstellen 52

F

Fahrstrecke skalieren (Option) 97
Fahrverhalten der Antriebe in Betriebsart
.Personentransport” 119
Fahrwerkgeschwindigkeit einstellen 46, 239
Faserseil ablegen 113

Faserseil auflegen 114

Faserseildaten (Option) 27,112
Fortschrittsanzeige im Wizard 207
Freischalt-Code 204

Frequenzumrichter ,Hubwerk" einstellen 24
Frequenzumrichter ,Katzfahrwerk” einstellen 29
Funk-Not-Halt am Arbeitskorb ausschalten 127
Funk-Not-Halt am Arbeitskorb einschalten 126
Funktion ,Balkenanzeige* 220

Funktion der Funkfernsteuerung prifen 262
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Funktion des Steuerstandes prifen 262
Funktionen der Bedieneinheiten (Folientastatur)
prifen 263

Funktionen der Klimaanlage prifen 264
Funktionstest durchfihren 101

Funktionsweise der
Seilgewichtsberlcksichtigung 81

G

Gesamte Traglastreduzierung einstellen 48
Geschwindigkeit der Hubwinde einstellen 237
Geschwindigkeit der Katzfahrwinde einstellen 238
Getrennte Traglastreduzierung einstellen 50
GroBe Last nach auBen fahren 57

GroBe Last nach innen fahren 58

H

Hauptmenu-Leiste 186

Hauptmenl und Untermenid 199

Heizung, Liftung und Klimaanlage (Option)
bedienen 226

Helligkeit einstellen 67

Hubwerkstyp einstellen 20
Hubwindengeschwindigkeit einstellen 45

Informationen zu den Antrieben 247
Informationen zum Drehwerk 247
Informationen zum Kran 243
Informationen zum Kranfahrwerk 250
Informationen zur Hubwinde 248
Informationen zur Katzfahrwinde 250

K

Kabine 36

Kamerasystem einstellen 66, 242
Kamera-Zoom einstellen 66

Katzfahrwerkstyp einstellen 28
Katzfahrwinden-Geschwindigkeit einstellen 46
Kletterdaten prifen 162
Konfigurationstbersicht 37
Konfigurations-Wizard beenden 38
Konfigurations-Wizard starten 19

Kontroll- und Bedienelemente 181
Krandiagnose 253

Kran einstellen 178

Kraneinstellungen fir Kranfachkrafte 39

Krane mit Strangumschaltung 132

Kran fiir den Personentransport vorbereiten 120
Kran konfigurieren 18

Kran skalieren 74

Kransteuerung am Steuerstand (Kabine)
einschalten 121
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Kransteuerung an Funkfernsteuerung
einschalten 121

Kransteuerung ausschalten 121
Kransteuerung einschalten 121

Krantyp einstellen 108

Krantyp und Werknummer 107, 243
Kreissegment teachen 134, 140
Kurzinformationen zum Kran eingeben 109
Kurzzeit-Maschinendaten l6schen 266

L

Landessprache einstellen 223

Last (groBer 85 % der Maximallast) nach innen
fahren 59

Lastkollektiverfassung 266
Lastmomentbegrenzung auf Funktion prafen 100
Lastmomentkollektiverfassung 267
Lastmoment ,refl” skalieren 95

Lastmoment ,ref2" skalieren 96

Lastmoment skalieren (Option) 95
Lastparameter 246

Lautstarke der Summerfunktion einstellen 61
Liebherr-Telematik-Einheit (LiTU) 265
Load-Plus 53

M

Manuellen Preset durchfiihren 78

Manuellen Preset im Skalierprozess durchfihren 79
Maschinendatenerfassung 265

Maximale Ausladung skalieren 87

Maximale Senktiefe auf neuen Wert einstellen 164
Maximale Senktiefe skalieren 90

Menu ,Benutzereinstellungen” 223

Menufihrung 198

Menl ,Home" 220

Meni ,Kraneinstellungen* 40, 234

Meni ,Schnellzugriff* 216

Meni ,Service" 243

Minimale Ausladung skalieren 85

Minimale Last skalieren 89

Minimale Senktiefe skalieren 88

Montage 9

N

Nachlaufzeit der Einziehhydraulik einstellen (HC-
LH) 239

Nach Not-Halt-Auslosung Kransteuerung
einschalten 128

Navigationshilfe in der Betriebsanleitung 201
Nummernblock 204

0

Optische und akustische Warnsignale 174

Index

P

Parameter am Schieberegler einstellen 207
Parameter eingeben 203

Parameter in Eingabefeld eingeben 206
Parameterlbertragung an Frequenzumrichter
~-Hubwerk" ein oder ausschalten 26
Parameterlbertragung an Frequenzumrichter
.Katzfahrwerk” ein oder ausschalten 31
Personentransport 117

Polygonzug, Kreissegment und Viereck
kombinieren 132

Polygonzug teachen 133, 137

Power Cycle 215

Preset 78

Pruflast dimensionieren 84

Pruflast nach Tragfahigkeitstabelle bestimmen und
bereitlegen 101

Q

QR-Code anzeigen 218

R

Referenzlast skalieren 92

Referenzpunkte bearbeiten 221

Regeln zum Teachen der Begrenzungsfiguren 132
Rollo-Menu 203

S

Schaltflache ,CLEAR" 200

Scheibenwischer und Scheibenwaschanlage
bedienen 226

Schnittstelle fir Antikollisionssystem (Option) 68
Schnittstelle fir Antikollisionssystem
ausschalten 72

Schnittstelle fir Antikollisionssystem

einschalten 71

Seilgewichtsberiicksichtigung 59, 81
Seilgewichtsberlicksichtigung ein oder
ausschalten 83

Seillagen an Hubwerkstrommel mit Seillagenskala
ermitteln 22

Seillagen an Hubwerkstrommel ohne Seillagenskala
ermitteln 21

Seillagen ermitteln 21

Seillagen und Seilgewicht einstellen 22
Seiten-ID anzeigen 217

.Sekundarbremse einschleifen* ausschalten 16
.Sekundarbremse einschleifen einschalten 15
Senden von EMS-Backup-Daten starten 269
Senktiefenbegrenzung (3D-ABB) 150
Senktiefenbegrenzung ausschalten 153
Senktiefenbegrenzung einstellen 152
Sicherheitsfunktionen der Kransteuerung in
Betriebsart ,Personentransport” 119
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Sicherheitsfunktionen prifen 259
Sicherheitshinweise 7

Sl-Einheiten umstellen 224

Signalleuchte ,ABB-Uberbriickung

aktiv* (Option) 156

Signalton vom Display 208
Signal-Windwarnung (Option) 176
Skalierdaten 245

Skalierubersicht 99

Skalier-Wizard 84

Skalier-Wizard beenden 100

Skalier-Wizard starten 85

~SNLK+“ ausschalten 57

~SNLK+" flr den Kranbetrieb freigeben, sperren 54
~SNLK+" im Kranbetrieb einschalten 55
Software-Manager / Hardware-Manager 268
Sommerzeit / Winterzeit einstellen 104
Sonderfunktionen mit Funktions-Code 15
Statusleiste am oberen Rand des Displays 187
Statuszeile 202

Steuerungsanderungen 11

Strangvariante einstellen 52, 240
Streckenanfang skalieren 97

Streckenende skalieren 98

Summerfunktion fir Antriebe 60
Summerfunktion fur Antriebe einstellen 241
Symbole flr Assistenzsysteme 198

Symbole fur Krane mit Verstellausleger 197
Symbole im Display 184

Symbole im Menu ,125% Lastprifung® 197
Symbole im Menu ,Arbeitsbereichsbegrenzung” 195
Symbole im Menu ,Benutzereinstellungen” 189
Symbole im Menl ,Home* 189

Symbole im MenU ,Klettern* 196

Symbole im Menu ,Kraneinstellungen* 191
Symbole im MenU ,Service* 192

Symbole im Menl ,Skalieren* 194
Systeminformationen 271

Systemtests 259

Systemzeit 103, 233

T

Tabelle nach Figurentyp filtern 148
Tages-Code 204

Temperatur im Schaltschrank 247

Tonhohe fiur Antrieb einstellen 62

Tower Crane OS aktualisieren (Update) 269
Tragfahigkeit 47, 240

Traglastreduzierung einstellen 47, 240
Typenschild am Faserseil 112

U

Uberblendbilder 211

Uberblendbild ,Fehlermeldung® 215
Uberblendbild ,Funkfernsteuerung® 213
Uberblendbild ,Not-Halt gedriickt* 213

Uberblendbild ,Riickmeldung Folientastatur* 215
Uberblendbild ,Sanduhr* 212

Uberblendbild , Steuerung Aus* 211
Uberblendbild ,Warnmeldung* 214
Uberschneidende Begrenzungsfiguren 132

\'

Verfligbare Tragfahigkeitskurven 77

Viereck teachen 134, 142

Vor Arbeitsbeginn Kran und ABB auf Funktion
prifen 131

W

Werknummer einstellen 109
Werkseinstellungen 172
Windwarnstufen 172

Windwarnstufen berechnen 173
Windwarnstufen einstellen 174
Windwarnstufen fir Personentransport
einstellen 125

Wizard bearbeiten 207

Z

Zeitzone einstellen 104
Zu dieser Anleitung 7
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