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1. EINFUHRUNG

In diesem Kapitel werden die Begrenzungen und Sensoren des Krans sowie deren Konfiguration
ausfihrlich erldutert. Die Einrichtung dieser Gerate muss wahrend der Montage des Krans und vor der

Inbetriebnahme erfolgen.

Warnhinweis: Die Einrichtung dieser Gerdate muss von qualifizierten Technikern prazise und

korrekt durchgefiihrt werden, da der sichere und korrekte Betrieb des Krans davon abhdngt.

Position der Begrenzungseinrichtungen:

1,2 1- Hubhoéhen-Sensor.

2- Induktiver sensor - heben.

3- Laufkatzenposition- sensor.

4- induktiver sensor - laufkatze.
5- wadgezelle.

6- Lastmomentbegrenzer.

7- schwenksensor.

LT L LT AN

3,4

LT LA
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1.1.BEGRENZUNGSEINRICHTUNGEN

Zur Gewabhrleistung des sicheren Betriebs des TLS70 werden die folgenden Begrenzungseinrichtungen

verwendet:

- Endschalter

- Elektronisch gesteuerte Begrenzungsmerkmale.

1.1.1. ENDSCHALTER

Diese am Lastmomentbegrenzer befindlichen Endschalter stoppen die Manover der Laufkatze
und des Hebens, wenn die maximalen dynamischen und statischen Momentwerte erreicht
wurden. AuBBerdem schaltet der 90% dynamische Momentbegrenzungsschalter die héheren
Geschwindigkeiten des Systems beim Heben des Krans Uber seinen 90% dynamischen

Nennmomentwert aus.

1.1.2. ELEKTRONISCH GESTEUERTE BEGRENZUNGSMERKMALE

Der TLS70-Kran verflgt Gber mehrere Sensoren, um Funktionen wie das Zonierungssystem, die
Lasttabellenregelung und Geschwindigkeitsreduzierung, gebrochene Trommelwelle oder

Uberdrehzahlmerkmale zu Giberwachen.
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2. SCHALTTAFEL UND SITZSCHALTER.

Der TLS70 ist mit einem, am Fahrersitz befindlichen, Wahlschalter fur die Positioniergeschwindigkeit
ausgestattet, der dem Kran grundsatzlich einen alternativen Satz langsamerer Hubgeschwindigkeiten

fiir Prazisionsarbeiten gibt.

2.1.11 IV FALLMODUS-SCHALTER

Ein, am Fahrersitz befindlicher [I//IV-Fallmodusschalter erméglicht dem Kranfiihrer, auszuwahlen,

welche Einscherung gerade am Kran installiert ist.

Die entsprechende Lasttabelle wird auf dem MMI-Bildschirm in der Kabine angezeigt.
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2.2 EIN/AUSSCHALTER FUR DEN BETRIEBS/MONTAGEMODUS UND DAS
ZONIERUNGS/ANTIKOLLISIONSSYSTEM.

Wahrend des Auf- oder Abbaus des Krans muss sich der Betriebs-/Montagemodus-Schalter im
Montagemodus befinden, um bestimmte Sicherheitsmerkmale zu umgehen und den Aufbau des Krans
zu ermoglichen. Nachdem der Kran aufgestellt wurde und einsatzbereit ist, muss der Betriebs-
/Montagemodus-Schalter in den Betriebsmodus versetzt werden. Diese Schalter befinden sich in der

elektrischen Schalttafel

WARNHINWEIS: Der Montagemodus darf nur fir die Montage und Demontage des
Krans sowie fir bestimmte Wartungsarbeiten verwendet werden. Es ist strengstens
verboten, den Kran wahrend der Durchfuhrung regularer Arbeiten in den

Mo ntagemodus Zu versetzen.

Der TLS70 verfugt Uber einen Aktivierungs/Deaktivierungsschalter der Sensoren fir die optionalen
Antikollisions- und Zonierungssysteme. Falls weder das Antikollisions- noch das Zonierungssystem im
Kran installiert sind, muss sich der Schalter in der "Disable"-Position befinden, andernfalls funktioniert

der Kran moglicherweise nicht richtig.

HINWEIS: Dieser Schalter dient zur Aktivierung der SAEZ-Option fur Antikollisions- und
Zonierungssysteme. Falls ein Fremdsystem im Kran installiert ist, muss dieser Schalter

in der Sperrposition bleiben.
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3. MMI-BILDSCHIRM-KONFIGURATION.

Der MMI-Bildschirm kann nach der Montage des Krans konfiguriert werden, wenn alle Verkabelungen
ordnungsgemal durchgefiihrt und die Sensoren eingesetzt und angeschlossen sind.

Durch Driicken der SETUP-Taste und der Eingabe des Benutzernamens und des Passworts konnen die
Konfigurationsmendis aufgerufen werden.

Nach dem Zugang wird die SETUP-Taste erneut gedriickt:

Damit wird der nachste Bildschirm angezeigt:
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Dort erscheinen die folgenden Untermendis:

e SENSOR EINSTELLEN Zur Sensorkalibrierung

e MASCHINENDATEN Zur Eingabe verschiedener Krandaten wie die Lasttabelle und
Auslegerlange.

o KOLLISIONSZONEN Zur Konfiguration des Zonierungssystems
e RADIO - Zur Einstellung des Antikollisionssystems (Optional)

4. AUSWAHL DER LASTTABELLE.

Innere Maschinendaten

setting sensor

machine data

collision zones

Die Lastdiagramm-Seite kann aufgerufen werden:

center of rotation
machine data

LOAD DIAGRAMS

dynamic crane

test connections

MOTOR SPEED CONFIGURATION
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Hier ist die Seite zur Wahl der Auslegerldange und der Lasttabelle zu sehen:

LOAD DIAGRAMS

constant A

constant B

S
——
=
——

maximum allowable weight

jib lenght

Wo der TLS70 (oder ein anderes Kranmodell) angezeigt wird, kann das gewlinschte Kranmodell iber
ein Dropdown-Meni ausgewahlt werden. Nach der Auswahl des erwiinschten Modells muss die
Bestatigungstaste gedriickt werden.

Im maximal zuldssigen Gewicht wird die maximale Tragfahigkeit des Krans - in diesem Fall 12000 Kg -
eingegeben.

Bei Auslegerlange muss die installierte Auslegerlange eingegeben werden.
Driicken Sie dann auf Bestatigen.

Danach wird die Lasttabelle gewahit.
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5. EINSTELLEN DER LAUFKATZENBEGRENZUNGEN

Die Funktion der Laufkatzenbegrenzungen ist sicherzustellen, dass sich die Katze innerhalb der
Auslegerbegrenzungen bewegt. Die Begrenzungen verlangsamen die Laufkatze beim Anndhern an den
Turm und an das Ende des Auslegers und stoppen sie, wenn die Laufkatze dabei ist, den Anfang oder

das Ende des Auslegers zu erreichen.

LAUFKATZEN BEGRENZUNGSGEHAUSE
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Die redundanten Sensoren der Laufkatzenbegrenzung befinden sich im Laufkatzen-

Begrenzungsgehduse und werden an dem, in der Kabine befindlichen MMI-Bildschirm eingestellt.

WARNHINWEIS: Die Einstellung der Laufkatzenbegrenzungen muss von qualifizierten

Technikern durchgefiihrt und sie miissen taglich auf ihren einwandfreien Zustand iiberpriift
werden.

Der zum Einstellen der Laufkatzenbegrenzungen erforderliche Vorgang ist folgender:
Unter dem MMI-Pfad SETUP/SENSOR EINSTELLUNG/LAUFKATZEN SENSOR

Erscheint der folgende Bildschirm:

trallay sansar

trallay radius

jib langnt

ORTIOHS trallay radius |

KAPITEL 14 - BEGRENZUNG UND EINSTELLUNG ~ ORIGINAL BETRIEBSANLEITUNG unizo1s REV 0.5  //



BETRIEBSANLEITUNG
TLS 70 12T

In diesem Bildschirm wird die maximale und minimale Laufkatzenposition entlang des Auslegers
eingestellt.

1- Bringen Sie die Laufkatzen am Laufkatzen-Radius in den inneren Laufkatzen-Endanschlag,
geben Sie den Wert in Metern von der Mitte des Turms ein und driicken Sie danach auf RESET.

2- Bringen Sie die Laufkatzen an der Auslegerlinge in den duBeren Laufkatzen-Endanschlag,
geben Sie den maximalen Auslegerwert in Metern ein und driicken Sie danach auf RESET.

3- Mit der Taste SET TROLLEY kénnen die Endschalter bei Bedarf zeitlich fiir den Kalibriervorgang
deaktiviert werden.

Damit wurden die inneren und duBeren Laufkatzenbegrenzungen eingestellt.

Durch Driicken der OPTIONEN-Schaltflache wird der folgende Bildschirm aufgerufen:

trolley sensor

TROLLEY SIGMAL 1

1234356

TROLLEY SIGHAL 2

123456

REVERSAL REVOLUTION TURN SENSOR \

REVERSAL SIGNAL ﬁ '

TROLLEY SENSOR |
[y

OPTIONS trolley radius

In diesem Bildschirm kann das Laufkatzensignal von beiden Kanédlen der Sensoren Uberprift und
bei Bedarf durch Driicken von REVERSE SIGNAL TROLLEY SENSOR umgekehrt werden.

HINWEIS: Das Sensorsignal muss ansteigen, wenn das Laufkatze-aullen Mandver
abgeschlossen ist. Bei falscher Konfiguration fiihrt die Reverse Signal Trolley Sensor Option
zu einer Fehlfunktion des Laufkatzen-Endanschlags und der Belastungstabelle. Diese Option
ist werksseitig vorkonfiguriert, daher darf sie nur auf Anweisung von autorisierten SAEZ-
Technikern verwendet werden.
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Durch erneutes Driicken der OPTIONEN-Schaltflache wird der folgende Bildschirm aufgerufen:

trolley sensor

SAFETY CONTROL DATA

SAFETY ALARM
SENSOR ALARM

Durch Driicken von SICHERHEITSALARM erscheint der folgende Bildschirm:

tralley asnaar

TROLLEY HYSTERIAIZ

irolley radius TROLLEY SPEED

In diesem Bildschirm kann die Hysterese der Laufkatzenbegrenzungen konfiguriert werden. Die

Hysterese wird als die Meterzahl definiert, welche die Katze zurlicklegen muss, um die Ein- und
Ausfahrbegrenzungen der Laufkatze zu I6sen, um sie wieder in Eingriff zu bringen.

Der Wert der LAUFKATZEN HYSTERESE muss in Metern eingegeben werden.

Der Grenzwert Abstand Laufkatzenverzogerung wird im Fenster DECELERATION METERS eingestellt.
Dieser Wert muss in Metern eingegeben werden.
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6. EINSTELLUNG DER HUBBEGRENZUNGEN

Die Hubbegrenzungen haben die Funktion, die Hakenflasche beim Anndhern an den Ausleger oder an
den Boden zu verlangsamen und sie in einem sicherem Abstand anzuhalten, bevor sie den Ausleger

oder die Bodenebene erreicht.

Hubbewegung Begrenzungsgehause

Die redundanten Sensoren der Laufkatzenbegrenzung befinden sich im Laufkatzen-

Begrenzungsgehduse und werden an dem, in der Kabine befindlichen MMI-Bildschirm eingestellt.

WARNHINWEIS: Die Einstellung der Hubbegrenzungen muss von qualifizierten Technikern
durchgefiihrt werden und sie miissen taglich auf ihren einwandfreien Zustand liberpriift
werden.
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Das zum Einstellen der Hubbegrenzungen erforderliche Verfahren ist folgendes:
Unter dem MMI-Pfad SETUP/SENSOR EINSTELLUNG/HUBSENSOR

Erscheint der folgende Bildschirm:

zetting ropes
position

OPTIONS

8
calibration "@" two Falls reaving ‘ | |

e ‘ | |
calibration "8" Four Falls resving ‘ | |
SR ‘ | J

OPTIONS load height |

Il FALLMODUS EINSCHERUNG

1- Wir bringen den Haken in seine obere Endposition und driicken die SET-Taste bei
"Kalibrierung "0" zwei Fallmodus Einscherung", um den Null-H6henwert einzugeben.

2- Danach bringen wir den Haken auf Bodenhdhe und durch Driicken der Zahl rechts neben der
SET-Taste bei "Height cranes" geben wir die Hohe an, in welcher der Kran aufgestellt wurde
und driicken die SET-Taste , um den Wert einzugeben.

IV FALLMODUS EINSCHERUNG

1- Wir bringen den Haken in seine obere Endposition und driicken die SET-Taste bei
"Kalibrierung "0" vier Fallmodus Einscherung", um den Null-Hohenwert einzugeben.

2- Danach bringen wir den Haken auf Bodenhdhe und durch Driicken der Zahl rechts neben der
SET-Taste bei "Height cranes" geben wir die Hohe an, in welcher der Kran aufgestellt wurde
und driicken die SET-Taste , um den Wert einzugeben.

Damit ist die Kalibrierung der Hakenhohe abgeschlossen.
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BETRIEBSANLEITUNG
TLS 70 12T

HINWEIS: Die Hakenhdhe muss in Bezug auf die Konfiguration der Einscherung kalibriert werden, die
am Kran verwendet werden soll: Falls eine IV-Fallmodus-Konfiguration verwendet wird, muss das
Gewicht dafiir kalibriert werden, ebenso wie bei der Verwendung einer II-Fallmodus-Konfiguration.
Wenn sowohl IV als auch Il Fallmodi im Kran verwendet werden kdonnen, muss die Hakenhdhe fiir
beide Modi kalibriert werden

Durch Driicken der OPTIONEN-Schaltflache wird der folgende Bildschirm aufgerufen:

setting
ropes position

HOIST SIGMNAL 1

122456

HOIST SIGMAL 2

122456

REVERSAL SIGNAL ﬁ '
HOIST SENSOR N

OPTIONS load height

In diesem Bildschirm kann das Hubsignal von beiden Kandlen der Sensoren Uberprift und bei
Bedarf durch Driicken von REVERSAL SIGNAL HOIST SENSORumgekehrt werden.

HINWEIS: Das Sensorsignal muss ansteigen, wenn das Abwartsbewegungsmanéver
durchgefiihrt wird. Bei falscher Konfiguration fiihrt die Option Reversal Signal Hoist Sensor
zu einer Fehlfunktion des Hubendschalters. Diese Option ist werksseitig vorkonfiguriert,
daher darf sie nur auf Anweisung von autorisierten SAEZ-Technikern verwendet werden.
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Durch erneutes Driicken der OPTIONEN-Schaltflache wird der folgende Bildschirm aufgerufen:

Durch Driicken von SICHERHEITSALARM erscheint der folgende Bildschirm:

hoist sensor

HOIST DECELLERATION Z FALLS

HOIST DECELLERATION 4 FALLS

DECELLERATION HYSTERESIS

HOIST POSITION ‘ HOIST SPEED ‘

Bei diesem Bildschirm kann die Hysterese der Hubbegrenzungen konfiguriert werden. Die Hysterese
wird als die Meterzahl definiert, die der Haken zuriicklegen muss, um die Auf- und
Abwartsbegrenzungen zu l6sen, um sie wieder in Eingriff zu bringen.

Der Wert der DECELERATION HYSTERESIS muss in Metern angegeben werden.
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Der Grenzwert fiir den Hubverzogerungs-Abstand wird in beiden Fenstern der Hubverzégerung
eingestellt. Dieser Wert muss in Metern eingegeben werden. Und er ist unabhédngig von einer II- oder
IV-Fallmodus--Konfiguration.

Durch Driicken von SICHERHEITSBEGRENZER gelangt man zum folgenden Bildschirm:

hoist sensor

% OVERSPEED

MAX SPEED

CHANNELS DIFFERENCE

HOIST POSITION ‘ HOIST SPEED ‘

Auf diesem Bildschirm kann der Alarm fiir die Uberschreitung der Hubgeschwindigkeit konfiguriert
werden:

Bei % OVERSPEED kann der maximal zuléssige Prozentanteil fiir die Ubergeschwindigkeit des
Hubwerks eingestellt werden.

Wenn das Hebezeug mit seiner Hochstgeschwindigkeit bewegt wird, driicken Sie die SET-Taste, um
den Maximalwert der Hubgeschwindigkeit zu erfassen.

Damit ist die Alarmfunktion der Ubergeschwindigkeit des Hubwerks konfiguriert.

HINWEIS: Der Alarm fiir die Ubergeschwindigkeit des Hubwerks ist werksseitig eingestellt
und es wird nicht empfohlen, ihn zu dndern, falls es ist unbedingt erforderlich ist.
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7. SCHWENKSENSOR.

Zum Einstellen des Schwenksensors ist das folgende Verfahren durchzufiihren:
Unter dem MMI-Pfad SETUP/SETTING SENSOR/SLEWING SENSOR

Erscheint der folgende Bildschirm:

slewing sensor

N=0OF TEETH MAIN PIGNON

OETAIN TEETH SLEWING RING

N"OF TEETH SLEWING RING I MAN

W7OF TEETH SLEWING RING
aaaaa I

OBTAIN

OPTIONS

Die Zahl rechts neben der Schwenkwinkel-Meldung zeigt den Schwenkwinkelwert an.

In der Anzahl der Zdhne des Hauptritzels kann die Zdhnezahl der Schwenksensoren eingegeben
werden.

In der Anzahl der Zdhne des Schwenkrings kann die Zahnezahl des Schwenkrings eingegeben werden.

In der Schaltfliche OPTIONEN werden die Parameter durch Driicken von SAVE ALL PARAMETERS
gespeichert. Falls der Wert des Schwenksensors zuriickgesetzt werden muss, kann dies durch Driicken
der Taste RESET SENSOR erfolgen.

slewing sensor

CLOCKW ISE-COUNTERCLOCKWISE

RESET SENSOR

SAVE ALL PARAMETERS

OPTIONS

Hinweis: Die Schwenkdaten werden werksseitig konfiguriert.
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Zum Einstellen des Schwenksensors ist das folgende Verfahren durchzufiihren:

Unter dem MMI-Pfad SETUP/SETTING SENSOR/CELL OF LOAD

Erscheint der folgende Bildschirm:

cell of load setting

S

ET
load cell signal 1 123456

OPTIONS

Im Wagezellensignal ist der von der Wagezelle vorgegebene Signalwert zu erkennen.

HINWEIS: Es wird dringend empfohlen, die Wagezelle sowohl im Il als auch im IV Fallmodus

zu kalibrieren, unabhdngig davon, welche Einscherung verwendet wird.
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cell of load setting

cal ibration "8" two Falls reeving | LIV
Reference weight 2 ropes | KG |

calibration "8" Four Falls reeving | LIV

> ﬁ
load cell signal 1 123456 | load cell signal 2 123456 |

OPTIONS LOAD HEIGHT ‘

SET

Il FALLMODUS KALIBRIERUNG:

0 Kg Lastkalibrierung: Mit dem Haken an seinem oberen Endschalter und ohne angehobene Last, wird
die SET-Taste bei Kalibrierung "0" zwei Fallmodus Einscherung betatigt.

Bekannte Hubgewicht-Kalibrierung: Wir heben eine bekannte Last, nicht geringer als 1000 kg, um
danach den Wert des Lastgewichts in kg links von Referenzgewicht 2 Seile einzugeben und die SET-
Taste zu driicken.

IV FALLMODUS KALIBRIERUNG

0 Kg Lastkalibrierung: Mit dem Haken an seinem oberen Endschalter und ohne angehobene Last, wird
die SET-Taste bei Kalibrierung "0" vier Fallmodus Einscherung betitigt.

Bekannte Hubgewicht-Kalibrierung: Wir heben eine bekannte Last, nicht unter 1000 kg, um danach
den Wert des Lastgewichts in kg links von Referenzgewicht 4 Seile einzugeben und die SET-Taste zu

dricken.

Damit wurde der Hublastwert kalibriert.

HINWEIS: Je héher die angehobene Last, die zur Kalibrierung des Referenzgewichts verwendet wird,
desto genauer ist die Lastkalibrierung.
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9. LASTMOMENTBEGRENZER.

Der Lastmomentbegrenzer zusammen mit der elektronisch gesteuerten Lasttabelle stellen sicher, dass
der Kran nur Lasten entsprechend seinem Lastdiagramm heben kann.

Der Lastmomentbegrenzer besteht aus drei redundanten Endschaltern, die sich auf dem
Auslegerabschnitt T1 befinden und den 100% statischen Momentwert, den 100% dynamischen

Momentwert und die 90% dynamische Momentfunktionen iberwachen.

S3 - 100% dynamischer
Momentbegrenzungsschalter

S5 - 90% dynamischer
Momentbegrenzungsschalter

S4 - 100% statischer
Momentbegrenzungsschalter

9.1 EINSTELLUNG 100% DYNAMISCHER MOMENTBEGRENZUNGSSCHALTER

WARNHINWEIS: Die Einstellung muss von qualifizierten Technikern durchgefiihrt und die

Schalter miissen taglich auf ihren einwandfreien Zustand iiberpriift werden.

Der 100% dynamische Endschalter stellt sicher, dass in jeder Auslegerposition kein Gewicht lber die
maximalen Lasttabellenwerte gehoben wird. Der 100% dynamische Endschalter stoppt die
Laufkatzenbewegung nach auRen und die Aufwartsbewegung des Hubwerks, so dass nur das Absenken

der Last moglich ist.
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Der Vorgang zur Durchfiihrung dieser Einstellung ist folgender:

e Die Laufkatze muss sich an der Auslegerspitze befinden.

e 110% des maximalen Ausleger-Spitzenlastwertes des Krans entsprechend der gewadhlten
Einscherung sind ca. 30 cm vom Boden entfernt anzuheben.

e Die Schraube, die den Endschalter betatigt, muss bei vollig ruhender Last eingestellt und dann
mindestens dreimal getestet werden, indem die Laufkatze ca. 6 Meter zuriick und dann vorwarts
bewegt wird, wobei darauf zu achten ist, dass das Manéver jedes Mal an der gleichen Stelle
stoppt.

e Nachdem der Endschalter gut eingestellt ist, muss die Kontermutter angezogen werden, um die

Schraube zu befestigen.

9.2 EINSTELLUNG 90% DYNAMISCHER MOMENTBEGRENZUNGSSCHALTER

WARNHINWEIS: Die Einstellung muss von qualifizierten Technikern durchgefiihrt und die

Schalter miissen taglich auf ihren einwandfreien Zustand liberpriift werden.

Die Funktion dieses Mikrokontakts besteht darin, durch eine gelbe Lampe in der Fahrerkabine und
einen Ein/Aus Warnton zu warnen, dass der Kran 90% seiner Hochstlast erreicht hat und die

Katzfahrgeschwindigkeit begrenzt.
Der Vorgang zur Durchfiihrung dieser Einstellung ist folgender:

e Die Laufkatze muss sich an der Auslegerspitze befinden.

e 90% des maximalen Ausleger-Spitzenlastwertes des Krans entsprechend der gewadhlten
Einscherung sind ca. 30 cm vom Boden entfernt anzuheben.

e Die Schraube, die den Endschalter betatigt, muss bei vollig ruhender Last eingestellt und dann
mindestens dreimal getestet werden, indem die Laufkatze ca. 6 Meter zuriick und dann vorwarts
bewegt wird, wobei darauf zu achten ist, dass die Hupe ertont und die
Laufkatzengeschwindigkeit jedes Mal an der gleichen Stelle verringert wird.

e Nachdem der Endschalter gut eingestellt ist, muss die Kontermutter angezogen werden, um die

Schraube zu befestigen.
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Dieser Begrenzer ermoglicht es uns, die Geschwindigkeiten auf die zweite Geschwindigkeit zu
begrenzen, wenn wir uns dem maximalen Lastwert im sicheren Geschwindigkeitsmodus ndhern und zu
vermeiden, dass wir aufgrund der Tragheit der Bremse der Laufkatze zur maximalen Reichweite

springen.

9.3 54 - EINSTELLUNG 100% STATISCHER MOMENTBEGRENZUNGSSCHALTER.

WARNHINWEIS: Die Einstellung muss von qualifizierten Technikern durchgefiihrt und die

Schalter miissen taglich auf ihren einwandfreien Zustand iiberpriift werden.

Der 100% statische Endschalter stellt sicher, dass in jeder Auslegerposition kein Gewicht lber die
maximalen Lasttabellenwerte gehoben wird. Der 100% statische Endschalter stoppt die

Laufkatzenbewegung nach auBen und erlaubt gleichzeitig das Hebe- und Senkmanéver des Hubwerks.
Der Vorgang zur Durchfiihrung dieser Einstellung ist folgender:

e Die Laufkatze muss sich in der weitmoglichsten Auslegerposition befinden, in der es maoglich ist,
die maximale Nennlast des Krans zu heben.

e Der maximale Ladewert des Krans entsprechend der gewahlten Einscherung muss ca. 30 cm vom
Boden entfernt angehoben werden.

e Die Schraube, die den Endschalter betatigt, muss bei vollig ruhender Last eingestellt und dann
mindestens dreimal getestet werden, indem die Laufkatze ca. 6 Meter zuriick und dann vorwarts
bewegt wird, wobei darauf zu achten ist, dass das Manéver jedes Mal an der gleichen Stelle
stoppt.

e Nachdem der Endschalter gut eingestellt ist, muss die Kontermutter angezogen werden, um die

Schraube zu befestigen.
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10. GESCHWINDIGKEITS-KONFIGURATIONEN.

Zur Einstellung der Windengeschwindigkeiten ist folgendes Verfahren erforderlich:
Unter dem MMI-Pfad SETUP/SETTING SENSOR/CELL OF LOAD

Erscheint der folgende Bildschirm:

Ela e

SLEWING SPEED

HOIST SPEED

TROLLEY SPEED

In diesem Bildschirm kdnnen die Schwenk-, Hub- und Laufkatzengeschwindigkeiten konfiguriert

werden.

HINWEIS: Die Winden und Schwenkgeschwindigkeiten sind werksseitig eingestellt und es
wird nicht empfohlen, sie zu dndern, falls es nicht unbedingt erforderlich ist.
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10.1KONFIGURATION DER HUBGESCHWINDIGKEITEN.

Bei Betatigung der Hubgeschwindigkeitstaste konnen die fiinf verschiedenen Geschwindigkeiten
innerhalb eines bestimmten Drehzahlbereichs konfiguriert werden.

Hoisting speeds

FIRST SPEED

SECOND SPEED

THIRD SPEED

FOURTH SPEED

FIFTH SPEED

10.2 KONFIGURATION DER LAUFKATZENGESCHWINDIGKEITEN.

Bei Betatigung der Taste fir die Laufkatzengeschwindigkeit konnen die drei verschiedenen
Geschwindigkeiten innerhalb eines bestimmten Drehzahlbereichs konfiguriert werden.

trolley sensor

FIRST SPEED

SECOND SPEED

THIRD SPEED
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10.3 KONFIGURATION DER SCHWENKGESCHWINDIGKEITEN.

Bei Betatigung der Taste fiir die Schwenkgeschwindigkeiten kdnnen die drei verschiedenen
Geschwindigkeiten zusammen mit anderen Schwenkparametern innerhalb eines bestimmten Bereichs
konfiguriert werden.

SLEWING
CONTROLL

SET 1 SLEWING PARAMETERS

SET Z SLEWING PARAMETERS

SET 3 SLEWING PARAMETERS

Die drei verschiedenen, am Hauptbildschirm auswéahlbaren Schwenkkonfigurationsmodi, konnen durch
ihre Betatigung konfiguriert werden.
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Auf der ersten Seite kdnnen die drei Geschwindigkeiten sowie die verschiedenen Startmomente

konfiguriert werden:

SLEWING
CONTROLL

FIRST SPEED 123456

SECOND SPEED 1234358

THIRD SPEED 1234358

START TORGLE 1 123456. 12

START TORGUE 2 123456.12

START TORGLE 3 123456, 12

START TORGUE 4 123456.12

Auf der zweiten Seite kdnnen die drei Geschwindigkeiten, verschiedene Maximaldrehmomente sowie
die Bremsmomente konfiguriert werden:
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SLEWING
CONTROLL 2

MAX TORGUE 1 123456,

MAX TORGUE 2 123456,

MAX TORGUE 3 123456,

MAX TORGUE 4 123436,

BRAKE TORGUE @ 123456. 12

BRAKE TORGUE 1 123456. 12

BRAKE TORGUE Z 123456, 12

BRAKE TORGUE 3 1234356, 12

BRAKE TORGUE 2 123456. 12

BRAKE TORGUE 3 123456, 12

BRAKE TORGUE 4 123456, 12

Auf der dritten Seite kann das BremsenschlieBverhalten sowie das inkrementelle und dekrementelle

Drehmoment konfiguriert werden:

SLEMING
CONTROLL 3

SPEED CLOSING ERAKE 123456, 12

TIME CLOSING BRAKE 123456. 12

INCREMENTAL TORGUE 123456, 12

DECREMENTAL TORGUE 123456.12
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1. ALLGEMEINE INFORMATIONEN

1.1. EINFUHRUNG

Der TLS 70 kann mit den folgenden Geraten gesteuert werden:

e Kabinensteuerung.

e Fernsteuerung.

Der Steuermodus des Krans wird durch Einstecken des Steuergeratesteckers in die Hauptkabine
des Krans eingestellt, so dass die Kransteuerung nicht auf zwei Arten gleichzeitig angeschlossen
werden kann, wodurch jegliche Art von Stérungen vermieden werden.

Um den Steuermodus zu &ndern, muss der Kran ausgeschaltet und der Stecker des gewiinschten
Gerates angeschlossen werden und schlieBlich ist der neue Steuermodus nach 10 Sekunden
betriebsbereit.

2. KABINENSTEUERUNGEN

Die Kabinensteuerung besteht aus einem Satz von zwei Steuerknippeln, einem auf jeder Seite
des Sitzes des Kranfiihrers, sowie aus einem Satz von Tasten und einem MMI-Bildschirm.
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LAUFKATZE

A

LINKER STEUERKNUPPEL

SCHWENKEN

1. Die Schwenk- und Fahrmanodver werden mit dem

linken Steuerknippel gesteuert. Zu ihrer Funktion,
muss der Totmannschalter an der Vorderseite des
Steuerknippels betatigt werden.

Sowohl die Schwenk- als auch die Fahrmandver
haben drei voneinander unabhéangige
Geschwindigkeiten.

Wenn der Steuerkniippel nach vorn bewegt wird,
bewegt sich sich die Laufkatze in Richtung der
Auslegerspitze, wird der Steuerkniippel nach hinten
bewegt wird, bewegt sich die Laufkatze nach hinten.

Wenn der Steuerkniippel nach links bewegt wird,
dreht sich der Kran entgegen dem Uhrzeigersinn,
wird der Steuerkniippel nach rechts bewegt, dreht
sich der Kran im Uhrzeigersinn.

Schalter zum SchlieRen der Schwenkbremsen. Bitte
beachten Sie, dass die Betatigung der
Schwenkmotorbremsen wahrend des
Schwenkvorgangs des Krans eine madgliche
Gefahrensituation auslésen kann. Betétigen Sie sie
also mit Vorsicht.

Taste fur den freien Schwenkmodus: Diese l6st die
Schwenkbremsen, damit der Kran je nach
Windrichtung frei schwenken kann.

Kontrollleuchten fir 100 % der Maximalbelastung.

Wabhlschalter 3  fir
Hubgeschwindigkeit

Normal-/Positionierung-

Wabhlschalter des Fallmodus Il/IV.

z
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HEBEN

[y

[y

v

RECHTER STEUERKNUPPEL

7. Der rechte Steuerkniippel steuert den

FAHREN

8. Start-up Taste.

9. Hupentaster.

10. Not-Aus-Taster.

Hebevorgang und die Fahrmandver.
(Fahren ist optional). Zu ihrer Funktion,
muss der Totmannschalter an der
Vorderseite des Steuerknlppels betétigt
werden.

Das Hebemandver hat funf regelméaRige
Geschwindigkeiten sowie flunf langsamere

Geschwindigkeiten, die
Positioniergeschwindigkeiten genannt
werden.

Das Fahrmanéver hat zwei

Geschwindigkeiten.

Wenn der Steuerkniippel nach vorn bewegt
wird, bewegt sich die Hakenflasche nach
unten, wenn der Steuerknippel nach hinten
bewegt wird, bewegt sie sich nach oben.

Wenn das Fahrsystem aktiviert ist, bewegt
sich der Kran nach links, wenn der
Steuerknuppel nach links bewegt wird, wird
der Steuerknippel nach rechts bewegt,
bewegt sich der Kran nach rechts.
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11
\ 11. Die Kabine verflgt Gber 2
Scheibenwischermotoren. Jeder hat einen
eigenen Ein-/Ausschalter.
/> 12. Innenleuchte zur Kabinenbeleuchtung
12

13. Objekttrager

Bl
. 14. Drucktasten-Betéatigung fur die
14 Scheibenwaschpumpe.
15

15. AC-Steckdosen.

¢

ORIGINAL BETRIEBSANLEITUNG uniz2018 REV 0.5

KAPITEL 15 -STEUERSYSTEME



BETRIEBSANLEITUNG
TLS 70 12T

16. XCOM-Kabelbuchse fiir Mandver von
der Kabinensteuerung

17. 3P+T+N 16 Ampere Steckdose. Fir die

/ 18 |Stromversorgung der Kabine (Heizung,
Reinigung, Stecker und Steckdosen.....)

17 >

18. MMI-Bildschirm Kabelbuchse.

19. Stromversorgung fur die

Y Kabinenelektronik.

20

20. Leistungsschalter und Fehlerstrom-
Schutzschalter fir die elektrische
Installation der Kabine.

21. Transformator-AC-Stromversorgung fir
die Steckdosen.
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22
\ 22. MMI Bildschirm.

Steuerknippel-Detail:

TOTMANNSCHALTER
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Gesamtansicht der Kabine:

Haken zum Heben der Kabine Objekttrager Kabinenschaltschrank

A/ Sitz  Steuerknuppel + Drucktasten

Vorhang Kransteuerungen

Scheibenwischer mit Blirste

KAPITEL 15 STEUERSYSTEME ORIGINAL BETRIEBSANLEITUNG- Juni201s REV 0.5 7



BETRIEBSANLEITUNG
TLS 70 12T

3. KRANSTEUERUNGEN

Die Bedienung des Krans kann mittels der oben genannten Steuerungen erfolgen.

3.1 KRANBEDIENUNG MITTELS FERNSTEUERUNG (OPTIONAL)

LINKER
STEUERKNUPPEL

SCHWENKBREMSEN NOTSTOPP FREISCHWENK-II-/IV- RECHTER
SCHLIESSEN FALLMODUS STEUERKNUPPEL

N\

90% LAST LEICHT

(Optional)

Steuerschalter Batterie Regulare Geschwindigkeit - 100% LAST LEICHT

0/1 Start Positioniergeschwindigkeit. (Optional)

e Anschluss der Fernsteuerung

[0}

(o}

(o}

(0]

Um die Verbindung zur Fernsteuerung zu aktivieren, muss der Empfanger an die
XCOM-Buchse im Hauptschaltschrank angeschlossen werden.

Vergewissern Sie sich, dass der Akku eingesetzt und auf der Fernsteuerung
geladen ist.

Wabhlen Sie den IlI- oder IV- Fallmodus ( - ¢ ) entsprechend der
aktuellen Einscherung des Krans.

Die regulére oder Positioniergeschwindigkeit befindet sich auf der rechten Seite
der Fernsteuerung: ﬂ@= Positioniergeschwindigkeit, é regulare
Geschwindigkeit.
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e Inbetriebnahme des Krans
0 Heben Sie den Not-Aus Drucktaster im Uhrzeigersinn nach oben.
o Drehen Sie den Startschalter auf der linken Seite in Position 1.
o0 Driicken Sie auf den Startschalter, bis der Kran startet (ca. 2 Sekunden),

nachdem der Kran angesprungen ist, sendet er drei Sekunden lang kontinuierlich
ein akustisches Signal.

Kranbedienung:

o Der linke Steuerknuppel steuert die Laufkatze (vorwarts, rickwarts) und die
Schwenkmanover (rechts, links) des Krans, wahrend der rechte Steuerknippel
das Heben (Haken abwarts, aufwarts) und die Fahrmanéver (rechts, links) des
Krans steuert.

o Funf Geschwindigkeiten stehen fir den Hubmechanismus sowohl in normaler als
auch in Positioniergeschwindigkeit zur Verfigung, zwei Geschwindigkeiten fur
das Fahrmanover, wéhrend drei unabhéngige Geschwindigkeiten fur den
Schwenk- und Laufkatzenmechanismus verfiigbar sind.

Schalter zum SchlieRen der Schwenkbremsen

0 Durch Auslosen des Schalters zum Schlie3en der Schwenkbremsen werden die
Bremsen beider Schwenkmotoren geschlossen und stoppen sofort das
Schwenkmandver. Bitte beachten Sie, dass es zu unerwiinschten Belastungen
der Konstruktion und zu einer schwingenden Last kommen kann, wenn dieser
Ausloser bei laufendem Schwenkmandver betatigt wird, dadurch kann es zu
gefahrlichen Situationen kommen, daher sollte diese Funktion mit Vorsicht
verwendet werden.

Tonsignal

o Durch Dricken der Start-/Hupe-Taste wird ein akustisches Signal ausgelost.

Freischwenkmodus

0 Wenn die Taste fir den Freischwenkmodus gedriickt wird, bleiben die
Schwenkbremsen offen, damit der Wind den Kran in seine Richtung schwenken
kann. Diese Aktion ist jedes Mal unerlésslich, wenn der Kran abgestellt wird.

Notstopp

0 Durch Dricken des Not-Aus-Taster stoppen alle Kranbewegungen sofort,
schlie3en die Bremsen aller Manéver und schalten den Kran ab.

WICHTIG: Verwenden Sie den Notstopp nicht, um wahrend des normalen Betriebs ein
Manover des Krans anzuhalten. Der Notstopp darf NUR IM NOTFALL VERWENDET
WERDEN, bei GEFAHR EINER KOLLISION ODER IN GEFAHRLICHEN SITUATIONEN.
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e Bildschirm (optional)

o Die Fernsteuerung kann optional mit einem Bildschirm geliefert werden, der
ermdglicht, Informationen wie Windgeschwindigkeit, Hublastwert oder die
Laufkatzenstellung zu tGberwachen.

e Anderung der Frequenz
0 Bei Storproblemen mit dem Funksystem der Fernsteuerung kann die Frequenz

durch Halten der Starttaste und gleichzeitiges Betatigen der Notstopp-Taste
geandert werden.

Fir die korrekte Installation und Handhabung der Funksteuerung beachten Sie die Hinweise in
der dem Gerét beiliegenden Bedienungsanleitung.

3.2. KRANBEDIENUNG UBER DIE KRANKABINE

Gesamtansicht:

Steuersitz,
Vollansicht

v
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Schwenkbremsen
schlieBen
RegelmaBige Freischwenkmodus Linker v Starttaste Hupe Rechter Drucktaster
Geschwindigkeit - Steuerknuppel Fallmodus Steuerkniippel Notstopp
Positioniergeschwindigkeit

e Anschluss der Kabinensteuerung
0 Um den Anschluss der Kabinensteuerung zu aktivieren, missen drei Kabel von
der Kabine zum Hauptschaltschrank gesteckt werden: XCOM, Betrieb und EXT
zum Aktivieren der Bedienelemente auf dem Sitz-, Kabinen- und MMI-Bildschirm.

o Wabhlen Sie den II- oder IV-Fallmodus (& -@@ ) entsprechend der aktuellen
Einscherung des Krans.

o Die regulare oder Positioniergeschwindigkeit befindet sich auf der rechten Seite

der Fernsteuerung: C@> Positioniergeschwindigkeit, ﬁ‘ regulare
Geschwindigkeit.

e Inbetriebnahme des Krans

o0 Entriegeln Sie den Not-Aus Drucktaster im Uhrzeigersinn nach oben.

o Drehen Sie die Starttaste in die mittlere Position und drehen Sie danach die Taste
wieder nach rechts, sobald sich der MMI-Bildschirm auf dem Startbildschirm
befindet.

e Kranmandver

o Der linke Steuerknuppel steuert die Laufkatze (vorwarts, rickwarts) und die

Schwenkmandver (rechts, links) des Krans, wahrend der rechte Steuerkniippel

das Heben (Haken abwarts, aufwarts) und die Fahrmandver (rechts, links) des
Krans steuert.
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o Finf Geschwindigkeiten stehen fiir den Hubmechanismus sowohl in normaler als
auch in Positioniergeschwindigkeit zur Verfugung, zwei Geschwindigkeiten fir
das Fahrmandver, wahrend drei unabhangige Geschwindigkeiten fur den
Schwenk- und Laufkatzenmechanismus verfiigbar sind.

e Schalter zum SchlieRBen der Schwenkbremsen

0 Durch Auslésen des Schalters zum Schliel3en der Schwenkbremsen werden die
Bremsen beider Schwenkmotoren geschlossen und stoppen sofort das
Schwenkmandver. Bitte beachten Sie, dass es zu unerwiinschten Belastungen
der Konstruktion und zu einer schwingenden Last kommen kann, wenn dieser
Ausloser bei laufendem Schwenkmandver betétigt wird, dadurch kann es zu
gefahrlichen Situationen kommen, daher sollte diese Funktion mit Vorsicht
verwendet werden.

e Tonsignal

o Durch Drucken des Hupentasters wird ein Tonsignal aktiviert.

e Freischwenkmodus
0 Wenn die Taste fur den Freischwenkmodus gedrickt wird, bleiben die
Schwenkbremsen offen, damit der Wind den Kran in seine Richtung schwenken
kann. Diese Aktion ist jedes Mal unerlasslich, wenn der Kran abgestellt wird.
o Notstopp
o Durch Driicken des Not-Aus-Tasters werden alle Kranbewegungen sofort

gestoppt, die Bremsen aller Manover werden aktiviert und der Kran wird
ausgeschaltet.

WICHTIG: Verwenden Sie den Notstopp nicht, um wahrend des normalen Betriebs ein
Mandver des Krans anzuhalten. Der Notstopp darf NUR IM NOTFALL VERWENDET
WERDEN, bei GEFAHR EINER KOLLISION ODER IN GEFAHRLICHEN SITUATIONEN.

e Daten zur MMI-Schnittstelle

o Auf dem MMI-Touchscreen finden Sie alle notwendigen Informationen zur
Uberwachung und Steuerung des Krans im Normalbetrieb.
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Die wichtigsten Punkte auf dem Hauptbildschirm sind die folgenden:

' lompy n 1

6
MMI ANZEIGE HAUPTFUNKTIONEN
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Wind Laufkatz | Haken Systemmeldung / Temperatur Gehobenes Schwen | Zonierun | Schwen v Gehobe
Gesch enpositi héhe Warnung Lastmoment kmodi g/Antikol | kwinkel Fallmodus ne Last
windigk on % lision
eit
4. AKUSTISCHE SIGNALE
Die vom Kran ausgesendeten Tonsignale sind folgende:
KLANG TYP BEDIENUNG ERKLARUNG
Nach jeder Warnsignal, dass sich
TYP1 Fortlaufend- tiefer Inbetriebnahme und die Maschine im
Ton beim Driicken der Betriebsmodus
Hupe-Taste befindet.
Warnsignal, dass die
TVP 2 Fortlaufend- tiefer Beim Heben einer Betriebslastgrenzen der
Ton schweren Last Maschine Uberschritten
werden
Warnsignal, das
Kran im anzeigt, dass sich der
TYP 3 Ein/Aus- hoher Ton . . Kran im
Freischwenkbetrieb .
Freischwenkmodus
befindet

KAPITEL 15 STEUERSYSTEME
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Warnungen des Windstarkemessers:
WINDGESCHWINDIGKEIT BELEUCHTUNG AKUSTISCH
50 km/h orange blinkend
72 km/h rot: fortlaufend

WICHTIG: ALLE HIER NICHT AUFGEFUHRTEN STEUERUNGEN DURFEN NICHT IN DER
MASCHINE VERWENDET WERDEN, ES SEI DENN, DER HERSTELLER HAT DIES
AUSDRUCKLICH GENEHMIGT.
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1. EINFUHRUNG

Der TLS 70 Kran verfugt Uber ein computergesteuertes, eingebautes Zonierungssystem,
mit dem der Kran beim Erreichen der auf dem MMI-Bildschirm konfigurierten Zonen
verlangsamt und angehalten werden kann, sowie tber ein Blackbox-System, das relevante

Informationen Uber den Betrieb des Krans aufzeichnet.

Warnhinweis: Das Zonierungssystem muss konfiguriert werden, nachdem alle
Systeme des Krans korrekt eingerichtet sind. Alle Anderungen, die an der
Konfiguration des Kransystems vorgenommen werden, nachdem das
Zonierungssystem konfiguriert wurde, kénnen zu einem unerwinschten Verhalten
des Krans fuhren. Bitte Gberprifen und rekonfigurieren Sie das Zonierungssystem,

wenn der Aufbau der Systeme des Krans geandert wurde.

2. ZONENIERUNGSSYSTEM

Um das Zonierungssystem einzurichten, muissen die folgenden Parameter richtig

konfiguriert werden:

2.1 KRANDYNAMIK-EINGABE

Die dynamischen Parameter des Krans werden eingestellt, um die Kollisionsdaten
entsprechend der Kranbremszeit zu definieren. Dieses Meni wird unter dem Setup-Meni

aufgerufen:

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG /
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setting sensor

machine data

collision Zones

LOAD TESTS

Innerhalb des Untermentiis Maschinendaten:

machine data

LOAD DIAGRAMS

dynamic crane

test connections

SLEWING COMTROL

z KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
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Danach ein dynamischer Kran:

dynamic crane

dynamic crane zoning system

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG >
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Darunter werden die folgenden Parameter gefunden:

dynamic crane Zoning system

block angle

pre slow-down angle |

DISTANCE ACTIVATION TROLLEY

DISTANCE DERCTIVATE TROLLEY

SLOWDOWN TROLLEY

slewing angle

SCHWENK-BLOCKWINKEL:

Schwenken Sie den Kran bei seiner minimalen Geschwindigkeit und befreien Sie

das Mandver, wenn es eine konstante Geschwindigkeit erreicht. Uberpriifen Sie,
wie viele Grad erforderlich sind, um den Kran zum Stillstand zu bringen. Fiigen Sie
das Ergebnis in Blockwinkel ein und addieren Sie mindestens 3 Grad als

Sicherheitskoeffizienten.

VOR-VERZOGERUNGSWINKEL:

Schwenken Sie den Kran bei seiner maximalen Geschwindigkeit und befreien Sie

das Mandver, wenn es eine konstante Geschwindigkeit erreicht. Uberpriifen Sie,
wie viele Grad erforderlich sind, um den Kran zum Stillstand zu bringen. Fiigen Sie
das Ergebnis in Blockwinkel ein und addieren Sie mindestens 3 Grad als

Sicherheitskoeffizienten.

DEAKTIVIERUNGSABSTAND LAUFKATZE:

Deaktivierungsabstand zwischen dem Laufkatzenanschlag und der Blocklinie. Die

Eingabe muss mindestens 1,5 m betragen.

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
Juni 2018_Rev.0.5



BETRIEBSANLEITUNG
TLS 70 127

o AKTIVIERUNGSABSTAND LAUFKATZE:

Aktivierungsabstand zwischen der Laufkatzenverlangsamung und der Blocklinie.

Die Eingabe muss hoéher sein als die Eingabe des Aktivierungsabstands der
Laufkatze.

e VERLANGSAMUNG LAUFKATZE:

Bremsweg vor dem Erreichen des Laufkatzenanschlags und der Blocklinie. Die

Eingabe muss ausreichend sein, damit die Laufkatze sicher abbremsen kann, bevor

sie den Laufkatzenanschlag erreicht.

2.2. PRUFUNG DER ELEKTRISCHEN ANSCHLUSSE

Das Untermeni Prifanschlisse wird unter dem Setup-Ment aufgerufen:

machine data

LOAD DIAGRAMS

dynamic crane

test connections

SLEWING CONTROL

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG 5
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In diesem Meni kann Uberprift werden, ob alle elektrischen Anschliisse an der Schalttafel

bezlglich des Zonierungssystems korrekt sind. Durch Driicken jeder TEST-Taste kann das

Blockieren der einzelnen Mandver getestet werden.

pre slod—doun sleding

trolley out

trolley in

pre slod—doun trolley

2.3. EINRICHTEN DER BLOCKBEREICHE

Das Untermeni Kollisionszonen wird unter dem Setup-Menu aufgerufen:

setting sensor

machine data

collision Zones

LOAD TESTS

6 KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
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Damit kann auf das Zonierungssystem zugegriffen werden:

SETUP ANTI-COLLISION

Es kénnen zwei verschiedene Zonenbegrenzungen verwendet werden: Begrenzung des

Radiusbereichs und lineare Begrenzung:

SETUP (
ANTI-COLLISION
LIMITATION RADIUS-AREA

LINEAR LIMITATION

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG 7
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2.3.1. BEGRENZUNGSRADIUS-BEREICH

Es kdnnen verschiedene Begrenzungsradius-Bereichszonen konfiguriert werden:

LIMITATION RADIUS-AREA

Danach mussen innerhalb jeder Zone die folgenden Parameter eingestellt werden:

LINITATION RADIUS-AREA 1

acquire

acquire BLOCK LEFT ANGLE

acquire BELOCK RIGHT ANGLE

acquire

acquire MAx ALLOWED LUFFING POSITION

=
DISPLAY ON/OFF ZONE active ."'

g KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
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e LINKER VOR-VERZOGERUNGSWINKEL:

Schwenken Sie den Kran bei seiner minimalen Geschwindigkeit und befreien Sie

das Mandver, wenn es eine konstante Geschwindigkeit erreicht. Uberpriifen Sie,
wie viele Grad erforderlich sind, um den Kran zum Stillstand zu bringen. Fiigen Sie
das Ergebnis in Blockwinkel ein und addieren Sie mindestens 3 Grad als

Sicherheitskoeffizienten.

e LINKER BLOCKWINKEL:

Schwenken Sie den Kran bei seiner maximalen Geschwindigkeit und befreien Sie

das Mandver, wenn es eine konstante Geschwindigkeit erreicht. Uberpriifen Sie,
wie viele Grad erforderlich sind, um den Kran zum Stillstand zu bringen. Fiigen Sie
das Ergebnis in Blockwinkel ein und addieren Sie mindestens 3 Grad als

Sicherheitskoeffizienten.

e RECHTER BLOCKWINKEL:

Deaktivierungsabstand zwischen dem Laufkatzenanschlag und der Blocklinie. Die

Eingabe muss mindestens 1,5 m betragen.

e RECHTER VOR-VERZOGERUNGSWINKEL:

Aktivierungsabstand zwischen der Laufkatzenverlangsamung und der Blocklinie.

Die Eingabe muss hoéher sein als die Eingabe des Aktivierungsabstands der

Laufkatze.

e MAX. ZULASSIGE LAUFKATZEN-/WIPPPOSITION:

Aktivierungsabstand zwischen der Laufkatzen-/Wippverzégerung und der

Blocklinie. Die Eingabe muss hdher sein als die Eingabe des Aktivierungsabstands

der Laufkatze.

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG 7
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Mit der unteren EIN/AUS-Taste kann die Zonenbegrenzung aktiviert oder deaktiviert

werden. Durch Betatigen der Display-Taste wird die Visualisierung der

ausgewahlten Zonen angezeigt:

LIHITATION RADIUS-AREA 1

acquire

acquire

BLOCK LEFT ANGLE

acquire

BLOCK RIGHT ANGLE

acquire

acquire

MAx ALLOWED LUFFING POSITION

0

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
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2.3.2. LINEARE BEGRENZUNG

Im Untermeni des Zonierungssystems kann auf den linearen Begrenzungsmodus

zugegriffen werden:

SETUP (
ANTI-COLLISION

LIMITATION RADIUS-AREA
LINEAR LIMITATION

Es kdnnen maximal 10 Blocklinien konfiguriert werden:

LINERR 1
LINERR 2

LINERR 3
LINERR 4
LINERR 5

DISPLAY

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG 4
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Durch Dricken der linearen Tasten kann jede der Blocklinien konfiguriert werden

LINEAR LIMITATION 1

POINT 1 REFER POINT

acquire

REFER POINT

e REFERENZPUNKT:

Wir kénnen jeden der anderen moglichen 20 definierten Punkte aufrufen.

e ERWERBEN:
Durch Driicken von erwerben speichern wir den Punkt der Begrenzungslinie. Eine

Linie wird durch zwei Punkte definiert.

e Xn oder Yn:
Auf den X- oder Y-Koordinaten konnen wir manuell einen Koordinatenpunkt

eingeben oder den Koordinatenpunkt fir jeden Punkt nach dem Erwerb sehen.

z KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
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BEISPIELE FUR DIE LINEARE BEGRENZUNG:

Zwei Beispiele zum  Verstdndnis der Verwendung des linearen

Begrenzungssystems:

e BEISPIEL 1: Blockierungslinien, die eine Eisenbahn- oder Elektroleitung

simulieren

LINEARE KONFIGURATION 1:

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 1 und driicken Sie die Taste

POINT 1

acquire

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 1 und driicken Sie die Taste

POINT 2

I acquire I

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG =
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LINEARE KONFIGURATION 2

Geben Sie RECALL POINT ->2 in Punkt 3 ein (X3 und Y3 zeigen Koordinaten bezogen
auf Punkt 2)

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 4 und dricken Sie die Taste

POINT 4

I acquire I

LINEARE KONFIGURATION 3

Geben Sie RECALL POINT ->4 in Punkt 5 ein (X5 und Y5 zeigen Koordinaten bezogen
auf Punkt 4)

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 6 und driicken Sie die Taste

POINT &

I acquire I

ENDE DER KONFIGURATION:

Nach Abschluss der Konfiguration der linearen Begrenzung aktivieren Sie alle
konfigurierten Linien, um den Kran von den Konfigurationspunkten wegbewegen.

Gehen Sie danach zu den Untermenis LINEAR 1, LINEAR 2 und LINEAR 3 und driicken

. . DNAS0OFF ZONE
Sie die Taste

Prifen Sie die korrekte Funktion des Systems.

4 KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
Juni 2018_Rev.0.5



BETRIEBSANLEITUNG
TLS 70 127

e BEISPIEL 2: Blockierungslinien, die ein Polygon bilden, das durch N Linien

begrenzt ist

LINEARE KONFIGURATION 1:

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 1 und driicken Sie die Taste

POINT 1

acquire

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 1 und driicken Sie die Taste

POINT 2

I acquire I

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG ]
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LINEARE KONFIGURATION 2

Geben Sie RECALL POINT ->2 in Punkt 3 ein (X3 und Y3 zeigen Koordinaten bezogen
auf Punkt 2)

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 4 und driicken Sie die Taste

POINT 4

I acquire I

LINEARE KONFIGURATION 3

Geben Sie RECALL POINT ->4 in Punkt 5 ein (X5 und Y5 zeigen Koordinaten bezogen
auf Punkt 4)

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 6 und driicken Sie die Taste

POINT &

I acquire I

LINEARE KONFIGURATION 4

Geben Sie RECALL POINT ->6 in Punkt 7 ein (X7 und Y7 zeigen Koordinaten bezogen
auf Punkt 6)

Geben Sie RECALL POINT ->1 in Punkt 8 ein (X8 und Y8 zeigen Koordinaten bezogen
auf Punkt 1)

6 KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
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LINEARE KONFIGURATION 5:

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 10 und driicken Sie die Taste

POINT 10

acquire

1

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 11 und driicken Sie die Taste

POINT 11

acquire

!

LINEARE KONFIGURATION 6

Geben Sie RECALL POINT ->11 in Punkt 12 ein (X12 und Y12 zeigen Koordinaten
bezogen auf Punkt 11)

Bewegen Sie den Kranausleger und die Laufkatze zu Punkt 13 und driicken Sie die Taste

POINT 13

I acquire I

ENDE DER KONFIGURATION:

Nach Abschluss der Konfiguration der linearen Begrenzung aktivieren Sie alle
konfigurierten Linien, um den Kran von den Konfigurationspunkten wegbewegen.

Gehen Sie danach zu den Untermenis LINEAR 1, LINEAR 2, LINEAR 3, LINEAR 4,

LINEAR 5 und LINEAR 6 und driicken Sie die Taste °"/°FF “OME

Prifen Sie die korrekte Funktion des Systems.

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG 4
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3. BLACKBOX

Das TLS 70-System erfasst alle vom Kran ausgefihrten Arbeiten, speziell:

- Lastzyklen (0-50, 50-63, 63-80, 80-100)
- Arbeitsstunden pro Arbeitsgang

- Arbeitsstunden pro Lastzyklus

- Lastzyklusanalyse

- Durchgefuihrte Manover

- Wind- und Temperaturalarme

Das TLS 70-System kann deshalb als tatsachliches Werkzeug der vorbeugenden
Instandhaltung eingesetzt werden.
Mit dem aktivierten Antikollisionssystem kann der Touch V3.0 folgendes aufzeichnen:

- Sensorausfall

- Liste der aktiven blockierten Bereiche

- Liste der Blockinterventionen auf aktiven Bereichen

- Liste der aktiven Antikollisionsbereiche

- Liste der Blockinterventionen auf aktiven Antikollisionsbereichen
- Erkennung der Bypass-Aktivierung

Die Datenubertragung auf den PC erfolgt per USB-Geréat als CSV-Datei (ged6ffnet tber

Excel)

Das BlackBox Untermeni wird Uber das Setup-MenU aufgerufen:

SETUP

BLACK EOX

language

SETUP Display

1z KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG
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Uber das Untermenii BLACK BOX kénnen wir auf folgende Informationsaufzeichnungen

zugreifen:

v HE

CYCLES MACHIHNES
HIND ALARM

TEMPERATURE ALLARM
HISTORICAL OPERATION
SENSOR FAILURE
BLACK BOX ANTI-COLLISION
DATA USE CRANE

e LASTZYKLEN

e WINDALARME

e TEMPERATURALARME

e HISTORISCHE ABLAUFE

e SENSORAUSFALL

e BLACKBOX ANTIKOLLISION
e DATENVERWENDUNG KRAN

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG 7
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In cycles machines erhalten wir eine Aufzeichnung der vom Kran ausgefiihrten Lastzyklen:

CYCLES
MACHINES

<&
P |
O (AN R [N
O (N R
N Y N Y
0N R R

Jeder Lastzyklus wird folgendermafien spezifiziert:

LASTPROZENTSATZ-
REGIME

ANZAHL DER
LASTZYKLEN

HUBSTUNDEN IN DIESEM
LASTPROZENTSATZ-REGIME

LAUFKATZENSTUNDEN IN
DIESEM LASTPROZENTSATZ-

REGIME

SCHWENKSTUNDEN IN
DIESEM LASTPROZENTSATZ-
REGIME

20
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Der Eintrag >100 zeigt an, wann das System mehr als seine Nennkapazitat gehoben hat.

Driicken Sie >100, um auf den Uberlastverlauf zuzugreifen.

OVERLOAD

ddAnmsaa 99393. 53 24 (@ Do 2 @@ D@
ddmm-aa 9993. 593 24z (@ pd ]

Beim Driicken der einzelnen Lastregimes werden die folgenden Informationen angezeigt:

1) 0-50 ZYKLUS: Lastzyklustyp

2) LASTZYKLUS N.: Nr. des Lastzyklus bezogen auf die Kategorie

3) LAUFKATZENPOSITION START DES ZYKLUS: Ausgangsposition der Katze beim
Start des Lastzyklus

4) LAUFKATZENPOSITION ENDE DES ZYKLUS: Endposition der Katze am Ende des
Lastzyklus

5) SCHWENKPOSITION START DES ZYKLUS: Schwenk-Ausgangsposition beim Start
des Lastzyklus

6) SCHWENKPOSITION ENDE DES ZYKLUS: Schwenk-Endposition am Ende des
Lastzyklus

7) GEHOBENES GEWICHT: Gewicht, das wahrend des Lastzyklus gehoben wird

8) % DES ANGEHOBENEN GEWICHTS: % des Gewichts, das wahrend des Lastzyklus
gehoben wird

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG zl
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CYCLES

[Messagge |
POehetale ] [ |
XA XK §333.539 dd/tin./aa KRR 243 90: 09
R 5333.59 ddnm/aa ptartararatited 24:00: 00

Zate0ion 24

L
L4
L
[
[
[
[
[
[
|
L]
[
]
[
[
[
[
[
[
[

zz
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3.2. WINDALARME
Auf dieser Seite wird eine historische Ubersicht Uiber die Windalarme aufbewahrt.

’E@I_
Bttt [dd/mmsaa [9959.85 ]

| e dd/mm-aa 5939.93 24 P0: 0@ 24: 0@: 0
I dd/mm/aa 3933.93 24:00:00 24:08: 00

3.3. TEMPERATURALARME
Auf dieser Seite wird eine historische Ubersicht tiber die Temperaturalarme aufbewahrt.

TEMPERATURE ALLARM

Date Value

[zd:g@:oe |
dld./min/aa 5393. 99 24:00: 00 241 90: B0

ddAmmsaa 9555.393 24:09: 00 24:08:00
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3.4. HISTORISCHE ABLAUFE
Auf dieser Seite wird eine historische Ubersicht der letzten Mandéver festgehalten.

HISTORICAL
OPERATION

| [Messagge  [Date  [Value  [Active [RIN |

btk ldddnmcsa [[9999.99 0 [24:00:00 |
I xR dd/mm<az 5393.39 241093 00 241093 0
[ et dd/nm/aa 5995.39 241001 00 241001 00

3.5. SENSORAUSFALL
Auf dieser Seite wird ein historischer Uberblick Uiber die Sensorausfélle und deren Dauer

aufbewabhrt.

SENSOR
FAILURE

Active RTN

KX xK xX ¢ dd/mmaa 3335.33 Z4: @@: @ 2 @R @
A A dd~mm-aa 99939.33 24: Q0 0f z4:00: 00 A

L
»

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
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3.6. BLACKBOX ANTIKOLLISION
In diesem Unterment kdnnen wir Uberprifen, welche Zonenbereiche im Moment aktiv sind

und welche historisch eingerichtet wurden.

BLACK BOX
ANTI-COLLISION

ACTIVE AREAS ZONING

HISTORICAL ZONING

ACTIVE AREAS
ZOMING

ddArmn~"aa 5335. 53 Ze: @@z 2h 2 G 0@
dd Arin-aa 5335. 53 2 @@z h Z4ipnien A

KAPITEL 16 BLACKBOX & ZONIERUNG 25
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HISTORICAL
ZONING

[Zdipiion  [24:90:008 |

H R R dd < mm/aa 9333.33 24 @00: 00 Z4:00: 00
R dd mm-aa 9333.33 2 @@ 08 24:e0: 00 _k

2 ENNNNEEEEENENEEEEE BT

3.7. DATENVERWENDUNG KRAN
Auf dieser Seite kann eine historische Ubersicht dariiber, wie viele Betriebsstunden der

Kran bei jedem Mandver gearbeitet hat, sowie eine Aufzeichnung der Kranalarme tberpruift

werden

DATA USE
CRANE

TYFE » 4
-l nl
UORKING
HOURS

m RECORDED CRANE ALARMS ‘

ACTIYE USB DEVICE active
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