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Vorschriften flir das Errichten von Anla-
gen

AuRer den grundlegenden Bestimmungen fur das Errich-
ten von Starkstromaniagen DIN VDE 0100 und fur die
Bemessung der Kriech- und Lufistrecken DIN VDE 0110,
Teil 1 und Teil 2, gilt fir die Ausriistung von Starkstrom-

- --anfagen -mit-elektrischen Komponenten DIN VDE -0160

».jn Verbindung mit DIN VDE 0660, Teil 500.

For Steuerungen von Be- und Verarbeitungsmaschinen
ist zusatzlich DIN VDE 0113, Teil 1 und Teil 200, zu be-
achten. Bei der Anordnung von Betétigungselementen
in der Nihe berihrungsgefahriicher Teile ist DIN VDE
0106, Teil 100, maBgebend.

Ist der Schutz gegen direktes Berithren nach DIN VDE
0160 gefordert, so ist dieser durch den Anwender si-
cherzustellen (z. B. durch Einbau der Geréte in einen
Schaltschrank). Die Gersteausfihrung ist fur den
Verschmutzungsgrad 2 nach DIN VDE 0110, Teil 1, be-
stimmt. Sind bei der Anwendung andere Verschmutzun-
gen zu erwarten, so ist der Einbau in entsprechende Ge-
héuse vorzunehmen.

Der Anwender hat sicherzustellen, daB die Geréte mit
den dazugehtrigen Komponenten nach diesen Bestim-
mungen montiert werden. Die jeweils gliltigen Sicherheits-
bestimmungen, z. B. Unfaliverhitungsvorschrifien, Gesetz
tiber technische Arbeitsmittel u. a., sind auch fiir die ange-
schlossenen Maschinen und Anlagen einzuhalten.

Advant Controller Geréte sind nach den Vorschriften der
IEC 1131, Teil 2, gebaut. Gem#B dieser Vorschriften er-
folgt die Einstufung in die Uberspannungskategorie 1I,
die den Angaben in der DIN VDE 0110, Teil 2, entspricht.

Fiir die direkte Ankopplung von Advant Controller Geréten,
die mit Wechselspannung aus Netzen der Uber-
spannungskategorie il gespeist bzw. angekoppelt wer-
den, sind geeignete Schutzmafnahmen entsprechend
der Uberspannungskategorie |l nach IEC-Report 664/
1980 und DIN VDE 0110, Teil 1, zu treffen.

Sich entsprechende Normen:

DIN VDE 0110 Teil 1 & IEC €64
DIN VDE 0113 Teil 1 < EN 60204 Teil 1
DIN VDE 0660 Teil 500 <> EN 60439-1 < IEC 439-1

Anderungen der Konstruktionen, Abbildungen, GriBen,
Gewichte, Preise usw. bleiben vorbehalten.

Sicherheitstechnische Hinweise
Bitte lesen!

Allgemeines

Gefahrioses Installieren und Inbetriebnehmen sowie pro-
blemloses Funktionieren des Gerétes an seinem Einsatz-

ort lassen sich durch das Beachten der folgenden Hinwei-
se sicherstellen.

Qualifiziertes Personal

Sowohi die Kompakisteuerung als auch andere Kompo-
nenten in der Umgebung werden mit beriihrungsgeféhr-
lichen Spannungen betrieben. Das Beriihren von Teilen,
die unter solchen Spannungen stehen, kann schwere
gesundheitliche Schéden hervorrufen.

Um solche Gefahren ebenso wie das Auftreten von Sach-
schiden zu vermeiden, muB jeder mit der Montage, In-
betriebnahme und Instandhaitung Beauftragte tiber ein-
schlidgige Kenntnisse

— auf dem Gebiet der Automatisierungstechnik,
- im Umgang mit geféhrlichen Spannungen,

— in der Anwendung von Normen und Vorschriften, ins-
besondere VDE, Unfallverhitungsvorschriften sowie
Vorschriften Ober spezielle Umgebungsbedingungen
(z. B. explosionsgeféhrdete Rdume, hohe Verschmut-
zungen oder aggressive Einflisse)

verfiigen.

BestimmungsgemifRer Gebrauch

Die Kompaktsteuerung wurde unter Einhaltung der ein-
schidgigen Normen entwickelt, hergestellt, geprift und
dokumentiert. Bei Beachtung der giiltigen Vorschriften
fiar Montage, Inbetriebnahme und Wartung gehen im Nor-
malfall vom Produkt keine Gefahren fiir Gesundheit und
Giiter aus.

Bestimmungsgemé&Ber Gebrauch bedeutet, dal das Ge-
r4t ausschiieRlich in der beschriebenen Weise (Bedie-
nungsanleitung bzw. CS31-Systembeschreibung) benutzt
und gewartet wird.

Fir Folgen miRbréuchlicher Verwendung oder nach
selbst ausgeflhrten Reparaturen wird jede Haftung aus-
geschlossen.

Gefahrenhinweise

AuBerhalb der spezifizierten Daten kann eine einwand-
freie Funktion nicht gewahrieistet werden.

A\

Das Ger4t ist aufgrund seiner Bauart (Schutzart IP 20 nach
EN 60529) und seiner AnschiuBtechnik nur furden Betrieb
in geschlossenen Gehausen (Schaltschrinken) geeignet.

Gerit bei Transport, Lagerung und im
Betrieb vor Feuchtigkeit, Schmutz und
Beschidigung schiltzen!

Gerit nicht auBerhalb der spezifizierten
technischen Daten betreiben!

Nur in geschlossenem Gehiuse (Schalt-
schrank) betreiben!
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fi Geriit erden!

Die Erdung (Schaltschrankerde, PE) wird sowohl iiber den
Netz- bzw. Versorgungsspannungsanschluf als auch iiber
den 6,3-mm-Fastonstecker zugefiihrt.

Der Faston-Stecker muBl mit Erdpotential verbunden sein,

bevor irgendeine Spannung an das Geriit gelegt wird. Die

Erdung darf erst aufgehoben werden, wenn sichergestelit
wisfdaBkeineSpannung mehr ins Gerét speist.

-In der Beschreibung filr das Gerét (Bedienungsanleitung

bzw. AC31-Systembeschreibung) wird an mehreren Stel-
len zu Erdung, galvanischer Trennung und EMV-MaR-
nahmen Stellung genommen. Eine der EMV-MaRnah-
men besteht in der Ableitung von Stérspannungen zur
Erde Ober Y-Kondensatoren. Kondensatorableitstrome
miissen grundsatzlich zur Erde abflieBen kénnen (siehe
hierzu auch VBG4 sowie die einschldgigen VDE-Vor-
schriften). '

In der Beschreibung sind aus vorgenannten Griinden
die Ausfilhrungen iiber galvanische Trennung, Erdung
und EMV-MaRnahmen besonders zu beachten. Weitere
Einzelheiten sind in einem Anwendungsbeispiel enthal-
ten.

Fir den AnschiuB an den CS31-Systembus gilt das Er-
dungskonzept dieses Busses (siehe AC31-Systembe-
schreibung). '

A AnschluB der Versorgungsspannung

Der Klemmenblock fiir die Netzspannung bzw. Versor-
gungsspannung darf nur in spannungslosem Zustand ge-
steckt oder gezogen werden!

Das gleiche gilt fir die Klemmenblécke von Ein- oder
Ausgabekanélen, wenn diese mit beriihrungsgefahrlichen
Spannungen betrieben werden (z. B. Relaisausgaben).

A Gerit nicht unter Spannung 6ffnen!

Das Gerét arbeitet mit Spannungen, deren Beriihrung
unter allen Umstinden zu vermeiden ist. Deshalb darf
es nicht unter Spannung gebffnet werden (gilt auch fiir
die Vernetzungsschnitistelle).

Das Aufklappen des Deckels vom Batteriefach zum Aus-
wechseln des Batterie-Moduls wird in diesem Zusam-
menhang nicht als 6ffnen verstanden.

A Kiuhlung nicht behindern!

Die Liiftungsschlitze an Ober- und Unterkante des Ge-
rites diirfen nicht durch Leitungen, Kabelkanéle u. a.
abgedeckt werden.

A

A Signal- und Versorgungsleitungen ge-
trennt fihren!

Signal- und Versorgungsleitungen (Starkstromieitungen)
sind so zu verlegen, daB es zu keinen Fehlfunktionen

durch kapazitive und induktive Einstreuungen kommen

kann (EMV).

Vorsorge gegen Leitungskurzschliisse
-und -unterbrechungen

AnschiuBpléne und Anwendersoftware sind so zu erstel-
len, daB alle technischen Sicherheitsbelange, gesetzli-
chen Vorschriften und Normen beachtet werden. Im Ein-
satz mdgliche Kurzschllisse und Unterbrechungen diir-
fen nicht zu gefahriichen Situationen filhren kénnen. Das
Ausmaf von Folgefehlem ist so gering wie mdglich zu
halten.

A\

Am Ende der Batterielebensdauer Ersatz stets nur durch
ein Original-Batterie-Modul.

A\

Es droht Uberhitzung und Explosion. Zuféllige Kurzschliis-
se vermeiden, deshalb Batterien nicht in Metallbehéltern
aufbewahren und nicht auf metallische Unterlagen bringen.
Austretendes Lithium ist gesundheitsgefahrdend.

A Lithium-Batterien niemals aufladen!

Lithium-Batterien sind Primé4relemente und kénnen nicht
wieder aufgeladen werden. Versuche, Lithium-Batterien
aufzuladen, fithren zu Uberhitzungen und méglichen Ex-
plosionen.

A\

Lithium-Batterien nicht 6ffnen und niemals ins Feuer wer-
fen (Explosionsgefahrl). Nicht in den Hausmiill werfen,
sondern umweltgerecht entsorgen, entsprechend den kom-
munalen Regelungen.

Nur ABB-gepriifte Lithium-Batterie-
Module verwenden!

Lithium-Batterien niemals kurzschlieBen
oder verpolt betreiben!

Lithium-Batterien umweltgerecht
entsorgen!

ABB Schalt- und Steuerungstechnik GmbH
Heidelberg
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11.5 Lithium-Batterie-Modul 07 LE 90 R1
fur den Einsatz in Prozessorgeraten

Lithium-Batterie-Modul 07 LE 90

Das Lithium-Batterie-Modul 07 LE 90 R1 wird in verschie-
denen Prozessorgeréaten for die Pufferung von RAM-Inhal-
ten eingesetzt. Es besteht aus einer Lithium-Batterie mit
angeldteten Drahten und einem zweipoligen Stecker.

Die folgenden Handhabungshinweise sind zu beachten:

o Nur ABB-geprifte Lithium-Batterie-Module verwen-
den.

+ Am Ende der Lebensdauer Ersatz durch neues Batte-
. rie-Modul

o Batterie niemals kurzschlieBen! Es droht Uberhit-
zung und Explosion. Zufallige Kurzschliisse vermei-
den, deshalb nicht in Metallbehéaltern aufbewahren und
nicht auf metallische Unterlagen bringen.

« Batterie niemals aufladen! Uberhitzungs- und Explo-
sionsgefahr!

» Batterie nur bei eingeschalteter Versorgungsspan-
nung auswechseln. Sonst besteht die Gefahr von
Datenverlusten.

+ Batterie umwaltgerecht entsorgen!

« Die Batterie-Uberwachungseinrichtungen an den
Geriiten beachten, z. B.

Meldungen mit LEDs, ob eine Batterie leer ist oder
fehit. Die Batterielebensdauer ist vom Gerétetyp ab-
hangig, in dem die Batterie eingesetzt wird.

Batterielebensdauer

Die Batterielebensdauer ist die Dauer der Betriebsbereit-
schaft der Batterie zur Pufferung von Daten, wahrend die
Logikspannung abgeschaltet ist.

Geratetyp

Beim Vorhandensein der Logikspannung wird die Batte-
rie nur mit ihrer Selbstentladung beansprucht.

Batterielebensdauer t (garantierte Werte bei 25°C)

07 KP 62 R101 (ABB Procontic T200)
07 KP 63 R101 (ABB Procontic T200)
07 KR 91 (Advant Controller 31)
07 KT 9x (Advant Controller 31)

Technische Daten

Kapazitat

Leerlaufspannung

Nennspannung

Temperaturabhangigkeit der Nennspannung
Temperaturabhangigkeit der Kapazitat
Selbstentladung

Gewicht

Abmessungen

min. 5000 h
min. 5000 h
min. 4 200 h
min. 4 200 h

1000 mAh

36V

35V

ca. -1 mV/K
<-1,5%bei0..70°C

< 3,0 % pro Jahr bei 25 °C
< 6,0 % pro Jahr bei 40 °C
< 25,0 % pro Jahr bei 70 °C

20g
18 mm x 53 mm

m 07 LE S0

Advant Controller 31/ Stand 10.58
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3.4 Blitzschutz-/Verdrahtungskonzept

3.4.1 Blitzschutzkonzept

Installationsklasse
4 3 0 3 l 4
. Netzgerit Elektronik Potentialfreies
Nieder- Gerat
spannungs- .
nth g Kleinspannung Prozefleitung ProzefBleitung
<10m auRerhalb
Primar- V Schaltschrank
— schutz T_’_
. -
ProzeBleitung
.I. >10m
T— ®
Geber im Metall-
gehéuse
% 4
r | | Potential-
Erdung . | ausgleich
optional = =
isolierter Geber ohne
Metallgehduse
11 "/

3.4.1.1 Anschluf an Niederspannungsnetz

- Erdung der Anlage (z.B. Kran-Konstruktion)

- Verbindung des Niederspannungsnetzes mit der
Metallkonstruktion tber Ventilableiter (Primar-
schutz) im ersten Schaltschrank oder im
Baustromverteiler, wenn die Zuleitung < 10 mund
ein Potentialausgleich zwischen Konstruktion und
PE erfolgt

- Verbindung von PE mit der Metalikonstruktion in
jedem Schaltschrank

_ Bei StraRenverkehrs-Signalanlagen (SVA) mossen die
Bestimmungen der DIN VDE 0832 Kapitel 5 (Schutz ge-
gen gefahrliche Kdrperstréme) und 6 (Sonstige Schutz-
mafRnahmen) eingehalten werden.

3.4.1.2 AnschiuB der Elektronik
- Die 0V der 24V DC Versorgung ist am Netzgerat

zu erden

- Signal- und Busleitungen, welche den Schalt-
schrank verlassen, sind abzuschirmen

- Metallische Gebergeh4use sind generell mitden
Schirmen zu verbinden.

Bei ausreichendem Potentialausgleich zwischen

Gebergehduse und Schaltschrank ist

. der Schirm in jedem Schaltschrank nieder-
impedant mit Schrankmasse zu verbinden

- geberseitig der Schirm niederimpedant mit
dem Gehause zu verbinden

Wenn kein direkter Blitzeinschlag erfolgen kann,

konnen Gebergehéuse altemnativ isoliert montiert

werden.

- BeiVerbindungen zu potentialfreien Geraten
im Schaltschrank (z.B. Schotze) sind keine
MaRnahmen bezlglich Schirmung zu treffen.

m Hardware-Projektierung
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Bild 3-5: Verdrahtungskonzept Unterstation mit Advant Controller 31-S

Hardware-Projektierung
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3.4.4 Einsatz von Advant Controller 31-S in Netzen der Uberspannungskategorie m
(z.B.in StraRenverkehrs-Signalanlagen nach DIN VDE 0832)

Netz der Uberspannungs-
] _ kategorie Il zur Einspeisung
r:aettez cﬁ;{ﬁerspannungs des Steuerungssystems
9 und zur Erzeugung der

> ]‘[:>
@

Trenntransformator

230 VAC /230 VAC

for Uberspannungskategorie Il sowie
Kapselung, um den Verschmutzungs-
grad 3 auf 2 zu reduzieren, nach DIN
VDE 0832, StraRenverkehrs-Signalan-
lagen (SVA)

Geber- und Lastspannungen

‘3.5 Verhalten beim Spannungs-

zuschalten

Durch die gegenseitige Uberwachung der E/A-Gerdte mit ~

der Zentraleinheit ist es notwendig, daB die E/A-Gerate
vor oder gleichzeitig mit der Zentraleinheit der ABB AC31
eingeschaltet werden. Wird dies nicht eingehalten, so wird
eine Fehlermeldung erzeugt (SERR-Ausgang), die zum
Abschalten der Steuerung fiihrt.

Wenn ein anderes Verhalten gewinscht wird, so kann dies
in Absprache mit den Vorortpriifern anders projektiert wer-
den. Es kann z. B. fur den Service-Betrieb oder for die
Inbetriebnahme ein anderes Verhalten projektiert werden.

Verhalten bei Fehlern auf den
sicherheitsgerichteten E/A-
Geréaten

3.6

Fehler auf den sicherheitsgerichteten E/A-Geréaten wer-
den durch die entsprechenden S-VEs (S_LEB, S-LAB,
S_LEA) erkannt. Die Fehlerreaktion wird in Absprache mit
den Vorortprifern bzw. gemaB Vorgabe des TUV projek-
tiert.

Die obengenannten S-VEs erlauben es, sowohl externe
als auch interne Fehler zu erkennen. Fallt beispielsweise
ein Modul 07 DO 90-S aus, so erfolgt am Lese-VE die
Einzelkanal-Fehlermeldung sowie die Summen-Fehlermel-
dung, da innerhalb der Uberwachungszeit kein giitiges
Statustelegramm von dem betreffenden Ausgabegerat an-
gekommen ist.

Tritt eine Einzelkanal-Fehlermeldung auf, so hangt es von
den Vorgaben des TUV oder des Vorortprifers ab, wie auf
diesen externen Fehler eines E/A-Gerates reagiert wer-
den muld.

Die weiteren MaRnahmen kdnnen nach Vorgaben projek-
tiert werden, z. B. Abort des Gesamtsystems oder Uber-
gang in eine Betriebsart mit eingeschranktem Funktions-
umfang (siehe auch Programmierung, Griff 4).

907 PC 339/ Stand. 0801
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Fehlersuche anhand der LED-Anzeigen auf der
Zentraleinheit (ZE)

Eine Grobinformation Uber die aufgetretenen Fehler liefern die LED-Anzeigen auf der Frontseite der
" Zentraleinheit:

. BA = CS31-Busprozessor aktiv

. BE = Bus Error (Fehler am CS31-Systembus)

. RE = Remote Unit Error (Fehler in/an einem Vor-Ort-Modul)

. SE = Serial Unit Error (Fehler in der CS31-Busankopplung der Zentraleinheit)
. RUN = Anwenderprogramm l&uft (kein Fehler)

o FK1 = Fehlerklasse 1 (Fataler Fehler)

. FK2 = Fehlerklasse 2 (Schwerer Fehler)

. FK3 = Fehlerklasse 3 (Leichter Fehler)

. Supply = Versorgungsspannung vorhanden
. Battery = Batterie vorhanden / Anwenderprogramm wird geflasht

—-‘-\-\
. Ovl = Uberlast/Kurzschluss an mindestens einem direkten digitalen Ausgang der ZE
Wenn keine LED leuchtet, dann hat die Zentraleinheit keinen Fehler gefunden. Ausgenommen ist die LED
Battery (Batterie fehlt); die Batterie ist nur in bestimmten Anwendungsféllen notwendig.
Wahrend das Anwender-Programm in das Flash schreibt, blinkt die LED ,Battery”.
LED’s fiir CS31-Systembus und Busanschaltung
LED.  |BABERE SE |Bedeutung ' e
ZE-ArS 1o llgnida T e e
AMS *» O 0O O Alles ok --
AMS [@ IO OO Es liegt ein fataler Fehler vor. Der Watchdog hat + Spannung AUS/EIN, Wenn kein Erfolg, Gerat
den CS31-Bus abgeschaltet. Alle Ausgénge haben defekt.
0-Zustand. » Fehler-Merker auswerten
AMS #* O 0O = Dual-Port-RAM defekt + Spannung AUS/EIN. Wenn kein Erfolg, Gerat
defekt.
» Fehler-Merker auswerten
AMS O ®* % » Initialisierungsphase nach Spannung-EIN oder -- N
nach Kaltstart.
M = » O O Master-ZE findet am CS31-Bus keine Vor-Ort- » Vor-Ori-Module zustecken.
Module nach Spannung-EIN oder nach Kaltstart + CS31-Busleitung prufen
» Spannungsversorgung der Vor-Ort-Module prufen
« Fehler-Merker auswerten
M = O = O Fehlermeldung eines Vor-Ort-Moduls * Fehler-Merker auswerten
» Vor-Ort-Module kontrollieren
M & % » O Ein Vor-On-Modul ist durch die Master-ZE plotzlich | » Fehler-Merker auswerten
nicht mehr ansprechbar. » Spannungsversorgung der Vor-Ort-Module prifen.
« CS31-Busleitung prifen.
« Vor-Ont-Modul Uberprifen.
M = % O O Mindestens 3 Vor-Ort-Module sind am CS31-Bus | * Fehler-Merker auswerten
vorhanden. 2 Vor-Ort-Module sind durch die » Spannungsversorgung der Vor-Ort-Module prifen.
Master-ZE plotzlich nicht mehr ansprechbar. « CS31-Busleitung prifen.
« VVor-Ort-Modul tberprifen.
M = ® * % Mindestens 2 Vor-Ort-Module sind am CS31-Bus | * Fehler-Merker auswerten
vorhanden, Plotzlich ist kein Vor-Ort-Modul mehr | = Spannungsversorgung der Vor-Ort-Module prifen.
durch die Master-ZE ansprechbar. » CS31-Busleitung prifen.
« Vor-Ort-Modul Uberprifen.
S = O # O CS531-Bus lauft nicht. « CS31-Busleitung prifen.
« Master-ZE Uberprifen.

O = LED aus, #* = LED ein, ¥ = LED blinkt, ®0 LED ein oder aus, gn = grin, it = rot,
A = Standalone-ZE, Master-ZE oder Slave-ZE, M = Master-ZE, S = Slave-ZE

2von 2




LED’s fiir Anwenderprogramm und Fehleranzelge

utu l ,l‘.i n,\. A ?%{;ifﬁ’g‘&{«.t’c

Wbl ek sh5i) A

TR
’1“ )!F&'('T i N

Anwenderprogramm lauft

Fehler vor.

Anwenderprogramm |4uft, es liegt aber ein leichter

« Fehler-Merker auswerten und Fehler beseitigen.

Anwenderprogramm lauft nicht

« Anwenderprogramm starten.

Es liegt ein leichter Fehler vor, der zum
automatischen Abbruch des Anwenderprogramms
fuhrte, weil die Systemkonstante KW00,07
ungleich "0" ist.

« Fehler-Merker auswerten und Fehler beseitigen.

3von3

AMS O O = O Es liegt ein schwerer Fehler vor, der zum « Fehler-Merker auswerten und Fehler beseitigen,
automatischen Abbruch des Anwenderprogramms | falls moglich.
fihrie
AMS O #» O O Es liegt ein fataler Fehler vor. Das « Fehler-Merker auswerten ‘
Anwenderprogramm kann nicht gestartet werden. | Spannung AUS/EIN. Wenn kein Erfolg, Gerat
defekt.
~ AMS O O * = Es liegen ein leichter und ein schwerer Fehler vor. | * Fehler-Merker auswerten und Fehler beseitigen,
falls mdglich.
AMS © ¥ ©®@ @ Power-fail = Spannung AUS/EIN
AMS L T I Initialisierungsphase, Spannung EIN, Kaltstart, --
Warmstart
O = LED aus, * = LED ein, % = LED blinkt, ®() LED ein oder aus, gn = griin, it = rot,
A = Standalone-ZE, Master-ZE oder Slave-ZE, M = Master-ZE, S = Slave-ZE
LED’s fur Versorgungsspannung und Batterie
Versorgungsspannung undIBatlarle vorhanden
» Versorgungsspannung vorhanden und Batterie --
nicht vorhanden.
AMS » ® Versorgungsspannung vorhanden, Anwender- --
Programm wird in den Flash geschrieben
AMS @] o} Versorgungsspannung nicht vorhanden. « Versorgungsspannung einschalten
« Versorgungsspannung Uberprifen
O = LED aus, # = LED ein, 3 = LED blinkt, ®(J LED ein oder aus, gn = grin, it = rot,
- A = Standalone-ZE, Master-ZE oder Slave-ZE, M = Master-ZE, S = Slave-ZE
LED’s fiir Uberlast/Kurzschluss an mindestens einem dlrekten digitalen Ausgang
ZE-AR i
AMS » Uberlast/Kurzschluss an mindestens einem der
direklen digitalen Ausgdnge
AMS o] Keine Uberlast / kein Kurzschluss --
O = LED aus, # = LED ein, 3 = LED blinkt, ®() LED ein oder aus, gn = grin, rt = rot,
A = Standalone-ZE, Master-ZE oder Slave-ZE, M = Master-ZE, S = Slave-ZE
p
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Reaktion der Busmaster-Zentraleinheit und der'Vor-Ort-

Mod

ule bei Fehlern

‘ s 'Anzeige/Reaktion der |
: _Busmaster’ | e
| Zentraleinheit =
1 Busmaster-Zentralein- Keine Anzeige, LED (3) leuchtet. 07 KT 94-98:
heit ist ausgefallen, alle Ausgange auf Alle Ausgénge gehen - LED BA leuchtet
7. B, direh FALSE (0) auf FALSE (0). LED RE blinkt
Spannungsausfall 07 KR 31 /07 KT 31:
2 Busmaster-Funktion Anzeigen: = Fehler-LED bllfkt
der Zentraleinheit FK2 = schwerer
(Serial Unit) ist ausgefallen, | Fehler
z. B. Busprozessor SE = Serial Unit Error
ist defekt
3a CS31-Systembus mit Anzeigen:
mindestens 2 Vor-Ort- FK3 = leichter Fehler
Modulen ist unter- BE = Bus Error
brochen (alle Vor-Ort- RE = Remote Unit
Module sind abgetrennt Error
3b | oder CS31-Systembus ist SE = Serial Unit Error
kurzgeschlossen
4a CS31-Systembus ist Anzeigen: Vor-Ort-Module Slave-Zentraleinheiten
unterbrochen (ein Teil FK3 = leichter Fehler | ohne Verbindung zur ohne Verbindung zur
der Vor-Ort-Module ist BE = Bus Error Busmaster- Busmaster-Zentraleinheit:
abgetrennt RE = Remote Unit Zentraleinheit: wie 1
Error wie 1
Vor-Ort-Module Slave-Zentraleinheiten
4b mit Verbindung zur mit Verbindung zur
Busmaster- Busmaster-Zentraleinheit:
Zentraleinheit: keine Anzeige/Reaktion
keine Anzeige/Reaktion
5a Master-ZE findet am Anzeigen: Vor-Ort-Module Slave-Zentraleinheiten
CS31-Bus keine Vor-Ort- BE = Bus Error mit Verbindung zur mit Verbindung zur
Module nach Spannung- Busmaster- Busmaster-Zentraleinheit:
Ein oder Kaltstart oder Zentraleinheit: keine Anzeige/Reaktion
CS31-Systembus mit keine Anzeige/Reaktion
mindestens 3 Vor-Ort-
Modulen: 2 Vor-Ort-
Module sind abgetrennt.
5b keine Verbindung Vor-Ort-Module Slave-Zentraleinheiten
zum CS31-Systembus ohne Verbindung zur ohne Verbindung zur
Busmasterzentraleinheit: | Busmaster-Zentraleinheit:
5c defekte Vor-Ort-Module nicht eindeutig Fehlerklasse FK1/FK2,
alle Ausgénge gehen auf
FALSE (0).
5d Versorgungs-Ausfall alle Ausgange auf 0 alle Ausgénge auf FALSE
(]
6a An einem Vor-Ort-Modul RE = Remote Unit Betroffenes Vor-Ort- Betroffene 07 KT 9x:
ist an den Ein- oder Aus- Error Modul: LED Ovl. = Kurzschluss
géangen ein Fehler auf- LED (3) leuchtet die 07 KT 31: Fehler-LED ON
getreten, z. B. ein EDs (1) lief
Kurzschlu LEDs (1) liatem
mit Hilfe
der Test-Taste (4)
1 Detail-Infos.
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nicht betroffene Vor-Ort- | nicht betroffene Slave-ZEs:
M. keine keine Anzeige/Reaktion
Anzeige/Reaktion
6b
7a Zwei Vor-Ort-Module Der Fehler wird erst Betroffene Modute: wie 1
desselben Typs mit Ein- entdeckt, wenn die wie 1
géngen sind auf diesel- Module unter-
be Adresse eingestelit. schiedlichen Signal-
zustand haben. Das
Telegramm ist dann
fehlerhaft und die
Module gelten als
abgetrennt. Anzeige:
RE = Remote Unit
Error
7b Zwei Vor-Ort-Module Keine Reaktion, Ungestbrter Betrieb der Nicht zutreffend, da immer
desselben Typs sind aufler beiden Module, aulier Eingénge und Ausgénge
auf dieselbe Adresse wenn eine grofle wenn eine groBie Entfer- | vorhanden sind.
eingestellt. Entfernung nung 2wischen den
zwischen den Vor- beiden
On-Modulen besteht. | Modulen besteht.
7c Zwei Vor-Ort-Module Der Fehler wird Betroffene Module: Betroffene Module:
unterschiedlichen Typs, bereits bei wie 1 wie 1
aber mit sich iberlap- der Initialisierung
pendgn Bereichen, sind entdeckt.
ez B wordon 1€ | Andere Modue: Andere Module:
1ICS1 16 D1 und _nicht in den Zyklus keine Anzeige/Reaktion Keine Anzeige/Reaktion
ICSK 20 F1. aufgenommen,
7d Bei einem digitalen Wird nicht bemerkt. - Ausgabe der Signale -
Vor-Ort-Modul wird die paraltel zum Busmaster
gzre::tzlﬁz oder 63 - Eingabesignale werden
g ) ignorsiert.
7e Bei einem anatogen Wird nicht bemerkt. wie 1 -

Vor-Ort-Modu) wird eine
Adresse > 5 eingestelit.
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Bedienungsanleitung

Advant Controller 31
Dezentrale, intelligente
Automatisierungstechnik
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4 Zentraleinheiten 07 KT 94-S
Zentraleinheit mit max. 240 kB Anwenderprogramm
+ 120 kB Anwenderdaten, CS31-Systembus

07 KT 94-S R2101/R2201....ohne ARCNET-Anschluf}
07 KT 94-S R2161/R2261...mit ARCNET-Anschluf}
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Bild 4-1: Zentraleinheit 07 KT 94-S R2261
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Gesamtansicht

4.2
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Aufbau der Frontseite

: P

020220000 [maeeeeaaa] [eeeceeece) Ieaaaaeaea[ ]@@e[

@it

gogoooan
08 10 1 12 1 4 as)foe

WMo s

anauunn

123456788 [011213U151817

Fukibedablbet.d BNV M

1 [eee x1 eet‘ eee © ee

%0 B eu %2 % @09
1
Eson....Es| f5i EWAN... ENGLT

EMN . EM07
ll_ X e

0T L e YL

Eznm__zﬁa? | € 62,00 E€218
ress2ev0C | e 2evec Inpuss 200 0C
AR SRS AR T
Advant Controller 31
Basic Unit
e oo anncos Oupts 24VDC 0.5
PR AE200 . AE2OT ABLOE __ ABL1S
O O T E R R EREECOCT]
4] @0 X _eee )  _eee

lnputs 24V DC
Cupus HVDC 0.54
| E/4 62,00, E/A 8107

ew n-n.'unrg T

;]

oomuznuuu[j
Cooooog !UCIDDCIDD

= |1
wnnwuu!wmuuuuum i
Luunummu@ © | COoMm1

lo WG] [eaeaeeaaeel laeeaeeeeeei Ieaeaeeeeee1 iaeeea]

O]
2) (3 \@)

Bild 4-3: Zentraleinheit 07 KT 94-S R2261 mit Bezugspunkten

T %

(2)

@

(4)
(%)
(6)
(7)
(8)

©)

(10)
(11)
(12)
(13)

(14)

(15)

Befestigung des Gerates auf Hutprofilschiene

Befestigung des Gerates durch Anschraub

ErdungsanschluR 6,3 mm Faston

en

Versorgungsspannunghsanschiufl 24 V DC

Batteriefach
24 digitale Eingange in 3 Gruppen
24 grune LEDs fur die digitalen Eingénge

8 einzeln konfigurierbare analoge Eingange in

einer Gruppe 0...10V, 0.5V, 10V, £5 V,
0..20mA, 4...20 mA, Pt100 (2-Draht oder

3-Draht), Differenzeingénge, Analogeingange
auch einzeln konfigurierbar als digitale Eingange

16 digitale Transistor-Ausgange in zwei Gr
16 gelbe LEDs fur die digitalen Ausgange
8 digitale Ein-/Ausgéange in einer Gruppe

uppen

8 gelbe LEDs fur die digitalen Ein-/Ausgange

4 einzeln konfigurierbare analoge Ausgénge

+10V, 0...20 mA, 4...20 mA in einer Grupp

e

Serielle Schnittstelle COM1 (Programmierung,

MMK)
Serielle Schnittstelle COM2 (MMK)

(16) Anschluf fur CS31-Systembus

(17) Abdeckung der Schnittstelle zum Anschlul3 von
Kommunikationsmodulen (darf nur zum Anschluf3
von Kommunikationsmodulen entfernt werden)

(18) Schalter fur RUN/STOP-Betrieb:
Mit dem RUN/STOP-Schalter wird die Bearbei-
tung des Anwenderprogrammes gestartet oder

abgebrochen.
(19) LED-Anzeigen fur CS31-Systembus
BA LED grin  Bus aktiv
BE LED rot Bus error
RE LED rot Remote unit error
SE LED rot Serial unit error

(20) LED-Anzeigen far RUN und Fehlerklasse
RUN LED grin  Anwenderprogr. lauft
FKA1 LED rot Fataler Fehler
FK2 LED rot Schwerer Fehler
FK3 LED rot Leichter Fehler

(21) Andere LED-Anzeigen
Over-  LED rot Uberlast/Kurzschlu
load an einem Ausgang
Supply LEDgrun  Versorgungsspg. vorh.
Battery LED rot Batt. nicht vorhanden

(22) Steckbare SmartMedia Card 07 MC 90 fur
Betriebssystem, Anwenderprogramm und
Anwenderdaten

(23) ARCNET-BNC-Anschluf®
- entfallt far 07 KT 94-S R2101 und R2201

n 07 KT 94-S / Frontseite
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Die AnschluBbelegung im Uberblick

8 analoge Eingange 0...10V, 0.5V,

8 digitale 8 digitale 8 digitale +10V, $5V, 0..20 mA, 4...20 mA,
Eingange Eingange Eingénge Pt100, mit Bezugspotential AGND1
mit Bezugs- mit Bezugs- mit Bezugs- T — ",
potential ZPO potential ZP1 potential ZP2 RO O00 LS CS31
otential- otential- tential- SOCOOOOOO0
i : et SEEEEGEEE her
getrennt getrennt < L bitiigs
[ A N 2 N A ~ auch einzeln konfigurier- ~ schnitt-
bar als digitale Eingange  stelle
s — )
ssygzees  §32-NnIe  ggerdeiw 585383885 g o
cogaduday rogdodddd 33338288 §33338388 £ 35
NUUWWUWWW NUUwwwwww Nuwwuwwww Juuuwwwww oo
1234567889 101112131415161718 192021222324252627 282930313233343536 37 3839
PPPRPPV000 PP (PP 00000009 204,
\ / // potential-
getrennt
200000000 aaegzaqﬂ e'@'ggﬁgéq@ 200000000 (@@ @)
o W S B " E__ B —?Q‘[\_!
T % = 5 S i T @:‘_?.
G mR L Ste i ——@ . serielle
- e o LT : @) :
‘ CPU Platme e PGND J""";o]_ % Schnitt-
—8— 07 KT 94-S 17 e NG stete
|| iR2161R226] o comz
zZUu ver- ..,..'j Ay e i 1t—@ o serielle
binden mit L M) P e e & s R - E 1 Z Schnitt-
Schalt- _ e wl M \ﬁ! ‘L 2 stelle
schrankerde | ot 1 a1 1Ay T alay)e == e
1) @ 0000000002 : l;aa_'eaé'ééo@e;‘ ._.;m-.,__,_',] \C:)j
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ARCNET BNC AGND2
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Versorgungs- 8 digitale Transistor- 8 digitale Transistor- 8 digitale Transistor- 4 analoge
spannung ausgange mit Be- ausgange mit Be- ausgange mit Be- Ausgange
24V DC zugspotential ZP3 zugspotential ZP4 zugspotential ZP5 +10V
und Versorgung UP3 und Versorgung UP4 und Versorgung UP5 0..20 mA
potentialgetrennt potentialgetrennt potentialgetrennt 4..20mA

Bild 4-4: Zentraleinheit 07 KT 94-S R2161/R2261, Anschlulibelegung,
Ubersicht iber Potentialtrennungen und Verbindungen innerhalb des Gerates
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4.4

der Ein- und Ausgénge

Anwendungsbeispiel fiir die Beschaltung

Elektrischer AnschluB

Das folgende Bild zeigt ein Anwendungsbeispiel, bei dem

beschaltung Gebrauch gemacht wird.

von verschiedenen Méglichkeiten der Ein- und Ausgangs-

bt

steckdose

@ Schaltschrankerde

Schaltschrank-

Schaltschrank

Bild 4-5: Anwendungsbeispiel: Zentraleinheit 07 KT 94-S R2162 im Schaltschrank
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Im einzelnen sind zu beachten:

¢ Die Erdungsmallnahmen

¢ Die Handhabung der potentialgetrennten Eingangs-
gruppen

« Die Handhabung der potentialgetrennten Ausgangs-
gruppen

o DerAnschlufl von geschirmten Analogleitungen

+ Die Erdung der Schaltschranksteckdose

4.4.2  AnschluB der Versorgungsspannung

Die Versorgungsspannung von 24 V DC wird Gber einen
5poligen, abziehbaren Klemmenblock zugefahrt.

Achtung: Klemmenblock nurim spannungslosen Zu-
stand stecken oder ziehen!

DC-IN 15W
24V OV

Hars=t
4041424344
@ X6 @

L
QDD

40 41 42 43 44

Belegung der Klemmen:

40 L+ Versorgungsspannung +24V DC
41 L+  Versorgungsspannung +24 V DC
42 M Masseanschluf’ (0V)

43 M Masseanschlul (0V)

44 PE  Schutzleiter-Anschluf}, ist gerate-
intern mit dem Faston-Anschluf
verbunden.
Keine Erdschleifen verursachen!
PE und Faston auf gleiches
Erdungspotential legen!

Bild 4-6: Belegung des Klemmenblocks fur die

Versorgungsspannung 24 V DC-IN

Zu beachten ist auch, dafl bei durchgeschleifter Versor-
gungsspannung ein Ziehen des Steckers nachfolgende
Gerate spannungslos macht.

Sollen groRere Stréme unterbrechungsfrei durchgeschleift
werden, so missen beide Drahte fir M unter derselben
Klemme aufgelegt werden. Das gleiche gilt auch fur L+.

443 AnschluB fiir CS31-Systembus

37 38 39 Klemmenbelegung:
37  SHIELD (Schirm)

QDL 38 BUS2
39 BUST

eX5e

373839

oY%

HBB

CS3

Bild 4-7: Belegung der CS31-
Systembus-Schnittstelle

Die Klemmen 40 und 41 (L+) sowie 42 und 43 (M) sind
uber die Leiterplatte miteinander verbunden. Diese bei-
den Verbindungen durfen beim Durchschleifen der Ver-
sorgungsspannung mit héchstens 4 A belastet werden.

Der Anschluft an den CS31-Systembus erfolgt ber ei-
nen dreipoligen, abziehbaren Klemmenblock. Zu beach-
ten ist:

o Alle AC31-Gerate, unabhangig davon, ob sie Master-
oder Slave-Gerate sind, werden mit der zweiadrigen
verdrillten Busleitung wie folgt miteinander verbunden:

— Die eine Ader der Busleitung wird Uber die Klem-
men BUS1 aller am CS31-Systembus anzuschlie-
Renden Gerate durchgeschleift.

— Die andere Ader der Busleitung wird Gber die Klem-
men BUS?2 aller am CS31-Systembus anzuschlie-
Renden Gerate durchgeschleift.

« Befindet sich das Gerat 07 KT 94-S am Anfang oder
am Ende der Busleitung, muf® zwischen den Klem-
men BUS1 und BUS2 der BusabschluRwiderstand
(120 Q) zusétzlich mit angeschlossen werden.

» Der Schirm der zweiadrigen, verdrillten Busleitung wird
uber die Klemmen SHIELD aller am CS31-System-
bus anzuschlieBenden Gerate durchgeschleift.

Die Handhabung des CS31-Systembusses ist in
Griff 2, Systemdaten, ausfthrlich beschrieben.

807 PC 338/05.01
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AnschluB} der digitalen Eingédnge

Die digitalen Eing&nge durfen nicht fur sicherheitsgerichtete Signale verwendet werden.

Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 24 digitalen Eingange.

00 01 02 03 04
E62,..

O000OCOO0O00O0O0O00OD0DOO@O0OD0O0COQoOO| gruneLeuchtdioden

05 06 07({08 03 10 11 12 13 14 15/|08 09 10 11 12 13 14 15 .
E 62,.. E63,.. Bezeichner

>4

@@ Xl @00 @02 X2 @00 @02 X3 0@
1234567 88| [101112131415161718] [192021222324252627] Klemmen

o|E6200......E 62,07 | |—|E6208......E6215| | E6308.....EB315|  Bezeichner
~|  Inputs 24V DC N|  Inputs 24V DC NI Inputs 24V DC

Bild 4-8: Anordnung der 24 digitalen Eingange

Bezugspotentiale ZP0, ZP1 und ZP2

Eigenschaften:

Die 24 digitalen Eingénge sind in drei Gruppen zu je

8 Eingangen angeordnet.

Die drei Gruppen E 62,00...E 62,07, E62,08...E 62,15
und E 63,08...E 63,15 sind voneinander potentialge-

trennt.

- Die Eingange arbeiten mit 24V-Signalen in positiver
Logik (1=+24 V).

— Die Verzégerung der Eingangssignale ist auf 7 ms
(Standard) oder 1 ms konfigurierbar. Die Konfigurati-
on wird bitweise in den Systemkonstanten KW 85,00
und KW 85,01 wie folgt vorgenommen:

KW 85,00 Bit 00 bis 15
Bit-Nr. konfiguriert

00 Eingang E 62,00
01 Eingang E 62,01
14 Eingang E 62,14
15 Eingang E62,15

KW 85,01 Bit 00 bis 15
Bit-Nr. konfiguriert

00 Eingang E 63,00
01 Eingang E 63,01
'i4 Eingang E65,14
16 Eingang E 63,15

Beispiel: KW 85,00 = +255

— E62,00..E62,
E62,08...E62,

| Bit=0: Eingangsverzogerung =7 ms (Standardeinstellung)
Bit=1: Eingangsverzégerung =1 ms

Anmerkung:
E63,00...E 63,07 sind die Bezeichner fir die 8 Eingange
der 8 digitalen E/As (siehe auch 4.4.7).

07 =1ms
15 =7ms

Zur Beachtung: Die (gednderten) Systemkonstanten werden nur nach Warm- oder Kaltstart wirksam.

Bild 4-9: Konfiguration der Eingangsverzogerungen an den 24 digitalen Eingéngen
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- Im folgenden wird am Beispiel der ersten Gruppe die Schaltungsanordnung der digitalen Eingange gezeigt.

Digitaler Eingang Klemmen-Nr.

f————————— T M
E62,07 09 | L
e - —— J
r—p-———-———————_——__--" |
E6206 08 O— L
L, cnoti R i
r—F————————————————=
E6205 07 L —
L e e e e — —— ——— J
r—-k———————————=-"""" - e
| H |
) | I-—Bl—l
E 62,00 02 O—-4I— }
| / = -{—
|
ZP0O 01 O —o * |
| Signalauf- |
[ bereitung |
o e~ 2 J

Bitd 4-11: Schaltungsanordnung der digitalen Eing&nge am Beispiel der ersten Gruppe

Verwendung der Eingangssignale an den Klemmen 2
und 3 (E 62,00 und E 62,01) fir den schnellen Z&hler

Die beiden Eing4nge E 62,00 und E 62,01 konnen durch
Konfiguration dem gerateinternen schnellen Zahler zuge-
ordnet werden. Wird der Zahler benutzt und dazu auf eine
seiner méglichen Betrtiebsarten eingestellt, so sind die

445 AnschluB der digitalen Ausgénge

" beiden Eingange nur noch fur den Z&hler verfligbar. Sol-

len die beiden Eingénge als normale digitale Eingange
benutzt werden, so ist sicherzustellen, dal der schnelle
Zahler in der Betriebsart "kein Z&hler” konfiguriert ist. Diese
Konfiguration ist die Standardeinstellung (siehe auch Ka-
pitel "Schneller Zghler”).

Die digitalen Ausgange durfen nicht fur sicherheitsgerichtete Signale verwendet werden.

Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 16 digitalen Ausgéange.

Versorgungsspannungen UP3 und UP4

P ~—— — Bezugspotentiale ZP3 und ZP4
o) Qutputs 24VDC 0.5A [l |t Outputs 24VDC 0.5A |3 .
S A6200.....A6207 5| [N{AG208......A6215[> Bezeichner
45464748495051525354  15556575859606162636 Klemmen
222 X1 2002 202 X8 oee@
A62,. A62,. Bezeichner
€0 01 02 03 04 05 €5 07{{08 09 10 11 12 13 14 15
QoDopDoO0oODbooooo0n gelbe Leuchtdioden

Bild 4-12: Anordnung der 16 digitalen Ausgadnge
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Eigenschaften der digitalen Ausgénge: - Nach automatischer Wiederzuschaltung des Gberla-
— Die 16 digitalen Ausgéinge sind in zwei Gruppen zu je steten Ausgangs erlischt die rote LED Ovl. wieder.

8 Ausgangen angeordnet. - Die Quittierung der Fehlermeldung d. h. das Léschen
der Fehlermerker erfolgt entsprechend dem Kap. B4.8
(Anhang), Quittierung der Fehlermeidungen in der
Zentraleinheit.

- Die beiden Gruppen sind galvanisch voneinander ge-
trennt.

- Die Ausgange sind mit einem Nennstrom von 500 mA
belastbar.

- - ~Jede-Gruppe-ails-Ganzes ist vom Obrigen Gerat po-
. 'fentialgetrennt.

- Die Ausgénge sind gegen +24 V DC rlckspeisefest
und verpolsicher.

Verwendung des Ausgangssignals an der Kiemme 46
(A 62,00) filr den schnellen Zihler

Der Ausgang A 62,00 kann durch Konfiguration dem ge-
rateinternen schnelien Zahler zugeordnet werden. Wird
- Ein tberlasteter oder kurzgeschlogsenef Ausgang der Zahler in den Betriebsarten 1 oder 2 (Vorwartszahler)

schaltet sich automatisch ab. benutzt, so ist der Ausgang A62,00 nur noch fiir den Z&h-
ler verfagbar.

- Die Ausgénge arbeiten mit Halbleitern und sind Gber-
last- und kurzschlufifest.

- Eine Summen-Fehlermeldung zeigt an, ob an der
Ausgangsgruppe ein KurzschluB oder eine Uberla-  Soll der Ausgang als normaler digitaler Ausgang benutzt
stung vorliegt. werden, so ist sicherzustellen, da® der schnelle Zahler

. nicht in den Betriebsarten 1 oder 2 konfiguriert ist (siehe
- Die Uberlastung wird Ober die rote LED Ovl. und Gber  aych Kapitel "Schneller Zahler”).

die Fehlermerker der Steuerung angezeigt.

Schaltungsanordnung der digitalen Ausgédnge
Das folgende Bild zeigt die Schaltungsanordnung der digitalen Ausgénge am Beispiel der ersten Gruppe.

(T T T T T T T T T T T T T TS —9———054 UP3
j _ —0 53  Digitaler Ausgang A62,07
P p—— N P
r—-———————————— === )
— o052 Digitaler Ausgang A62,06
_‘l_ ____________________ =
r ————————————————————— b |
| | ;ﬁ }
l | _o 46 Digitaler Ausgang A62,00
| V= > LL I :
' ', 045  ZP3

zur Entmagnetisierung beim
Abschalten induktiver Lasten

Bild 4-13: Schaltungsanordnung der Transistor-Ausgange am Beispiel der ersten Gruppe
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6 AnschluB der digitalen Ein-/Ausgénge

Die digitalen Ein-/Ausgange durfen nicht for sicherheitsgerichtete Signale verwendet werden.

Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 8 digitalen Ein-/Ausgange.

o 2~ {2 Oupus 240G 0.5A 1L
- R Ea63,00.E/A 63,07 ).
. - |§5666768697071727374

e

. Inputs 24V DC

—

L0

Bild 4-14: Anordnung der 8 digitalen Ein-/Ausgange

Bezugspotential ZPS
Versorgungsspannung UPS

* . Bezéichner E 63,00...E 63,07 fur die Eingénge
. Bezeichner A63,00...A63,07 fur die Ausgange

22 X eeee Klemmen
E/AG,.. Bezeichner
00 01 02 03 04 05 06 07
D00 00O0Oo0oaO gelbe Leuchtdioden

Eigenschaften der digitalen Ein-/Ausgange:

Die 8 digitalen Ein—/Ausgange sind in einer Gruppe
angeordnet.

Die Gruppe als Ganzes ist vom Ubrigen Gerat potenti-
algetrennt.

" Die Ein-/Ausgénge kénnen einzeln entweder als Ein-

gang, als Ausgang oder als riicklesbarer Ausgang ver-
wendet werden.

Bei der Verwendung als digitale Eingange kann die
Verztgerung der Eingangssignale auf 7 ms (Standard)
oder 1 ms konfiguriert werden. Die Konfiguration wird
bitweise in der Systemkonstanten KW 85,01 wie folgt
vorgenommen:

- Bei der Verwendung als digitaler Ausgang wird das

Ausgangssignal "1" iiber den ricklesbaren Eingang
einzeln Oberwacht. Bei Ungleichheit wird die Summen-
fehlermeldung der Ausgangsgruppe erzeugt. Die Un-
gleichheit wird Gber die rote LED "Ovl." und Gber die
Fehlermerker der Steuerung angezeigt. Ursachen fir
eine Ungleichheit kdnnen Uberlast, KurzschiuBl oder
fehlende Versorgungsspannung UPS/ZPS sein. Die
technischen Daten der Ausgénge entsprechen denen
der anderen digitalen Ausgénge.

KW 85,01 Bit 00 bis 07

Bit-Nr. konfiguriert

00 Eingang E 63,00

01 Eingang E 63,01

: : Bit=1:
06 Eingang E 63,06

07 Eingang E 63,07

Bit=0: Eingangsverzégerung = 7 ms (Standardeinstellung)
Eingangsverzégerung = 1 ms

Zur Beachtung: Die (geanderten) Systemkonstanten werden nur nach Warm- oder Kaltstart wirksam.

Bild 4-15: Konfiguration der Eingangsverzégerungen an den Eing&ngen der digitalen E/As

9«07
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Schaltungsanordnung der digitalen Ein-/Ausgdnge
Das folgende Bild zeigt als Beispiel einen der 8 Ein-/Ausgénge aus der Gruppe.

r———_——————_=-- ha
[ l +—0 74 UP5 (+24V)
| |
} -1 D 'l—o 66 Digitaler Ein-/Ausgang E 63,00 bzw. A63,00
’ :'"— < k : 0 65 ZP5(0V)
e e e e e e — — —— — R |
zur Entmagnetisierung beim

Abschalten induktiver Lasten

Bild 4-16: Schaltungsanordnung eines digitalen Ein-/Ausgangs aus der 8er-Gruppe

~ Die technischen Daten der Eingange entsprechen de-
nen der anderen digitalen Eing&nge mit folgender
Ausnahme:

Werden alle 8 Kandle der Gruppe als Eingange ver-
wendet und die Klemme UPS5 unbeschaltet gelassen,
so gelten for die Eingangssignale keine Einschran-
kungen. Die Eingangsspannung kann dann zwischen

Durch die direkte elektrische Verbindung zum Ausgang
ist auch beim Eingang der Varistor zur Entmagnetisie-
rung beim Abschalten induktiver Lasten (siehe obiges
Bild) wirksam. Aus diesem Grund darf die Differenz

-30 V und +30V liegen.

Die Verpolsicherheit der Ein-/Ausgangsgruppe wird
von den vorstehenden Betrachtungen nicht berthrt.

zwischen UP5 und dem Eingangssignal nicht grofier
sein als die Begrenzungsspannung des Varistors.

Der Varistor begrenzt auf ca. 36 V. Dies bedeutet, dal
bei UPS = 24 V die Eingangsspannung zwischen
-12 V und +30 V liegen mufd und bei UP5 =30V zwi-
schen -6 V und +30 V.

4.4.7 AnschiuB der 8 konfigurierbaren analogen Eingdnge
Die konfigurierbaren analogen Eingange dorfen nicht for sicherheitsgerichtete Signale verwendet werden.

Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 8 analogen Eingange.

Bezugspotential AGND1
Klemmen

A
2@ X4 @@
28293031323334353
=!| EW 6,00 ... EW 6,07
Z| £ 64,00.......E 64,07
<| Inputs analog/24VDC

Bezeichner EW 6,00...EW 6,07 bei Verwendung als analoge Eingange
Bezeichner E 64,00...E 64,07 bei Verwendung als digitale Eingénge

Bild 4-17: Anordnung der 8 analogen Eingange

Eigenschaften der analogen Eingénge: - Die analogen Eingénge konnen einzeln in vielen ver-

schiedenen Betriebsarten (auch als binare Eingénge)

.. ==+ Die 8 Analog-Eingange sind potentialgebunden.
— Die Aufidsung des A/D-Wandlers betragt 12 Bit. uber die Systemkonstanten KW 86,00 bis KW 86,07

wie folgt konfigurieren:
— Analoge Signalleitungen werden in abgeschirmten
Kabeln gefahrt (siehe Bild 4-5).
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Die Systemkonstante

KW 86,00 konfiguriert Analogeingang EW 6,00
KW 86,01 konfiguriert Analogeingang EW 6,01
KW 86,02 konfiguriert Analogeingang EW 6,02
KW 86,03 konfiguriert Analogeingang EW 6,03
KW 86,04 konfiguriert Analogeingang EW 6,04
KW 86,05 konfiguriert Analogeingang EW 6,05
~-1vKW-86,06 konfiguriert Analogeingang EW 6,06
"+ KW-86;07 konfiguriert Analogeingang EW 6,07

Bei den Betriebsarten "Pt100 in 3-Draht-An-
schiuf" und allen Konfigurationen mit Differenz-
eingang gehdoren jeweils zwei benachbarte Ana-
logeingange zusammen (z. B. EW 6,00 und
EW 6,01).

In diesem Fall werden beide Eingénge gemaR
der gewOnschten Betriebsart konfiguriert. Die
niedrigere Adresse mull die gerade Adresse
sein (EW 6,00), die nachsththeren Adresse
(EW 6,01) die ungerade.

Der gewandelte Analogwert ist auf der hthe-
ren Adresse (EW 6,01) verfugbar,

Hexwert im Low-Byte, Bits 07 06 05 04 03 02 01 00 bedeuten:

00, = Analogeingang0...10V (Standardeinstellung)

01 = unbelegt

02 = Digitaler Eingang mit 7 ms Eingangsverzégerung

03 = Analogeingang 0...20 mA

04 Analogeingang 4...20 mA

05" = Analogeingang -10...+10 V

06, = Analogeingang 0...5V

07 -= Analogeingang -5...+5V :

08 = Analogeingang Pt100 in 2-Draht-Anschiu® -50...+400°C
09 = Analogeingang Pt100 in 3-Draht-Anschluf} -50...+400°C*
OA Analogeingang 0...10 V Differenzeingang *
OB Analogeingang -10...+10V Differenzeingang *

OC = Analogeingang 0...5V Differenzeingang *

OD = Analogeingang -5...4+5V Differenzeingang *

OE = Analogeingang Pt100 in 2-Draht-Anschlu® -50...+70°C

OF = Analogeingang Pt100 in 3-Draht-Anschluf} -50...+70°C *

Hexwert im High-Byte, Bits 15 14 13 12 11 10 09 08 bedeuten:

00, = Plausibilitatsiberwachung und Drahtbruch- und
KurzschluBiberwachung (Standardeinstellung)
01, = Drahtbruch- und KurzschluBiberwachung
02 = PIaus:bllltatsuberwachung
03 = keine Uberwachung

Naheres zur Uberwachung siehe "MeRbereiche der Analog-
Eingabekanale".

Zur Beachtung: Die (geadnderten) Systemkonstanten werden nur nach Warm- oder Kaltstart wirksam.

Bild 4-18: Konfiguration der 8 analogen Eingénge

Konfigurationsbeispiel:

Zu konfigurieren sind:
a) 1 Analogeingang + 10 V, Uberwachung Standard und
b} 1 Analogeingang Pt100, 3-Draht, -50...+400 °C, Uberwachung: nur Drahtbruch und Kurzschluf

zu a) Belegung z. B. EW 6,00

zub)

Konfiguration in KW 86,00

High-Byte: 00, = Standardiiberwachung
Low-Byte: 05, =10V
KW 86,00: 0005, =+5dezimal

Belegung z. B. EW 6,02 (gerade) und EW 6,03 (nachsththere)

Konfiguration in KW 86,02
High-Byte: 01,
Low-Byte: 09,

KW 86,02: 0109, = +265 dezimal

Konfiguration in KW 86,03
High-Byte: 01,
Low-Byte: 09,

KW 86,03: 0109, =+265 dezimal

= Uberwachung Drahtbruch und Kurzschlufl
- =Pt100, 3-Draht, -50...+400 °C

= Uberwachung Drahtbruch und Kurzschiul
= Pt100, 3-Draht, -50...+400 °C

Der gemessene Wert ist auf EW 6,03 verfagbar.
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Mefbereiche der Analog-Eingabekanile

Auflésung in der Steuerung:

Die MefRwerte werden mit einer Auflésung von 12 Bit ge-
wandelt, das sind bei Spannung 11 Bit + Vorzeichen und

Weitere Angaben finden Sie in Griff 2, Kap. 5.1 "Allge-
meines zur Anwendung der analogen Ein- und Ausgabe-
module”.

bei Strom 12 Bit ohne Vorzeichen. Die Bereiche 0...5 V

und +5 V werden mit 10 Bit + Vorzeichen gewandelt.

Nicht benutzte Eingangskanale kénnen gegen AGND kurz-

Beispiele: geschlossen werden, um eindeutig OV vorzugeben. Sie
werden mit "unbelegt" konfiguriert.
MefBbereich Bereich der Zahlendarstellung . .
Der Zusammenhang zwischen Eingangssignal und aus-
=10 V.0 10V -<32760; ....0....32760, gegebenem Zahlenwert wird in den folgenden Bildern
' 8008,,...0000...7FF8, dargestelit.
0...20 mA 0...32760,
0000...7FF8,,
15 14 13 12 " 2
-100 |50 12 5162513, 0
% |<%" il E%: Y
Vorzeichen
0V 4V SV 25V 428V 625mV 313mV 456mV 78mV 39mV 20mV 10mV SmV 2mV 0 0 0
5V SV 25V 125V 625mV 313mV 156mV 78mV  38mV 20mV 10mV SmV  2mV  tmV 0 0 O
0..10V SV 25V 1,25V 625mV 313mV 156mV 78mV  3SmV 20mV 10mV SmV  2mV o o 0
0.5V 25V 1,26V 626mV 313mV 1E6mV 78mV  38mV  20mV 10mV SmV 2mV  imV o 0 O
0...20 mA 10mA SmA 2,5mA 1,25mA 625pA 313uA 168pA  78uA  39pA 20pA  10pA  EpA 0o o0 0
4.. 20 mA 8mA 4mA 2mA  1mA S00pA 250gA 125pA 625uA 31,3pA 16uA  SpA  4uA +4 mA Offsat
Bitwerte  -32768 16384 8182 409 2048 1024 512 266 128 64 32 16 8 4 2 1

MeRbereiche £10 V, 0...10 V
MeBbereiche £5V,0..5V -
MeRbereiche 0...20 mA, 4...20 mA

der Wertebereich von -100...+100 % entspricht den Zahlenwerten 8008,...7FF8,, (-32760...+32760),
Bereichsiiberschreitung: 7FFF  (32767), Bereichsunterschreitung: 8001, (-32767)
Drahtbruch bei 4...20 mA: 8001, (-32767)

Anmerkung: Unabhangig von der Aufldsung wird stets die Darstellung 12 Bit + Vorzeichen verwendet.
Wegen der internen Abgleichrechnung kdnnen alle diese Bits erscheinen.

11 Bit Aufldsung plus Vorzeichen,
10 Bit Aufldsung plus Vorzeichen,
12 Bit Auflosung ohne Vorzeichen,

15 14 13 12 1 10
7100 | 50°].25 [ 12,5]6,:251313]1,5610.781.0,3¢
% |"% [-% | %)% | %% | 9
Vorzelichen
Pt100 .1600°C 800°C 400°C 200°C 4060°C  50°C 25°C  12,5°C 6,25°C 3,13°C 1,86°C 0,78°C 0,38°C 0,2°C 01°C O
Bitwerte  -32768 16384 8192 4096 2048 024 612 256 128 64 32 16 8 a 2
MeBRbereich -50...470 °C 10 Bit plus Vorzeichen,

MeBbereich -50...+400 °C 11 Bit plus Vorzeichen,

der Wertebereich von -50...+400 °C entspricht den Zahlenwerten FC02,..1FFE, (-1 022...+8190),
der Wertebereich von -50...+70 °C entspricht den Zahlenwerten FC02,,...0599, (-1 022...+1433),
Bereichsiiberschreitung / Drahtbruch: 7FFF, (32767),

. Bereichsunterschreitung / KurzschluBl des Gebers: 8001, (-32767)

Bild 4-19: Zusammenhang zwischen den Mefiwerten und der Lage der Bits im 16-Bit-Wort
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+32767 T7FFF Fehler')
Umrechnungsschlissel | +32760 7FF8 +1600°C
far Temperaturen:
Eine Temperatur von 400°C
erzeugt einen Zahlenwert >
von 8190, d. h. v o
+1 K erhsht den Zahlen- <O +16384 4000 +B00°C
- wertum 20,475 E>
| ' = - +8192 "2000 +400°C
4T <3 1433 0599 +70°C
9/°C x 20,475 I
N 0 0000 0°C
Umrechnungsschliissel N~ -1022 FC02 -50°C
fur Spannungen: |
100 % Eingangsspannung l
erzeugt einen Zahlenwert | -16384 C000
von 32760, d. h. 1 % héhere |
Eingangsspannung erhoht |
den Zahlenwert um 327,6 |
| -32760 8008
1 1 ___| | : -32767 8001 Fehler")
-100% -50% 0% +25% +50% +100%  MeRbereich
10V SV ov +$5V +0V  -10..+10V
SV 2,5V ov +25V +5V 5..+5V
0mA +2,50V +100%  0..20 mA
4 mA +50% +100% 4..20mA
-50°C 0°C +400°C Pt 100 (-50...+400°C)
-50°C 0°C +70°C Pt 100 (-50...+70°C)

For die Zuordnung der Platin-Widerstandsthermometer gilt:

Pt100 =Platin 100 Q bei 0°C  MeRbereich -50...+400°C
MeRbereich -50...+70°C

Die gestrichelte Linie gilt for die MeRbereiche 4...20 mA, 0...10V und 0...5 V.

Wird in diesen MeRbereichen die untere Grenze um 2...3 % unterschritten, so wird dies
als Bereichsunterschreitung ausgewertet.

Bild 4-20: Zusammenhang zwischen MefRwert und ausgegebenem Zahlenwert,
Spannungseingabe, Stromeingabe, Temperatureingabe

") Im Falle einer konfigurierten Plausibilitatstiberwachung fahren BereichsOber- und -unterschreitung von 2...3 % zu
einer Fehlermeldung (FK4, Fehlernummer 10).
Unabhangig von der konfigurierten Uberwachung werden die Fehlerwerte +32767 und -32767 beim Verlassen des

MeRbereiches immer erzeugt. Ausnahme: Im Mef3bereich 0...20 mA wird nur die Bereichsiiberschreitung festge-
stellt.
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MeRBbereiche £10V /$5V/0..10V/0..5V

Eingangsspannungen, die den Meflbereich (berschrei-
ten, erzeugen den Overflow-Zahlenwert +32767. Bei Be-
reichsunterschreitung wird der Underflow-Zahlenwert
(-32767) erzeugt.

Der Eingangswiderstand ist > 100 k.

2
:,v,
B
O —
&
eg _| :
£3 L
0O
A
T
QRVRVD
282930313233343536 |
'53533&335 '
= B EOeS =
 §EEzEEEic |
| |
| |
| &5 07KT94-s |
| $35% |
=¢¢ee }
| Si=s=sea |
4041424348 __ _ _ |
QDD
L+ 41 L

w ———
5

Bild 4-21: Spannungseingabe mit fremdgespeisten
Vierdraht-Spannungsgebern

AGND1

03 |8
EW 6,04 |8
EW 6,05 |2l &
EW 6,06 |8
EW 6,07 |§

EW6
EW6
EW6
o EWG6

Bild 4-22: Anschiufl von

pannungsgebern

abgeschirmte
Signalleitung

8

55555566

p—

28 29 30 31 32 33 34 35 36

| —

04

EW 6,0

EW 6,02
EW 6,03
EW6

AGND1

EW 6,01

L+ (+24V)
M (0V)
M (0V)

PE

]
»
o
© ||B] L+ (+24V) EW 6,00

»

2 43 44

L+ -
M e
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Bild 4-23; Spannungseingabe mit fremdgespeisten

Dreidraht-Spannungsgebemn
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MeBbereich 4...20 mA (passive zweipolige Geber)

Eingangsstréme, die den Mef3bereich iberschreiten, er-
zeugen den Overflow-Zahlenwert +32767. Bei Bereichs-
/ unterschreitung wird der Underflow-Zahlenwert Geber *
(-32767) erzeugt. 4..20mA .

Der Eingangswiderstand betragt ca. 330 Q. Der Strom-
eingang verfugt Ober einen Selbstschutz. Wird der Strom
zu hoch, schaltet sich der StrommeRwiderstand ab und
- weswird«der Wert fir-Bereichsiiberschreitung ausgege-
. -ben. In"Abstanden von ca. 1 Sekunde werden danach
" Wiederzuschaltversuche unternommen, damit die korrek-
te Messung wieder gelingen kann, wenn sich der Strom
wieder in zul4ssigen Grenzen befindet.

] |EN

L+ (+2aV) EWe6,00 ||| ©

EW6,01 (8| &
EW6,02 |9 &
03
04
05
06
07

AGND1

Das Ansprechen des Selbstschutzes wird mit der roten
LED Ovl angezeigt, solange die Uberlast ansteht. In der
Steuerung wird eine Fehlermeldung erzeugt (FK4, Feh-
lemummer 4).

ov)

Die Drahtbruchberwachung setzt unterhalb ca. 3 mA ein.
Es wird der Wert fur Bereichsunterschreitung ausgege-
‘ ben. Bei konfigurierter Drahtbruchiiberwachung wird der
\_~/ Drahtbruch mit der roten LED Ovl angezeigt, solange er
ansteht. in der Steuerung wird eine Fehlermeldung er- QD@
zeugt (FK4, Fehlernummer 8).

L+ (+24V)
M (V)
M

PE

3
; _
e e e e .

40 41 4243 44

Das folgende Bild zeigt den Anschiul von passiven zwei-

poligen Analogwertgebern 4...20 mA. 24VDC

L+
M 3 .
PE —- —_— %

Falls die analogen Stromgeber 4...20 mA aus einem
separaten Netzgerat versorgt werden, so missen
die OV-Anschliisse (vom separaten Netzgerét und
vom Netzgerat fir die Zentraleinheit 07 KT 94) mit-

einander verbunden werden. Der Anschiul AGND1
bleibt in dieser Anwendung unbenutzt.

—/ Bild 4-24: Beispiel fiir den Anschiuf® von
Stromgebern 4...20 mA an die
analogen Eingange

-/
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MeRbereich 0...20 mA
(aktive Geber mit Fremdspeisung)

Eingangsstrome, die den MeRbereich Oberschreiten, er-
zeugen den Overflow-Zahlenwert +32767.

Bei Bereichsunterschreitung wird der Underflow-Zahlen-
wert (-32767) erzeugt.

Der Eingangswiderstand betragt ca. 330 Q. Der Strom-

eingang verfugt Gber einen Selbstschutz. Wird der Strom

- zu-hoeh,schaltet-sich-der StrommefRwiderstand ab und

. es wird-der Wert for Bereichstberschreitung ausgege-
ben. In Abstanden von ca. 1 Sekunde werden danach
Wiederzuschaltversuche unternommen, damit die korrek-
te Messung wieder gelingen kann, wenn sich der Strom
wieder in zulassigen Grenzen befindet.

Das Ansprechen des Selbstschutzes wird mit der roten
LED Ovl angezeigt, solange die Uberlast ansteht. in der
Steuerung wird eine Fehlermeldung erzeugt (FK4, Feh-
lernummer 4).

Das folgende Bild zeigt den Anschiul von einem mit24 V
DC gespeisten Dreidraht-Geber und von einem zweipoli-
gen, potentialgetrennt eingespeisten Analogwertgeber. Die
Geber stellen aktive Stromquellen 0...20 mA dar.

Zu beachten ist, daB in diesem Falle die OV-Einspei-
sung (M) der Zentraleinheit als Bezugspotential zu
verwenden ist, da AGND1 fiir die Rickfdhrung der
Summe aller Geberstrdme nicht ausgelegt ist.

Geber 0...20 mA

+ Geber
e versor-

S

Q222

28 29 30 31 323334 35 36

S 3

:

01

EW6

EW 6,02
EW 6,03
EW 6,05

AGND1

ov)
ov)

L+ (+24V)

- EE E
1 4041424344

7/XX%,

24V

L+ ———

M

e b —-
g—)

Bild 4-25: Beispiel fur den Anschlufd von
Stromgebern 0...20 mA an die
analogen Eingange

06

EW6

(-]
S 07 KT 94-S
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-/ 24V DC

MeRbereiche 210V /$5V /0..10V/0..5V

als Differenzeingédnge
- . Analogwertgeber vor Ort,
Differenzeingénge werden dann vorteilhaft eingesetzt, Maschine 1

wenn Analogwertgeber durch ihre Bauart oder durch den — hT

Anschiud vor Ort einpolig potentialgebunden sind (z. B.
der Minuspol des Gebers ist vor Ort geerdet).

Da dieses Erdungspotential nicht genau mit AGND1 Gber- Analogwertgeber

ad . ; Erdung vor Ort,
einstimmt, muB, um Meffehler auszuschlieBen, zweipo- ’
- =.-clig.gemessen werden. EinpoligerAnschiuft wirde-auler- .. am Geber Maschine 2
-« - derm AGND1 direkt mit der Vor-Ort-Erdung verbinden, was o —is
~-zu unzulassigen (und evtl. gefahrlichen) Erdungsschlei-
fen fohren worde. |

Bei allen Konfigurationen mit Differenzeingang gehéren Erdung
jeweils zwei benachbarte Analogeingénge zusammen am Geber
(z. B. EW6,00 und EW8,01).

Zur Konfiguration werden beide Eingénge gemafl der
gewlnschten Betriebsart konfiguriert, siehe Konfigurati-
onstabelle Bild 4-18).

Der Mef3wert wird ermittelt, indem vom Wert am Eingang
mit der héheren Kanalnummer der Wert vom Eingang mit
der niedrigeren Kanalnummer subtrahiert wird.

}
+*
!
+

QOVRD
3233343536

I

L+ (+24V) EW6,00 |B|l ©

2l -

Der gewandelte MeRwert ist auf der ungeraden Adresse
{(z. B. EW6,01) verfigbar.

01 |8l &

Zur Beachtung:

Der Gleichtaktbereich entspricht dem MefBbereich des
einzelnen Kanals bezogen auf AGND1, d. h. keiner der
beiden an der Messung beteiligten Eingénge darf diesen
Mefbereich verlassen.

g
&

AGND1

EW 6.

Eingangsspannungen, die den MeRbereich Oberschrei-
ten, erzeugen den Overflow-Zahlenwert von +32767. Bei
Bereichsunterschreitung wird der Underflow-Zahlenwert
(~32767) erzeugt. ! 4041424344

2%,

L+ (+24V)
M OV

PE

\Y

Bild 4-26: Anschlu® von Spannungsgebern
als Differenzeingange
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MeRbereiche -50°C...+400°C und -50°C...+70°C mit
Pt100 als Temperaturfiihler in Zwei-Draht-Technik

Bei Widerstandsthermometern muf® ein Konstantstrom
durch den MeRwiderstand flieBen, um den fir die Aus-
wertung notwendigen Spannungsabfall zu erzeugen. Das
Gerat 07 KT 94 stelit hierfor eine Konstantstromquelle,
die im Multiplex-Verfahren abwechseld auf die 8 Analog-
kanale geschaltet wird, zur Verfigung.

- Dasfolgende:Bild zeigt den Anschluf von- Pt100-Wider-
.- standsthermometern in Zweidraht-Technik.

Pt100

QPP
28 2930313233343536
5858838858
> O O O Ww®wwwwYwo
CEEEEEEEE

Bild 4-27: Anschluft von Pt100-Temperatur-
fahlern in Zweidraht-Technik

Der MeRwert wird je nach Konfiguration wie folgt linear
zugeordnet:

Bereich zugeordneter Zahlenbereich

.50 C..400°C -1022..+8190 (FCO02,...1FFE,)
50C..70°C  -1022...+1433 (FC02,,..0599,)

Das Gerat unternimmt eine Linearisierung der Pt100-
Kennlinie.

Temperaturen, die den Mefbereich Oberschreiten, erzeu-
gen den Overflow-Zahlenwert von +32767. Bei Bereichs-
unterschreitung wird der Underflow-Zahlenwert (-32767)
erzeugt.

Bei Drahtbruch wird der Zahlenwert +32767 ausgegeben.
Bei Kurzschiul des Gebers wird der Zahlenwert -32767

ausgegeben.

Bei konfigurierter Drahtbruch- und Kurzschiuiberwa-
chung wird der erkannte Fehler mit der roten LED Ovl
angezeigt, solange er ansteht. in der Steuerung wird eine
- ‘Fehlermeldung erzeugt (FK4, Fehlernummer 9).

Um Fehlermeldungen an nicht benutzten Analogkanalen
zu vermeiden, ist es sinnvoll, unbenutzte Kanale nicht
for Pt100 zu konfigurieren.

MeRbereiche -50°C...+400°C und -50°C...¥70°C mit
Pt100 als Temperaturfithler in Drei-Draht-Technik

Das folgende Bild zeigt den Anschiuf3 von Pt100-Wider-
standsthermometern in Dreidraht-Technik.

Pt100
AjA 4 A A

Y Y XX
28 29 30 31 32 33 34 35 36
585883885
2 O VYWY oo
O
SEEEEEiii

Wenn

dieFahler

nahe Pt100

beieinan-

der liegen,

genugt far _-

die Ruck- i

leitung A

(AGND1)

eine QO QRO

einzige

Ader. 28 29 30 31 3233 34 35 36
585333885
4 O Oww oY oo
SEEEEEEEE

Bild 4-28: AnschluR von Pt100-Temperatur-

fohlern in Dreidraht-Technik

Bei der Konfiguration Pt100 in Dreidraht-Technik geht-
ren jeweils zwei benachbarte Analogeingénge zusammen
(z. B. EW6,00 und EWS6,01).

Zur Konfiguration werden beide Eingange geman der ge-
winschten Betriebsart konfiguriert, siehe Konfigurations-
tabelle Bild 4-18).

Der Konstantstrom des einen Kanals fliefit durch den

MeRwiderstand, der des anderen Kanals durcheineder- - -

Leitungen. Das Gerat errechnet den MeRwert aus den
beiden Spannungsabfalien und legt ihn unter dem Ein-
gang mit der hoheren Adresse ab (z. B. EW6,01).

n 07 KT 94-S / Elektrischer Anschlufd
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Um Meffehler zu vermeiden, ist es unbedingt notwendig,  Verwendung von analogen Eingédngen als digitale
die MeBleitungen zu den Pt100-Fohlern im selben mehr-  Eingdnge

adrigen Kabel zu fuhren. Die Leitungsadern massen den Einzelne (oder auch alle) Analogeingange kénnen als di-

~ gleichen Querschnitt haben. Pro Kanal wird ein verdrill- . g .
o, ; o : . gitale Engénge konfiguriert werden. Danach werten sie
tes Leitungspaar (Hin- und Ruckleitung MeRfohler) plus ab einer Spannung von ca. +7 V ein 1-Signal aus. Der

:g%g;nzzl:;ie;t(halbes Paar) fur die Verbindung nach Eingangswiderstand betragt in dieser Betriebsart ca.
' 4 kQ. Als Bezugssignal for die Eingange dient M. Die Ver-

Der MeRwert wird je nach Konfiguration wie folgt linear ~ zgerung der Eingangssignale betragt 7 ms und kann nicht
zugeordnet: verandert werden. Die Eingange sind nicht potentialge-

~Bereich - -zugeordneter Zahlenbereich trennt.

-50C...400°C -1022..+8190 (FCO02,,...1FFE,)
-50C...70°C  -1022...+1433 (FC02,..0599,) —*_‘TT_T_T T
Das Gerat unternimmt eine Linearisierung der Pt100- A

Kennlinie. T / / / / / / / /

Temperaturen, die den MeRbereich Uberschreiten, erzeu-
gen den Overflow-Zahlenwert von +32767. Bei Bereichs-

unterschreitung wird der Underflow-Zahlenwert (-32767)

Bei Drahtbruch wird der Zahlenwert +32767 ausgegeben. 28 29 30 31 32 33 34 35 36
\—/ Bei KurzschluR des Gebers wird der Zahlenwert -32767 ~85883885

ausgegeben. Ry )

Bei konfigurierter Drahtbruch- und KurzschiuOberwa- 2 E E E E I.Ig.l E ugj E

chung wird der erkannte Fehler mit der roten LED Ovl M (oV)
angezeigt, solange er ansteht. In der Steuerung wird eine

" Fehlermeldung erzeugt (FK4, Fehlernummer 9), Bild 4-29: Benutzung von Analogeingsngen

Um Fehlermeldungen an nicht benutzten Analogkanalien als digitale Eingénge
zu vermeiden, ist es sinnvoll, unbenutzte Kanéle nicht
fur Pt100 zu konfigurieren.
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4.4.8

AnschluB der 4 konfigurierbaren analogen Ausgénge

Die konfigurierbaren analogen Ausgange durfen nicht fOr sicherheitsgerichtete Signale verwendet werden.
Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 4 analogen Ausgange.

s

E Analog
. [c5] ouputs
- 7 <{AWE0.3

T 576777879
@ X0 @

Klemmen

Bild 4-30: Anordnung der 4 analogen Ausgange

Bezugspotential AGND2

. - Bezeichner AW6,00..EW 6,03

Eigenschaften der analogen Ausgange:
— Die 4 Analog-Ausgange sind potentialgebunden.
- Die Aufissung des D/A-Wandlers betragt 12 Bit.

— Analoge Signalleitungen werden in abgeschirmten
Kabeln gefohrt (siehe Bild 4-5).

— Die analogen Ausgange konnen einzeln in vielen ver-
schiedenen Betriebsarten eingesetzt werden.
Die Betriebsarten lassen sich sich Uber die System-
konstanten KW 88,00 bis KW 86,03 wie folgt konfigu-
rieren:

Die Systemkonstante

KW 88,00 konfiguriert Analogausgang AW 6,00
KW 88,01 konfiguriert Analogausgang AW 6,01
KW 88,02 konfiguriert Analogausgang AW 6,02
KW 88,03 konfiguriert Analogausgang AW 6,03

Hexwert im Low-Byte, Bits 07 06 05 04 03 02 01 00 bedeuten:

ho" = Analogausgang 10V (Standardeinstellung)
01, = unbelegt

02, = Analogausgang 0..20 mA

03, = Analogausgang 4.20 mA

Hexwert im High-Byte, Bits 151413 12 11 10 09 08 bedeuten:

keine Bedeutung, reserviert, kann mit 00, konfiguriert werden

Zur Beachtung: Die (geénderten) Systemkonstanten werden nur nach Warm- cder Kaltstart wirksam.

Bild 4-31: Konfiguration der 4 analogen Ausgange

Die MeBbereiche der Analog-Ausgabekaniéle

Auflésung in der Steuerung:

Alle Ausgabewerte werden mit einer Auflésung von 12 Bit
gewandelt, das sind entweder 11 Bit + Vorzeichen oder
12 Bit ohne Vorzeichen.

Beispiele:

Bereich der Zahlendarstellung Ausgabewert

-32760,,....0....32760, A0V..+10V
8008,,...0000 ...7FF8,,

0...32760, 0..20 mA
0000...7FF8,

Weitere Angaben finden Sie in Griff 2, Kap. 5.1 "Allge-
meines zur Anwendung der analogen Ein— und Ausgabe-
module”.

Nicht benutzte Ausgangskanale kénnen unbeschaltet
gelassen werden.

Der Zusammenhang zwischen Zahlenwert und ausgege-
benem Analogsignal wird im folgenden Bild dargestelit.

n 07 KT 94-S / Elektrischer Anschluf}
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15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 10

100 50 | 25 |125(6,25]3,13 1,56 0,78 10,39 0,20 | 0,10 0,05 0,021 0 |00
% % % % % % % % % % % % %

Vorzeichen
+10V -0V 5V 25V 1,25V 626mV 313mV 156mV 78mV sgmV  20mV  10mV  5mV  2mV 0 0 0
0...20mA j0mA  5mA 25mA 1,25mA 625pA 313pA  156pA 78uA  39pA  20pA  10pA  SpA 0 o 0
4..20 mA 8mA  4mA  2mA  1mA S500pA 250pA 125A 62,5uA 31,3pA  16pA  BpA  4pA +4 mA Offset
‘Bitwerte 32768 16384 8192 4086 2048 1024 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1
MeRbereich 10 V 11 Bit Auflésung plus Vorzeichen,

MeRbereiche 0...20 mA, 4..20 mA 12 Bit Auflosung ohne Vorzeichen,
der Wertebereich von -100...+100 % entspricht den Zahlenwerten 8008,...7FF8,, (-32760...+32760),
Bereichsiiberschreitung: 7FFF  (32767), Bereichsunterschreitung: 8001, (-32767)

Bild 4-32: Zusammenhang zwischen den Ausgabewerten und der Lage der Bits im 16-Bit-Wort

Ausgabebereiche 10 V/0...20 mA /4..20 mA

Bei Spannungsausgabe betragt die max. Belastbarkeit g 8. S g. 8.

+3 mA. Der Ausgang ist kurzschluf3fest. % g g g g
g g < a4 g

Bei Stromausgabe betragt der Bereich des Ausgangswi-

derstandes (Burde) 0...500 Q. Werden im Fehlerfall die 7676777879

Ausgange abgeschaltet, so bedeutet dies bei: 2.33%3%) @

Konfiguration £10 V oV

Konfiguration 0...20 mA 0 mA YYVY Y

Konfiguration 4...20 mA 0 mA.

Der in Bild 4-19 (analoge Eingénge) angegebene Zusam-
menhang zwischen Zahlenwert und Analogwert giltebenso
fur die analogen Ausgange.

Bild 4-33: Anschluf von Ausgangslasten
(Spannung und Strom) an die
analogen Ausgange

Schaltungsanordnung eines Analogausgangs

O 76 Analog-Ausgang

—0 75 AGND2 Analog Ground

Bild 4-34: Schaltungsanordnung eines Analogausgangs
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449 Batterie und Batteriewechsel

¢ Die Lithium-Batterie 07 LE 90 kann in das Batterie-
fach eingesetzt werden zur

— Pufferung des Anwenderprogramms im RAM

- Pufferung von im RAM zusatziich enthaltenen
Daten wie z. B. Merkerzustanden

.. . =: Pufferung.von Uhrzeit und Datum

" Die Battériepufferdaiier betrdgt bei 25°C typ. 5 Jahre. Die

‘Batteriepufferdatierist die' Dauer der Betriebsbereitschaft
zur Pufferung von Daten, wahrend die Versorgungsspan-
nung des Gerates abgeschaltet ist. Wenn die Versor-
gungsspannung vorhanden ist, wird die Batterie nur mit
ihrer Selbstentladung beansprucht.

Lithium-Batterie-
modul 07 LE 90

Batteriefach Batterie-Modul

geschlossen eingebaut (Deckel
des Batteriefachs
aufgeklappt)

Bild 4-35: Batterie und Batteriewechsel

Die folgenden Handhabungshinweise sind zu beachten:

Nur ABB-geprufte Lithium-Batterie-Module verwenden.

Am Ende der Lebensdauer durch neues Batterie-Mo-
dul ersetzen.

Batterie niemals kurzschlieBen! Es droht Oberhit-
zung und Explosion. Zuféllige Kurzschliisse vermei-
den, deshalb nicht in Metallbehaitern aufbewahren und
nicht auf metallische Unterlagen bringen.

Batterie niemals aufladen! Uberhitzungs- und Explo-
sionsgefahr!

Batterie nur bei eingeschalteter Versorgungsspan-
nung auswechselin. Sonst besteht die Gefahr von
g 5Datenver|usten.

‘. Batterie umweltgerecht entsorgen!

o Wenn keine Batterie vorhanden ist oder die Batterie
leer ist, leuchtet die rote LED 'Battery’ auf.

4.4.10 Serielle Schnittstelle COM1
Schnittstellennorm: EIARS-232

Belegung der seriellen Schhittstelle com

Die serielle Schnittstelle COM1 hat folgende AnschluR-
belegung:

© {6
1 o
2T °
° -]
5 ° 9
G Gehause Protective Ground  (Schirm)
1 PGND Protective Ground (Schirm)
2 TxD Transmit Data (Ausgang)
3 RxD Receive Data (Eingang)
4 RTS Request To Send (Ausgang)
5 CTS Clear To Send (Eingang)
6 PROG* (Eingang)
7 SGND Signal Ground (ov)
8 OVout (oV)
9 +5Vout reserviert
* 4 = Aktiv-Mode (Programmierung/Test)
Pin 6 offen .
0 = Passiv-Mode (DRUCK/EMAS-Anwen-
dungen), Pin 6 gebriickt mit OV out
Bild 4-36: Belegung der seriellen Schnitt-
stelle COM1

Betriebsarten der seriellen Schnittstelle COM1

Abhangig von der jeweiligen Anwendung

- Programmierung und Test oder

— Mensch-Maschine-Kommunikation MMK

muB die Betriebsart der Schnitistelle eingestellt werden:

Aktiv-Mode:  Der Aktiv-Mode dient zur Programmie-
rung und zum Test der Zentraleinheit,
d. h. er bietet den Zugang zu allen
Programmier- und Testfunktionen der

Zentraleinheit.

Passiv-Mode: Der Passiv-Mode dient dazu, eine mit
' den Bausteinen-DRUCKund EMAS
projektierte Kommunikation zwischen
dem Anwenderprogramm und einem
an die serielle Schnittstelle ange-
schlossenen Gerat durchzuflhren.

W 07 KT 94-S / Elektrischer Anschiuf}

607 PC 339/05.01

m



\/

- Bedingungen fiir die Einstellung der Betriebsarten

der Schnittstelle COM1

RUN/ System- | Verbindungs- | damit ein-
STOP- konstante | kabel/ gesteliter
Schalter KW00,06 | Gerat Mode
STOP X X Aktiv
RUN 1 X Aktiv
RUN 2 X Passiv
RUN 0,<0,>2 | 07 SK90 Aktiv
RUN 0,<0,>2 | 07 SK91 Passiv

x; ohne Einfluf}

Zeitweiliges Verlassen des Passiv-Modes

Wahrend einer laufenden Kommunikation zwischen den
Bausteinen DRUCK bzw. EMAS und einem an COM1
angeschlossenen Gerét kann es erforderlich sein, z. B.
eine Programmanderung durchzufohren. Dazu muf}
COM1 vom Passiv-Mode in den Aktiv—-Mode umgeschal-
tet werden.

Umschalten: Passiv-Mode —> Aktiv-Mode

Fur die Umschaltung gibt es die drei folgenden Moglich-
keiten: :

¢ RUN/STOP-Schalter in Stellung "STOP" bringen

¢ Kabel 07 SK 91 ersetzen durch Kabel 07 SK 90 (wenn
KW 00,06 auf <0 oder >2 eingestellt ist) '

o Folgendes Spezialkommando an die SPS senden:
<DEL><DEL><DEL>

Die zuletzt genannte Mdglichkeit bietet den Vorteil, die
Umschaltung auch ferngesteuert, z. B. Ober Telefonlei-
tung und geeignete Wahl-Modems, durchzufihren. Das
ASCIl-Zeichen <DEL> hat den Dezimalcode 127 und den
Hexadezimalcode 7F, . Beim PC wird dieses Zeichen
durch gleichzeitiges DrOcken der Steuerungstaste
<CTRL> und der Léschtaste <— erzeugt.

Hinweise:

Bei deutschen Tastaturen ist die Steuerungstaste nicht
mit <CTRL> sondern mit <Strg> beschriftet.

Erfolgte die Umschaltung in den Aktiv-Mode mit dem
Spezialkommando <DEL><DEL><DEL>, so gilt:

Bei laufendem SPS—Programm darf die Systemkonstan-
te KW 00,06 nicht zur SPS gesendet werden, da dies die
Ruckschaltung in den Passiv—Mode zur Folge hat.

- Das Spezialkommando weist dem im Operandenspeicher

angesiedelten Abbild der Systemkonstanten KW 00,06
den Wert "1" zu. Die SPS wertet den Wert dieses Abbil-
des aus und stellt die Verwendungsart von COM1 ent-
sprechend ein.

. Zuriickschalten: Aktiv-Mode —> Passiv-Mode

Fur die Zuriickschaltung gibt es die drei folgenden Mog-
lichkeiten: :

o RUN/STOP-Schalter wieder in Stellung "RUN" brin-
gen

e Kabel 07 SK 90 wieder ersetzen durch Kabel
07 SK 91

» Spezialkommando <DEL><DEL><DEL> wieder wie
folgt aufheben:

— Falls sich das SPS-Programm im Zustand "abgebro-
chen” befindet:

das SPS-Programm starten.

Falls sich das SPS-Programm im Zustand "lauft’ be-
findet:

den Originalwert der Systemkonstanten KW 00,06
erneut zur Steuerung senden (907 PC 33-Meny-
punkt "Konstanten senden’)

oder

die Systemkonstante KW 00,06 mit dem Orig_inal-
wert Oberschreiben (907 PC 33-Menipunkt "Uber-
schreiben”)

Schnittstellenparameter

Aktiv-Mode: Die Einstellung der Schnittstellenparame-
ter kann nicht verandert werden.

Datenbits: 8
Stoppbits: 1

Parity Bit: keines
Baudrate: 9600
Synchronisation: RTS/CTS
Passiv-Mode: Default-Einstellung

Synchronisation: RTS/CTS
Schnittstellenkennung COM1: 1

Baudrate: 9600
Stoppbits: 1

Datenbits: 8

Parity Bit: keines
Echo: aus

Send Break Character: 0

Freigabe Endezeichen fir Senderichtung: nein 1)
Endezeichen Senden: <CR> 1)
Endezeichen Empfangen: <CR> 2)

1) Das Default-Endezeichen fur die Senderichtung (CR)
wird nicht verschickt. Dieses Default-Endezeichen (CR)
darf aber trotzdem im Telegrammtext des zugeordne-
ten Druckbausteines nicht vorkommen.

2) In Empfangsrichtung ist grundsétzlich ein Endezeichen
notwendig. Dieses Default-Endezeichen (CR) darfim
Telegrammtext und in den Nutzdaten des zugeordne-

907 PC 339/05.01

ten EMAS—Bausteines nicht vorkommen.
07 KT 94-S / Elektrischer Anschlufy n



Far den Passiv-Mode von COM1 kénnen die Schnittstel-
lenparameter mit dem Funktionsbaustein SINIT umgestelit
werden. Sind die geénderten Werte nicht plausibel, dann
arbeitet die Schnittstelle COM1 mit den Default-Werten.

Bei jeder Umschaltung der Betriebsart wird die Schnitt-
stelle neu initialisiert.

Im Aktiv—Mode stellen sich die Aktiv-Mode-Parameter ein,
im Passiv-Mode stellen sich die durch den Baustein
-~SINIT: vorgegebenen-Parameter-bzw: die Default-Werte
ein.

4.4.11 Serielle Schnittstelle COM2
Schnittstellennorm: EIARS-232

Belegung der seriellen Schnittstelle COM2

Die serielle Schnittstelle COM2 hat folgende AnschluB-
belegung:

©+e
1 ; ; 6
° -]
5 °e 9
G Gehduse Protective Ground (Schirm)
1 PGND Protective Ground (Schirm)
2 TxD Transmit Data (Ausgang)
3 RxD Receive Data (Eingang)
4 RTS Request To Send (Ausgang)
5 CTS Clear To Send {Eingang)
6 NC
7 SGND Signai Ground {oV)
8 OVout (ov)
9 +5Vout reserviert
Bild 4-37: Belegung der seriellen Schnitt-
stelle COM2

Betriebsarten der Schnittstelle COM2

Die serielle Schnittstelle COM2 ist nur fir den Passiv-
Mode geeignet und kann zusatzlich als MODBUS-Schnitt-
stelle betrieben werden.Der Passiv—Mode dient dazu, eine
mit den Bausteinen DRUCK und EMAS projektierte Kom-
munikation zwischen dem Anwenderprogramm und einem
an die serielle Schnittstelle angeschlossenen Gerat durch-
zufihren.

Zur anwendendungsspezifischen Initialisierung von COM2
steht der Funktionsbaustein SINIT zur Verfagung.

Schnittstellenparameter
Passiv-Mode; Default-Einstellung

Synchronisation: RTS/CTS
Schnittstellenkennung COM2: 2
Baudrate: 9600
Stoppbits: 1
Datenbits: 8

Parity Bit: keines
Echo: aus
Send Break Character: 0

Freigabe Endezeichen firr Senderichtung: nein 1)
Endezeichen Senden: <CR> 1)
Endezeichen Empfangen: <CR> 2)

1) Das Default-Endezeichen flur die Senderichtung (CR)
wird nicht verschickt. Dieses Default-Endezeichen (CR)
darf aber trotzdem im Telegrammtext des zugeordne-
ten Druckbausteines nicht vorkommen.

2) In Empfangsrichtung ist grundsatzlich ein Endezeichen
notwendig. Dieses Default-Endezeichen (CR) darfim
Telegrammtext und in den Nutzdaten des zugeordne-
ten EMAS-Bausteines nicht vorkommen.

Fur den Passiv-Mode von COM2 kénnen die Schnittstel-
lenparameter mit dem Funktionsbaustein SINIT umgestellt
werden. Sind die ge4nderten Werte nicht plausibel, dann
arbeitet die Schnittstelle COM2 mit den Default-Werten.

Im Passiv-Mode stellen sich die durch den Baustein
SINIT vorgegebenen Parameter bzw. die Default-Werte
ein.

07 KT 94-S / Elektrischer Anschiuf®
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4.412 Vernetzungs-Schnittstelle

Uber die Vernetzungs-Schnittstelle durfen keine sicher-  zessor-Modul kann damit eine Vernetzung mit einem an-
heitsgerichteten Daten gesendet oder empfangen wer- deren Bussystem realisiert werden.

den.

Der zusatzliche Kommunikationsprozessor ist in einem

Das Gerat 07 KT 94-S besitzt eine spezielle parallele  eigenen Gehause untergebracht, das iiber eine Schnapp-
Schnittstelle. Mit einem zuséatzlichen Kommunikationspro- verbindung mit dem Gehause der Kompaktsteuerung

07 KT 94-S verbunden wird.
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& Hinweise: Montage und Demontage von Geraten an der Vernet-

Bild 4-38: Montage 07 KT 94-S mit Erweiterung (z. B. Kommunikationsprozessor 07 KP 90)

A

zungsschnittstelle durfen nur vorgenommen werden,
wenn alle Versorgungsspannungen abgeschaltet sind.

Zur Kontaktierung beider Gerate mussen diese auf ei-
ner ebenen Unterlage zusammengeschoben und an-
schlieRend mit dem Verbindungsteil fixiert werden.

807 PC 339/05.01
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4.5 SmartMedia Card 07 MC 90

0@

Bild 4-39: Einfugen der SmartMedia Card

Die SmartMedia Card dient zum nullspannungssicheren
Speichern von Daten bis zu einer Datenmenge von 2 MB.
Sie wird in der Zentraleinheit 07 KT 94-S eingesetzt. Es
empfiehlt sich, nur ABB-geprifte SmartMedia Cards zu
verwenden.

4.51 Anwendungsgebiete

Speichern und Laden von SPS-Programmen
- Je Anwenderprogramm wird eine SmartMedia
Card verwendet.

Speichern und Laden von Anwenderdaten
- Es stehen 250 Datensegmente mit je 128 Blocks
zur Verfiigung (1 Block = 32 Worte).

Firmware-Updates laden

452

« Die SmartMedia Card wird mit den Kontaktflachen nach
oben (Kontakte sichtbar, siehe Bild oben) eingesteckt.

Handhabungshinweise

. FEine als Anwenderdatenspeicher initialisierte Smart-
Media Card kann nicht mehr als Anwenderprogramm-
karte verwendet werden (Initialisierung siehe Bedien-
und Testfunktionen, Griff 7 der AC31-Systembeschrei-
bung).

..o Die SmartMedia Card muR geschatzt werden vor
- mechanischen Beschadigungen (z. B. nicht
biegen)
- elektrostatischen Entladungen
- Kontaktverschmutzungen
(Kontakte nicht bertihren)

Zur Beachtung

SmartMedia Cards mit 3,3 V Versorgungsspannung sind
fir die Zentraleinheiten mit den Rubriken R21xx nicht ge-
eignet (siehe auch "Verwendbarkeit").

4.5.3

o Zugriff ber die Programmierschnittstelle mit Hilfe der
Bedien- und Testfunktionen, siehe Griff 7 der AC31-
Systembeschreibung, Kapitel 2.4, Kommandos
FCINIT, FCWR, FCRD, FCDEL, SP

e Zugriff innerhalb des SPS-Programms tber VEs, sie-
he Dokumentation Programmiersoftware, VEs FCWR,
FCRD, FCDEL

454

SmartMedia Card 07 MC 80 5,0 V

GJR5 2526 00 R0101 (5 V Versorgungsspannung, ge-
eignet fur die Zentraleinheiten 07 KT 94-S R21xx und
R22xx, alle Firmwareversionen, 2 MB Speicherkapazitat)

SmartMedia Card 07 MC 90 3,3V

GJR5 2526 00 R0201 (3,3 V Versorgungsspannung, ge-
eignet fr die Zentraleinheiten 07 KT 94-S R22xx mit Firm-
wareversion ab V1.9, 2 MB Speicherkapazitat nutzbar)

4.5.5

Gewicht 24
45 x 37 x 0,7 mm

Bedienung

Verwendbarkeit

Technische Daten

Abmessungen

07 MC 90 R0101
07 MC 90 R0101

50V 2MB
33V 2MB

n 07 KT 94-S / SmartMedia Card
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4.5.6 Anwenderprogramm auf der SmartMedia
Card speichern

Zum Sichern des Anwenderprogramms auf der Smart-
Media Card (SMC-Karte) ist eine fabrikneue oder eine
noch nie als Anwenderspeicher initialisierte SMC-Karte
erforderlich.

Ablauf der Programmsicherung
- 1..SPS-Anwenderprogramm in die_SPS laden (RAM)

- 2. Bei eingeschalteter SPS die SMC-Karte in die vorge-
sehene Offnung einschieben

3. Monitorkommando "SP" absetzen.

Das Anwenderprogramm wird aus dem RAM der SPS
in das Flash-EPROM kopiert und danach auf die SMC-
Karte geladen.

Ein Update des Betriebssystems (Firmware) der
07 KT 94-S ist mit der SMC-Karte nicht méglich.

4.5.7 Anwenderprogramm aus der SmartMedia

Card laden

i

Gerat ausschalten

i

SmartMedia Card
einstecken

!

Power ON

wenderpro-
gramm auf der
SmartMedia
Card?

nein ——

ja

+ '

Anwenderprogramm aus | | Anwenderprogramm aus
der SmartMedia Card dem Flash-EPROM
kopieren kopieren

! !

Anwenderprogramm befindet sich im RAM

Bei allen folgenden Vorgangen wird das Anwenderpro-
gramm aus der SmartMedia Card (oder aus dem Flash-
EPROM) ins RAM kopiert:

Power ON

Kalt- oder Warmstart
RUN/STOP-Schalter auf RUN
GO

Bei diesen Vorgéngen hat die SmartMedia Card die ho-

h

ere Prioritét. Bei gesteckter Karte wird also immer das

Anwenderprogramm aus der Karte verwendet.

907 PC 339/0303
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2.2.3 Aufbau der Frontseite
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Bild 2.2-3: Zentraleinheit 07 KT 98 R0262 mit Bezugspunkten

KT98_13BEPS

©®

()
)
(3)
(4)
(5)
6)
@)
(8)
©)
(10)

(1)
(12)
(13)
(14)
(15)

(16)

Befestigung des Gerates auf Hutprofilschiene
Befestigung des Geréates durch Anschrauben
Erdungsanschluf 6,3 mm Faston
ARCNET-Schnittstelle (BNC)
PROFIBUS-DP-Schnittstelle (SUB-D, 8-polig)
Versorgungsspannungsanschiul® 24V DC
Batteriefach

24 digitale Eingange in 3 Gruppen

24 griine LEDs fur die digitalen Eingange

8 einzeln konfigurierbare analoge Eingange in
einer Gruppe 0...10V, 0...5 V,+10V, 25V,
0..20 mA, 4...20 mA, Pt100 (2-Draht oder
3-Draht), Differenzeingange, Analogeingange
auch einzeln konfigurierbar als digitale Eingange

16 digitale Transistor-Ausgange in zwei Gruppen
16 gelbe LEDs fur die digitalen Ausgange

8 digitale Ein-/Ausgange in einer Gruppe

8 gelbe LEDs fur die digitalen Ein-/Ausgange

- 4 einzeln konfigurierbare analoge Ausgange
+10V, 0...20 mA, 4...20 mAin einer Gruppe

Serielle Schnittstelle COM1 (Programmierung,
MMK)

a7

(18)
(19)

(20)

(21)

(22)

(23)

(24)

Serielle Schnittstelle COM2 (Programmierung,
MMK)

AnschluB fur CS31-Systembus

Abdeckung der Schnittstelle zum Anschluft von
Kommunikationsmodulen (darf nur zum Anschluf®
von Kommunikationsmodulen entfernt werden)

Schalter fur RUN/STOP-Betrieb:

Mit dem RUN/STOP-Schalter wird die Bearbei-
tung des Anwenderprogrammes gestartet oder
abgebrochen.

LED-Anzeigen fur CS31-Systembus

BA LEDgrun  Busaktiv

BE LED rot Bus error

RE LED rot Remote unit error
SE LED rot Serial unit error

LED-Anzeigen fur RUN und Fehlerklasse

RUN LEDgrin  Anwenderprogr. lauft

FK1 LED rot Fataler Fehler

FK2 LED rot Schwerer Fehler

FK3 LED rot Leichter Fehler
Andere LED-Anzeigen

Over- LED rot Uberlast/Kurzschliuld

load an einem Ausgang

Versorgungsspg. vorh.
Batt. nicht vorhanden

Supply LED grin
Battery LEDrot

Steckbare SmartMedia Card 07 MC 90 fr
Betriebssystem, Anwenderprogramm und
Anwenderdaten

07 KT 98/ Frontseite
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2.2.3.1 Die AnschluBbelegung im Uberblick
8 analoge Eingénge 0..10V, 0.5V,
e . i 4..20 mA
8 digitale 8 digitale 8 digitale +10V, is V, 0...20 mA, ‘ 3
Einggange Eingange Eingange Pt100, mit Bezugspotential AGND1
. . . - A
mit Bezugs- mit Bezugs- mit Bezugs e AR B
potential ZPO potential ZP1 potential ZP2 59959090090 CS31
potential- potential- potential- Z g ; g < g ; ; ; System-
getrennt getrennt getrennt Lo nnd Biie-
, A= N A % i A . auch einzeln konfigurier-  schnitt-
bar als digitale Eingange  stelle
- A N (___«;\
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Versorgungs- 8 digitale Transistor- 8 digitale Transistor- 8 digitale Transistor- 4 analoge
spannung ausgange mit Be- ausgénge mit Be- ausgange mit Be- Ausgange
24V DC zugspotential ZP3 zugspotential ZP4 zugspotential ZP5 10V
und Versorgung UP3 und Versorgung UP4 und Versorgung UP5 0..20 mA
potentialgetrennt potentialgetrennt potentialgetrennt 4..20 mA
Bild 2.2-4:  Zentraleinheit 07 KT 98, Anschlu3belegung, |
Ubersicht tber Potentialtrennungen und Verbindungen innerhalb des Gerates
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2.2.4 Elektrischer Anschlu

2,241

Anwendungsbeispiel fiir die Beschaltung

Das folgende Bild zeigt ein Anwendungsbeispiel, bei dem
von verschiedenen Moglichkeiten der Ein- und Ausgangs-

der Ein- und Ausgénge

beschaltung Gebrauch gemacht wird.
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Bild 2.2-5: Anwendungsbeispiel: Zentraleinheit 07 KT 98 im Schaltschrank
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Im einzelnen sind zu beachten:

o Die ErdungsmalRnahmen
. Die Handhabung der potentialgetrennten Eingangs-

gruppen
« Die Handhabung der potentialgetrennten Ausgangs-

gruppen
« DerAnschlui von geschirmten Analogleitungen

«. Die Erdung der Schaltschranksteckdose

2.2.4.2 ~AnschluB der Versorgungsspannung

Die Versorgungsspannung von 24 V DC wird Uber einen
5poligen, abziehbaren Klemmenblock zugefuhrt.

Achtung: Klemmenblock nurim spannungslosen Zu-
stand stecken oder ziehen!

| ' DC-IN 15W
| e 24V OV
S e Lhssa
4041424344
e X6 @

_ [
e,

40 41 42 43 44

KT98_ 16 EPS

Belegung der Klemmen:

40 L+  Versorgungsspannung +24 V DC
41 L+ Versorgungsspannung +24 V DC
42 M Masseanschlult (0V)

43 M Masseanschluf} (0V)

44 PE  Schutzleiter-Anschiuf}, ist gerate-
intern mit dem Faston-Anschluf
verbunden.
Keine Erdschleifen verursachen!
PE und Faston auf gleiches
Erdungspotential legen!

Bild 2.2-6: Belegung des Klemmenblocks fur die

Versorgungsspannung 24 V DC-IN

. Die Klemmen 40 und 41 (L+) sowie 42 und 43 (M) sind
aber die Leiterplatte miteinander verbunden. Diese bei-
den Verbindungen dirfen beim Durchschleifen der Ver-
sorgungsspannung mit héchstens 4 A belastet werden.

Zu beachten ist auch, daf bei durchgeschleifter Versor-
gungsspannung €in Ziehen des Steckers nachfolgende
Geréate spannungslos macht.

Sollen gréRere Strome unterbrechungsfrei durchgeschleift
werden, so mussen beide Drahte fur M unter derselben
Klemme aufgelegt werden. Das gleiche gilt auch fur L+.

2.2.4.3 AnschluB fiir CS31-Systembus

37 38 39 Klemmenbelegung:
' _ 37  SHIELD (Schirm)
QDL 38 BUS2
39 BUSH1
oX5@
373839
UG g
) =
CS31 8
-3
Bild 2.2-7: Belegung der CS31-
Systembus-Schnittstelle

Der AnschluR an den CS31-Systembus erfolgt uber ei-
nen dreipoligen, abziehbaren Klemmenblock. Zu beach-
ten ist:

« Alle AC31-Gerate, unabhangig davon, ob sie Master-
oder Slave-Gerate sind, werden mit der zweiadrigen
verdrillten Busleitung wie folgt miteinander verbunden:

— Die eine Ader der Busleitung wird tber die Klem-
men BUS1 aller am CS31-Systembus anzuschlie-
Renden Gerate durchgeschleift.

— Die andere Ader der Busleitung wird Uber die Klem-
men BUS2 aller am CS31-Systembus anzuschlie-
Renden Geréate durchgeschleift.

« Befindet sich das Gerat 07 KT 98 am Anfang oder am
Ende der Busleitung, muf® zwischen den Klemmen
BUS1 und BUS2 der BusabschluBwiderstand (120 Q)
zusatzlich mit angeschlossen werden.

« Der Schirm der zweiadrigen, verdrillten Busleitung wird
tiber die Klemmen SHIELD aller am CS31-System-
bus anzuschlieRenden Gerate durchgeschleift.

« Die Handhabung des CS31-Systembusses ist in
Griff 2, Systemdaten, ausfiihrlich beschrieben.

Advant Controller 31 / Stand: 11.2001 Hardware
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2.2.4.4 AnschluB der digitaien Eingdnge
Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 24 digitalen Eingange.
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Bild 2.2-8: Anordnung der 24 digitalen Eingénge

Klemmen
Bezeichner

Bezugspotentiale ZP0, ZP1 und ZP2

KT98_1BEPS

Eigenschaften:

— Die 24 digitalen Eingénge sind in drei Gruppen zu je

8 Eingangen angeordnet.

- Diedrei Gruppen E 62,00...E 62,07, E62,08...E 62,15
und E 63,08...E 63,15 sind voneinander potentialge-

trennt.

technik).

+24 V).

— Die Eingange arbeiten mit 24V-Signalen in positiver
Logik (1=

- Die Verzogerung der Eingangssignale ist auf 7 ms
(Standard) oder 1 ms konfigurierbar (siehe "System-

— Im folgenden wird am Beispiel der ersten Gruppe die Schaltungsanordnung der digitalen Eingénge gezeigt.

E— 07 KT 98 / Elektrischer Anschlu®

Digitaler Eingang Klemmen-Nr.
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Bild 2.2-9: Schaltungsanordnung der digitalen Eingénge am Beispiel der ersten Gruppe
Hardware Advant Controller 31/Stand. 11.2001
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2.2.4.5 Anschluf der digitalen Ausgdnge
Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 16 digitalen Ausgange.

Versorgungsspannungen UP3 und upP4

yd

d

Bezugspotentiale ZP3 und ZP4

yda 2 e
cof Outputs 24VDC 05A || || Cutputs 24VDC 05A [z _
 NAG200.....AB207 (3| [N|AB20B.....AB215 P ~ Bezeichner
s -J45464748495051525354  [5556%57 5859606162636 Klemmen
202 X 0000 @02 X8 @e0@®
7 4 .,
A62,.. A62,.. Bezeichner &
00 01 02 03 04 05 06 07/[08 09 10 11 12 13 4 1§ &
gooooooopo0oonoon gelbe Leuchtdioden 4

Bild 2.2-10: Anordnung der 16 digitalen Ausgange

Eigenschaften der digitalen Ausgange:

Die 16 digitalen Ausgéange sind in zwei Gruppen zu je
8 Ausgangen angeordnet.

Die beiden Gruppen sind galvanisch voneinander ge-
trennt.

Die Ausgange sind mit einem Nennstrom von 500 mA .

belastbar.

Jede Gruppe als Ganzes ist vom (brigen Gerat po-
tentialgetrennt.

Die Ausgange arbeiten mit Halbleitern und sind tber-
last- und kurzschluf3fest.

Ein Gberlasteter oder kurzgeschlossener Ausgang
schaltet sich automatisch ab.

Eine Summen-Fehlermeldung zeigt an, ob an der
Ausgangsgruppe ein Kurzschiul oder eine Uberla-
stung vorliegt.

Die Uberlastung wird Ober die rote LED Ovl. und Gber
die Fehlermerker der Steuerung angezeigt.

Nach automatischer Wiederzuschaltung des Oberla-
steten Ausgangs erlischt die rote LED Ovl. wieder.

Die Ausgénge sind gegen +24 V DC rlickspeisefest
und verpolsicher.

Advam Controller 31/ Stand: 11.2001
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Schaltungsanordnung der digitalen Ausgénge

Das folgende Bild zeigt die Schaltungsanordnung der digitalen Ausgénge am Beispiel der ersten Gruppe.

__"' _____________________ ——¢ —o0 54 UP3

— O 53 Digitaler Ausgang A 62,07
L e e e e
r———————————————— = A

— o0 52  Digi

— igitaler Ausgang A 62,06
R, o M
r—-r——————_-———_-_"_"""———" _—ﬂl
! -

T L q |
L b= > l |__o4s  Digitsler Ausgang A62,00
| L L |

zur Entmagnetisierung beim
Abschalten induktiver Lasten

Bild 2.2-11: Schaltungsanordnung der Transistor-Ausgange am Beispiel der ersten Gruppe

O 45 ZP3

KT98_21.EPS

2.24.6 AnschiuB der digitalen Ein-/Ausgiénge

Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 8 digitalen Ein-/Ausgange.

Bild 2.2-12: Anordnung der 8 digitalen Ein-/Ausgange

Bezugspofential ZP5
/ Versorgungsspannung UP5
- Inputs 24VDC |
& g,“,{%‘;‘sog“gfs‘;-g'; = Bezeichner E 63,00...E 63,07 fur die Eingénge
55667686970717273 74 Bezeichner A 63,00...A 63,07 fur die Ausgange
222 X9 002 Klemmen
Z
E/AG3... Bezeichner &
00 01 02 03 04 05 06 07 N
oooooogdgd gelbe Leuchtdioden é‘

Eigenschaften der digitalen Ein-/Ausgange:

— Die 8 digitalen Ein—/Ausgénge sind in einer Gruppe -
angeordnet.

— Die Gruppe als Ganzes ist vom Gbrigen Gerat potenti-
algetrennt.

.+ -—- Die Ein-/Ausgange kénnen einzeln entweder als Ein-
gang, als Ausgang oder als ricklesbarer Ausgang ver-
wendet werden.

— Bei der Verwendung als digitale Eingange kann die
Verzégerung der Eingangssignale auf 7 ms (Standard)
oder 1 ms konfiguriert werden (siehe "Systemtechnik”).

Bei der Verwendung als digitaler Ausgang wird das
Ausgangssignal "1" Gber den rucklesbaren Eingang
einzeln Gberwacht. Bei Ungleichheit wird die Summen-
fehlermeldung der Ausgangsgruppe erzeugt. Die Un-
gleichheit wird ber die rote LED "Ovl." und Ober die
Fehlermerker der Steuerung angezeigt: Ursachen fir
eine Ungleichheit kdnnen Uberlast, Kurzschiuf} oder
fehlende Versorgungsspannung UPS/ZP5 sein. Die
technischen Daten der Ausgange entsprechen denen
der anderen digitalen Ausgénge.

E 07 KT 98 / Elektrischer Anschiu®
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Schaltungsanordnung der digitalen Ein-/Ausgénge
Das folgende Bild zeigt als Beispiel einen der 8 Ein-/Ausgénge aus der Gruppe.

1
Ll

zur Entmagnetisierung beim
Abschalten induktiver Lasten

Bild 2.2-13: Schaltungsanordnung eines digitalen Ein-/Ausgangs aus der 8er-Gruppe

. 0 74 UP5(+24V)

o 66 Digitaler Ein-/Ausgang E 63,00 bzw. A63,00

O 65 ZP5(0V)

KT98_23 EPS

- Dietechnischen Daten der Eingange entsprechen de-

nen der anderen digitalen Eing&nge mit folgender
Ausnahme:

Durch die direkte elektrische Verbindung zum Ausgang
ist auch beim Eingang der Varistor zur Entmagnetisie-
rung beim Abschalten induktiver Lasten (siehe obiges
Bild) wirksam. Aus diesem Grund darf die Differenz
zwischen UP5 und dem Eingangssignal nicht grofier

- sein als die Begrenzungsspannung des Varistors.

Der Varistor begrenzt auf ca. 36 V. Dies bedeutet, daR
bei UP5 = 24 V die Eingangsspannung zwischen
-12 V und +30 V liegen mufl und bei UP5 = 30 V zwi-
schen -6 V und +30 V.

Werden alle 8 Kanale der Gruppe als Eing&nge ver-
wendet und die Klemme UPS unbeschaltet gelassen,
so gelten fUr die Eingangssignale keine Einschrén-
kungen. Die Eingangsspannung kann dann zwischen
-30 V und +30 V liegen.

Die Verpolsicherheit der Ein-/Ausgangsgruppe wird
von den vorstehenden Betrachtungen nicht beriihrt.

2.24.7 Anschluf der 8 konfigurierbaren analogen Eingénge
Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 8 analogen Eingange.

P Bezugspotential AGND1

@22 X4 Q@@
28203031323334353

| EW 6,00.... EW 6,07
5| E 64,00........E 64,07
<| Inputs analog/24VDC

Klemmen

| AGND1.

Bild 2.2-14: Anordnung der 8 analogen Eingénge

Bezeichner EW 6,00...EW 6,07 bei Verwendung als analoge Eingange
Bezeichner E 64,00...E 64,07 bei Verwendung als digitale Eingange

K793_24.EPS

Eigenschaften der analogen Eingange:
- Die 8 Analog-Eingénge sind potentialgebunden.

— Aufidsung in der Steuerung: Die MeRwerte werden mit
- einer Aufidsung von 12 Bit gewandelt, das sind bei

Spannung 11 Bit + Vorzeichen und bei Strom 12 Bit
ohne Vorzeichen. Die Bereiche 0...5 V und 5 V wer-
den mit 10 Bit + Vorzeichen gewandelt.

Analoge Signalleitungen werden in abgeschirmten
Kabeln geftihrt (siehe Bild 2.2-5).

- Die analogen Eing4nge kénnen einzeln in vielen ver-

schiedenen Betriebsarten (auch als bin4re Eing4nge)
verwendet werden.
Die Betriebsarten sind konfigurierbar.

Nicht benutzte Eingangskanale kbnnen gegen AGND
kurzgeschlossen werden, um eindeutig 0V vorzuge-
ben.

Im folgenden werden AnschluBbeispiele fir analoge MeR-
wertgeber gezeigt.

Advont Controfiar 31 /Stand: 11.2001
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Mefbereich 4...20 mA (passive zweipolige Geber)

Eingangsstréme, die den Mefbereich Giberschreiten, er-
zeugen eine Overflow-Fehlermeldung. Bei Bereichsunter-
schreitung wird eine Underflow-Fehlermeldung erzeugt.

Der Eingangswiderstand betragt ca. 330 Q. Der Strom-
eingang verfugt Gber einen Selbstschutz. Wird der Strom
zu hoch, schaltet sich der StrommeRwiderstand ab und
es wird der Wert fur Bereichstberschreitung ausgege-
-ben: In-Absténden.von ca. 1 Sekunde werden danach

. .+\Wiederzuschaltversuche unternommen, damit die korrek-

te Messung wieder gelingen kann, wenn sich der Strom
wieder in zulassigen Grenzen befindet.

Das Ansprechen des Selbstschutzes wird mit der roten
LED Ovl angezeigt, solange die Uberlast ansteht. In der
Steuerung wird eine Fehlermeldung erzeugt (FK4, Feh-
lernummer 4).

Die Drahtbruchtberwachung setzt unterhalb ca. 3 mA ein.
Es wird der Wert fir Bereichsunterschreitung ausgege-
ben. Bei konfigurierter DrahtbruchUberwachung wird der
Drahtbruch mit der roten LED Ovl angezeigt, solange er
ansteht. In der Steuerung wird eine Fehlermeldung er-
zeugt (FK4, Fehlernummer 9).

Das folgende Bild zeigt den Anschluf von passiven zwei-
poligen Analogwertgebern 4...20 mA.

Geber *
4.20mA
QOO
M282930313233343536 " |
| ~ 85898328885 '
=§66666666 }
| S22EBEEEE |
| |
l a—— g, I
I S5 07 KT 98 }
-
| $iet {
! 23=s=sa |
041424348 |
QOD@
24V DC
L+ 4
:’!
é.

w ————
P

Falls die analogen Stromgeber 4...20 mA aus einem
separaten Netzgerat versorgt werden, so missen
die OV-Anschlisse (vom separaten Netzgerat und
vom Netzgerét for die Zentraleinheit 07 KT 98) mit-
einander verbunden werden. Der Anschiu AGND1

bleibt in dieser Anwendung unbenutzt.

Bild 2.2-18: Beispiel far den Anschiu® von
Stromgebern 4...20 mA an die
analogen Eingénge
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meldung erzeugt.

lernummer 4).

E 07 KT 98 / Elektrischer Anschiuf}

MeBbereich 0...20 mA
(aktive Geber mit Fremdspeisung)
Eingangsstréme, die den Meflbereich Gberschreiten, er- Geber 0..20 mA
zeugen eine Overflow-Fehlermeldung.
Bei Bereichsunterschreitung wird eine Underflow-Fehler-
+ Geber )
‘ o — versor-
Der Eingangswiderstand betragt ca. 330 Q. Der Strom- - gung *a
eingang verflgt Giber einen Selbstschutz. Wird der Strom ‘
- zuchoch;-schaitet sich-der. StrommeRwiderstand ab und ‘l
--es wird der Wert: far: Bereichsberschreitung ausgege- ‘ Y
ben.. In'Abstanden von ca. 1 -Sekunde werden danach
Wiederzuschaltversuche unternommen, damit die korrek-
te Messung wieder gelingen kann, wenn sich der Strom 0000200
wieder in zuldssigen Grenzen befindet. { 282930313233343536 ]
Das Ansprechen des Selbstschutzes wird mit der roten l 583588388 =1 =
LED Ovl angezeigt, solange die Uberlast ansteht. In der | & ; ; ; © ; ; ; ; I
Steuerung wird eine Fehlermeldung erzeugt (FK4, Feh- : < iy E W ‘
Das folgende Bild zeigt den Anschluf von einem mit 24 \Y ‘ e~ 07 KT 98 ‘
DC gespeisten Dreidraht-Geber und von einem zweipoli- | I355 |
gen, potentialgetrennt eingespeisten Analogwertgeber. Die | £ -_Nn-, c e |
Geber stellen aktive Stromquellen 0...20 mAdar. |y 4 w I
| aa=Ea I
Zu beachten ist, daB in diesem Falle die 0V-Einspei- 20414243 42 |
sung (M) der Zentraleinheit als Bezugspotential zu ——/————— -
verwenden ist, da AGND1 fiir die Rickfihrung der 2X%X%)
Summe aller Geberstréme nicht ausgelegt ist.
)
24V
L+ - - g
M -‘L—j L g|
e S
Bild 2.2-19: Beispiel fir den Anschiuf} von
Stromgebern 0...20 mA an die
analogen Eingange
Hardware Advant Controller 31/ Stand: 14.2001
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MeRBbereiche +10 V/£5V/0..10V/0..5V
als Differenzeingdnge

Differenzeingange werden dann vorteilhaft eingesetzt,
wenn Analogwertgeber durch ihre Bauart oder durch den
AnschiuR vor Ort einpolig potentialgebunden sind (z. B.
der Minuspol des Gebers ist vor Ort geerdet).

Da dieses Erdungspotential nicht genau mitAGND1 Gber-
einstimmt, muB, um MeRfehler auszuschlieBen, zweipo-
liggemessen-werden. Einpoliger AnschiuR wirde auBer-

e demAGND1 direkt mit der Vor-Ort-Erdung verbinden, was

-zu unzulassigen (und evtl. gefahrlichen) Erdungsschlei-
fen fohren worde.

Bei allen Konfigurationen mit Differenzeingang gehoren
jeweils zwei benachbarte Analogeingénge zusammen
(z. B. EW8,00 und EW8,01).

Der MeRwert wird ermittelt, indem vom Wert am Eingang
mit der hoheren Kanalnummer der Wert vom Eingang mit
der niedrigeren Kanalnummer subtrahiert wird.

Der gewandelte MeRwert ist auf der ungeraden Adresse
(z. B. EW6,01) verfugbar.

Zur Beachtung:

Der Gleichtaktbereich entspricht dem MeRbereich des
einzelnen Kanals bezogen auf AGND1, d. h. keiner der
beiden an der Messung beteiligten Eingange darf diesen
MeRbereich verlassen.

Eingangsspannungen, die den MeRbereich (iberschrei-
ten, erzeugen eine Overflow-Fehlermeldung. Bei Bereichs-
unterschreitung wird eine Underflow-Fehlermeldung er-
zeugt.

Analogwertgeber vor Ort,
Maschine 1
£ Analogwertgeber
Erdung vor Ort,
am Geber Maschine 2
Erdung
am Geber
.Y XX %)
™ 282930313233343536
| ~ 85383888 |
lgdéddddﬁd ‘
| SEEEEEEEE |
| |
| |
I &5 07 KT 98 |
| §85°5 |
{¢¢ee ‘
| 3h== & |
‘2041424348 _ |
@@@@
24V DC
L+ L

Bild 2.2-20: Anschluf® von Spannungsgebern
als Differenzeingédnge

" —— ]
5

K798_30.EPS
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MeBbereiche -50°C...+400°C und -50°C...+70°C mit
Pt100 als Temperaturfiihler in Zwei-Draht-Technik

Bei Widerstandsthermometern muf} ein Konstantstrom
durch den MeRwiderstand flieRen, um den fir die Aus-
wertung notwendigen Spannungsabfali zu erzeugen. Das
Gerat 07 KT 98 stellt hierfur eine Konstantstromquelle,
die im Multiplex-Verfahren abwechseld auf die 8 Analog-
kandle geschaltet wird, zur Verfigung.

- Das-folgende' Bild zeigt den Anschluf von-Pt100-Wider-
.- standsthermometern in Zweidraht-Technik. -

Pt100
A xA '
X Y X X XY
2829 30 313233343536
85883885 &
z@@@tb@@(ﬂ@ \
SEEEEEEEE 4

Bild 2.2-21: Anschluf} von Pt100-Temperatur-
fuhlern in Zweidraht-Technik

Der MeBwert' wird je nach Konfiguration wie folgt linear
zugeordnet:

Bereich zugeordneter Zahlenbereich

-50C...400°C -1022...+8190 (FCO02,..1FFE,)
-50C...70°C  -1022...+1433 (FC02,...0599,)

Das Gerat unternimmt eine Linearisierung der Pt100-
Kennlinie.

Temperaturen, die den MeRbereich Gberschreiten, erzeu-
gen eine Overflow-Fehlermeldung. Bei Bereichsunter-
schreitung wird eine Underflow-Fehlermeldung erzeugt.

Bei Drahtbruch wird Overflow ausgegeben. Bei Kurzschiu
des Gebers wird Underflow ausgegeben.

Bei konfigurierter Drahtbruch- und KurzschluBoberwa-
chung wird der erkannte Fehler mit der roten LED Ovl
angezeigt, solange er ansteht. In der Steuerung wird eine
Fehlermeldung erzeugt (FK4, Fehlernummer 9).

--:Um Fehlermeldungen an nicht benutzten Analogkanalen

~zu-vermeiden, ist es sinnvoll, unbenutzte Kanale nicht

for Pt100 zu konfigurieren.

MeBbereiche -50°C...+400°C und -50°C...+70°C mit
Pt100 als Temperaturfiihler in Drei-Draht-Technik

Das folgende Bild zeigt den Anschlul von Pt100-Wider-
standsthermometern in Dreidraht-Technik.

] Pt100 |
1 ‘P A LA
\21X XX XXX %)%,
28 29 30 31 32 33 34 35 36
85333385
> OO ©Ovw®voooo 3
SEEEEEEEZ ¢
wenn
dieFuhler
nahe Pt100
beieinan-
der liegen,
gentgtfor _~
die Rock-
leitung AAAAAAL
(AGND1T) '
eine @ 7/X7/X%YX%,] @
einzige
Ader. 28 2930 31 3233 34 35 36 2
O = N OO T I O I ﬁ
peaecaeaoaeaqag @,
SO0 U0EYOU ; g
SEEzzziis
Bild 2.2-22: Anschiul von Pt100-Temperatur-
fohlern in Dreidraht-Technik

Bei der Konfiguration Pt100 in Dreidraht-Technik geho-
ren jeweils zwei benachbarte Analogeingénge zusammen
(z. B. EW8,00 und EW6,01).

Zur Konfiguration werden beide Eingdnge geman der ge-
wlnschten Betriebsart konfiguriert.

Der Konstantstrom des einen Kanals flieit durch den
MeRwiderstand, der des anderen Kanals durch eine der
Leitungen. Das Gerat errechnet den Mef3wert aus.den
beiden Spannungsabfallen und legt ihn unter dem Ein-
gang mit der hdheren Adresse ab (z. B. EW6,01).

07 KT 98 / Elektrischer Anschiuf
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Um MeRfehler zu vermeiden, ist es unbedingt notwendig,
die MeRieitungen zu den Pt100-FGhlernim selben mehr-
adrigen Kabel zu fahren. Die Leitungsadern massen den
gleichen Querschnitt haben. Pro Kanal wird ein verdrill-
tes Leitungspaar (Hin- und Ruckleitung MeRfahler) plus
eine Einzelader (halbes Paar) fur die Verbindung nach
AGND1 benbtigt.

Der Mefiwert wird je nach Konfiguration wie folgt linear
. zugeordnet:

-~ Berefch - - “zugeordneter Zahlenbereich

50 C..400°C -1022..+8190 (FCO2,..1FFE)
50C..70°C  -1022..+1433 (FCO02,,..0599,)

Das Gerat unternimmt eine Linearisierung der Pt100-
Kennlinie.

Temperaturen, die den MeRbereich {iberschreiten, erzeu-
gen eine Overflow-Fehlermeldung. Bei Bereichsunter-
schreitung wird eine Underflow-Fehlermeldung erzeugt.

Bei Drahtbruch wird Overflow ausgegeben. Bei Kurzschiul
des Gebers wird Underflow ausgegeben.

Bei konfigurierter Drahtbruch- und KurzschluRdberwa-
chung wird der erkannte Fehler mit der roten LED Ovl
angezeigt, solange er ansteht. In der Steuerung wird eine
Fehlermeldung erzeugt (FK4, Fehlernummer 9).

Um Fehlermeldungen an nicht benutzten Analogkanalen
zu vermeiden, ist es sinnvoll, unbenutzte Kanale nicht
for Pt100 zu konfigurieren.

Verwendung von analogen Eingéngen als digitale
Eingdnge

Einzelne (oder auch alle) Analogeingénge konnen als di-
gitale Engange konfiguriert werden. Danach werten sie
ab einer Spannung von ca. +7 V ein 1-Signal aus. Der
Eingangswiderstand betragt in dieser Betriebsart ca.
4 kQ. Als Bezugssignal fur die Eingénge dient M. Die Ver-
26gerung der Eingangssignale betragt 7 ms und kann nicht
verandert werden. Die Eingénge sind nicht potentialge-
trennt. .

X @

28 29 30 31 32 33 34 35 36

585833888 §

2 O WO oooo ‘3l

SEEEZEEEEE °F
M (0V)

Benutzung von Analogeingangen

Bild 2.2-23:
: als digitale Eingange °
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2.24.8 Anschluf der 4 konfigurierbaren analogen
Ausginge

Das folgende Bild zeigt die Anordnung der 4 analogen
Ausgange.

-

[ Analog Bezugspotential AGND2
=
o Sups | Bezeichner AW 6,00..AW 6,03
8 576777879, - Klemmen oo
B o xu o

gild 2.2-24: Anordnung der 4 analogen Ausgange

Eigenschaften der analogen Ausgénge:
- Die 4 Analog-Ausgange sind potentialgebunden.

- Auflidsung in der Steuerung:
Alle Ausgabewerte werden mit einer Auflésung von 12
Bit gewandelt, das sind entweder 11 Bit + Vorzeichen
oder 12 Bit ohne Vorzeichen.

— Analoge Signalleitungen werden in abgeschirmten
Kabeln gefuhrt (siche Bild 2.2-5).

- Die analogen Ausgange kénnen einzeln in vielen ver-
schiedenen Betriebsarten eingesetzt werden.
Die Betriebsarten lassen sich sich Gber die System-
konstanten konfigurieren.

- Konfiguration +10 V

Im folgenden wird ein AnschluBbeispiel fur Analogwert-
empfanger gezeigt.

Ausgabebereiche 210 V/0...20 mA 14...20 mA

Bei Spannungsausgabe betragt die max. Belastbarkeit
+3 mA. Der Ausgang ist kurzschluffest.

Bei Stromausgabe betragt der Bereich des Ausgangswi-
derstandes (Borde) 0...500 Q. Werden im Fehlerfall die
Ausgange abgeschaltet, so bedeutet dies bei:

oV
Konfiguration 0...20 mA 0 mA
Konfiguration 4...20 mA 0 mA.

§8s588
GEsEs
- - K- -
7576 77 78 79

\Y

KT98_37.EPS

Bild 2.2-25: Anschiuf von Ausgangslasten
(Spannung und Strom}) an die

— Nicht benutzte Ausgangskanale kénnen unbeschaltet analogen Ausgange
gelassen werden.
Schaltungsanordnung eines Analogausgangs
p———————— T T T T T T =
| |
| |
| I
| D |
— L o 76 Analog-Ausgang
B
{ : t o075 AGND2 AnalogGround .
| | g
| i 2
T ] :
Bild 2.2-26: Schaltungsanordnung eines Analogausgangs
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2.2.4.9 Batterie und Batteriewechsel

« Die Lithium-Batterie 07 LE 90 kann in das Batterie-
fach eingesetzt werden zur

— Pufferung von im RAM zusatzlich enthaltenen
Daten wie z. B. Merkerzustanden (RETAIN)

— Pufferung von Uhrzeit und Datum

Die Batteriepufferdauer betragt bei 25°C typ. 5 Jahre. Die
_ Batteriepufferdauer ist die Dauer der Betriebsbereitschaft

+ zur Pufferung von Daten, wahrend die Versorgungsspan-
* nung des Geréates abgeschaltet ist. Wenn die Versor-
gungsspannung vorhanden ist, wird die Batterie nur mit
ihrer Selbstentladung beansprucht.

Lithium-Batterie-

@ @ mc?;l 07 LE 90

2 |Battery;] __ ;

T

Batterie-Modul
eingebaut (Deckel
des Batteriefachs
aufgeklappt)

Batteriefach
geschlossen

KT9B_39 EPS

Bild 2.2-27: Batterie und Batteriewechsel

2.2.4.10 Serielle Schnittstelle com1
Schnittstellennorm: EIARS-232

Belegung der seriellen Schnittstelle COM1

Die serielle Schnittstelle COM1 hat folgende Anschluf3-
belegung:

KT98_40.EPS

G Gehause Protective Ground (Schirm)
1 PGND Protective Ground (Schirm)
2 TxD Transmit Data (Ausgang)
3 RxD Receive Data (Eingang)
4 RTS Request To Send (Ausgang)
5 CTS Clear To Send (Eingang)
6 PROG* (Eingang)
7 SGND Signal Ground (V)

8 0Vout (0V)

9 +5Vout reserviert

*

1 = Aktiv-Mode, Pin 6 offen
0 = Passiv-Mode, Pin 6 gebriickt mit OV out

Bild 2.2-28: Belegung der seriellen Schnitt-
stelle COM1

Die folgenden Handhabungshinweise sind zu beachten:
o NurABB-gepriifte Lithium-Batterie-Module verwenden.

« Am Ende der Lebensdauer durch neues Batterie-Mo-
dul ersetzen.

« Batterie niemals kurzschlieBen! Es droht Uberhit-
zung und Explosion. Zuféllige Kurzschlusse vermei-
den, deshalb nicht in Metallbehaltern aufbewahren und
nicht auf metallische Unterlagen bringen.

« Batterie niemals aufladen! Uberhitzungs- und Explo-
sionsgefahr!

» Batterie nur bei eingeschalteter Versorgungsspan-
nung auswechseln. Sonst besteht die Gefahr von
Datenverlusten.

« Batterie umweltgerecht entsorgen!

« Wenn keine Batterie vorhanden ist oder die Batterie
leer ist, leuchtet die rote LED 'Battery’ auf.

Advant Controlier 31/ Stand. 11,2001 Hardware
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2.2.4.11 Serielle Schnittstelle COM2
Schnittstellennorm: EIARS-232

Belegung der seriellen Schnittstelle COM2

Die serielle Schnittstelle COM2 hat folgende AnschluB-
belegung:

Gehause
PGND
TxD

RxD
RTS
CTS

NC
SGND
0V out
+5V out

©E~NO D WN =G

©) _
1—’:\ 6
JEIL
©

Protective Ground
Protective Ground
Transmit Data
Receive Data
Request To Send
Clear To Send

Signal Ground

reserviert

KT98_41.EPS

(Schirm)
(Schirm)
(Ausgang)
(Eingang)
(Ausgang)
(Eingang)

(0V)
(ov)

Bild 2.2-29: Belegung der seriellen Schnitt-
stelle COM2

2.2.4.12 Vernetzungs-Schnittstelle

Das Gerat 07 KT 98 besitzt eine spezielle parallele Schnitt-
stelle. Mit einem zusatzlichen Kommunikationsprozessor-
Modul kann damit eine Vernetzung mit einem anderen

Der zusatzliche Kommunikationsprozessor ist in einem
eigenen Gehause untergebracht, das iber eine Schnapp-
verbindung mit dem Gehduse der Kompakisteuerung

Bussystem realisiert werden.

07 KT 98 verbunden wird.

®) 0 @) 2
m Q‘— e e e e T ‘
B B (&7 /7 | e e e e TR
T o RxD s, [Trem_tus| Hree_tes| Hion __cas| B 4 g
= o0 hyyey |§yeyuvyw LSS q_maoc s 20V wamee | ISRt i | [an] | B
. ' 2 SR — ,
I O [ ABRTINL T 0T KP.9O yIsy () AN T RN : l
LSS
vi rofle v : ", r
D AUN égr:nn{ %?é‘éeos.lc,ésr}cou /a’ _,//"/’ al.i-"n'cr\iuﬁ:mmﬂo A @
ERA S
| |osw[Eo s /77
© | & STITIIIT: %': “LS S 1@
e e Baciied || 2 22/ fe n see !
®| o
: UBiiETziie 8B BB IRNEENSIS) rd IRURIRIBIR == RN BB IRIEEIRIE =l
E \Q1+] FC000 [pweeeerdand 1¢ennaetn§jrln¢aawamm| CECED) \
I‘;I
é Verbindungsteil Hinweise: Montage und Demontage von Geraten an der Vernet-
— = zungsschnittstelle durfen nur vorgenommen werden,
wenn alle VVersorgungsspannungen abgeschaltet sind.
Zur Kontaktierung beider Gerate mussen diese auf ei-
ner ebenen Unterlage zusammengeschoben und an-
schlieRend mit dem Verbindungsteil fixiert werden.
Bild 2.2-30: Montage 07 KT 98 mit Erweiterung (z. B. Kommunikationsprozessor 07 KP 90)

g 07 KT 98 / Elektrischer Anschiuf®
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2.2.5 SmartMedia Card 07 MC 90 Anwendungsgebiete

Die SmartMedia Card dient zum nullspannungssicheren ~ ® Speichern und Laden von SPS-Programmen

Speichern von Daten bis zu einer Datenmengevon2MB | Speicher und Laden von Anwenderdaten
bzw. 8 MB. Sie wird in den Zentraleinheiten 07 KT 95...98 .

und 07 SL 97 eingesetzt. Es empfiehlt sich, nur ABB-ge-  » Firmware-Updates laden

prufte SmartMedia Cards zu verwenden.

QD l
Ji i
@X5e
373839
Gad
CS3
07 KT 98
G
g
al
Bild: Einfugen der SmartMedia Card
Handhabungshinweise Bedienung
 Die SmartMedia Card wird mitden Kontaktflachennach ¢ Zugriffinnerhalb des SPS-Programms tiber Bausteine,
oben (Kontakte sichtbar, siehe Bild oben) eingesteckt. siehe Dokumentation Programmiersoftware
 Eine als Anwenderdatenspeicher initialisierte SmartMe-  Verwendbarkeit
dia Card kann nicht mehr als Anwenderprogrammkarte )
verwendet werden. SmartMedia Card 07 MC 90 5_V GJR5 2526 00 RO‘!O“I
_ (6 V Versorgungsspannung, geeignet fir die Zentraleinhei-
* Die SmartMedia Card muf geschiitzt werden vor ten 07 SL 97, 07 KT 95 bis 07 KT 98 R 01xx und R02xx,
- mechanischen Beschadigungen (z. B. nicht alle Firmwareversionen, 2 MB Speicherkapazitat)
biegen)
- elektrostatischen Entladungen SmartMedia Card 07 MC 90 3,3 V GJR5 2526 00 R0201
- Kontaktverschmutzungen (3,3 V Versorgungsspannung, geeignet nur fur die Zentral-
(Kontakte nicht bertihren) einheiten 07 KT 95 bis 07 KT 98 R02xx mit Firmwareversi-
on ab V5.0, 8 MB Speicherkapazitat)
Zur Beachtung

‘ Technische Daten
SmartMedia Cards mit 3,3 V Versorgungsspannung sind

fur die Zentraleinheiten mit den Rubriken RO1xx nicht ge- - Gewicht : 29

eignet. Sie sind ebenfalls nicht geeignet fur die Zentralein- Abmessungen 45%x 37 x 0.7 mm
heiten 07 SL 97 (siehe Verwendbarkeit). '

07MC905V 2MB
07MC 9033V 8MB

Advant Controller 31/ Stand. 07,2003 Hardware 07 KT 98/ SmartMedia Card E



2.2.6 Schneller Zdhler

Eigenschaften

Der schnelle Zahler in der Zentraleinheit 07 KT 98 arbei-
tet unabhangig vom Anwenderprogramm und kann damit
schnell auf exteme Signale reagieren. Er kann in sieben
verschiedenen konfigurierbaren Betriebsarten verwendet
werden.

Die Betriebsart wird in einer Systemkonstanten kanfigu-
-tiert(siehe Bokumentationsteit "Systemtechnik™). Die pro-
- jektierte Betriebsart wird nur in der Initialisierungsphase
(Power-on, Kaltstart, Warmstart) aktiviert. For alle Be-
triebsarten wird der gleiche Funktionsbaustein COUNTW
eingesetzt (siehe Programmiersoftware).

Unabhangig von der Betriebsart gelten die folgenden Ei-
genschaften:

o Gezahit werden die Impulse des Zahler-Eingangssi-
gnals bzw. die ausgewerteten Signale Spur A und
Spur B bei AnschluB von inkrementalen Drehgebern.

o Die maximale Zahlfrequenz betragt 50 kHz.

o Der Zahler belegt die Klemmen 2 (E 62,00) und 3
(E 62,01) als schnelle Eingange sowie in einer Be-
triebsart auch die Ausgangsklemme 46 (A 62,00). Es
ist moglich, die Zahifunktion der 07 KT 98 auszuschal-
ten, um alle Ein- und Ausgange fir andere Zwecke
zur Verflgung zu haben.

« In allen Betriebsarten kann der Zahler vorwarts z&h-
‘len, in einigen auch rickwérts. Der Zshlumfang reicht
_von 32768 bis +32767 bzw. von 8000, bis 7FFF,.

E 07 KT 98/ Schneller Zahler

Hardware
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2.2.7 Technische Daten 07 KT 98

. Aligemein gelten als technische Daten die Angaben in Kapitel 1 "Systemdaten und Systemaufbau®, Griff 2 der System-
beschreibung "Advant Controller 31”. Ergénzende und davon abweichende Daten werden im folgenden aufgefiihrt.

2.2.7.4 Ubersichtsdaten

Anzahl der digitalen Eingange

Anzahl der digitalen Transistor-Ausgange
Anzahl der digitalen Ein-/Ausgange

. Anzahl deranalogen Eingéange

. Anzahl-deranalogen Ausgange

Erweiterungsmoglichkeit 0ber CS31-Systembus bis

Anzahl der seriellen Schnittstellen

~ Anzahl der paralielen Schnittstellen

Flash-EPROM
SRAM
DRAM

Auflbsung der eingebauten Echtzeituhr

Eingebaute Speicher

Daten des eingebauten schnellen Hardware-Zahlers
Anzah| Betriebsarten
Zahlbereich
Zahlfrequenz

Verarbeitungszeit, 65 % Bit, 35 % Wort

Anzahl der Software-Zeitglieder
Zeitbereich der Zeitglieder

Vor-/Ruckwartszahler-SW-Bausteine

Anzahl der Bitmerker im adressierbaren Merkerbereich
Anzahl der Wortmerker v
Anzahl der Doppelwort-Merker "
Anzahl der Schrittketten "
Anzahl der Konstanten KW "
Anzahl der Konstanten KD "

Betriebs— und Fehleranzeigen

Anschiufitechnik
Versorgungsklemmen, CS31-Systembus

alle anderen Klemmen

2.2.7.2 Geriteversorgung

24
16
8
8.
4

092 digitale Eingange

992 digitale Ausgéange

224 analoge Eingabekanale

224 analoge Ausgabekanale
insgesamt max. 31 Vor-Ort-Module

2 (zum AnschluB eines Programmiergeréates oder
MMK-Systems)

1 spezielle Schnittstelle zum Anschiuf eines Kommuni-
kationsprozessors (zur Vernetzung mit anderen Bussy-
stemen)

1 MB Programm + 128 kB Anwenderdaten
256 kB RETAIN
1 MB Programm + 1 MB Anwenderdaten

1 Sekunde

7
-32768...+32767 (16 Bit signed integer)
max. 50 kHz

typ. 0,07 ms/kB Programm

beliebig viele
1 ms...24,8 Tage

beliebig viele

8192
8192
1024
256
1440
384

insgesamt 60 LEDs

abziehbare Klemmenblécke mit Schraubklemmen
max. 1 x 2,5 mm? oder max. 2 x 1,5 mm?

(siehe auch Seite 2.2-9)
max. 1 x 1,5 mm?

Versorgungsnennspannung 24V DC

Stromaufnahme max. 0,55 A

Verpolschutz ja

Advant Controller 31/ Sland. 11.2001 Hardware 07 KT 98 / Technische Daten E



2,2,7.3 Lithium-Batterie
Batterie zur Pufferung von RAM-Inhaiten
Pufferzeit bei 25°C

2.2,7.4 Digitale Eingdnge
Anzahl der Kanale pro Gerat
Aufteilung der Kanéle in Gruppen

- GemeinsamesBezugspotential
- fur Gruppe 1 (8 Kanéle)
fur Gruppe 2 (8 Kanéle)
fur Gruppe 3 (8 Kanale)

Galvanische Trennung

Signalkopplung der Eingangssignale

Konfigurierbarkeit der Eing4nge
Eingangsverzgerung
Kanale E 62,00 und 62,01

Signalisierung der Eingangssignale

Eingangssignalspannug
0-Signal
1-Signal

Eingangsstrom je Kanal
Eingangsspannung = +24 V
Eingangsspannung = +5V
Eingangsspannung = +13V
Eingangsspannung = +30 V

Max. Leitungslange ungeschirmt
Max. Leitungslange geschirmt

2.2.7.5 Digitale Ausginge
Anzahl der Kansle pro Gerat
Aufteilung der Kanale in Gruppen

Gemeinsame Spannungszufihrung
far Gruppe 1
far Gruppe 2

Galvanische Trennung

Signalisierung der Ausgangssignale

Ausgangsstrom
Nennwert
Maximalwert

-Reststrom bei 0-Signal

Entmagnetisierung bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Batterie-Modul 07 LE 90
typ. 5 Jahre

24
3 Gruppen zu 8 Kanélen

- ZPO (Kanale 62,00...62,07)

ZP1 (Kanale 62,08...62,15)
ZP2 (Kanale 63,08...63,15)

von Gruppe zu Gruppe,
von den Gruppen zum (Obrigen Geréat
(siehe auch Bild 2.2-4)

Ober Optokoppler

typ. 7 ms (konfigurierbar auf 1 ms)
konfigurierbar fOr schnellen Z&hler

je eine griine LED pro Kanal,
die LED folgt funktional dem Eingangssignal

30V.+5V
+13V..+30V

typ. 7,0 mA
>0,2mA
>2,0mA
< 9,0 mA

600 m
1000 m

16 Transistor-Ausgaben

2 Gruppen zu 8 Kanalen

UP3 (Kandle 62,00...62,07)
UP4 (Kandle 62,08...62,15)

von Gruppe zu Gruppe,
von den Gruppen zum (brigen Gerat
(siehe auch Bild 2.2-4)

je eine gelbe LED pro Kanal,
die LED folgt funktional dem Ausgangssignal

500 mA bei UP3/4 =24 V
625 mA bei UP3/4 =24 V + 25%
<0,5mA

intern Gber Varistor
max. 0,5 Hz

max. 11 Hz bei max. 5 W

E 07 KT 98 / Technische Daten
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Max. Leitungslénge
Kurzschiufifestigkeit / Uberlastfestigkeit

Verpolschutz der ProzeR-Versorgungsspannung
fur die Ausgange

Ruckspeisefestigkeit gegentiber 24V-Signalen
Laststrom gesamt (0ber UP3 oder UP4)

+- 0 2,2.7.6 - ~Digitale EinJAusgéange

- Anzahl der-Kanale pro Geréat
Aufteilung der Kanale in Gruppen

Gemeinsames Bezugspotential
Gemeinsame Spannungszufhrung

Galvanische Trennung
Signalkopplung der Eingangssignale

Konfigurierbarkeit der Eingange
Eingangsverzégerung, Kanale E 63,00...E 63,07

Signalisierung der Ein-/Ausgangssignale

Eingangssignalspannug (bei Benutzung als Eingang)

0-Signal
1-Signal

Eingangsstrom je Kanal

Ausgangsstrom / Schaltfrequenz / induktive Lasten
Laststrom gesamt (Uber UP5)

Max. Leitungslange

2.2,7.7 Analoge Eingdnge

Anzahl| der Kanale pro Gerat

Aufteilung der Kanéle in Gruppen

Gemeinsames Bezugspotential
fur Gruppe 1 (8 Kanale)

Galvanische Trennung

Max. zulassiger Potentialunterschied zwischen
Klemme M (Minus der Versorgungsspannung) und
Kiemmen AGND (Minus der analogen Ein- und Ausg.)

Signalisierung der Eingangssignale

Konfigurierbarkeit (wahlweise je Kanal) sieche 2.2.4.7

400 m (Spannungsabfall beachten)

ja

ja
ja
max. 4 A

8 Ein-/Ausgénge
1 Gruppe zu 8 Kanalen

ZP5 (Kan4le E/A 63,00...E/A 63,07)
UP5 (Kanale E/A 63,00...E/A 63,07)

von der Gruppe zum Gbrigen Gerét (siehe Bild 2.2-4)
iber Optokoppler

typ. 7 ms (konfigurierbar auf 1 ms)

je eine gelbe LED pro Kanal,
die LED folgt funktional dem Ein-/Ausgangssignal

siehe hierzu Bild 2.2-13 sowie das Kapitel
"Schaltungsanordnung der digitalen Ein-/Ausgange”

HV..+5V

+13V.+ 30V

siehe Digitale Eingédnge
siehe Digitale Ausgange
max. 4 A

siehe Digitale Eingange / Digitale Ausgange

8
1 Gruppe mit 8 Kanalen

AGND1 (Kanale 06,00...06,07)
nein (siehe auch Bild 2.2-4).

1V
keine

0..10V,0..5 V, 10V, £5 V (auch mit Differenzsignal)
0..20 mA, 4..20 mA
Pt100 -50...+400°C und -50...+70°C

(2-Draht- und 3-Draht-Technik)

digitaler Eingang
Eingangswiderstand je Kanal, Spannungseingang > 100 kQ
Stromeingang ca. 330Q
digitaler Eingang ca. 4kQ
Advont Controller 31/ Stand. 11.2001 Hardware 07 KT 98/ Technische Daten
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Der Stromeingang verflgt Gber einen Selbstschutz. Wird der Strom zu hoch, schalitet sich der Strommefiwiderstand ab
und es wird der Wert for Bereichsuberschreitung ausgegeben. In Abstanden von ca. 1 Sekunde werden danach
Wiederzuschaltversuche unternommen, damit die korrekte Messung wieder gelingen kann, wenn sich der Strom wie-

der in zulassigen Grenzen befindet.
Zeitkonstante des Eingangsfilters

Wandlungszykius fir Strom- und Spannungs-Kanéle

~-\Wandlungszykius {durch Filterzeit) far Pt100-Kanale -

Wandlungszyklus unbelegter Eingangskanale

Beispiele fur den Wandlungszyklus

470 us bei Spannung, 100 us bei Strom

Jeder konfigurierte Eingangskanal (U, |, Pt100) verlan-
gert den Wandlungszyklus far die U/l-Kanale um
typ. 1 ms.

-.- Jeder konfigurierte Eingangskanal (U, |, Pt100) verian- -

gert den Wandlungszykius far die Pt100-Kanale um
typ. 50 ms.

Als "unbelegt® konfigurierte Kanle werden Gbersprun-
gen, d. h. sie bendtigen keine Bearbeitungszeit.

Beispiel-Nummer 1 2 3 4 5 6
Far U/l konfigurierte Kanale 1 8* - - 2 4
FOr Pt100 konfigurierte Kanale S - 4 8 2 4
Als "unbelegt" konfigurierte Kanale 7 - 4 - 4 -
Wandlungszyklus fur U/l-Kanale 1ms 8 ms - - 4ms 8ms
Wandlungszyklus far Pt100-Kanéle - - 200 ms 400 ms 200 ms 400 ms
* Auslieferungszustand
Auflbsung in Bits Bereiche +10V,0..10V 11 Bit plus Vorzeichen
Bereiche +5V,0..5V 10 Bit plus Vorzeichen
Bereiche 0...20 mA, 4...20 mA 12 Bit ohne Vorzeichen
Bereich-50°C...+70°C 10 Bit plus Vorzeichen
Bereich -50 °C...+400 °C 11 Bit plus Vorzeichen
Aufldsung in mV, phA  Bereich 10V ca.5mv
Bereich 0...10V ca.5mv
Bereich 0...20 mA ca. 5 pA
Bereich 4...20 mA ca. 4 pA
Zuordnung zwischen Eingangssignal und Hexcode -100 %...0...+100 % = 8008,,...0000,,...7FF8,,
(-32760...0...32760 dezimal)
Wandlungsfehler durch Nichtlinearitat, Temperaturdrift,
Alterung, Abgleichfehler bei Auslieferung
und Aufiosung: U, | typ. 0,5 %, max. 1%
Pt100 typ. 1 °C, max. 2 °C
Schaltschwelle bei Verwendung als digitaler Eingang ca.7Vv
Max. Leitungslénge,
2adrig geschirmt und Leiterquerschnitt 2 0,5 mm? 100 m
2.2.7.8 Analoge Ausgédnge
Anzahl der Kandle pro Gerat 4
‘. Bezugspotential AGND2 (Kanale 06,00...06,03)
Galvanische Trennung nein (siehe auch Bild 2.2-4).
Max. zulassiger Potentialunterschied zwischen
Klemme M (Minus der Versorgungsspannung) und
Kiemmen AGND (Minus der analogen Ein- und Ausg.} 1V
E 07 KT 98/ Technische Daten Hardware Advant Controfier 31 /Siand: 11.2001



Signalisierung des Ausgangssignals keine

Ausgangssignalbereiche (konfigurierbar) -10V...0..+10V
/ 0..20 mA
AN 4..20mA
Ausgangsbelastbarkeit des Spannungsausgangs max. £3 mA
Auflésung 12 Bit
Aufldsung (1 LSB), Bereich =10 V...0...+10 V 5mv
- Zuordnung zwischen Ausgangséignal und Hexcode -100 %...0...+100 % = 8008,,...0000,,..7FF8,,
(-32760...0...32760 dezimal)
Wandlungszyklus for die Ausgéange je konfiguriertem Ausgangssignal typ. 1 ms

Wandlungsfehler durch Nichtlinearitat, Temperaturdrift,
Alterung, Abgleichfehler bei Auslieferung

und Aufiésung typ. 0,5 %, max. 1%
Max. Leitungslénge, ‘
2adrig geschirmt und Leiterquerschnitt 2 0,5 mm? 100 m
2.2.7.9 AnschiuB der seriellen Schnittstelien COM1 und COM2
\_/ Schnittstellennorm EIA RS-232
Programmierung mit 807 AC 1131 iber IBM-PC (oder kompatibel)
Programmanderung mit 907 AC 1131 ober IBM-PC (oder kompatibel)
Mensch-Maschine-Kommunikation ja, z. B. (ber Bedienstation
~ Galvanische Trennung . gegen digitale Ein- und Ausgéange,

gegen CS$31-Systembus-Schnittstelle
(siehe auch Bild 2.2-4)

Potentialunterschiede Damit keine Erdungs-Potentialunterschiede zwischen
der 07 KT 98 und den an COM1/COM2 angeschiosse-
nen Peripheriegeraten entstehen, werden diese von der
Schaltschranksteckdose gespeist (siehe auch die
Erdungsverbindungen in Bild 2.2-5).

AnschluRbelegung und Beschreibung

der Schnittstellen COM1 und COM2 siehe Kapitel 2.2.4.10 und 2.2.4.11
2.2.7.10 AnschluB an den CS31-Systembus
\—/  schnitistellennorm EIARS-485
Anschluf  als Master-SPS ja, Sende-, Empfangsbereich konfigurierbar
als Slave-SPS ja, siehe "Systemkonstanten®
Einstellung der CS31-Moduladresse ja, Uber Systemkonstante, gespeichertim
Flash-EPROM der Slave-SPS
Galvanische Trennung gegen Versorgungsspannung, Ein- und Ausgange,
gegen Schnittstellen COM1/COM2
(siehe auch Bild 2.2-4)
AnschluBbelegung und Beschreibung der
CS31-Systembus—Schnittstelle siehe Kapitel 2.2.4.3
—/
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2.2,7.11 LED-Anzeigen
LEDs zur Signalisierung:

Zustand der digitalen Eingénge
Zustand der digitalen Ausgange
Zustand der digitalen Ein-/Ausgange

je Kanal 1 grone LED
je Kanal 1 gelbe LED &
je Kanal 1 gelbe LED

E— 07 KT 98/ Technische Daten

Versorgungsspannung vorhanden (Supply) 1 grine LED
Batterie 1 rote LED
Programm l&uft (RUN) 1 grone LED
- —-steuerungsspezifische Fehler (FK1, FK2, FK3) .. je Fehlerklasse 1 rote LED .
'0S31-Systembus 1auft {BA) A griine LED
-busspezifische Fehler (BE, RE, SE) 3 rote LEDs
Uberlast/Kurzschluf der digitalen Ausgange 1 rote LED
2.2.7.42 Schneller Hardware-Zahler
Daten des eingebauten schnellen Hardware-Zahlers:
Konfigurierbar : in 7 Betriebsarten
Zahlbereich -32768...+32767 (16 Bit)
Zahlfrequenz max. 50 kHz
benutzte Eingange E 62,00 und E 62,01
benutzte Ausgange A62,00
M
™
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2.2.7.13 Mechanische Daten

Befestigung auf Hutprofilschiene nach DIN EN 50022-—_35, 15_ mm tigf.
Die Hutprofilschiene liegt mittig zwischen Oberkante
und Unterkante des Gerates.

Befestigung durch Anschrauben mit 4 Schrauben M4.

Breite x Hohe x Tiefe 240 x 140 x 85 mm

Anschlufitechnik abziehbare Klemmenblocke mit Schraubklemmen
‘Versorgungsklemmen, CS31-Systembus  max. 1 x2,5 mm? oder max. 2 x 1,5 mm?
alle anderen Klemmen max. 1 x 1,5 mm?

Gewicht 1,6 kg

Abmessungen fur den Einbau siehe folgendes Bild

Zum Einfugen und Entnehmen der SmartMedia Card sind 30 mm Freiraum ab der rechten Gehdusekante

notwendig. Die SmartMedia Card ist 45 mm breit und 37 mm hoch. +
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Die Geritetiefe betrigt 85 mm. Die Schnittstellenbuchsen COM1/COM2 sind tiefergelegt, so daf auch bei
aufgesteckten Schnittstellenkabeln die erforderliche Einbautiefe nicht grofier wird. Wird jedoch eine Hutprofil-
schiene verwendet, erhoht sich die Einbautiefe um die Bautiefe der Schiene.

Die MaRe fiir die Montagebohrungen sind fett gedruckt.

2.2.7.14 Montagehinweise
Einbaulage vertikal, Anschlulklemmen nach oben und unten

Kuhlung Die nattrliche Konvektionskihlung darf nicht durch
Kabelkanale oder andere Schaltschrankeinbauten
behindert werden.
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Das digitale Ein-/Ausgabemodul 07 DC 91 wird als Vor-

Ort-Modul am CS31-Systembus eingesetzt. Es enthalt 32
Kandle mit folgenden Eigenschaften:

* 16 Eingénge, 24 V DC, in zwei Gruppen

* 8 Ausginge, 24 V DC, in einer Gruppe.
Die Ausgénge
« arbeiten mit Transistoren,
+ besitzen eine Nennbelastbarkeit von 0,5 Aund
« sind iiberlast- und kurzschlufifest.

* 8 Ein-/Ausgénge, von denen jeder
« als Eingang,
« als Ausgang oder
« als ricklesbarer Ausgang
(kombinierter Ein-/Ausgang)

3 Digitales Ein-/Ausgabemodul 07 DC 91
16 digitale Eingénge, 8 digitale Ausgénge, 8 konfigurierbare
Ein-/Ausgange, 24 V DC, CS31 -Systembus
00 0 &2 03 04 03 4 o 0 0N W 'S o
bDDDI‘JDDj opgoooon
Bild 3.1: Digitales Ein-/Ausgabemodul 07 DC 91
Inhalt angesprochen werden kann. Technische Daten wie
bei den Eingangen bzw. den Ausgangen.
VerwendungSZWECK ........cceuuriemsenmscessssiismseisanssanns 31
Anzeigen und Bedienelemente Das Gerit arbeitet mit einer Versorgungsspannung von
auf der Frontplatte ..........cocouveeeeirnrniesaniessnsenins 3-1 24V DC.
iﬁl;:;siglrwuer:'gAnschlufs """"""""""""""""""""""" :33-?5 Der Systembusanschluft ist vom iibrigen Gerét potential-
E/A-KoNfiguration .........ccvmeeerscienensiiiiesinnnnnnaeeas 34 getrennt.
Verhalten bei Normalbetrieb...........cooeiiicicninnnne 34 Das Modul verfugt Gber eine Reihe von Diagnosefunktio-
Diagnose UNd ANZEIGeN ........ccevcemreiisrisnerneinnsssaescsas 34 nen (siehe Abschnitt "Diagnose und Anzeigen”).
Technische Daten ..........cccvneiiniinrrnsennnennererecisn. 35
MaRzeichnung fir den Einbau ........c.ccveenianees 3-8 Anzeigen und Bedienelemente auf der
ontplatte
Verwendungszweck Frontplatt

(1) 16grine LEDs zur Anzeige des Signalzustandes
an den Eingéangen,
16 gelbe LEDs zur Anzeige des Signalzustandes
an den Ausgéngen bzw. an den konfigurierbaren
Ein-/Ausgangen

(@ Listeder Diagnoseinformationen bezogen auf die
LEDs, wenn diese zur Diagnoseanzeige verwen-
det werden

(@ Rote LED zur Meldung von Fehlern
@ Test-Taste

Elektrischer Anschiuf®

Das Modul wird auf einer Hutprofilschiene (15 mm hoch)
oder mit 4 Schrauben befestigt. Das folgende Bild zeigt
den elektrischen Anschiuft des Ein-/Ausgabemoduls.

Advant Controfar 31/ Stand: 09.89
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Ea () @) ] wwju Adressierung am
Kodierschalter
Achtung: Die ProzeR- P unter dem Schie-
spannung muf in das 7 ber auf der rech-
Erdungskonzept der 24.V-Lasten ten Modulseite
Steuerung einbezogen einstellen.

werden (z. B. Erdung
des Minuspols).

Bild 3-2: Elektrischer Anschluf des digitalen Ein- /Ausgabemoduls 07 DC 91,
im gezeigten Beispiel sind 19 Kanale als Eingange und 13 Kanéle als Ausgange benutzt
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Adressierung

-- An jedem Modul mul eine Adresse eingestellt werden, -
damit die Zentraleinheit gezielt auf die Ein- und Ausgan-

\_/ ge zugreifen kann.

. .. +..Schieber.auf der. rechten Modulseite.

Eine detaillierte Beschreibung zum Thema "Adres-
sierung" befindet sich in den Kapiteln “Adressierung”
der Zentraleinheiten und Koppler.

-—-Die AdreReinsteliung erfolgt am DIL-Schalter unter dem

" Bei Benutzung der Zentraleinheiten 07 KR 91, 07 KT 9x
als Busmaster ergeben sich die folgenden Verwendungs-
méglichkeiten (AdreRzuordnungen), abhéngig von der
Stellung des AdreR-DIL-Schalters Nr. 1:

Zentraleinheiten 07 KR 91/ 07 KT 9x

Der AdreR-DIL-Schalter Nr. 1 auf ON eingestelit
bedeutet, dal 16 Eingénge und 16 Ausgange
fest zugeordnet sind. Alle konfigurierbaren
Kanale sind damit Ausgange.

Der Adref3-DIL-Schalter Nr. 8 ist unwirksam.

KlemmelEihg. Klemme/Ausg.

5 E n,00 28 An,00
6. En01 29 An01
7 £ n,02 30 An,02
8 E n,03 31 An03
9 En,04 32 An,04
10 En,05 33 An05
1" E n06 34 An,06
12 E n,07 35 An,07
13 E n,08 36 An08
14 E n,09 37 An,09
15 En,10 38 An,10
16 EnMtl 39 An11
17 En,12 40 An,2
18 Eni3 41 An,13
19 En,14 42 An,14
20 En,15 43 An,15

n: Gruppennummer, einstellbar am Adref3-DIiL-
Schalter mit den Schaltern 2...7.
Empfohlene Moduladressen
bei 07 KR 91 / 07 KT 9x als Busmaster:

08, 10, 12...60 (geradzahlige Adressen)

Das Modul belegt bei dieser Einstellung am
CS31-Systembus nur eine Gruppennummer.
16 Eingénge und Ausgange stehen dabei zur
Verfiigung.

Zentraleinheiten 07 KR91/07 KT 9x

AdreR-DIL-Schalter Nr. 1 auf OFF (Ausliefe-
rungszustand) bedeutet, dal 16 Eingénge und
8 Ausgénge fest zugeordnet sind. Die 8 konfi-
gurierbaren Kanéle kdnnen einzeln als Eingang
oder als Ausgang angesprochen werden.

Der AdreR-DIL-Schalter Nr. 8 ist unwirksam.

Klemme/Eing. Klemme/Ausg. Eingang

5 En,00 28 An,00

6 En,01 29 An,01

7 E n,02 30 An,02

8 En,03 31 An,03

9 E n,04 32 An,04
10 En,05 33 An,05
1 En,06 34 An,06
12 En,07 35 An,07
13 En,08 36 An08 En+1,00
14 E n,09 37 An09 En+1,01
15 En,10 38 Ani0 En+1,02
16 En11 39 AnM E n+1,03
17 En,12 40 An12 En+1,04
18 Eni3 41 An13 En+1,05
19 En,14 42 An14  En+1,06
20 En,15 43 Ani15 En+1,07

n: Gruppennummer, einstellbar am Adref-DIL-
Schalter mit den Schaltern 2...7.
Empfohlene Moduladressen
bei 07 KR 91/ 07 KT 9x als Busmaster:
08, 10, 12...60 (geradzahlige Adressen)

Das Modul belegt bei dieser Einstellung am
CS31-Systembus zwei Gruppennummern,
davon sind 24 binare Eingangskanéle und 16
bindre Ausgangskanéle belegt. 16 Eingénge, 8
Ausgénge und 8 konfigurierbare Ein-/Ausgénge
stehen zur Verfiigung. An+1,00...15 und
En1,08...15 werden nicht benutzt. Im Bedarfsfall
kénnen sie fir andere Module verwendet wer-

den.

Bild 3-4: Adressen der Kanéle, wenn
DIL-Schatter Nr. 1 auf OFF ein-
gestelit ist

Anmerkung:

Das Gerat 07 DC 91 liest die Stellung des Adrefischalters

Bild 3-3: Adressen der Kanale, wenn nur wahrend der Initialisierung nach der Spannungszu-
DIL-Schalter Nr. 1 auf ON ein- schaltung ein, d. h. daR Verénderungen der Einstellung
gestellt ist wahrend des Betriebs bis zur nachsten Initialisierung un-

wirksam bleiben.
Advant Controler 31/Stand: 09.89 Hardware 3-3 07 DC 91
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E/A-Konfiguration

Im 07 DC 91 selbst werden keine Konfigurationsdaten
gespeichert. Die 8 konfigurierbaren Kanale werden durch
das Anwenderprogramm als Ein- oder Ausgaben definiert,
d. h. durch-Abfragen oder Zuweisen im Anwenderpro-
gramm kann jeder konfigurierbare E/A-Kanal als Einga-
be oder Ausgabe (oder riicklesbare Ausgabe) verwendet
werden. Bei Verwendung als Eingabe darf dem Kanal kein
- 4-Signalzugewiesen werden (siehe Bilder 4.7-3 und4.7-4

zur Binstellung‘des AdreR-DIL-Schalters und der Adref3- -

zuordnung).

Verhalten bei Normalbetrieb

« Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung
initialisiert sich das Modul selbsttétig. Wahrend
dieser Zeit sind samtliche LEDs eingeschaltet.

+  Wenn der CS31-Systembus nicht lauft, blinkt die
LED®.

¢ Die LED@ erlischt wieder, wenn der Busbetrieb
storungsfrei lauft und das Gerét keinen Fehler
erkennt.

 Die 16 grinen und die 16 gelben LEDs @ zeigen
die Signalzustande der 32 Kanéle an.

Diagnose und Anzeigen

Bei Uberlast bzw. Kurzschlu® schalten die Ausgénge ab
und unternehmen danach Wiederzuschaltversuche. Ein
Quittieren der Ausgange ist daher nicht erforderlich. Die
Fehlermeldung ber die LED wird jedoch gespeichert.

Diagnose-Funktionen:

- Kurzschlub/Uberlast der Ausgénge (I > 0,7 A)

- Meldung eines Kurzschlusses/ einer Uberlast an
die Zentraleinheit

- Abspeichern und Bereitstellen dieser Informationen
auf Abruf (Fehlerart und Fehlerort)

- Fehler im Modul

- Fehler am CS31-Systembus

Tritt einer dieser Fehler auf, leuchtet die rote LED @. Die
Fehlermeldung wird zur Zentraleinheit (bzw. zum
Koppler) weitergeleitet. Weitere Angaben hierzu unter
den dort vorhandenen Kapiteln “Diagnose”.

Mit Hilfe der Test-Taste @ und der LED-Anzeigen(D kann
direkt am Gerét eine Diagnose-Abfrage vorgenommen
werden.

Mit dem ersten Driicken der Test-Taste wird der Kanal

- -En,00 ausgewahit: Die Zustands-LED des angewahlten -

“*Eingangs blinkt, alle anderen Statusanzeigen sind wéh-
rend des Tests abgeschaltet. Nach dem Loslassen der

Test-Taste wird fiir ca. 3 Sekunden die Diégnoseinformati—
on dieses Kanals tGber die grinen LEDs 00 bis 07 bekannt-
gegeben.

Dabei bedeuten die aufleuchtenden LEDs:

00 nicht benutzt
01 nicht benutzt
02 nichtbenutzt
03  nicht benutzt
04 Uberlast (Overload) oder
Kurzschiuf (Short circuit), nur bei Ausgaben
05 nicht benutzt
06 nichtbenutzt
07 nicht benutzt

Die Bedeutung der LEDs (@) ist auch auf der Frontplatte
des Moduls in Englisch aufgedruckt.

Mit jedem weiteren Driicken und Loslassen der Test-Ta-
ste wiederholt sich der Vorgang fiir die anderen Eingangs-
und Ausgangskanile (bzw. E/A-Kandle).

Nach der Abfrage des letzten Kanals wird mit dem noch-
maligen Driicken der Test-Taste ein Lampentest (LED-
Test) durchgefiihrt. Alle LEDs miissen aufleuchten. Da-
nach wird fiir ca. 3 Sekunden die vom 07 DC 91 bei der
initialisierung eingelesene Stellung des Adrefischalters auf
den LEDs 00 bis 07 angezeigt. Hierbei gibt die LED 00
die Stellung des Schalters 1 an (LEDs0...7 sind den Schal-
tern 1...8 zugeordnet).

Die Fehlermeldungen auf dem E/A-Modul und an der
Zentraleinheit eridschen, sobald die Fehler beseitigt wur-
den, keine weiteren Fehler anstehen und die Fehlerbe-
seitigung quittiert wurde.

Quittieren eines Fehlers nach der Fehlerbeseitigung:

- durch ein ca. 5 Sekunden langes Dricken der Test-
Taste oder

- {iber das SPS-Programm oder
- uberPC.
Anmerkungen:

Mit der Kurzschluf- und Uberlastanzeige kann festgestelit
werden, welcher Kanal diesen Fehler aufweist.

Die Fehlermeldung bezieht sich auf eine 4er-Gruppe der
Ausgange, d. h. ein Kurzschluf® auf einem der Kanale 0,
1, 2, 3 oder 4 wird pauschal fur alle 4 Kanile gemeldet.
Die Diagnosemeldung zur SPS gibt jeweils den ersten
Kanal der entsprechenden 4er-Gruppe an, in diesem Fall
Kanal 0.

Nach Beendigung der Diagnoseabfragen werden an den
32 griinen und gelben LEDs wieder die Signalzusténde
an den Kanalen angezeigt.

07 DC 91

3

34
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Technische Daten 07 DC 91

- -Allgemein gelten als technische Daten die Angaben in Kapite! 1 "Systemdaten und Systemapfbau". Griff 2 der Sy_:stem-
beschreibung "Advant Controller 31". Ergénzende und davon abweichende Daten werden im folgenden aufgefiihrt.

\—/
Technische Daten des Gesamtgerites
Zulassiger Temperaturbereich im Betrieb 0..55°C
.Gerédte-Versorgungsnennspannung 24V DC
- Signalnennspannung an Ein- und Ausgangen 24VDC
- Max. Stromaufnahme ohne Ausgangslasten 0,15A
Max. Nennbelastbarkeit fir die Versorgungsklemmen 40A
Max. Verlustleistung im Geréat (Ausgénge unbelastet) 5W
Max. Verlustleistung im Geréat (Ausgénge belastet) 0w
Verpolschutz der Versorgungsspannung ja
Leiterquerschnitt
fir die abziehbaren Anschlufklemmenbldcke
Versorgungsspannung max. 2,5 mm?
\/ CS31-Systembus max. 2,5 mm?
Signalklermmen max. 1,5 mm?
Anzahl der bindren Eingadnge 16
Anzahl der bindren Transistor-Ausgange 8
Anzahl der konfigurierbaren Ein-/Ausgénge 8
" Bezugspotential fiir alle Ein- und Ausgénge Klemmen 24/25 (Minuspol der Versorgungsspannung,
Signalbezeichnung M)
Anzahl der Schnittstellen 1 CS31-Systembus-Schnittstelle
Potentialtrennung C831-Systembus-Schnittstelle
gegen das {ibrige Gerét
Adrefeinstellung Kodierschaiter unter der Abdeckung an der rechten
Gehéusessite
Diagnose siehe Kapitel "Diagnose und Anzeigen”
Betriebs- und Fehleranzeigen insgesamt 33 LEDs

\/ Technische Daten der digitalen Eingdnge

Anzahl der Kanale pro Geréat 16
Aufteilung der Kanéle in Gruppen 2 Gruppen zu 8 Kanélen
Kanale En,00...En,07 und En,08...En,15
Bezugspotential fiir alle Eingénge Klemmen 24/25 (Minuspol der Versorgungsspannung,
Signalbezeichnung M)
Galvanische Trennung gegeniiber dem CS31-Systembus
Eingangsverzégerung typ. 7 ms
Signalisierung der Eingangssignale je eine griine LED pro Kanal,
die LED folgt funktional dem Eingangssignal
Eingangssignalspannung 24V DC
0-Signal -30V.+ 5V
1-Signal +13V..+30V
Restwelligkeit bei 0-Signal innerhalb-30 V...+ 5V
W, bei 1-Signal innerhalb + 13 V...+ 30 V

Agvant Controller 31/ Stangd: 09.99 Hardware 35 07 DC 91 B



Eingangsstrom je Kanal
Eingangsspannung =+ 24 V
Eingangsspannung=+ 5V
Eingangsspannung =+ 13V
Eingangsspannung =+ 30 V

Leiterquerschnitt
fiir die abziehbaren Anschluftklemmenblocke

‘Technische Daten der digitalen Ausgénge
- Anzahl der Kanale pro Gerat

Aufteilung der Kanéle in Gruppen
Bezugspotential fur alle Ausgénge

Gemeinsame Spannungszufiihrung
fur alle Ausgénge

Galvanische Trennung

Signalisierung der Ausgangssignale

Ausgangsstrom
Nennwert
Maximalwert
Reststrom bei 0-Signal

Entmagnetisierung bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast

KurzschiuRfestigkeit/Uberlastfestigkeit
Uberlastmeldung (1 2 0,7 A)
Ausgangsstrombegrenzung
Wiederzuschaltung erfolgt

Riickspeisefestigkeit gegeniiber 24V-Signalen

Laststrom gesamt (zusammen mit den Ausgangs-
stromen der konfigurierbaren Ein-/Ausgénge)

Leiterquerschnitt
fur die abziehbaren Anschlufklemmenbldcke

Technische Daten der konfigurierbaren Ein-/Ausgédnge

typ. 7,0 mA
> 1,0mA
> 20mA
< 9,0mA

max. 1,5 mm? (RastermaR 3,81 mm)

8 Transistor-Ausgaben

1 Gruppe zu 8 Kanélen
Kanale An,00...An,07

Klemmen 24/25 (Minuspol der Versorgungsspannung,
Signalbezeichnung M)

Klemmen 22/23 (Pluspol der Versorgungsspannung,
Signalbezeichnung L+)

gegeniiber dem CS31-Systembus

je eine gelbe LED pro Kanal,
die LED folgt funktional dem Ausgangssignal

500 mAbeiL+=24V
4 A Summenstrom je Gruppe
<0,5mA

iiber geréteinternen Varistor
max. 0,5 Hz

max. 11 Hz bei max. 5W

ja

ia. nach ca. 100 ms
]aautomatisch

ja
max. 8 A

max. 1,5 mm? (Rastermafl 3,81 mm)

Die konfigurierbaren Kanale werden durch das Anwenderprogramm einzeln als Eingaben oder Ausgaben definiert.

Anzahl der Kanéle pro Gerét

Aufteilung der Kanéle in Gruppen
bei Verwendung der Kanéle als Eingange
-bei Verwendung der Kanéle als Ausgange

Signalisierung der Ein-/Ausgangssignale

Technische Daten, bei Verwendung als Ausgange

Dies geschieht durch Abfragen oder Zuweisen des betreffenden Kanals.

8 Eingaben/Transistor-Ausgaben

1 Gruppe zu 8 Kanélen
Kanale En+1,00...En+1,07
Kanéle An,08...An,15

je eine gelbe LED pro Kanal,
die LED folgt funktional dem binéren Signal

siehe digitale Ausgange

E 07 DC I
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Technische Daten, bei Verwendung als Eingénge

Eingangsstrom je Kanal siehe digitale Eingénge
Eingangssignalspannung 24V DC
o/ 0-Signal 6V.+5V *
1-Signal +13V.+30V
Restwelligkeit bei 0-Signal innerhalb -6 V..+5V *
bei 1-Signal innerhalb +13 V...+ 30 V

.- -* :Ddrch die-direkte elektrische Verbindung zum Ausgang ist auch beim Eingang der Varistor zur Entmagnetisierung
..o e piFABSERAleN induktiver Lasten (siehe Bild) wirksam. Aus diesem Grun_d darf die Differenz zwischen UPx und dem
..~ “Eihganyssignal nichtgroRer sein als die Begrenzungsspannung des Varistors. - ‘
Derg Vagristogr begrenzt auf ca. 36 V. Dies bedeutet, dak bei UPx = 24 V die Eingangsspannung zwischen
-12 V und +30 V liegen muR und bei UPx =30 V zwischgq 6V ur_\d +30 V.
Das folgende Bild zeigt die Schaltungsanordnung eines digitalen Ein-/Ausgangs.

R — - a0 UPx(+24V)
| | iﬂ l
: —1 D Il O Digitaler Ein-/Ausgang
] < . L 1o zPx(0V)
b e _—
U/ zur Entmagnetisierung beim

Abschalten induktiver Lasten
AnschluB an den CS31-Systembus
Schnittstellennorm . EIARS-485
Galvanische Trennung- " gegen Versorgungsspannung, Ein- und Ausgange
Leiterquerschnitt fiir den abziehbaren
3poligen Anschluklemmenblock max. 2,5 mm?
Mechanische Daten

Befestigung auf Hutprofilschiene nach DIN EN 50022-35, 15 mm tief.
Die Hutprofilschiene liegt mittig zwischen Oberkante
und Unterkante des Geréates.

Befestigung durch Anschrauben mit 4 Schrauben M4.
Breite x Hohe x Tiefe 120 x 140 x 85 mm
U Anschlutechnik abziehbare Klemmenblécke mit Schraubklemmen
Leiterquerschnitt max. 2,5 mm? (RastermaR 5,08 mm)
max. 1,5 mm? (Rastermaf} 3,81 mm)
Gewicht : 450 ¢g
Abmessungen fiir den Einbau siehe Bild auf der nachsten Seite

Montagehinweise
Einbaulage vertikal, Anschluklemmen nach oben und unten

Kihlung Die natiirliche Konvektionskiihlung darf nicht durch
Kabelkanale oder andere Schaltschrankeinbauten
behindert werden.

Lieferumfang Digitales Ein-/Ausgabemodul 07 DC 91
1 5poliger Klemmenblock (5,08 mm Raster)
1 3poliger Klemmenblock (5,08 mm Raster)
U 4 9polige Klemmenblocke (3,81 mm Raster)

Advant Controlier 31/ Stand: 09.99 Hardware 3-7 07 DC 91




al I

|

130 —

T

|
|

S

140

i \(;.r)} -liﬁ&&&q&&&],
R R I

tiefe um die Bautiefe der Schiene.

Bild 3-5:

5 —o -

——

D000 oDooBEBaooDooon
00 01 02 03 04 05 06 07//08 09 10 11 12 13 14 15
En,. Diagnosis||E n,..
@Xle @@ X2 oe0 ee@ X3 oo
123 456789101112 13141516 1718192021
E b
2988 —  |oEn00 En,07 E n,08....c..... EN,15 |0
T Z| . Inputs 24V DC Inputs 24VDC [
ABTEEEIR L 0/ DCIOTH
B ERR
Advant Controller 31 04 Overload
1/O Unit
DC-
24V[N0?.foow | Outputs 24vDC 0.5A Inputs/Outputs 24\1000
Z|p En+1,00 ...... En+1,07|=
HhssH MO0 v An07 Y An.15
2223242526 272829303132333435 363738394041424344
@ X4 @ @ X5 @@® 20@ X6 0@
An,. An,. E n+1,00...07
00 01 02 03 04 05 06 07{/08 09 10 11 12 13 14 15
O0oooOoooopoboooooof
b {20 - fs—————— B5
| l
Ha-m-;_e-éw_m" ’E@eemea_a!f-‘\‘ I D
| |
] — ] LD E
| L ©

D

=

Alle Malte in mm.

‘Die Geritetiefe betrigt 85 mm. Wird eine Hutprofilschiene fir die Montage verwendet, erhoht sich die Einbau-

07 DC 91, Frontfolie und auRere Abmessungen, MaRe fiir Montagebohrungen fett
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4.2 Allgemeine Installationsregeln

Ein AC31-System enthélt immer mindestens eine AC31-Zentraleinheit. Die Zentraleinheiten stehen
in drei Ausfiihrungen zur Verfiigung: ’

- Die Zentraleinheiten der Serie 40 mit einer lokalen Schnittstelle fiir zentrale Ein-/Ausgabemodule

- Die Zentraleinheiten der Serie 50 mit einer lokalen Schnittstelle fir zentrale Ein-/Ausgabemodule
und einer CS31-Systembus-Schnittstelle fir dezentrale Erweiterungen

- Die Zentraleinheiten der Serie 90 mit einer CS31-Systembus-Schnittstelle fur dezentrale
Erweiterungen

Jede Zentraleinheit enthalt selbst eine bestimmte Anzahl digitaler Ein-/Ausgange, bei der Serie 90
z. T. auch analoge Ein-/Ausgange. Abhangig von der Zentraleinheit ist es moglich, die Anzahl der
Ein-/Ausgénge zu erhthen und Ein-/Ausgabe-Erweiterungsmodule hinzuzufigen, wobei der
Anschluf an die Zentraleinheiten oder an dezentrale Ein-/Ausgabegerate (ber die CS31-Twisted-
Pair-Leitung (verdrillte Zweidrahtleitung) erfolgt.

Abbildung 1a
B
Abbildung 1b
Abbildung 1a: Zentraleinheit mit nicht montiertem zentralem Erweiterungsmodul
Abbildung 1b: Zentraleinheit mit montiertem zentralem Erweiterungsmodul
g
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4.3 Stromunterbrechungen, Batterie

Die Zentraleinheiten der Serien 40 und 50 verfiigen iiber eine eingebaute Batterie-Pufferung,
um bei einer Stromunterbrechung die notwendigen Informationen fir den néchsten Startprozef
sichern zu kénnen,

Die Pufferbatterie ist ein handelsUblicher Vanadium-Lithium-Akkumulator. Er ist im Ger#t auf
einer Leiterplatte eingeldtet und kann von entsprechend qualifizietem Personal selbst
ausgewechselt werden.

Der Akkumulator ist nach 12 ununterbrochenen Betriebsstunden zu 100 % aufgeladen. Seine
Lebensdauer betrégt zwischen 6 und 15 Jahre; sie ist davon abhéngig, wie oft und wie lange
die Versorgungsspannung des Gerites ausgeschaltet ist.

Die Batteriepufferdauer betrégt bei 25 °C 20 Tage. In dieser Zeit kénnen bei-abgeschalteter
Versorgungsspannung des Gerétes die Daten (z. B. Merker) gespeichert werden.

Uber Statuswort %IW 1062.15 (EW 62,15}, Bit 3 kann der Status der Batterie abgefragt werden
(0 entspricht Fehler, 1 entspricht OK).

Achtung:

Die folgenden Handhabungshinweise sind zu beachten:

» Batterie niemals kurzschlieBen oder verpolen! Es droht Uberhitzung und Explosion.
Zuféllige Kurzschl(sse vermeiden, deshalb nicht in Metallbehéitern aufbewahren und nicht
auf metallische Unteriagen bringen. Austretendes Lithium ist gesundheitsgefahrdend.

¢ Batterie nur bei eingeschalteter Versorgungsspannung auswechseln. Sonst besteht die
Gefahr von Datenverlusten.

+ Batterie umweltgerecht entsorgen!

Um die Daten ganz oder teilweise zu speichern, ist eine vorherige Konfiguration der
Zentraleinheit erforderlich (siehe Griff 2 - Systemtechnik). Wenn diese Konfiguration nicht
erfolgt, werden alle Funktionen und internen Daten nach einer Stromunterbrechung auf O
zuriickgesetzt.
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Produkte

Beschreibung

Zentral erweiterbare Vor-Ort-
. ule mit CS31-System-
anschiul

ICMK 14 F1,24 VDC

~1ICMK 14'F1,7120/230 V AC

ICMK 14 N1,24 Vv DC

Fiir Zentraleinheiten der Serien 50 und 90

Zentral erweiterbares Vor-Ort-Modul mit CS31-Systembus
mit 8 potentialgetrennten Eingéngen 24 V DC und 6 Relais-
Ausgéngen, 250 VAC /2 A

24 V DC Versorgungsspannung

. Zentral erweiterbares Vor-Ort-Modul mit CS31-Systembus

mit 8 potentialgetrennten Eingsingen 24 V DC und 6 Relais-
Ausgéngen, 250 VAC /2 A

24 V DC Spannungsversorgung flir Eingangssignale
120/230 V AC Versorgungsspannung

Zentral erweiterbares Vor-Ort-Modul mit CS31-Systembus
mit 8 potentialgetrennten Eingéingen 24 V DC und 6
Transistorausgéngen, 24V DC /0,5 A

24 V DC Versorgungsspannung

Zentrale Erweiterungen ohne
CS31-SystembusanschiuB

Xt 16 E1

-/

X0 08 R1

XC 08 L1
XK 08 F1

X0 16 N1
X0 08 Y1

X0 08 R2

\/

XM 06 BS

XE08BS

{XTC 08

Fiir Zentraleinheiten der Serien 40, 50 und zentral
erweiterbare Vorortmodule mit C531-Systembusanschiuf
(ICMK 14 ..}

Digitale Erweiterung
mit 16 potentialgetrennten Eingéngen, 24 V DC
externe 24-V-DC-Versorgung

Digitale Erweiterung
mit 8 Relais-Ausgéngen, 250 V/2 A
externe 24-V-DC-Versorgung

Digitale Erweiterung

mit 8 Kandlen, als Eingénge oder
Transistorausgénge konfigurierbar, 24 VDC /0,5 A
externe 24-V-DC-Versorgung

Digitale Erweiterung

mit 4 potentialgetrennten Eingéngen, 24 V DC und
4 Relais-Ausgéngen, 250 V /2 A

externe 24-V-DC-Versorgung

Digitale Erweiterung
mit 16 Transistorausgéngen 24 VDC /0,5 A
externe 24-V-DC-Versorgung

Digitale Erweiterung
mit 8 Transistorausgéngen 24 VDC /2 A
externe 24-V-DC-Versorgung

Digitale Erweiterung

mit 4 NO" Relais-Ausgéngen 250 V AC /2 A und 4 NO/NC?
Relais-Ausgéngen 250 VAC /3 A

externe 24-V-DC-Versorgung

1) NO = Normally open (SchlieRer)

2) NC = Normally closed (Offner)

Analoge Erweiterung

mit 4 konfigurierbaren Eingéngen (Strom, Spannung, Pt 100,
Pt 1000, NI11000 und Balco500)

und 2 konfigurierbaren Ausgéngen (Strom, Spannung)
Aufidsung 12 Bit, externe 24-V-DC-Versorgung

Analoge Erweiterung

mit 8 konfigurierbaren Eingéngen (Strom, Spannung, Pt 100,
Pt 1000, NI1000 und Balco500)

Aufidsung 12 Bit, externe 24-V-DC-Versorgung

Anzeigeerweiterung
mit 8 Kanélen (4 Ziffern + Vorzeichen + ausgewdhlter Kanal)
externe 24-V-DC-Versorgung

Moduitriiger der Serie 30
ECZ

Medultrdger zum Einbau von Vor-Ort-Modulen der Serie 30

\J/
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Produkte

Beschreibung

Digitale Vor-Ort-Module der
Serie 30 mit C$31-System-
busanschluf

ICSI 08 E3, 120 VAC

-|ICS1 08 E4, 230 VAC

ICSO08Y1,24VDC

ICSO08Y1,120VAC

ICSO08Y1,230 VAC

Fiir Zentraleinheiten der Serien 50 und 90

Digitales Vor-Ort-Modul
mit 8 potentialgetrennten Eingéngen 120 V AC
mit 120 V AC Versorgungsspannung

Digitales Vor-Ort-Modul

mit 8 potentialgetrennten Eingangen 230 V AC
mit 230 V AC Versorgungsspannung
Digitales Vor-Ort-Modul

mit 8 Transistorausgéngen 24 VDC/2A
24 V DC Versorgungsspannung

Digitales Vor-Ort-Modul

mit 8 Transistorausgéngen 24 VDC /2 A
120 V AC Versorgungsspannung
Digitales Vor-Ort-Modul

mit 8 Transistorausgangen24 VDC /2 A
230 V AC Versorgungsspannung

Analoge Vor-Ort-Module der
Serie 30 mit CS31-
Systembusanschiuf

ICSE 08 A6, 24 V DC

ICSE 08 AG, 120 VAC

ICSE 08 A6, 230 VAC

ICSE 08 BS, 24 V DC

ICSE 08 B5, 120 VAC

ICSE 08 B5, 230 VAC

ICSA 04 85,24 VDC

ICSA 04 BS, 120V AC

- |ICSA 04 BS, 230 VAC

Fiir Zentraleinheiten der Serien 50 und 80

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 8 konfigurierbaren Eingéngen (Strom/Spannung)
Auflésung 8 Bit

24 V DC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 8 konfigurierbaren Eingéngen (Strom/Spannung)
Auflésung 8 Bit

120 V AC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 8 konfigurierbaren Eing#ngen (Strom/Spannung).
Auflésung 8 Bit

230 V AC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 8 konfigurierbaren Eingéngen (Strom/Spannung)
Auflésung 12 Bit

24 V DC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 8 konfigurierbaren Eingéngen (Strom/Spannung)
Aufidsung 12 Bit

120 V AC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 8 konfigurierbaren Eingéngen (Strom/Spannung)
Auflsung 12 Bit

230 V AC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul .
mit 4 konfigurierbaren Ausgéangen (Strom/Spannung)
Auflésung 12 Bit

24 V DC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 4 konfigurierbaren Ausgéngen (Strom/Spannung)
Auflésung 12 Bit

120 V AC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 4 konfigurierbaren Ausgéngen (Strom/Spannung)
Aufldsung 12 Bit

230 V AC Versorgungsspannung

Advant Controller 31 7 Stand: 08.02

Hardware Serien 40 und 50

4






Produkte

Beschreibung

-.Ort-Module der Serie 90
__J/CS31-Systembusan-
schiuB, nicht zentral erweiterbar

07 D192

07DC 9

070C 92

Edr Zentraleinheiten der Serien 50 und 90

Digitales Vor-Ort-Modul mit 32 Eingéngen 24 V DC,

24 Vv DC Versorgungsspannung

Digitales Vor-Ort-Modul

mit 16 Eing4ngen, 8 Transistorausgangen und 8 Kanélen
konfigurierbar als Ein-/Ausgénge 24 V DC/05A

24 V DC Versorgungsspannung

Digitales Vor-Ort-Modul

mit 32 Kanélen konfigurierbar als Ein-/Ausgange,
Transistorausgdnge 24 VDC /05 A

24 V DC Versorgungsspannung

Vor-Ort-Module der Serie 90
mit CS31-Systembusan-
- |schluR® , nicht zentral erweiterbar

07 A1 91

_/
07 AC 91

Fiir Zentraleinheiten der Serien 50 und 20

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 8 konfigurierbaren Eingéngen (Strom /Spannung, Pt 100, Pt 1000
oder Thermopaartypen J, K, S)

Aufli$sung 12 Bit

24 V DC Versorgungsspannung

Analoges Vor-Ort-Modul

mit 16 konfigurierbare Kanale als Ein- oder Ausgabe:

1. 16 Kand#le paarweise E/A-einstellbar, 8 Bit, Strom, Spannung
2. 8Eingénge und 8 Ausgénge, 12 Bit, Strom, Spannung

24 V DC Versorgungsspannung

Vor:Ort-Module Schutzart IP 67
mit CS31-Systembusan-
schiuB, nicht zentral erweiterbar

07 DI 931
07 DO 934

07 DK 83-1

Flr Zentraleinheiten der Serien 50 und 20

Digitales Vor-Ort-Modul in Schutzart IP 67
mit 16 Eingéngen 24 V DC
24 V DC Versorgungsspannung

Digitales Vor-Ort-Modul in Schutzart \P 67

mit 8 Transistorausgngen 24 VDC /2 A
24 V DC Versorgungsspannung

Digitales Vor-Ort-Medul in Schutzart P 67
mit 8 Eingéngen 24 V DC und 4 Transistorausgingen 24 VDC /2 A
24 V DC Versorgungsspannung

Sicherheits-Vor-Ort-Module
07 DI 90-S

Nur fir Zentraleinheit 07 KT 93-S

Sicherheits-Vor-Ort-Modul mit 8 digitalen Eingdngen 24V DC
24 V DC Versorgungsspannung

-|ICSF 08 D1,24V DC
ICSF 08 D1,120 VAC
ICSF 08 D1, 230 VAC

07 DO 90-S Sicherheits-Vor-Ort-Modul mit 8 Transistorausgéngen 24VDC/05A
24 V DC Versorgungsspannung

07 A1 90-S Sicherheits-Vor-Ort-Modul mit 4 analogen Eingangen, Auflbsung
12 Bit, 4...20 mA, 24 V DC Versorgungsspannung

Vor-Ort-Zihlgerite mit CS31-| Fur Zentraleinheiten der Serien 50 und 90

SystembusanschluB, nicht | gehnelier Vor-Ont-Zaihler, max. 50 kHz

zentral erweiterbar

4 Eingénge A/A, B/B, C/C - 5,15 oder 24 vDC

Modi: inkremental, A-B (32 Bit), A+B (32 Bit), 3 (16 Bit) Stand-alone-
Z#hler oder 3 (16 Bit) Frequenzmesser, 100 ms bis 6536,5 s
Freigabe, RESET, Sollwert, Referenzpunkt

7 Transistorausgénge (24 V DC/0,5 A) fir lokales Vergleichs-
Management zwischen 2 Anweisungen und Zahiwert

24 V DC Versorgungsspannung
120 V AC Versorgungsspannung

230 AC Versorgungsspannung
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4.6 Zentral erweiterbare Vor-Ort-Module

4.6.1 Ansicht eines Vor-Ort-Moduls

Beschreibung siehe nachste Seite

CoManG

9 8

Abbildung 2-3: Ansicht eines zentral erweiterbaren Vor-Ort-Moduls

\_-'_ 3

Abbildung 2-4: VergréRerung von Position 9 ohne Abdeckung
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Ansicht eines zentral erweiterbaren Vor-Ort-Moduls (Beschreibung), siehe Abbildung 2-3
auf der vorhergehenden Seite

o/ 1 - Befestigung for DIN-Hutprofilschiene
2 - Schraubbefestigung mit Gerateerdung, als Alternative zu 1
3 - Entriegelungshebe! fiir DIN-Hutprofilschiene
4 - Position fur externe Doppelstockklemme

5 - Kabelanschliisse unter Abdeckklappe, steckbar:
- 24 V DC Ausgangsspannung als Versorgung far Eingénge
(nur auf Vor-Ort-Modulen mit einer Netzspannung von 120/230 V AC)
- Eingénge
6 - Status-LEDs firr 8 Eing8inge / 6 Ausgange
7 - Anschluss fiir zentrale Ein-/Ausgangserweiterungen (unter Abddeckplatte)

8 - Position der Kabelanschlisse (unter Abddeckplatte):
- Anschluf} der Versorgungsspannung
- Ausgédnge

9 - Auswahlschalter zur Adressierung (unter Abdeckklappe, siche
Vergrerung).

10 - Statusanzeigen (LEDs):
- POWER: Ger#t eingeschaltet
./ - RUN: immer hell
- ERR: Fehler vorhanden

Vergréferung von Position 9 ohne Abdeckung (siehe Abbildung 24 auf der vorhergehenden Seite):
1 - Drehschalter zur Adrefeinstellung: 10er Stelle

2 - Schraubendreher zur Einstellung der Adresse
3 - Drehschalter zur AdreReinstellung: 1er Stelle

-/
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4.6.2 Technische Spezifikationen der zentral erweiterbaren Vor-Ort-Module

ICMK 14 F1 ICMK 14 F1 ICMK 14 N1
24V DC 120/230 V AC 24 VDC
- Gewicht 400 g 800 g 400 g
Spannungsversorgung
- Versorgungsspannung
Nennwert 24vDC 120 oder 24V DC
230 VAC
Zulissiger Bereich 19,2 bis 30 V 97,75 bis 19,2 bis 30 V
126,5 V oder
195,5 bis 253 V
. StromaufnahmeFehler! Textmarke
nicht definiert.: 80 mA 30 mA 80 mA
Nur Modul (typisch) 400 mA 100 mA 400 mA
Maximale Konfiguration (typisch)
- Schutz vor Verpolung ja - ja
- Potentialgetrenntes Netzteil 24 V DC nein ja nein
fur die Versorgung der Eingéinge:
Spannungsbereich - 19,2 bis 30V -
Maximaler Ausgangsstrom - 400 mA -
KurzschluBBschutz - ja -
- Verlustleistung 5W ow 6w
integrierte digitale Einglinge
- Anzahl der Eingénge 8 8 . 8
- Potentialgetrennte Eingénge 1500 VAC 1500 V AC 1500V AC
(Priifspannung)
- Eingangstypen PNP und NPN | PNP und NPN | PNP und NPN
- Eingangsspannung:
Nennwert 24VDC 24V DC 24V DC
Signal bei 0 (IEC 1131-2) Obis+5V Obis+5V Obis+5V
Signal bei 1 (IEC 1131-2) +15bis+30V|+15bis+30V|+15bis+30V
- Eingangsstrom bei 24 V DC:
Eingéinge %IX 10xx.02 (Exx,02) bis
%IX 10xx.07 (Exx,07) 7 mA 7 mA 7 mA
Eingénge %IX 10xx.00 (Exx,00) und
%IX 10xx.01 (Exx,01) 9 mA 9 mA 9mA
- Eingangsverzdgerung S5ms 5ms S5ms
- Kabellange:
ungeschimt 300m 300 m 300 m
geschirmt 500 m 500 m 500 m
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ICMK 14 F1 ICMK 14 F1 ICMK 14 N1
24V DC 120/230 VAC 24V DC
o/ integrierte Ausgénge
- Anzahl der Ausgénge 6 Relais 6 Relais 6 Transistor
- Potentialgetrennte Ausgénge 1500 V AC 1500 V AC 1500 V AC
1 min 1 min
- Summenstrom unter Spannung:
bei 24 VDC
ohmsche Last / Einschaltstrom 2A/5A 2AI5A 1 A for
L/R=20ms 2A 2A %QX 10xx.00
L/R=30ms 1A 1A (A xx,00) und
L/R=40ms 06 A 06A %QX 10xx.01
L/R=60ms 035A 035A (A xx,01) und
0,5 Aflran-
dere Ausgange
Zulsssiger Laststrom, 2 A (AC-1) 2 A(AC-1)
24 bis 230V AC 0,5 A (AC-15) | 0,5 A (AC-15)
- Summenstrom 6x2A 6x2A 4x05A
. +2x1A
- Ausgangsreststrom < 200 pA
U - Mindestschaltwerte 10 mA unter 10 mA unter 12V
12vDC 12vDC
- Abschaitvermégen unter 120 V AC 2A 2A
(Code fiir die Schaitleistung B300) (UL)
- Abschaltverm&gen unter 250 V AC 2A(15A 2A(1,5A
(Code for die Schaltleistung B300) (UL) gemiB gemat
uL) uL)
- Anzahl der Gruppen 2 (2+4) 2 (2+4)
- Schaltfrequenz:
fUr ohmsche Lasten <1Hz <1Hz <5 kHz
far induktive Lasten <0,2Hz <0,2Hz
fur Lampen <0,2 Hz <0,2 Hz
- Maximale Anzahl der Schaltspiele:
for AC-1 1 Million 1 Million -
fur AC-15 100 000 100 000
- KurzschluR- und Uberlast- extern extern ja: thermisch
schutz erforderlich erforderlich
-/ - Uberspannungsschutz extemn extern ja:
erforderlich erforderlich durch Uber-
spannungs-
schutz
- Ausgangsdiagnose - - Uberlast und
Kurzschlu
- Kabelldnge:
ungeschirmt 150 m 150 m 150 m
geschirmt 500 m 500 m 500 m
-/
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Digitale zentrale Erweiteungen

Ansicht einer digitalen zentralen Erweiterung

Besc hreibung siehe nachste Seite

C0357DG

Abbildung 2-5: Ansicht einer digitalen zentralen Erweiterung als Beispiel fiir alle
digitalen zentralen Erweiterungen
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Digitale zentrale Erweiterungen (Beschreibung), siehe Abbildung 2-5 auf der vorhergehenden Seite

1 - Befestigung fir DIN-Hutprofilschiene
N 2 - Schraubbefestigung mit Geréteerdung, als Alternative zu 1
3 - Entriegelungshebel fir DIN-Hutprofilschiene
4 - Position fir externe Doppelstockklemme
5 - Anschlisse fiir Ein-/Ausgangsverdrahtung unter Abdeckklappe, steckbar
6 - Status-LEDs fiir Ein-/Ausgange
7 - AnschluR fir zusétzliche Ein-/Ausgangserweiterungen unter Abdeckklappe

8 - AnschiuR an Zentraleinheit/Vor-Ort-Modul oder zur letzten Ein-/Ausgangs-
erweiterung, die mit Zeitraleinheit/Vor-Ort-Modul verbunden ist

\—/
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Spezifikationen der digitalen zentralen Erweiterungen

Di e digitalen Erweiterungsmodule erhalte:

Zentraleinheit oder das erweiterbare Vor-Ort-Modul.

n ihre Spannungsversorgung (5V) durch die

Warnung: Die Erweiterungen ditrfen auf keinen Fall unter Spannung montiert oder
demontiert werden!
X116 E1 X0 08 R1 XC 08 L1 XK 08 F1 X0 08 Y1 X0 08R2 X0 16 N1
—{Gewicnt 2209 220 g . 2209 2209 2209 220¢g 2209
-lintegriorte digitale Eingénge
. Anzah! der Eingéinge 16 - 4 - - -
konfigurierbar
- Potentialgetrennte Eingénge 1500 VAC - 1500 VAC 1500 VAC - - -
- Eingangstyp PNP - PNP PNP/NPN - - -
- Eingangsspannung:
Nennwert 24V DC - 24V DC 24VDC - - .
Signal bei 0 (IEC 1131-2) Obis+5V Obis+5V Obis+5V
Signal bei 1 (IEC 1131-2) + 15 bis + 30 + 15 bis + 30 | + 15 bis + 30
Y v v
- Eingangsstrom bei 24 VOC 4 mA - 4mA 7mA - - -
- Eingangsverzégerung 5ms - Sms S5ms - - -
- Kabelldnge:
ungeschimt 300m - 300m 300 m - - -
geschimt 500 m - 500 m 500 m - - -
Integrierte Ausgénge
- Anzahl der Ausgéinge - 8 Relais 8 Transistoren 4 Relais 8 Transistoren| 4 NO" +4 16
NO/NGC? | Transistoren
Relais
- Potentialgetrennte Ausgénge - 1500 VAC 1500 VAC 1500 VAC 1500V AC 1500 VAC 1500 VAC
1 min 1 min 1 min 1 min 1 min 1 min
- Gesamtlaststrom bei einer '
Spannung von 24 V DC
ohmsche Last / Einschalt- No" INQ[NQ”
strom - 2A15A 05A 2A/5A 2A 2A/5A| 3ATA 05A
L/R=20ms 2A 05A/05Hz 2A 2A/03Hz 2A 05A/05Hz
L/R=30ms 1A 05A/03Hz 1A 2A/02Hz 1A 0,5A/03Hz
L/R=40ms 06A 05A/02Hz 06A 2A/0,15Hz 06A 05A70,2H2
L/R=60ms 035A 05A/01Hz 035A 2A/0,10Hz 0,35A 05A/0,1Hz
pro Ausgangspaar 25A
UL-Deraﬁng 1|5 A No” lNO’ch)
Zulassiger Laststrom, - 2A(AC-1) - 2 A {AC-1) - 2A 3A .
24 zu230 VAC 0,5A (AC-15 0.5A (AC-15) 05A] 05A
- Summenstrom - 8x2A 8x05A 4x2A 10A 4x2A| 4x3A| 186x05A
- Ausgangsreststrom - < 200 pA <200 pA <200 pA
- Mindestschaltwert - 10 mA bei 12V 10 mA bei Vv 10 mA bei 12V
12vDC 12V DC 12vDC

1) NO = normally open (SchlieBer)
2) NC = normally closed (Offner)
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X116 E1 X0 08 R1 XC08 L1 XK 08 F1 X0 08 Y1 X008 R2 | XO 16 N1
Fe ° atzung integrierte Ausgdnge
. \_dlvermbgen unter 120 V AC . 2A 2A NO" | NO/NC?
(Code for die Schaltteistung B300) 2A | 3A
(uL)
- Schaltvermtigen unter 250 V AC - 2A(15A 2A(15A
(Code flr die Schaltleistung B300}) gemal UL) gem4aR UL)
(o)
|- Anzahl der Gruppen 2 (4+4) 1
|- Schaltfrequenz: -
fur ohmsche Lasten <1Hz 100 Hz <1Hz <1Hz 100 Hz
for induktive Lasten <0,2Hz . <0,2Hz <0,2Hz
for Lampen <0,2Hz <0,2Hz <0,2 Hz
. Maximale Anzahl der Schaltspiele:
for AC-1 - 1 Million - 1 Million - 1 Millien -
far AC-15 100 000 100 000 100 000
- Kurzschlug- und - extern ja: extern ja: extern ja:
Uberlastschutz erforderlich themisch erforderlich thermisch arforderlich thermisch
. Uberspannungsschutz - extern ja: extern jas extern ja:
erforderiich | durch Uber- | erforderlich | durch Ober- | erforderlich durch Uber-
spannungs- sSpannungs- spannungs-
schutz schutz schutz
- Ausgangsdiagnose - - Dbertast und - Uberlast und - Uberlast und
Kurzschiul KurzschluB® Kurzschlu®
- Kabellange:
ungeschimt - 150 m 150 m 150 m 150 m 150 m 150 m
geschimit - 500 m 500 m 500 m 500 m 500 m 500 m
1) NO = normally open (Schliefier)
2) NC = normally closed (Offner)
-/
Advant Controllet 31 / Slond. 68.02 Hardware Serien 40 und 50
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Verdrahtung von Zentraleinheit und Vor-Ort-Modul

‘zteil

—

Kabelspezifikation: Volimantel- oder mehradriges Kabel nach AWG 14 (1,95 mm:’).
Um den Gerateschutz zu gewahrleisten, ist der AnschluB einer externen Sicherung notwendig.

Es ist moglich zwischen 230 V AC oder 120 V AC mit Hilfe eines Schalters unterhalb dler
Zentraleinheiten oder erweiterbaren Vor-Ort-Modulen zu wahlen. Default-Schalterstellung ist
230V AC.

Abbildung 3-10: Auswahl von 230 V AC oder 120 V AC

Ein internes 24 V DC Netzteil ist bei den 120/230 V AC Versionen vorhanden. Dieses Netzteil
speist die digitalen Eingange des Moduls und der angeschlossenen Erweiterungen. Das
interne Netzteil ist gegen Kurzschlul und Uberlast geschiitzt. Nach einem KurzschluB® oder bei
Uberlast steht die Spannung innerhalb von 10 Sekunden nach Behebung des Fehlers wieder
an.

Es ist auch méglich, ein externes 24 V DC Netzteil zu verwenden. In diesem Fall vergessen Sie
nicht, die 0V des externen 24 V DC Netzteils an die AnschluBklemme C (Eingange)
anzuschlieRen. Am externen Netzteil selbst ist die 0 V mit PE zu verbinden.

Verdrahtung der Ein- und Ausgange

S

Verwenden Sie Volimantel- oder mehradrige Kabel der Spezifikation AWG 18 (0,96 mm?) bis
AWG 14 (1,95 mm?) fir Eing4nge und Vollmantel- oder mehradrige Kabel der Spezifikation
AWG 14 (1,95 mm?) fur Ausgange.
- Eingangsverdrahtung: siehe Abbildungen 3-11 bis 3-14. Die gemeinsame Eingangs-
Anschlufklemme C muB je nach Sensortyp mit 0 V oder 24 V DC verbunden werden.

- Ausgangsverdrahtung: siehe Abbildungen 3-15 und 3-16.

Advant Controller 31 / Stand: 08.02
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Ausgangsschutz

Die Relais-Ausgiinge missen extern gegen Storungen durch induktive Lasten mit folgenden
Mitteln geschitzt werden:

- einem Varistor oder einem RC-Modul bei Wechselstrom-Lasten
- einer Freilaufdicde bei Gleichstrom-Lasten

Der AnschluB einer externen thermischen Sicherung an die aligemeine Stromversorgung der
Ausginge schitzt die an die Ausgénge angeschlossenen Geréte.

Die Transistorausgénge sind intem gegen KurzschiuB und Uberfast geschatzt. Allerdings ist
es bei induktiven Lasten mit L/R groRer als 40 ms erforderlich, eine Freilaufdiode hinzuzufii-
gen.

Auftretende Fehler an einem der Transistorausgénge werden von der Zentraleinheit gemeldet.

Eine thermische Sicherung, angeschlossen an die aligemeine Stromversorgung der Ausgange,
schitzt die an die Ausgange angeschlossenen Geréte und verhindert Gerateschdden, wenn
Uberlasten an mehreren Ausgéngen auftreten.

Warnung: Wird die 0 V aufgetrennt, und bleibt gleichzeitig die 24 V DC verbunden, so ist der
Leckstrom der Ausgange 16 mA.,

Advant Controller 31 / Stand: 08.02
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Verdrahtung der Ein- und Ausgénge der Zentraleinheiten
sowie der zentral erweiterbaren Vor-Ort-Module mit CS31-Busanschluss (ICMK 14..)

o/

24 Vae. ~24vae
ov oV
PE PE
Abbildung 3.11: Positive logische Eingénge PNP Abbildung 3-12: Negative logische Eingéinge NPN
24 V DC Spannungsversorgung 24 V DC Spannungsversorgung
yi
-t
e
Abbildung 3-13; Positive logische Eingénge PNP Abbildung 3-14: Negative logische Eingénge NPN
120/230 V AC 120/230 V AC Spannungsversorgung
Spannungsversorgung
N\

el
g

: 3—‘;-‘&53&‘«?-?";%- feed
Er

AR RSN 15 55 vt K i

Abbildung 3-15: Relais-Ausginge Abbildung 3-16: Transistor-Ausgéinge

o/
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Verdrahtung der digitalen, zentralen Erweiterungen

Die Erweiterungen werden mit 5 V von der Zentraleinheit oder vom Vor-Ort-Modul versorgt. Die
« J Verbindung zwischen der Erweiterung und der Zentraleinheit erfolgt durch das Kabel an der
linken Seite der Erweiterung.

Warnung: Die Erweiterungen dirfen unter keinen Umstanden bei anliegender Spannungs-
versorgung montiert oder demontiert werden.

- ‘Erweiterung Xl 16 E1 (siehe Abbildung 3-17)

Die 24 V DC fur die Sensoren soliten mit den 0 V und 24 V Eingéngen oben oder unten auf den
Klemmieisten verbunden werden. Diese Eing4nge sind intern verbunden, deshalb ist es nur
erforderlich, je einen 0 V und 24 V DC Eingang zu verbinden.

Erweiterung XO 08 R1 (siehe Abbildung 3-21)
Die AnschluRklemmen C1 und C2 sind nicht intern verbunden.

Erweiterung XC 08 L1 (siehe Abbildung 3-18)

Ein externes 24 V DC Netzteil solite verwendet werden, wenn der Gesamtstrom das
Leistungsvermégen des 24 V Netzteils der Zentraleinheit Obersteigt. In diesem Fall ist es
notwendig, die 0 V und 24 V DC der externen Stromversorgung und der Zentrale zu verbinden.
-/ Ist die externe Stromversorgung nicht angeschlossen, so blinkt die grine LED (SUPPLY).
Warnung: Wird die 0 V - Verbindung getrennt bei gleichzeitiger Verbindung der 24 V DC, so
betragt der Leckstrom der Ausgénge 16 mA.

Erweiterung XO 16 N1 (siehe Abbildung 3-18)

Die 24 V DC for die Lasten soliten mit den 0 V und 24 V Eingangen oben oder unten auf den
Klemmleisten verbunden werden. Diese Eingénge sind intem verbunden, deshalb ist es nur
erforderlich, je einen 0 V und 24 V DC Eingang zu verbinden.

Warnung: Wird die 0 V — Verbindung getrennt bei gleichzeitiger Verbindung der24 V DC, so
betragt der Leckstrom der Ausgénge 16 mA.

Erweiterung XK 08 F1 (siehe Abbildung 3-20)

Die gemeinsame Eingangs-AnschiuBklemme C muf je nach Sensortyp mit 0 V oder24 VDC
verbunden werden.

Erweiterung XO 08 Y1 (siehe Abbiidung 3-22)

Die 24 V DC for die Lasten soliten mit den O V und 24 V Eingéingen oben oder unten auf den
oy Klemmieisten verbunden werden. Diese Eing#nge sind intern verbunden, deshaib ist es nur
erforderlich, je einen 0 V und 24 V DC Eingang zu verbinden.
Warnung: Wird die 0 V - Verbindung getrennt bei gleichzeitiger Verbindung der 24 V DC, so
betrégt der Leckstrom der Ausgédnge 16 mA.

Erweiterung XO 08 R2 {siehe Abbildung 3-23)

Erweiterung mit 4 Relais NO und 4 Relais NO/NC
Die Anschiufklemmen CO, C1, C2, C3, C4, C5, C6, und C7 sind nicht intern verbunden.

Advant Controlter 31 / Stand: 08.02 n






Abbildung 3-18: Erweiterung

X0 16 N1
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Abbildung 3-17: Erweiterung
Xl 16 E1
-/
Abbildung 3-20: Erweiterung
XK 08 F1
24Vde.
L 24_. 220Vac.
\/
Abbildung 3-23: Erweiterung
XO 08 R2

Abbildung 3-21: Erweiterung

XO 08 R1

OV —

Abbildung 3-19: Erweiterung

XCo08L1

Lt

pcr Sl el

YA

Abbildung 3-22; Erweiterung

X0 08 Y1
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Diagnose

Die Diagnose auf den Zentraleinheiten der Serien 40 und 50 hat das Ziel, evil. Stérungen
schnell und effizient zu lokalisieren

Abbildung 1: LEDs zur Fehlererkennung

7.1 Erkannte Fehlertypen

Die erkannten Fehler werden je nach Typ in vier Fehlerklassen gruppiert.

Fehler der Klasse 1:
Fatale Fehler

Fehler der Klasse 2:
Schwere Fehler

Fehler der Klasse 3:
Leichte Fehler

Fehler der Klasse 4:
Warnungen

Zugriff auf das Flash-EPROM
‘ist nicht mehr sichergestelit,

- Flash-EPROM-
Prafsummentehler

Das Betriebssystem
funktioniert korrekt, aber die
Ausfuhrung des Anwender-
programms kann nicht
garantiert werden.

Erkannte Fehler:
- Fehlerhafter RAM

- Zu viele Zeitgeber sind
gleichzeitig aktiv

Kommunikationstfehler.

Ob das Programm gestoppt
wird, hangt von den
Konfigurationseinstellungen
des Anwenders fir die
entsprechende Anwendung
ab.

Erkannte Fehler:

- Abgetrennte Einheit
- Bus-Fehler

- NCB-/NCBR-Fehler
- Zu kurze Zykluszeit
- Adressierungsfehler

Fehler, die in der Einheit

auftreten oder Syntaxfehler,

die sich erst zu einem

spéteren Zeitpunkt auswir-

ken. Der Anwender

entscheidet, welche

MafBnahmen fir die jeweilige

Anwendung initialisiert

werden.

- Interner Fehler der Einheit

- Drahtbruch” Uberlast,
Kurzschluf3

- Analoger Ausgangspegel-
fehler

- Defekter 10 V-Ausgang

- Programmfehler im
Zusammenhang mit der
ProgrammgroBe, Pro-
grammsyntax, Unterpro-
gramm oder Unterbrechung

- Zu viele Vergangenheits-
werte

- Der Master hat nicht alle
Geréate am Bus erkannt *

*1 Fehler wird erkannt, wenn die Konfiguration zuvor durch Programmierung mit dem CS31CO-Block erolgt.
*2 Fehler wird erkannt, wenn in KW 0,9 eine pestimmte Anzahl von Vorortmodulen projektiert worden ist.

Advant Controller AC 31/Stand; 01.99 Diagnose
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7.2 Fehlererkennung

Die erkannten Fehler werden zur Zentraleinheit Obertragen. Fehlerzustande werden dort Gber

die roten ERR-LEDs an der Vorderseite der Zentraleinheit angezeigt (siehe Abbildung 1).
Zudem wird ein Fehler in einem Vor-Ort-Modul Gber die ERR-LED der betroffenen Einheit an-

gezeigt.

Tritt ein Fehler in einer Erweiterung auf, blinkt die SUPPLY-LED an der Erweiterung.

Sobald der Fehler erkannt und vom Benutzer beseitigt wurde, kann er folgendermafen quit-

tiert werden:

= Durch einen Neustart der Zentraleinheit

o Uber die Software
= Oder Uber das Programm.

Nur ein Fehler pro Klasse wird gespeichert. Wenn mehrere Fehler derselben Klasse gleichzei-
tig auftreten, geschieht folgendes:

& Nur der erste Fehler wird gespeichert.

= Der erste Fehler sollte quittiert werden, damit der folgende gelesen werden kann. Diese
Vorgehensweise solite bis zum letzten Fehler beibehalten werden.

o Vor der Quittierung des ersten Fehlers werden die nachfolgenden nicht angezeigt.
Tabelle zur Zusammenfassung aller Fehlerzustande:

Fehler der Klasse 1: | Fehler der Klasse 2: | Fehler der Klasse 3: | Fehler der Klasse 4:
Fatale Fehler Schwere Fehler Leichte Fehler Warnungen
Erkennung: Sofort Sofort - Bus-Fehler: wenn die | - Geratefehler: die

Zentraleinheit einen Zentraleinheit fragt

Blocksteuerfehler einen Slave pro Zyklus

(CRC) wéhrend 9 ab. Ein Fehler wird

aufeinanderfolgenden | zwischen 1 und 31

Zyklen erkennt Zykien erkannt (je nach

oder einen Timeout- Busaufbau).

Fehler . .
oder falls keine Antwort g{g%ﬂﬂ,";f&ﬂﬁ‘;ﬁeh'e"
vom Modul effolgt. erkennt diesen
- Zykluszeitfehler: wenn | Fehlertyp, wenn sie von

das System die der Betriebsart STOP in

Uberschreitung der die Betriebsart RUN

vordefinierten wechselt. Dies

Zykluszeit nach 16 geschieht mittels

aufeinanderfolgenden | Schalter

Zyklen erkennt. oder Gber die Software

oder durch Online-

Freigabe einer

Programm-Anderung.
LED-Status

- auf der Zentralein-
heit:

ERR-LED leuchtet
RUN-LED leuchtet
nicht, selbst wenn der

| RUN/STOP-Schalter in
der Position RUN steht

ERR-LED lsuchtet
RUN-LED leuchtet
nicht, selbst wenn der
RUN/STOP-Schalter in
der Position RUN steht

ERR-LED leuchtet
Entsprechend der
Konfiguration leuchtet
die RUN-LED nicht,
selbst wenn der
RUN/STOP-Schalter in
der Position RUN steht

ERR-LED leuchtst
Nach einem Programm-
syntaxfehler erlischt die
RUN-LED.

- auf erweiterbaren
Vor-Ont-Modulen:

Abh#ingig vom
Fehlerzustand leuchtet
oder blinkt die ERR-
LED

ERR-LED leuchtet

- auf den Erweiterun-

SUPPLY-LED blinkt

SUPPLY-LED blinkt

oder blinkt die ERR-
LED

_gen:
- auf nicht- Abhangi )
i gig vom ERR-LED leuchtet
erweiterbaren Vor- Fehlerzustand leuchtet
On-Modulen:

Diagnose

Advant Controllar AC 3V/Stand: 01.99
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Fehler der Klasse 1:

Fehler der Klasse 2:

Fehler der Klasse 3:

Fehler der Klasse 4:

mehr auf die
Zentraleinheit.
Solange der Fehler
vorhanden ist, bleibt

Zugriff auf die
Zentraleinheit.
Das Anwenderpro-

.gramm-wird nicht

Sie festlegen, daB das
Programm im Fall eines
Fehlerzustands
angehalten wird .

Fatale Fehler Schwere Fehler Leichte Fehler Warnungen
Reaktionen wahrend | Alle Ausgange bleiben | Alle Ausgénge bleiben Standardmanig wird Das Programm wird nicht
des Einschaltvorgangs | auf 0 oder werden auf | auf 0 oder werden auf | das Programm nicht arigehalten
oder wahrend die 0 gesetzt. 0 gesetzt. gestoppt.
Zentraleinheit in Die Programmiersoft- | Die Programmiersoft- | Durch vorherige
Betrieb ist: ware hat keinen Zugriff | ware hat weiterhin Konfiguration kdnnen

die Zentraleinheit im | gestartet bzw wird (siehe Kapitel 5 unter
Zustand AUS. abgebrochen. Systemkonstanten)
g:;tg%mng n:ch - Einschalten - Einschalten - RUN/STOP-Schalter von STOP nach RUN
Fehl elrsg:ung es - Kaltstart - Software-Kaltstart - Programmstart {iber Software
- Software-Warmstart | - Software-Warmstart
cder RESET - Software-Kaltstart
- Softwarequittierung | . Einschalten
- Software-Quittierung (Befehl: MAIL)
- Quittierung durch Programmierung(CS31QU)
- Test-Schalter auf Vor-Ort-Modulen der Serien 30
und 90
- Automatische
Quittierung bei
Fehlercode £ 15
Advant Controfler AC 31/Stand: 01,68 7-3 Diagnose n







5 Bindres Eingabemodul EB 90-S (DI 90-S), sicherheitsgerichtet,
24 \/ DC, 8 Eingange, potentialgetrennt gegen den CS31-Systembus

P02 [ )
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E: Diagnosis
e X1 2@ @ X2 @
123456789 10111213 14
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! | TS Ty L0107 hamy Famicias{pongi, my ol
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Advant Controller 31-S 00 Short CircuitoV | |
Input Unit : 01 Short Circuit 24V i
02 Undefined Level i — -_'
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Bild 4-1: Sicherheitsgerichtetes, binédres Eingabemodul EB 90-S
Inhalt Verwendungszweck
VerwendungSzwecK ...........oeviioiiiieiiee e 51  Das Gerat EB 90-S ist ein bin&res Eingabemodul mit 8
Anzeigen und Bedienelemente Eingangskanalen fur 24 V DC Sicherheitsgeber.
aufderFrontplatte ...........ccoooeiviiiiiinii, 52 , : .
Funktionsbeschrgbung ©>  Das Modul ist Teil der sicherheitsgerichteten SPS (Ad-
SChaltUNGSPINZID wovvvoooooooeoeeeoeeoo 53 vant Controller 31-S). Es findet Einsatz in sicherheitsrele-
o e 5.3 vanten Automatisierungsaniagen, die in die Anforderungs-
Adressierung (Einstellung der Moduladresse)............ 56 klassen 1...4 gemal DIN'V 19250 einzuordnen sind.
Hilfs- und Diagnosefunktionen ..., 57  Es wird als Vorortmodul iiber den CS31-Systembus mit
HQChIanVEI‘haHEFI ............................................... 57 der Zentrale der 07 KT 94-S verbunden.
Diagnose am Gerat............ccccovvvvvieeiieciiiiiiiieeins 57
Technische Daten . .o wossvicssiosimmississss e s 58 Die CS31-Systembusschnittstelle ist gegen das Ubrige
Montage und Abmessungen .........ccccceevviviiiiennnn, 59  Geréat potentialgetrennt.
5-1 EB 90-S B



- Mit speziellen Sicherheits-Verknupfungselementen (VESs)
werden die Eingénge des Moduls 07 DI 90-S durch die
AC31-Zentraleinheit (ZE) eingelesen.

Anzeigen und Bedienelemente auf der
Frontplatte

@ 8 gelbe LEDs zur Anzeige des Signalzustandes
an den Eing&ngen bzw. fur Fehler- und Diagnose-
. .anzeigen

Liste der Diagnoseinformationen bezogen auf die
LEDs, wenn diese zur Diagnoseanzeige verwendet

@ DIL-Schalter zur Adrefeinstellung unter der

Funktionsbeschreibung

Abdeckung

Wie im nachfolgenden Bild 4-2 gezeigt, ist die Signalver-
arbeitung weitgehend zweikanalig ausgefihrt. Auf diese
Weise lassen sich die folgenden Aufgabenstellungen er-
fallen:

Signalzustande werden sicher erkannt, Unterbrechun-

-gen und Kurzschlisse von Signalen sicher unterschie-

den. Unbeschaltete Eingange bzw. Leitungsunterbre-

07 DI 90-S

g

werden chung werden wie ein KurzschiuB gegen ZP ausge-
wertet.
@ Rote LED zur Meldung von Fehlern
¢ Einfachfehler werden entdeckt und fahren zur sicheren
(4) Test-Taste Abschaltung.
wertet aus auf
- gultiges 0-Signal
/ - gultiges 1-Signal
— - undefinierter Bereich zwischen O und 1
mehrstufiger - Kurzschluf nach ZP (0V)
—»— Schwellwert- - Kurzschiuft nach UP (+24 VDC)
hochohmiger schalter
Widerstand
Prozessor
—!:)——T 1
Signal
Wandler
1 Kommunikations-
Das Prufsignal speicher
des Ausgangs
ist niederohmig Kommunikations-
Ein- speicher
an
gang Eingangs-
widerstand
prozessor
mehrstufiger
—m—1 Schwellwert-
schalter
Prozessor
{ 2
Signal
Wandler
Bild 4-2; Sicherheitsgerichtetes, binares Eingabemodul EB90-S, Blockschaltbild
52 907 PC 239/ Stanct 05.01
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Schaltungsprinzip

Der durch den Eingangswiderstand flieBende Eingangs-
strom erzeugt einen Spannungsabfall, der Gber hochoh-
mige Widerstande zwei gleichartig aufgebauten Auswer-
tekanalen zugefohrt wird. Die Hochohmigkeit der Wider-
stande garantiert eine Ruckwirkungsfreiheit zwischen den
beiden Kanalen.

Die beiden Kanale Gberwachen sich gegenseitig, indem

-+ z=tihre'Prozessoren die ausgewerteten Eingangssignale

..« miteinander vergleichen,

- die Prozessoren in Priifzyklen Giber Signalwandler selbst
mehrstufig Binarsignale erzeugen und die vom Schwell-
wertschalter daraus abgeleiteten Werte mit den erwar-
teten Werten vergleichen,

- die beiden Prozessoren sich gegenseitig auf Funkti-
onstiichtigkeit tberprafen.

Erst am Busprozessor enciet die Zweikanaligkeit mit ei-
nem speziell gesicherten Telegramm.

Systembusankopplung

Die galvanisch getrennte CS31-Systembusankopplung
sorgt fir den Datenaustausch tber den Bus.

Prozefversorgungsspannung UP

- Zwischen der Prozef3versorgungsspannung und den biné-
ren Eingéngen besteht keine galvanische Trennung.

Es ist unbedingt zu beachten, daB die bindren Si-
cherheits-Geber von derselben UP-Schiene versorgt
werden wie das Gerit selbst. Nur so ist eine eindeu-
tige Unterscheidung der Gerite-Eingangssignale auf
die 5 mdglichen Zustinde gewiihrleistet:

- goitiges 0-Signal

- guiltiges 1-Signal

- undefinierter Bereich zwischen O und 1
- Kurzschiu nach ZP (0V) und

- Kurzschluf nach UP (+24 V).

Elektrischer Anschiu

Bei der Projektierung des AC31-S ist das Sicherheitshand-
buch fir den AC31-S (dieser vorliegende Ordner) zu be-
achten. Es wird hierin sowohl der Aufbau des SPS-Pro-
gramms als auch der Aufbau der HW-Komponenten und
die Verdrahtung naher beschrieben.

Das Modul wird entweder auf eine Hutprofilschiene aufge-
schnappt oder direkt auf die Schaltschrankriickwand ge-
schraubt. Der elektrische Anschluf} erfolgt Ober abzieh-
bare Klemmenbldcke. Alle Klemmenbltcke missen ge-

~ .- steckt werden, auch die nicht belegten.

-Bild 4-4 auf Seite 4-5 zeigt die Anschlubelegung des
Moduls mit einem Anschlulbeispiel fur einen Sicherheits-
geber.

In diesem Beispiel wird davon ausgegangen, daft die Wi-
derstande zur Drahtbruchiberwachung in dem Sicherheits-
geber integriert sind. Dies ist jedoch nicht bei allen der
Fall. '

Wenn an das Gerat 07 DI 90-S Sicherheitsgeber ohne
integrierte Widerstande angeschlossen werden sollen, so
ergeben sich zwei Méglichkeiten:

- Die Verlegung der Kabe! erfolgt nach den gaitigen VDE-
Bestimmungen und es wird z. B. der FehlerausschluB
nach VDE 0116 Kapitel 8.7.4.1 benutzt, so darf ein
Leiterschiuf als’ moglicher Fehler ausgeschlossen
werden. Wenn aulerdem die Projektierung im Ruhe-
stromprinzip erfolgt, so wird eine Leitungsunterbre-
chung vom Gerat erkannt. Fur diesen Fall dorfen die
Widerstande direkt an den Kliemmen des Gerats 07 DI
90-S projektiert werden.

- Eine hhere Sicherheit ergibt sich aber, wenn die Wi-
derstande direkt an den Klemmen des Sicherheitsge-
bers angeschlossen werden, da dann eine vollstandi-
ge Leitungstberwachung gegeben ist.

Die fur die Projektierung verwendeten Widerstande mus-
sen folgenden Anforderungen gentigen:

+ Verwendung von Metallschichtwiderstanden, um den
KurzschiuB eines Widerstandes auszuschlieien

+ Widerstandswerte:
6800, 1 %, 0,33 W bei 70 °C, TK 50 ppm/K und
‘5,6 kQ, 1 %, 0,33 Wbei 70 °C, TK 50 ppm/K
oder besser. Siehe auch Bild 4-4.

Achtung: Nicht benutzte Signaleingange missen Uber
Widerstande von 680 Q und 5,6 kQ an UP (+24 V) gelegt
werden. Nicht beschaltete Signaleingange fuhren zu einer
externen Fehleranzeige am Gerat.

Sicherheits-
Geber

fm———————
10}
@
o
L]

680Q 56kQ

680Q 56kQ I

o «~ (N
www

01 02 03

@0

upP

Beschaltung benutz-
ter und nicht benutz-
ter Signaleingange:
Anschiufd der Wider-
stdnde an dieselbe

up UP-Schiene wie das
+24 V Modul selbst!
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8 binare Eingdnge CS31-Systembus

N

200022222222 a| [

DC
L’H =

T =
AC31-System-
busankopplung
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Eingangssignal- Datenaus-
verarbeitung tausch Gber
siehe Bild 4-2 den CS31-Bus
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ZP ist das Bezugs-
potential fir die
bin&aren Eingangs-
signale

'Bild 4-3: EB 90-S, Innerer Aufbau

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

W aoaaonoooaO000QOO0
O NNND>DDDZZzz2Z22Z22Z22ZZ

“ ~— -7
Prozefispannung UP (+24 V)
und

Bezugspotential ZP (OV)

NC = nicht belegt

DC/DC-
Wandler zur
Versorgung
der CS31-
Systembus-
ankopplung

E 07 DI 90-S
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'l 8 binare Eingange CS31-Systembus
1 T _—
s

siehe
Seite 4-3

— —— — =1

| E -— o
680Q 56KQ | ‘|‘||||E§$$mw
| O+~ N M < W O©M~T 0 =N | 2
L} —— = L WwWwWWWwwWwwon ooononn
UP | Anschlu des Sicher- 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 111213 14
- | heits-Gebers an die i |
selbe UP-Schiene, wie QD@ @1@ 2X%1%, @
das Modul selbst! l
Achtung: nicht benutz- .
te Signaleingange _ [@\ 0000000000000l 0\
missen uber Wider- ; | |5ocooooo
stande von 680 Q und it
5,6 kQ an ZP (+24 V) B [
gelegt werden. Nicht ;;"“:;' —
beschaltete Signalein- irpun 24V 0 =
gange fuhren zu einer | e sengosm || [
externen Fehleranzeige er PADSUATIENEOEBB0-5)
am Gerét (siehe auch Mdvant Corr. 318 - % SR,
Seite 4-3). S theiadion =
o v
HINWEIS: Einstellung
Der AnschluB des ‘ der Modul-
Schutzleiters PE ist adresse
zur Stérspannungs-

ableitung zwin- - O o,“;éaetaee@e@,@@@eeg
gend erforderlich |

(siehe auch Kapitel oA N T - N N R G RN G RGNS S IR S PR SRR
Hardware-Projek- NNNDDXDDZZZZZZZZ

tierung). 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
0000002000200
Anschluf® der Prozef- b L NC = nicht belegte Anschlusse
versorgungsspannung . 3 ¢
-
I |
©  UP-Schiene (+24 V) S © ©
L1
zP.Schiene(@0V) O OO S ©

ACHTUNG: Unbedingt auf die richtige Polaritat der Spannung achten:
UP = +24 V, ZP = 0 V (Bezugspotential)
Die Klemmen ZP und UP sind zur Versorgung des Gerates vorgesehen (siehe oben).
Falls ZP und UP von Gerat zu Gerat durchgeschleift werden sollen, ist folgendes zu beachten:

- Beim Abziehen des Klemmenblocks wird die Stromversorgung fur die nachfolgenden Gerate
unterbrochen.

- Anden Klemmen (und Steckverbindungen) darf ein Gesamtstrom von 4 A nicht Gberschritten
werden.

Bild 4-4:EB 90-S, AnschlufRbelegung und Anschlufibeispiel fur einen Sicherheits-Geber
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Adressierung (Einstellung der Moduladressen)

Schalter 1:
Schalter 2:

Schalter 3:

© Schalter 5:

Schalter 7:

e T ()
SOOI ESI T )
Coo000ao0
00 01 02 03 ¢4 05 05 07
E.

L

2o X eee La 2 e
1234567019 6111213 148

E0) e EOT 3&3’;3

nputa 34V DG

S m : Wiale s el
N erp [ANBIEEIEETTEB 90-STHY

Advant Contr. 31-5
Input Unit

00 Shot Crot OV
M Shant Ciroult 4V
62 Ungetined Ll

1516 1718192021 2223

2 EEE2%
mszsz:ﬁ
poe X 2 X @

X

Schalter 4:

Schalter 6:

Schalter 8:

Beispiele:

1®®®®®®®®@i®@®®®

Bedeutung der 8 Schalter:

muR immer in Stellung OFF stehen
mufR immer in Stellung OFF stehen

Moduladresse Bit 4, Wertigkeit 16
Moduladresse Bit 3, Wertigkeit 8
Moduladresse Bit 2, Wertigkeit 4
Moduladresse Bit 1, Wertigkeit 2
Moduladresse Bit 0, Wertigkeit 1

muf immer in Stellung OFF stehen

Moduladresse 0
E 00,00 *

N ON
9 EEEEEEEE

12345678

Das Einstellen der Moduladresse (0...31) geschieht
mit einem DIL-Schalter. Der Schalter ist nach Abneh-
men der seitlichen Abdeckung erreichbar. Abdeckung
nach vorne abziehen, dabei leicht nach rechts kip-
pen. Der Schalter hat einen Deckel.

» » 4

12345678

T I S

Die Summe der Wertigkeiten der Schalter in
Stellung ON ergibt die eingestelite Moduladresse,
Schalter 3 = ON, Wertigkeit = 16 und
Schalter 6 = ON, Wertigkeit = 2

ergibt die Moduladresse 18.

z. B

Moduladresse 2
E 02,00*

12345678

* AdreReintrag am Verknupfungselement S_LSB

Bild 4.5: EB 90-S, Einstellung der Moduladresse am DIL-Schalter
(siehe auch Kapitel 3.3 "Konfigurationsdaten der E/A-Module")

Moduladresse 6
E 06,00

12345678

07 DI 90-S

807 PC 339/ Stand 0501
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Hilfs- und Diagnosefunktionen

Hochlaufverhalten

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (UP)
leuchtet die LED 'ERR’ fur ca. 10 s wahrend des Ein-
schalt-Selbsttest des Moduls auf.

Danach blinkt die LED 'ERR’, bis das Mcdul in den CS31-
Buszyklus aufgenommen worden ist.

- Das Ervschen der LED 'ERR'’ zeigt den fehlerfreien Selbst-
: test sowie das Ende der Initialisierung und Aufnahme am

" CS31-Systembus an.

Leuchtet die LED 'ERR' nach dem Spannungszuschalten
dauernd auf (> 15 s), so liegt ein interner Fehler vor.

Die LEDs zur Kanalanzeige bleiben bis zum Abschiul
der Initialisierung dunkel. Danach zeigen sie den Zustand
des entsprechenden Eingangskanals an.

Weitere Diagnoseinformationen befinden sich in der Ad-
vant Controller 31 Systembeschreibung (AC31-Fehlermer-
ker).

Sicherungen

Das Gerat besitzt intern eine eingeldtete Mikrosicherung
for die Versorgungsspannung UP. Lost diese Sicherung
aus, so ergibt sich das folgende Fehlerbild:
- Das Geréat hat keine Funktion mehr.
- Alle LEDs sind dunkel.

Das Gerat muB ausgewechselt werden.

Diagnose am Gerit
Das Modul unterscheidet 2 verschiedene Fehlertypen:
Externe Fehler:

KurzschiuR einer Eingangsgeberleitung nach 0V
oder Leitungsbruch einer Geberleitung

- Kurzschlu einer Geberleitung nach UP

- Eingangssignal istim verbotenen Eingangspegel-
bereich
¢ Interne Fehler:

alle anderen Fehler
Fehlerreaktion auf externe Fehler:
Die LED 'ERR' beginnt zu blinken.

Der Kanalzustand des gestbrten Kanals wird eingefro-
ren.

Der Fehler kann Gber den Testtaster des Moduls abge-
fragt werden.

Die nicht gestorten Eingangskanale werden weilerbe-
arbeitet.

Der Kanal wird Ober das VE 'S_LEB' fur die AC31-
Zentraleinheit als gestort gekennzeichnet.

Der Fehler kann nach Behebung der Fehlerursache tber
den Testtaster quittiert werden.

Fehlerreaktion auf interne Fehler:

Die LED 'ERR’ und alle Eingangskanal-LEDs leuchten
dauerhaft.

Das Modul stellt die Verarbeitung aller Eingangssigna-
le ein.

Das gesamte Modul wird Gber das VE 'S_LEB' for die
AC31-ZE als gestort gekennzeichnet.

Der Fehler kann nach Behebung der Fehlerursache
durch AUS/EIN-Schalten der Versorgungsspannung UP
quittiert werden.

Weitere Diagnoseinformationen befinden sich im Griff
7 unter "Diagnose und Fehlersuche’.

Diagnose externer Fehler:

Mit dem Drucktaster "TEST" werden die einzelnen Ka-
nale nacheinander angewahit. Nach dem Dricken des
Drucktasters "TEST" beginnt die LED des angew&hl-
ten Kanals zu blinken. Nach dem Loslassen des Druck-
tasters erscheint in den Kanal-LEDs for ca. 2 s die
Fehleranzeige des angewahiten Kanals (z. B. LED 01
fur KurzschluB® nach 0V). Danach schaltet das Modul
wieder auf die Statusanzeige der Eingangskanale um.
Die Anwahl des nachsten Kanals kann erfoigen.

Nachdem Kanal 7 angewahlt und abgefragt wurde, er-
folgt mit dem nachsten Driicken der Test-Taste ein LED-
Test (alle Kanal-LEDs leuchten). Nach dem Loslassen
des Drucktasters wird fir ca. 2 s die eingestellte Mo-
duladresse angezeigt.

Die Quittierung externer Fehler erfolgt durch langeres
Drocken (ca. 5 s) des Test-Tasters.

807 PC 339/ Stand 05.01
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Technische Daten

Prozef- und Versorgungsspannung UP
(Netzgerat nach VDE 0551 erforderlich)

Nennspannung 24 V DC £ 5 % Welligkeit | N
oberer Grenzwert 24V DC + 20 % = 28,8 V (+ 5 % Welligkeit)
unterer Grenzwert 24\ DC - 15 % = 20,4 V (£ 5 % Welligkeit)

Die Versorgungsspannung muf} beim Zuschalten
innerhalb von 0...40 ms auf mindestens 19V

-.angestiegen sein. - :
~-Spannungsausfali-Oberbrickungszeit >10ms
Bezugspotentia! ZP 0V fur Proze3spannung UP
Verpolschutz fur UP ja
Anzahl der Eingénge pro Modul 8 (for Sicherheitsgeber)
Signalpegel der Eingange (Nennwerte)
KurzschluB® nach ZP 0%... 15% von UP (0V...36V beiUP=24V)
0-Signal 15%... 35%vonUP  (+3,6 V... 8,4 V bei UP = 24 V)
undefinierter Pegel 35%..65%von UP  (+8,4 V...15,6 V bei UP = 24 V)
1-Signal 65%...85% vonUP  (+15,6 V...20,4 V bei UP = 24 V)
Kurzschlufd nach UP 85%...100% von UP  (+20,4 V...24,0 V bei UP =24 V) '
Eingangswiderstand ca. 2,2kQ
Eingangsstrom bei 24 V DC ca. 10 mA
Eingangsverzoégerung bei 0 -> 1 und 1->0 . typ. 5 ms, Uberwachung auf20ms
Eingangsfrequenz ' max. 20 Hz (hohere Eingangsfrequenz fihrtzu externem
oder internem Fehler)
Eingangsflankensteilheit bei 0 -> 1und1->0 0 ms..5ms
Leitungslangen bei parallel gefohrten Kabeln
geschirmt max. 1000 m
ungeschirmt max. 600 m
Leiterquerschnitt der ProzeRanschlisse max. 1 X 2,5 mm?
Anzugsmoment max. 0,5 Nm
Potentialtrennung gegenden CS31-Systembus
Nennisolationsspannung, Prozefanschlisse
gegen den CS31 -Systembus: 5
nach VDE 0160, Bemessungsspannung 0.50V
Prufspannung fur verstarkte Isolation 800VvDC
Stromaufnahme (UP) 110 mA
Gesamtverlustleistung max. 3W
AdreReinstellung siehe Seite 4-5
Signalisierung der Eingangssignale eine gelbe LED pro Kanal
Fehlersignalisierung eine rote LED (ERR)
Sicherheitsgeber (Sprungkontakt-Schalter)
Widerstandswert,  Geberoffen 56 kQ+680Q (21 %)
Geber geschlossen 680 Q (1 %)
Daten der Widerstande fur den Sicherheitsgeber 680 Q, 1 %, 0,33 Wbei 70 °C, TK 50 ppm/K und
5,6 kQ, 1 %, 0,33 W bei 70 °C, TK 50 ppm/K
oder besser
Sicherheits-VE (S-VE) inder SPS-Software S_LEB: Lesen S-Eingabegerat binar m

E 07 DI90-S 58 907 PC 209/ Stand: 0501
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Geratespezifische CS31-Buslbertragungszeit
MaRe (Breite x Hohe x Tiefe) in mm
Gewicht

5900s
120 x 140 x 85 mm (siehe nachste Seite)
4009

-Montage und Abmessungen

= ¢ Befestigung des Gerites auf der Hutprofilschiene.

Am einfachsten und schnellsten 148t sich das Gerat durch
Aufschnappen auf eine Hutprofilschiene (nach DIN EN
50022-35, 15 mm tief) befestigen. Weder fur die Montage
noch far die Demontage sind Werkzeuge erforderlich. Die
Hutprofilschiene liegt mittig zwischen Oberkante und Un-
terkante des Gerétes.

.. Befestigung des Gerites durch Anschrauben

Mit 4 Schrauben M4 148t sich das Gerat auf einer Monta-
geflache (z. B. Schaltschrankriickwand) festschrauben.
Folgende Skizze zeigt die Lage der Befestigungslocher
sowie alle fur den Einbau wichtigen Abmessungen.

000 b

r—————— 120 - 85 ——e=
—= 20 l————— 94 —— —e 25 e
@\ lo oe‘_ee eloeooal(® l 4
| [
B -—T 75 3=

130

!
5.
|
.
|
!
!
|
. 65 e 65

140

)]

1 O

5§ —a

e 94

Einbautiefe um die Bautiefe der Schiene.

Die Geritebautiefe betriigt 85 mm. Wird eine Hutprofilschiene fur die Montage verwendet, erhtht sich die

Bild 4-6: EB 90-S, Aulere Abmessungen, MaBie fir Montagebohrungen fett

Alle Maf3e in mm.

Montagehinweise
Einbaulage vertikal, Anschlukiemmen nach oben und unten
Kohlung Die nattirliche KonvektionskOhlung darf nicht durch
' . Kabelkanale oder andere Schaltschrankeinbauten
behindert werden.
807 PC 339/ Standt 05.01 59 EB90-S E
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6 Analoges Eingabemodul EA 90-S (Al 90-S), sicherheitsgerichtet,
4..20 mA, 4 Eingange, potentialgetrennt gegen den CS31-Systembus

00000000000

A1- {f A a b 5 A ] i 3 gt

— R

01 02 03 04 05 06 07
Diagnosis

ee® X1 ee@ @ X2 @
123456789 1011121314

-4 - -4+ -+

- Advant Controller 31-S 00 Cut Wire / Underflow | |

Analog Input Unit 01 0verﬂow®
DC-IN 4W
oV 24V <5/2
RARNSSS222 22222 ]

151617181920212223 2425262728
eee X3 @@@ @ X @

O 5)peoeceoodeeo0]

Bild 6-1: Sicherheitsgerichtetes, analoges Eingabemodul EA 90-S

Inhalt Verwendungszweck
VerwendungSZWECK ..........oovveriiieienieee et 6-1  Das Gerat EA 90-S ist ein analoges Eingabemodul mit
Anzeigen und Bedienelemente 4 Eingangskanalen fur4...20 mA.
aufder Frontplatte ...........coooceeiiiie 6-2 . . .
Funktionsbesgh“r;bung 6o  Das Modul ist Teil der sicherheitsgerichteten SPS (Ad-
e g  VvantController 31-S). Es findet Einsatz in sicherheitsrele-
Ubertragun gskennili;iié """"""""""""""""""""" 63 vanten Automatisierungsanlagen, die in die Anforderungs-
Eloktiechear ARSERILE 64 Klassen 1...4 gemal DIN V 19250 einzuordnen sind.
Adressierurjg (Einstellun‘g der Moduladresse) ............ 66  Es wird als Vorortmodul Gber den CS31-Systembus mit
Hilfs- und Diagnosefunktionen ...........ccocoiiiiniaini, 6-7  derZentrale 07 KT 94-S verbunden,
Hochlaufverfalten ... iossmessssorsssisnssivasiss 6-7 _ )
DIagnOSe am GErat............cccovovvrveerrreriereenren: g7 Die CS31-Systembusschnittstelle ist gegen das brige
g =713 a1 || U 68  Geratpotentialgetrennt.
Montage und Abmessungen ............ccccceveiiinns 6-9

807 PC 339/ Stand, 05 01 6-1 EA90-S ﬂ



Mit speziellen Sicherheits-VerknOpfungselementen (VE's)
werden die Eingange des Moduls EA 90-S durch die
AC31-Zentraleinheit (ZE) eingelesen.

Anzeigen und Bedienelemente auf der
Frontplatte

@ 8 gelbe LEDs fur Fehler-, Diagnose- und Analog-
wertanzeigen

- @ - “Liste der Diagnoseinformationen bezogen auf die
LEDs, wenn diese zur Diagnoseanzeige verwen-
det werden

@ Rote LED zur Meldung von Fehlern

@ Test-Taste

@ DIL-Schalter zur AdreReinstellung unter der

Funktionsbheschreibung

Wie im nachfolgenden Bild 6-2 gezeigt, ist die Analog-
wertverarbeitung weitgehend zweikanalig ausgefuhrt. Auf
diese Weise lassen sich die folgenden Aufgabenstellun-
gen erfillen:

« Signalzustande werden sicher erkannt, Unterbrechun-
gen und Kurzschlusse von Signalen sicher unterschie-
den.

« - Einfachfehler werden entdeckt und fishren zur sicheren
Abschaltung.

Schaltungsprinzip

Der durch den StrommeRwiderstand von ca. 200 Q flie-
Rende Eingangsstrom erzeugt einen Spannungsabfall, der
ober hochohmige Widerstande zwei gleichartig aufgebau-
ten Auswertekandlen zugefihrt wird. Die Hochohmigkeit
der Widerstande garantiert eine Ruckwirkungsfreiheit zwi-
schen den beiden Kanalen.

Abdeckung
AD-
. Wandler
hochohmiger
Widerstand Prozessor
——J—¢ 1
D/A-
Wandler
t Kommunikations-

Das Prifsignal speicher

des Ausgangs

ist niederohmig Kommunikations-
Ein- speicher
gang StrommeRwider-

stand ca. 200 Q Bus-
prozessor
A/D-
Wandler
— Prozessor
' 2
D/A-
Wandler
Bild 6-2: Sicherheitsgerichtetes, analoges Eingabemodul EA 90-S, Blockschaltbild
07 Al 90-S 6-2 907 PC 330/ Stand: 05.01
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Die beiden Kanale oberwachen sich gegenseitig, indem

- ihre Prozessoren die gewandelten Werte miteinander
vergleichen,

- die Prozessoren in Priifzyklien Gber D/A-Wandler selbst
Analogwerte erzeugen und die vom A/D-Wandler dar-
aus gewandelten Werte mit den erwarteten Werten ver-
gleichen,

.= -:die-beiden Prozessoren sich gegenseitig auf Funkti-
. . =onstOchtigkeit Uberprifen. ' '

Erstam Bdsprozessor endet die Zwéikanaligkeit mit ei-
nem speziell gesicherten Telegramm.

Wandlung

Der durch den StrommeRwiderstand von ca. 200 Q flie-
Rende Eingangsstrom wird in einem Bereich von 0...24 mA
in einen Digitalwert gewandeit.

Durch digitale Zahlenumsetzung wird daraus der Zahlen-
bereich fir 4...20 mA herausgenommen und den Hexwer-

ten 0000...0FFF,, zugeordnet. Diese Hexwerte werden vom
Gerat ausgegeben.

Mit Hilfe eines digitalen Schwellenwertschalters werden
Eingangsstrome Kleiner als 3,6 mA und gréRer als 20,4 mA
als Bereichsunterschreitung und Bereichsberschreitung
ausgewertet.

Systembusankopplung

Die galvanisch getrennte CS31-Systembusankopplung
sorgt firr den Datenaustausch 0ber den Bus. Zwischen
der ProzeRversorgungsspannung und den analogen Ein-
gangen besteht keine galvanische Trennung.

Das Bild 6-4 auf der nachsten Seite veranschaulicht die
Auswertung der Analogsignale.

Ubertragungskennlinie

Die nachfolgende Ubertragungskennlinie zeigt die vom
Gerat ausgegebenen Werte (Hex-Wert, Meldungen fOr Be-
reichsunterschreitung und Bereichsiberschreitung) in Ab-
hangigkeit vom Eingangsstrom.

Ausgegebener Hex-Wertund

Aussteuerung dezimales Aquivalent

100 % ** 7FF8, 32760,

75% / 5FFA, 24570,

50 % / 3FFCy, 16380p

25 % 1FFE, 8190

e e ey s 0000, — Op
EingangsstrominmA —

-?:5 (|) 36 4 8 16 20 204 2|4 3|5
analoger Mef3bereich, ,
wird als Hex-Wert ausgegeben |
— E:I:‘:eki:t'::il:ter; g ‘BAer‘eich'ohne Fehlerméidung] . —-.._ S:;?;?&i?er' —

Bild 6-3: Ubertragungskennlinie

l L-——-—— durch A/D-Wandler erfalter Bereich ———-———I

o Bereich ohne Zersttrung eines Eingangs {

Berechnungsformel fur den Eingangsstrom: I, = 4 mA + (3,91 pA dez. Aquivalent)

07 PC 339/ Stand 0501 63
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4 analoge Eingénge CS31-Systembus
4 A Y A ‘\
°°""NN‘°"°-E-E$$;5
Wwwwuwwwwss
G ST ST TR S (?) (g 8 8 8 8
01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14
QP2
( ]
| TS
Dioark yS |em- Wandler zur
usankopp ulng | Versorgung
) { der CS31-
K’_’) Lﬁ'l_ BC /A1 systembus-
; ; |'H'| m— e ] ankopplung
A/D- A Datenaus-
Wandler, — tausch Gber
0..24 mA D den CS31-Bus
gewandefter _— D Bereichsunter-
Digitaiwert l I schreitung und
20 0..24 MA Bereichstber-
- D schreitung
Digitale Zahlenum- D
setzung (den ge- ~ | 0..20mA=
wandelten Werten
00...0FFF
von 4...20 mA \ 0000. OFFF.
werden die Hex- -
Zahlen 0000...7FF8 2;%‘:::: f;":::gﬁ';f:“
linea eordnet
rzugeordnet) Schwellen fir Bereichsun-
- [] terschreitung und Bereichs-
- Oberschreitung)
11 - __/
806006006/ 0866[
ZP und die analogen 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
Bezugspotentiale
(-E0, usw.) sind W eeeasar90QQ999 99 NC=nichtbelegt
gerateintern mitein- \ v _
ander verbunden ProzefRspannung UP (+24 V)
und
Bezugspotential (0 V)
Bild 6-4: EA 90-S, Auswertung der Analogsignale

_Elektrischer AnschluB

Bei der Projektierung derAC31-Sistdas Sicherheitshand-
buch fur die AC31-S (dieser vorliegende Ordner) zu be-
achten. Es wird hierin sowohl der Aufbau des SPS-Pro-
gramms als auch der Aufbau der HW-Komponenten und
die Verdrahtung naher beschrieben.

Das Modul wird entweder auf eine Hutprofilschiene aufge-
schnappt oder direkt auf die Schaltschrankrickwand ge-
schraubt. Der elektrische Anschiuf erfolgt Uber abzieh-
bare Klemmblocke. Alle Klemmenblécke missen gesteckt
werden, auch die nicht belegten.

Das Bild auf der nachsten Seite zeigt die Anschluibele-
gung des Moduls.

07 A1 90-S
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4 analoge Eingange CS31 Achtung:

Ansc_hluf& eines " i . Systembus Die Klemmen +E
Gebers 4,.20 mA AT g
ingange
(elektrisch von ' E EoNn o - ‘nzogfvgrmgei-
seiner Umgebun Sor-eNN®ma £ gge g
sain geouid - WwwwwwwwwS 53335 dungvonFehler-
isoliert) N f+ .+ 1+ .+ D ODOO@O meldungen
L SehiTinG g&rLs) [ 4 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14  einzeln Uberje
- tungen siehe "Hard- llr@ XX %Y%) %)%)%)%)%1%X%X%1%] ?rlwrilzri]n\gfc::irssi{tiavnedn
ware-Projektierung” i, Spannung zu
bi .B.
Spannungsquelle + :]irerm: gnﬁ_é
Eur\geriorgung - ; 1/2 W mit UP
es Gebers (+24 V). Das

direkte Anlegen
einer Spannung

Die Bezugspotentiale ZP und (ohne Vorwider-
-EO, -E1, -E2 und -E3 sind el ) By stand) ist nicht
geréateintern miteinander erp FABRIIIITTECEA90-STIT erlaubt.
verbunden. f Advant Contr. 31-5 00 cutvie Undertow
| Analog Input Unit 01 Overtow
_ eraisgey| heewe Einstellung
HINWEIS: smmgmmz& 2:2&::1 der Modul-
Der Ansc.hluﬁ des' adresse
Schutzleiters PE ist
zur Stérspannungs- Co U SR |
ableitung zwin- - Oi5) (0000000000000 )
gend erforderlich |
(siehe auch Kapitel AL O0O000000OO
Hardware-Projek- NNNDDODZ22Z22Z22222
tierung). 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
POV D
Anschluf} der Prozel}- : ,
Versorgungsspannung NC = nicht belegte Anschlisse

@éé) © Q)

UP-Schiene (+24 V)

I I
1 I
1 I
1 I
1 I
] 1
1 1
1 1
1 1
I I

I

ZP-Schiene (0 V) ) é) © ) ®

ACHTUNG: Unbedingt auf die richtige Polaritdt der Spannung achten:
UP = +24 V, ZP = 0 V (Bezugspotential)
Die Klemmen ZP und UP sind zur Versorgung des Geréates vorgesehen (siehe oben).
Falls ZP und UP von Gerat zu Gerat durchgeschleift werden sollen, ist folgendes zu beachten:

- BeimAbziehen des Klemmenblocks wird die Stromversorgung fur die nachfolgenden Geréate
unterbrochen.

- Anden Klemmen (und Steckverbindungen) darf ein Gesamtstrom von 4 A nicht Uberschritten
werden.

Bild 6-5: EA 90-S, AnschluRbelegung und AnschiuRbeispiel fur einen Stromgeber
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Adressierung (Einstellung der Moduladresse)

] =) Das Einstellen der Moduladresse (0...5) geschieht
Hobuaa mit einem DIL-Schalter. Der Schalter ist nach Abneh-
e men der seitlichen Abdeckung erreichbar. Abdeckung
T Y Bunun nach vorne abziehen, dabei leicht nach rechts kip-
smﬂﬁmg i%;i pen. Der Schalter hat einen Deckel.

meensesTE| |

> » 4

Advant Contr, 31-5 00 CutWire [ Undeciow
Analog Input Unit 01 Overfiow

W
BRSSSERS| RR¥EY P |
SIENTMINONIIIY ST E‘
» X3 X4

(0 5) peccenoceroo0?]

o EEEEER i o !
12345678 :
S D T T R gl
Bedeutung der 8 Schalter:
Schalter 1: muf immer in Stellung OFF stehen
Schalter 2; muf immer in Stellung OFF stehen
Schalter 3: Moduladresse Bit4, --> OFF Die Summe der Wertigkeiten der Schalterin
Schalter 4: Moduladresse Bit 3, --> OFF Stellung ON ergibt die eingestellte Moduladresse,
Schalter 5: Moduladresse Bit 2, Wertigkeit 4 z. B  Schalter 6 = ON, Wertigkeit = 2 und
Schalter 51 Moduladresse Bit 1, Wertigkeit 2 Schalter 7 = ON, Wertigkeit = 1
Schalter 7: Moduladresse Bit 0, Wertigkeit 1 ergibt die Moduladresse 3.
Schalter 8: mufR immer in Stellung OFF stehen
Beispiele: Moduladresse 0 Moduladresse 2 Moduladresse 5
EW 00,00 * EW 02,00 * EW 05,00 *
N gpmummmm o IIIII.II 2 IIII.I.I
12345678 12345678 12345678

* AdreReintrag am Verknupfungselement S_LEA

Bild 6-6:EA 90-S, Einstellung der Moduladresse am DIL-Schalter
(siehe auch Kapitel 3.3 "Konfigurationsdaten der E/A-Module")
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Hilfs- und Diagnosefunktionen

Hochlaufverhaliten

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (UP)
leuchtet die LED 'ERR'’ for ca. 15 s wahrend des Ein-
schalt-Selbsttest des Moduls auf.

Danach blinkt die LED 'ERR’, bis das Modul in den CS31-
‘Buszyklus aufgenommen worden ist.

e . ~DagEdésehen der LED 'ERR' zeigt den fehlerfreien Selbst-
-~ '~ - test sowie das Ende der Initialisierung und Aufnahme am

CS31-Systembus an.

Leuchtetdie LED 'ERR’ nach dem Spannungszuschalten
dauvernd auf (> 15 s), so liegt ein interner Fehler vor.

Liegt kein externer Fehler vor, bleiben die LEDs zur Ka-
nalanzeige bis zum Abschluf} der Initialisierung dunkel.
Danach zeigen sie einen Uberschlégigen Wert des ersten
Eingangskanals EO wie folgt an:

- bei <4 mA leuchtet keine der LEDs

- mitsteigendem Eingangsstrom leuchtet zunachst LED
01, dann zusétzlich LED 02 usw.

- bei> 20 mA leuchten alle LEDs.

Beispiel:

Eingangsstrom = 14 mA, die ersten 5 LEDs
sind hell ‘
XRXIRXRKROOO
c0 01 02 03 04 05 06 07

Diagnosis

Bild 6-7. Anzeige des analogen Eingangssignals
iber 8 gelbe LEDs

Mit dem ersten Drucken der Test-Taste wird der Kanal EO
ausgewahit: Die zugehtrigen LEDs blinken. Nach dem
Loslassen der Taste wird der Analogwert des Kanals EQ
angezeigt. Der gleiche Vorgang kann fur die Kanéle E1,
E2 und E3 wiederholt werden.

Weitere Diagnoseinformationen befinden sich im Griff 7
unter "Arbeitsblatt fur die Fehlersuche im Terminalbetrieb”.

Sicherungen

Das Gerat besitzt intern eine eingelttete Mikrosicherung
for die Versorgungsspannung UP. Lést diese Sicherung
aus, so ergibt sich das folgende Fehlerbild:

* - Das Gerat hat keine Funktion mehr.
- Alle LEDs sind dunkel.

Das Gerat muf} ausgewechselt werden.

Diagnose am Gerit
Das Modul unterscheidet 2 verschiedene Fehlertypen:

o Externe Fehler:

- Bereichsunterschreitung / Underflow / Cut Wire
(Eingangsstrom < 3,6 mA, Geber liefert zu wenig
Strom oder die Leitung ist unterbrochen)

- Bereichstberschreitung / Overfiow
(Eingangsstrom > 20,4 mA, Geber liefert zu viel
Strom)

¢ Inteme Fehler:
- alle anderen Fehler

Anmerkung: Aus Sicherheitsgrinden werden nur die
vom Gerét eindeutig als "Externer Fehler” diagnosti-
zierten Fehler als "Externe Fehler” angezeigt. Fehler
wie "Eingangssignal geringfligig auerhalb des Tole-
ranzbereiches” oder "Flankenanstieg des Eingangssi-
gnales langsamer als spezifiziert” kbnnen auch zu ei-
nem "Internen Fehler” fihren. Aus diesem Grund ist
die Anzeige eines "Internen Fehlers” allein noch keine
eindeutige Aussage, daf ein Gerat defekt ist.

Fehlerreaktion auf externe Fehler:
« Die LEDERR'’ beginnt zu blinken.

e Am gestorien Kanal wird das zuletzt gemessene Si-
gnal eingefroren.

o Der Fehler kann Gber den Testtaster des Moduls abge-
fragt werden.

* Die nicht gestorten Eingangskandle arbeiten weiter.

¢ DerKanal wird (iber das VE 'S_LEA far die AC31-Zen-
traleinheit als gestort gekennzeichnet.

o DerFehler kann nach Behebung der Fehlerursache tiber
den Testtaster quittiert werden.

Fehlerreaktion auf interne Fehler:

» Die LED'ERR' und alle Eingangskanal-LEDs leuchten
dauerhaft.

¢ Das Modul stellt die Verarbeitung aller Eingangssigna-
le ein.

o Das gesamte Modul wird Gber das VE 'S_LEA fir die
AC31-ZE als gesttrt gekennzeichnet.

o Der Fehler kann nach Behebung der Fehlerursache
durch AUS/EIN-Schalten der Versorgungsspannung UP
quittiert werden.

Diagnose externer Fehler:

o Mit dem Drucktaster "TEST" werden die einzelnen Ka-
néle nacheinander angewahit. Nach dem Driicken des

" Drucktasters "TEST" beginnen-die LEDs des angewahl-
ten Kanals zu blinken. Nach dem Loslassen des Druck-
tasters erscheint in den Kanal-LEDs far ca. 2 s die
Fehleranzeige des angewahiten Kanals (z. B. LED 01

907 PC 239/ Stanct 05.01
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Danach schaltet das Modul wieder auf die Statusan- Test (alle Kanal-LEDs leuchten). Nach dem Loslassen
zeige eines Eingangskanals um. Die Anwahl| des néch- des Drucktasters wird fUr ca. 2 s die eingestellte Mo-
sten Kanals kann erfolgen. duladresse angezeigt.

e Nachdem Kanal 3 angewahlt und abgefragtwurde, er- o Die Quittierung externer Fehler erfolgt durch langeres m
folgt mit dem nachsten Drucken der Test-Taste ein LED- Dracken (ca. 5 s) des Test-Tasters.
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Technische Daten

ProzeR- und Versorgungsspannung UP
(Netzgerat nach VDE 0551 erforderlich)
Nennspannung
oberer Grenzwert
unterer Grenzwert

Die Versorgungsspannung muf® beim Zuschalten
innerhalb von 0...40 ms auf mindestens 19V
. angestiegen sein.

. “Spannungsausfall-Oberbriickungszeit

Bezugspotential ZP
Verpolschutz fur UP
Anzahl der Analog-Eingange pro Modul

Daten der Eingange
Analoger Mefibereich des Eingangsstromes
Ausgegebene Hex-Werte in diesem Bereich
MefRbereich ohne Fehlermeldung
Fehlermeldung "Bereichsunterschreitung”
Fehlermeldung "Bereichstiberschreitung®
Durch Analogwandler erfalter Bereich
Zerstorgrenzen

Gesamtfehler im Temperaturbereich

Aufidsung

Eingangswiderstand

Eingangsverzégerung

Max. Eingangsfrequenz

Refresh time

Flankensteilheit bei Rechteck- bzw. S8gezahnsignal

Leitungslangen bei parallel gefuhrten Kabeln
geschirmt

Leiterquerschnitt der ProzeRanschlusse
Anzugsmoment

Potentialtrennung

Nennisolationsspannung, ProzeRanschlisse

gegen den CS31-Systembus:
nach VDE 0160, Bemessungsspannung
Prisfspannung fir verstérkte Isolation

Stromaufnahme (UP)
Gesamtverlustleistung
Adrefeinstellung

Signalisierung der Eingangssignale

Fehlersignalisierung

+ -+ Sicherheits-VE (S-VE) in der SPS-Software

24 V DC % 5 % Welligkeit
24V DC + 20 % = 28,8 V (¢ 5 % Welligkeit)
24V DC - 156 % = 20,4 V (£ 5 % Welligkeit)

>10ms

0V fur ProzeBspannung UP
ja

4

4,.20 mA

0000,,....7FF8,, entspricht 0....32760 dezimal
3,6...20,4 mA (siehe Bild 6-3, Seite 6-3)
wenn Eingangsstrom < 3,6 mA

wenn Eingangsstrom > 20,4 mA

0..24 mA

bei Eingangsstrom > 35 mA, < -35 mA

< 1 % vom Endwert

3,91 pA (12 Bit)

208,5Q

typ. 9 ms, Uberwachung auf 30 ms
20Hz

9ms

0...50 us oder > 50 ms
(Signale von 50 ps...50 ms fohren zu einem externen
oder einem internen Fehler)

max. 1000 m

max. 1 x 2,5 mm?
max. 0,5 Nm

gegen den CS31-Systembus

0..50V
800VDC

150 mA
max. 4 W
stehe Seite 6-5

uberschiagiger Analogwert mit 8 gelben LEDs,
nur 1 Kanal kann gleichzeitig signalisiert werden

eine rote LED (ERR)
S_LEA: Lesen S-Eingabegerat analog

Geratespezifische CS31-Bustbertragungszeit 1050 ps

MaRe (Breite x Hthe x Tiefe) in mm 120 x 140 x 85 mm (siehe unten)

Gewicht 400g

907 PC 339/ Standd: 05.09 6-9 EA 90-S E



Montage und Abmessungen

Befestigung des Gerétes auf der Hutprofilschiene Befestigung des Gerites durch Anschrauben

Am einfachsten und schnellsten laBt sich das Geratdurch  Mit4 Schrauben M4 laft sich das Gerét auf einer Monta- )
Aufschnappen auf eine Hutprofilschiene (nach DIN EN  gefliche (z. B. Schaltschrankriickwand) festschrauben.
50022-35, 15 mm tief) befestigen. Weder fur die Montage  Folgende Skizze zeigt die Lage der Befestigungsiocher

noch fur die Demontage sind Werkzeuge erforderlich. Die sowie alle fur den Einbau wichtigen Abmessungen.
Hutprofilschiene liegt mittig zwischen Oberkante und Un-

terkante des Gerétes.
%; 000000000000 D ) m

| [
g --——i—75l

111

D

|
n
1
l
|
|
|
|
I
I
130
140

D o) [00@ = 1 O

- 94 Alle MaBe in mm.

Die Geritebautiefe betrigt 85 mm. Wird eine Hutprofilschiene far die Montage verwendet, erhoht sich die
Einbautiefe um die Bautiefe der Schiene.

™
Bild 6-8: EA 90-S, AuRere Abmessungen, MaBe fir Montagebohrungen fett
Montagehinweise
Einbaulage vertikal, Anschluklemmen nach oben und unten
KOhlung Die natirliche Konvektionskihlung darf nicht durch
Kabelkanale oder andere Schaltschrankeinbauten
behindert werden.
M
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7 Bindares Ausgabemodul AB 90-S (DO 90-S), sicherheitsgerichtet,
24 V DC, 8 Ausgange, potentialgetrennt

jiefolelololalololt) elelelelol ©
)DDDDJDDD
00 01 02 03 04 05 06 07
A. Diagnosis
: e X1 eee @ XX @
Bel-. (1234567809 1011121314
S |As0L L A0TEl [EREEE !
@ Outputs 24VDC 0.5A |55 ‘””%g%;“m

- » Tah SR R AT Y R RO i gy T ]
ERR L AR SR AB90:S
Advant Controller 31-S 00 Overload
Output Unit R
DC-IN 100W DC-IN 15W L
oV 24V oV 24V CS/%
2 anE38222 B==h4
151617181920212223]  [2425262728
0@ X3 o0 @ X o

0000000000000 )

Bild 5-1: Sicherheitsgerichtetes, binares Ausgabemodul AB 90-S

Inhalt Verwendungszweck
VerwendUNGSZWECK .......c...crveiieeisiimeieiiine e 7.4 Das Gerat AB 90-S ist ein binares Ausgabemodul mit
Anzeigen und Bedienelemente 8 potentialgetrennten Ausgangskanalen fir 24 V DC.
aufderF 5=\ OO s e e - g , . . :
Funktkijonsebesré)hrlﬁt?\jt:g ;g Das Modul ist Teil der sicherheitsgerichteten SPS (Ad-
EIGRISEREEATEEHIUR oo 7.3 vant Controller 31-S). Es findet Einsatz in sicherheitsrele-
Adressierung (Einstellu}{g.;. der Moduladresse) """"""" 7.5 vanten Automatisierungsanlagen, die in die Anforderungs-
HIfS- UG DIAGNOSERUNKHONEN ervvceneceicersinsrs 76 klassen 1...4 gemaR DIN V 19250 einzuordnen sind.
: Hpchlaufverhatten ............................................ 76 Es wird als Vorortmodul iber den CS31-Systembus mit
Diagnose am Gerat...........cooovviiiiii 76  derZentrale 07 KT 94-S verbunden.
Technische Daten . .....oovvveeririiiriiniiirrie s 7-7 . ) . ,
Montage und ADMESSUNGEN ......ovveevineiiiiiniinn 7.8 Die CS31-Systembusschnittstelle ist gegen das ubrige

Gerat potentialgetrennt.
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Mit speziellen Sicherheits-Verknupfungselementen (VE's)
werden die Ausgange des Moduls AB 90-S durch die
AC31-Zentraleinheit (ZE) gesetzt.

Anzeigen und Bedienelemente auf der
Frontplatte

@ 8 gelbe LEDs zur Anzeige des Signalzustandes
.. anden Ausgangen bzw. fur Fehler- und Diagnose-
i ~anzeigen

@ Liste der Diagnoseinformationen bezogen auf die
LEDs, wenn diese zur Diagnoseanzeige verwen-
detwerden

@ Rote LED zur Meldung von Fehlern
4) Test-Taste

@ DIL-Schalter zur AdreReinstellung unter der
Abdeckung

Funktionsbeschreibung

siehe hierzu das Blockschaltbild auf der nachsten Seite

Prinzip der sicherheitsgerichteten Ausgabe

Das sicherheitsgerichtete Ausgabegerat ist so aufgebaut,
daR auch beim Auftreten eines Fehlers der sichere Zu-
stand an den Ausgangen eingenommen wird. Als sicherer
Zustand ist die Abschaltung der Ausgange definiert.

Die Ausgangskanale sind in 2 Gruppen zu je 4 Ausgan-
gen organisiert. Jede Gruppe verfugt neben den 4 kurz-
schluRfesten Ausgangstreibern tber einen zusatzlichen
Leistungstransistor als zweiten unabhéngigen Abschalt-
weg.

Der Signalzustand an jedem Ausgangskanal wird Uber ei-
nen Eingangskanal zuriickgelesen. Im VE S_LAB wird
kontrolliert, ob das gesendete und das zuriickgelesene
Signal gleich sind. Im Fehlerfall erfolgt eine Meldung.

Teilweise zweikanalig

Das Gerat ist weitgehend zweikanalig aufgebaut. Zwei Pro-
zessoren steuern und iberwachen die Ausgangstreiber.
Ein Ausgangstreiber wird nur dann aktiviert, wenn er durch
beide Prozessoren gleichzeitig angesteuert wird.

Externe und interne Fehler des Ausgabemoduls

Uberlast (bzw. Kurzschlu® nach ZP) ist ein externer Feh-
ler und fahrt zur Abschaltung der betroffenen Gruppe. Alle
anderen Fehler sind interne Fehler und flhren zurAbschal-
tung aller Ausgange (RESET).

Die Funktionstiichtigkeit der Ausgabetreiber und der far
die Gruppenabschaltung zustandigen Leistungstransisto-
ren wird wahrend des Betriebes zyklisch auf Einschalt-
und Ausschaltfahigkeit gepruft. Hierzu werden die Schalt-
zustande kurzzeitig geandert (Dauer < 1ms). Vonden Aus-
gabetreibern angesteuerte Relais oder andere Lasten mus-
sen so beschaffen sein, daf sie nicht auf diese kurzen
Impulse reagieren.

Die Zustandsanderungen der Ausgangssignale werden er-
fakt und beiden Prozessoren zur Prfung bereitgestellt.
Durch das Priifen von nur einem Ausgang zur gleichen
Zeitist auch ein eventuelles Ubersprechen auf Nachbar-
kanale zu erkennen.

Stromversorgung fiir die Ausgangsschaltungen

Die Ausgangstreiber werden tber ZP und UP (24 V DC)
versorgt. Diese Spannung ist galvanisch vom CS31 -Sy-
stembus und auch von der 24 V DC Speisespannung (M,
L+) fur die Ansteuerung und Uberwachung der Ausgange
getrennt.

Stromversorgung fiir die AC31-Busankopplung

Die Versorgungsspannung fiir die Busankopplung wird ge-
rateintern mit einem galvanisch getrennten DC/DC-Wand-
ler aus 24 V DC (L+, M) gewonnen.

Potentialtrennung

Alle Signale, die Uber Potentialtrennungen gefiihrt werden
mussen, werden mit Optokopplern Ubertragen.

07 DO 90-S
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8 bindre Ausgénge CS31-Systembus

A A
4 Y R Y
EENN!—!—
OrNmMITWONEELE ROVOA
PN N N EEE L

KR 0000000000200 H
AC31-System- DC/DC-
Erste busankopplung Wandler zur
) 1 Versorgung
f“’PPe mit 4 LU L) DC /) " derCS31-
Ausgangs- usgangen —# W “H Systembus-
treiber \ , El-l ﬂ DC| | ankopplung
1
v Datenaus-
3 %:: C tausch Gber
43 \‘ den CS31-Bus
1 | | "7/ sowie
- Ansteuerung
; . _) = und Ober-
PR wachung der
Sil Ausgénge
Zweite o C
Gruppe mit 4 | | h
Ausgangen - \
‘ - T~ Optokoppler
' [] [] zur galvani-
Leistungs- _ schen Tren-
gemeinsamen o—T—l »-T—l N Ansteuer- und
Abschalten (1 1] ———] Uberwachungs-
siner Gruppe Oio) 0000000000 SS[_)/ signale
bei Fehler an ———
einemAusgang 1516 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
E%&%%%%%%%%ES;_‘L NC = nicht belegt
\ v J — ——
ProzeRspannung UP (+24 V) Versorgungsspannung L+
und und

Bezugspotential ZP (0 V) Bezugspotential M (0 V)
Bild 5-2: Blockschaltbild AB 90-S

Elektrischer Anschluf Das Modul wird entweder auf eine Hutprofilschiene aufge-

. . . . _ schnappt oder direkt auf die Schaltschrankrickwand ge-
~-Bei der Projektierung der AC31-S ist das Sicherheitshand-  gchraubt. Der elektrische Anschiuf erfolgt Ober abzieh-
buch for die AC31-S (dieser vorliegende Ordner) 2ube-  pare Klemmblocke. Alle Klemmenblécke mossen gesteckt
achten. Es wird hierin sowohl der Aufbau des SPS-Pro-  werden, auch die nicht belegten.

gramms als auch der Aufbau der HW-Komponenten und
die Verdrahtung n&her beschrieben. Das Bild auf der nachsten Seite zeigt die Anschiulbele-

gung des Moduls.
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8 binare Eingange CS31-Systembus

M A
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S Schirm

BUS 2
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ZP-Schiene (0 V) 2

A\

Die Klemmen ZP und UP sind zur Einspeisung der Gerateausgénge vorgesehen. Die Klemmen
M und L+ (galvanisch getrennt von ZP und UP) versorgen die Gerateinnenschaltung. Falls ZP
und UP oder M und L+ von Gerat zu Gerat durchgeschleift werden sollen, ist folgendes zu

spannung L+/M

ACHTUNG:

Unbedingt auf die richtige L+ Schiene (+24 V)

alolaldldeld] [| CS31
Bus galvanische
Anschluf} einer [
Ausgangslast
HINWEIS: . 1 T~ Einstellung
Der AnschluB des —— a—— der Modul-
Schutzleiters PEist | ‘ i ‘ ‘ ‘ | ‘ adresse
zur Stérspannungs- | | |
ableitung zwin- 0 =) [pe0?000000e0000
gend erforderlich - | 7 \
(siehe auch Kapitel Lo 0000
Hardware-Projek- NRNRN> >3 >52Z2Z 22 3 E 55
tierung). 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
' ' NC = nicht belegte
0000000 EEROP@@| A
Anschluf® der T 7 0 b !
ProzeRspannung UP/ZP b o i
BEENE |
I
UP-Schiene (+24 V) L1000 © !
s . Anschluf® der
: Versorgungs-
RISIS ! ol
I
T
VO

Polaritat der Spannung
achten

=4

M-Schiene (0 V)

beachten:

- BeimAbziehen des Klemmenblocks wird die Stromversorgung fur die nachfolgenden Gerate

unterbrochen.

- Anden Klemmen (und Steckverbindungen) darf ein Gesamtstrom von 4 Anicht tberschritten

werden.

Bild 5-3: AB 90-S, Anschlufibelegung und AnschluBbeispiel far einen Ausgang

07 DO 90-S 74

907 PC 339/Stand 0501



Adressierung (Einstellen der Moduladresse)

@\ lbooooeeooeeee (O

(— Das Einstellen der Moduladresse (0...31) geschieht
===jli | pOCo0T0 mit einem DIL-Schalter. Der Schalter ist nach Abneh-
> Do : men der seitlichen Abdeckung erreichbar. Abdeckung

nach vorne abziehen, dabei leicht nach rechts kip-
~pen. Der Schalter hat einen Deckel.
Advanl Contr, 31-8 0

QOutput Unit =1
w S @
o ; =
RRAESSSELE [Ba=s i
s nAna m -

= ] &

- [eee m 2e e, Ll
o lt23ass7ssl ponuue o
A e AOTHR] - %
o rmenll| [ais
z

e DAY ENRRTASE ;ST

PCC000000E0e00
oH Fl T L l
12345678
TR L B T e
Bedeutung der 8 Schalter:
Schalter 1: muB immer in Stellung OFF stehen
Schalter 2: mufR immer in Stellung OFF stehen
Schalter 3: Moduladresse Bit 4, Wertigkeit 16 Die Summe der Wertigkeiten der Schalterin
Schalter 4: Moduladresse Bit 3, Wertigkeit 8 Stellung ON ergibt die eingestellte Moduladresse,
Schalter 5: Moduladresse Bit 2, Wertigkeit 4 z. B. Schalter 3 = ON, Wertigkeit = 16 und
Schalter 6: Moduladresse Bit 1, Wertigkeit 2 Schalter 6 = ON, Wertigkeif = 2
Schalter 7. Moduladresse Bit 0, Wertigkeit 1 ergibt die Moduladresse 18.
Schalter 8: muR immer in Stellung OFF stehen
Beispiele: Moduladresse 0 Moduladresse 2 Moduladresse 10
A00,00* A 02,00 A10,00*
E 00,00 E 02,00 E 10,00
N
N pumEmmmm oN Illll.ll ONNIII.I.II
12345678 12345678 12345678

* AdreReintrag am Verknipfungselement S_LAB, S_SAB

Bild 5-4: AB 90-S, Einstellung der Moduladresse am DIL-Schalter
(siehe auch Kapitel 3.3 "Konfigurationsdaten der E/A-Module")
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Hilfs- und Diagnosefunktionen

Hochlaufverhalten

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung {L+)
leuchtet die LED 'ERR’ fur ca. 10 s wahrend des Ein-
schalt-Selbsttest des Moduls auf. Die ProzeRspannung
UP muR vor der Versorgungsspannung L+ oder gleichzei-
tig mit ihr eingeschaltet werden, da sonst der Einschalt-
test der Ausgaben zu einer Gerateabschaltung fihrt.

-:Danach blinkt die LED ’ERR’, bis das Modul in'den CS31-

Buszyklus aufgenommen worden ist.

Das Erl¢schen der LED 'ERR' zeigt den fehlerfreien Selbst-
test sowie das Ende der Initialisierung und Aufnahme am
CS31-Systembus an.

Leuchtet die LED 'ERR’ nach dem Spannungszuschaiten
dauernd auf (> 15 s), so liegt ein interner Fehler vor.

Die LEDs zur Kanalanzeige bleiben bis zum Abschluf}
der Initialisierung dunkel. Danach zeigen sie den Zustand
des entsprechenden Ausgangskanals an (nach Ansteue-
rung durch die AC31-Zentraleinheit).

Sicherungen

Das Gerat besitzt intern drei eingelttete Mikrosicherun-
gen (eine fur die Versorgungsspannung UP und je eine fur
die beiden Ausgangsgruppen, siehe auch Bild 5-2).

Lost die Sicherung for UP aus, so ergibt sich das folgen-
de Fehlerbild:

- Das Gerat hat keine Funktion mehr.
- Alle LEDs sind dunkel.

Lost eine Sicherung von den Ausgangsgruppen aus, so
meldet die betrofiene Ausgabegruppe einen externen Feh-
ler.

Bei ausgefallenen Sicherungen muB stets das Gerét aus-
gewechselt werden.

Diagnose am Gerit

Das Modul unterscheidet zwischen internen und externen
Fehlem.

Fehlerreaktion auf interne Fehler:

+ Die LED 'ERR' und alle Ausgangskanal-LEDs leuch-
ten dauerhatt.

o Das Modul stelit die Verarbeitung ein und schaltet alle
Ausgénge sicher ab.

o Der Fehler kann nach Behebung der Fehlerursache
durch AUS/EIN-Schalten der Versorgungsspannung L+
quittiert werden.

-« Das gesamte Modul wird Ober das VE 'S_LAB’ fur die

AC31-Zentraleinheit als gestort gekennzeichnet.

o Weitere Diagnoseinformationen befinden sich im Griff
7 unter "Diagnose und Fehlersuche”.

Fehlerreaktion auf externe Fehler:
¢ Die LED ERR blinkt.

« Die Stromversorgung der betroffenen Treibergruppe (es
gibt zwei Gruppen zu je 4 Ausgangen) wird abgeschal-
tet.

o DerFehler kann Ober den Testtaster des Moduls abge-
fragt werden.

« DerFehler kann nach Behebung der Fehlerursache nur
durch AUS/EIN-Schalten der Versorgungsspannung L+
quittiert werden.

Diagnosetaster:

« Mit dem Drucktaster "TEST" werden die einzelnen Ka-
nale angewahit. Nach dem Driicken des Drucktasters
"TEST" beginnt die LED des angew&hlten Kanals zu
blinken. Nach dem Loslassen des Drucktasters er-
scheint in den Kanal-LEDs fur ca. 2 s der Fehlerstatus
des angewahiten Kanals (keine LED hell bedeutet kein
Fehler). Danach schaltet das Modul wieder auf die Sta-
tusanzeige der Ausgangskanéle um. Die Anwahl des
nachsten Kanals kann erfolgen.

o Nachdem Kanal 7 angewahit und abgefragt wurde, er-
folgt mit dem nachsten Driicken der Test-Taste ein LED-
Test (alle Kanal-LEDs leuchten). Nach dem Loslassen
des Drucktasters wird fur ca. 2 s die eingestelite Mo-
duladresse angezeigt.

07 DO 90-S
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Technische Daten

ProzeRspannung UP (zur Einspeisung der Ausgangskanale)

und Versorgungsspannung L+ (Gerstespeisung)
(Netzgerat(e) nach VDES51 erforderlich)
Nennspannung far UP bzw. L+
oberer Grenzwert
unterer Grenzwert

Die Versorgungsspannungen missen beim Zuschalten

.. nc=innerhalbyon 0...40 ms auf mindestens 19V

- angestiegen sein.

fur L+
forUp

Spannungsausfall-Uberbrlckungszeit,

Bezugspotential ZP
Bezugspotential M
Verpolschutz for L+

Anzahl der Ausgénge pro Modul

Schaltstrom
Maximaiwert
Reststrom bei 0-Signal
Lampenlast
Summenstrom an allen 8 Ausgéangen

Schaltfrequenz far induktive Last

Begrenzung der induktiven Abschaltspannung
Schalten von kapazitiven Lasten
KurzschluBBschutz

Ausgangsverzdgerung des Gerates
bei0->1und1->0

Testsignaldauer

Ausgangspegel
0-Signal
1-Signal
Uberwachung 0-Signal

Leitungsléngen bei parallel gefuhrten Kabeln
geschirmt
ungeschirmt

Leiterquerschnitt der Prozefanschllsse
Anzugsmoment

Potentialtrennung

~ Nennisolationsspannung,

ProzeRanschlisse gegen CS31 Bus:
nach VDE 0160, Bemessungsspannung
Prufspannung for verstérkte Isolation
Ausgénge:
nach VDE 0160, Bemessungsspannung

Prufspannung fr Basis- und Zusatzisolation

24 V DC £ 5 % Welligkeit
24V DC + 20 % = 28,8 V (¢ 5 % Welligkeit)
24V DC - 15 % = 20,4 V (¢ 5 % Welligkeit)

>10 ms
keine (Up-Unterbrechung fhrt zu externem Fehler)

0V fur ProzeRspannung UP

0V fir Versorgungsspannung L+
ja

8

0,5A

max. 0,3 mA
max. 5 W
max. 4 A

max. 0,5 Hz
ja, mit Diode
nicht zulassig (fohrt zu externem Fehler)

ja, elektronisch

8 ms, Uberwachung 8 ms

<1ms

Fur die Dauer des Testsignals nimmt der Ausgang den
entgegengesetzten Signalzustand an, siehe auch
Seite 5-2.

ov.3V

>UP-2,5V

Ausgangspegel > 8 V (5 V typisch) fihren bei Aus-
gangszustand 0 (0-Signal) zu internem Fehler (Gera-
teabschaltung)

max. 1000 m
max. 600 m

max. 1 x 2,5 mm?
max. 0,5 Nm

gegen CS31-Bus und Ausgénge (als Gruppe)

0..50V
800VvDC

0..50V
500V DC

907 PC 339/ Stand. 05.01
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Stromaufnahme (UP)
Stromaufnahme (L+)
Gesamtverlustleistung
Adrefleinstellung

Signalisierung der Ausgangssignale
Fehlersignalisierung

.- Sicherheits-VEs {S-VEs) inder SPS-Software

Geratespezifische CS31-Bustbertragungszeit
Mane (Breite x Hohe x Tiefe) in mm
Gewicht

max. 0,2 A + Laststrom an den Ausgéngen
100 mA

max. 156 W

siehe Seite 5-4

eine gelbe LED pro Kanal
eine rote LED (ERR)

S_LAB: Lesen S-Ausgabegerat binar
S_SAB: Schreiben S-Ausgabegerat binar

750us
120 x 140 x 85 mm (siehe unten)
400¢g

n 07 DO 90-S
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Montage und Abmessungen

Befestigung des Gerites auf der Hutprofilschiene

Am einfachsten und schnellsten 18Rt sich das Gerat durch
Aufschnappen auf eine Hutprofilschiene (nach DIN EN
50022-35, 15 mm tief) befestigen. Weder fur die Montage
noch fir die Demontage sind Werkzeuge erforderlich. Die
Hutprofilschiene liegt mittig zwischen Oberkante und Un-
terkante des Gerates.

- Befestigung des Gerites durch Anschrauben

Mit 4 Schrauben M4 1aRt sich das Gerat auf einer Monta-
geflache (z. B. Schaltschrankriickwand) festschrauben.
Folgende Skizze zeigt die Lage der Befestigungslécher
sowie alle fur den Einbau wichtigen Abmessungen.

—
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|
|
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(g lcocebooceeeron)

S|

—

1
65 —

65

P —

[

: 1
. A } L
0 ) peececcoeRreesei
| ; I
| 5 —-—| —
Li 94 -—

Einbautiefe um die Bautiefe der Schiene.

Die Gerdtebautiefe betragt 85 mm. Wird eine Hutprofilschiene fur die Montage verwendet, erhéht sich die

Bild 5-5: AB 90-S, AuRlere Abmessungen, MaRe fiir Montagebohrungen fett

Alle Mafte in mm.

Montagehinweise

Einbaulage

Kahlung

vertikal, Anschlufklemmen nach oben und unten

Die natrliche Konvektionskuhlung darf nicht durch
Kabelkanale oder andere Schaltschrankeinbauten
behindert werden.

907 PC 339/ Stand: 05.01
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CSM 485 - Modul

Das CSM485 (CS31 / Modul / RS 485) dient als Schnittstelle, zwischen dem CS31-BUS und einer

Funktionsbaugruppe mit seriellem Anschlufd (Frequenzumrichter, Funkempfénger,...). D.h. die von

der Zentraleinheit (KT94-S / KT98) kommenden Steuersignale (CS31-BUS), werden Uber das
_CSM485-Modul in serielle Signale umgesetzt. -

Terminologie
=
(1) ©831-BUS (von Polyamidplatte) (6) LED griin "Betriebszustand"
@ RS 485 (zum FU oder Funkempf.) @ LED rot "Initialisierung"
@ Diagnoseanschluf (fur PC) Anschluf® der Stromversorgung (24V/DC)

@ Einstellbare Basisadresse des CSM485 @ Versions- und Seriennummer

(5) Einstelibare Funktionen des CSM485

AnschlufRschema CS31- Strom-
BUS versorgung
1 I
i i
CSM-| RS 485
Modul

CSM-Modul2 doc CSM 485/ 941
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Einstellung der Basisadresse

An jedem C§M-Modul muf eine separate (Basis-) Adresse eingestelit werden. Somit kann die
Zentraleinheit gezielt auf die Ein- und Ausgénge zugreifen. Die Basisadresse ist tber einen DIP8-
Schalter [4] (obere Platine) einzustellen.

.-Beispiel: . OFF B8 | swi
B swW2
swa - Wortmodul
swa - Adresse 5
B |SW5 _ kandle 0...7
SW6
SW7
Sw8
Einstellung:
SW1 OFF = Bitmodul ON = Wortmodul
SW2-7 Moduladresse (SW 7 = LSB, hexcodiert)

0 ... 61 bei Bitmodulen
0 ... 15 bei Wortmodulen

~ OFF =Kanéle0...7 ON =Kanéle 8 ... 15

Einstellung der Funktion

Uber den DIP4 - Schalter [5] auf der unteren Platine wird die Funktion des Moduls und die Anzahl
der Worte, mit dem auf das Modul von der SPS aus zugegriffen wird, eingestellt.

Beispiel: OFF @ | swi
& w2 - 8 Wort-Modul
B SW3 - Modul tibertrégt VLT - FU Diagnosemelidungen
swa

Einstellung Wortanzahl

SW1=0FF - 4 Wort-Modul
SW1=ON - 8 Wort—Modul

Einstellung Modulfunktion

SW2 SW3 Sw4 Funktion
OFF OFF OFF Modul Ubertragt VLT — FU Diagnosemeldungen
OFF OFF ON Modul tibertragt Soliwert zum FU und empfangt
Diagnosemeldungen vom FU

‘OFF ON OFF Modul dient zur Kommunikation mit Funkempfanger
OFF ON ON nicht benutzt

ON OFF OFF nicht benutzt

ON OFF ON nicht benutzt

ON ON OFF nicht benutzt

ON ON ON nicht benutzt

Wﬂhﬂw TP ' o Pl U AN ! 2 ~ b el ad {10 = e
9-2 CSM 485/ . CSM-Modul2.doc
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\_’/ Der Normalbetrieb

- Einschalten der Versorgungsspannung
- Das Modaul initialisiert sich selbsttétig
- Die Initialisierung wird durch die rote LED [7] angezeigt

~ .~-‘Nach der Initialisierung meldet sich das Modul am CS31 Bus an

- «\Wahrend.der Anmeldung blinkt die rote LED

- Das Modul erkennt keine internen Fehler
- Der CS31 Busbetrieb 14uft stérungsfrei
- Der Normalbetrieb ist hergestelit, die rote LED erlischt

Die griine LED [6] “+5V" auf der unteren Platine leuchtet.
(interne Betriebsspannung vorhanden!)

\_/ Die Fehlerdiagnose

Die griine LED [6] “+5V" zeigt den Betriebszustand des Moduls und somit eventuelle Fehler an.

Fehlererkennung:
LED Dauerlicht -  Modul ist ok
LED blinktim 100ms Takt -  Fehler beim EPROM TEST
LED blinkt im 500ms Takt >  Fehler Modulfunktioneinstellung
LED blinkt im 1s Takt =  Fehler beim RAM TEST
LED blinkt im 2s Takt ->  Fehler beim Empfang der Telegramme von der
: RS485 — Schnittstelle (mehr als 200 Telegramme
fehlerhaft)
Mechanische Daten:
—/ Breite x Hohe x Tiefe: 110mm X 110 mm
Gewicht : ca. 400 ¢
AnschiuRtechnik : abziehbare Klemmenblécke mit Schraubklemmen
Leiterquerschnitt . max. 2,5mm?
Montagehinweise
Einbaulage : Vertikal, AnschluBRklemmen nach oben und unten
Khlung : Die natlrliche Konvektionskiihlung darf nicht durch
Kabelkanéle oder andere Schaltschrankeinbauten
behindert werden.

et -

R T O T T T Ly L T e e i 7 ]
[ R PR AT A - ST

CSM 485/ 93



e LIEBHERR Sy

Technische

Daten

Temperaturbereich :
Versorgungsspannung :

Max Stromaufnahme bei 24 V :

. Max..Leistungsaufnahme :
. .Spannungsbereich in dem das Modul noch sicher arbeitet 7V ‘bis 30 V.DC

Leistungsaufnahme :

Bei
Bei
Bei
Bei
Bei

7,0V
14,3V
24,0V
26,0V
29,6V

Schnittstellen :

-t

w

LA

3

>
nunnonou

0-60°C
24V DC [9]

32W

1,89 W
2,00 W
2,19 W
2,34 W
2,37 W

[1] 1 x Interface zum CS31 Bus
[2] Schnittstelle RS485 zum Danfoss Frequenzumrichter VLT 5000
[3] Diagnose Schnittstelle RS232

Potenialtrennung :
CS31Bus JA
RS485 JA
RS232 NEIN
T R R — TR i

9.4 CSM 485/

133 mA (siehe Leistungsaufnahme)
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