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Betriebsanleitung

Stand: 04.2001
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Tower Crane / Grue a tour / Gru a forre
Groa torre / Guindaste de torre
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*( ) siehe Betriebsanweisung. / see instruction manual. / voir manuel de service. / vedi manuale d'istruzione. / ver manual de instruccion. /
ver manual de instrucoes.
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Avusladung und Tragfahigkeit

Radius and capacity / Portée et charge / Shraccio e portata / Alcances y cargas / Alcance e capacidade de carga

b m/kg 2,9/3,5m
o m/kg ¥ [18,0{20,0{22,0|24,0{26,0|28,0(29,0|30,0/31,0{32,0|33,0|34,0|35,0{36,0| 37,0(38,0| 39,0(40,0|41,0 (42,0|43,0| 44,0{45,0
45,0 T 3050|3050(2790|25302310[2120{ 2040/ 1960| 1890|1820 1750|1690 1630 | 1580|1530 1480 | 1430|1390 1350|1310 [1270| 1240[1200
42,0 S 3050|3050 3050|2780 2540|2340| 2240(2160(2080| 2000 1930|1870 1800 | 1750|1690 1640 1590|1540 1490|1450
37,0 e 3050(3050 305029502700 2480| 2390| 2290| 2210|2130[2060 199019201860 1800
31,0 T 3050(3050 305030502920 2690| 2590| 2490| 2400

% LA | mkg 2,9/35m
M)+ e
mY m/kg ¥ 110,0/111,0(12,0({13,0{14,0{16,0{ 18,0(20,0|22,0|24,0|26,0|28,0|30,0({31,0/ 33,0(35,0({37,0{39,0|41,0|42,0| 43,0 | 44,0 45,0
450 0200 33107 16000| 5810(5290 [4850( 4470|3860 3390| 3000( 269024302210 2030 | 1860|1790 1650| 1540|1430 1330( 1250|1210 | 117011401100
420 S0 3551 |6000[ 6000|5780 5310|4900 4230| 3710| 3300| 2960|2680 2440 [2240[2060 1980[ 1830[ 1710|1590 | 1490|1390 1350
37,0 S0 229 385122 6000(6000 6000 5620|5190 4490| 3940| 3510(3150{2850 2600 (2380|2200 [2110{ 1960| 1820|1700
31,0 sop0 -t a0 ™" |6000(60006000 6000|5610 |4850(4270| 3800[3410|3090 2820 2590 (23902300
Auslegersteilstellung 30° / Elevated jib 30° / Fleche inclinée 30° 2,9/3,5m

‘é. m/kg  Braccio inclinato a 30° / Pluma inclinada 30° / Lanca inclinada 30°

—
= m/kg ¥ |14,0(150(16,0|18,0]20,022,0124,0125,0|26,0 26,6 28,030,031,0{31,7|33,0|34,0|350|36,0|37,0|38,0|385
450 ) 30002970/ 2760 2400 | 2120 [ 1890 | 1700 1610| 1530| 1490 | 1390 1270 | 1220 [ 1180 1120{ 1070{ 1030| 990 950 | 910 | 900
420 Ui 3000 {3000 {3000 | 2620 | 2310|2060 1850 | 1760 | 1680 | 1640 | 1530| 1400 1340 | 1300 | 1230 | 1180 1140{ 1100
37,0 USIES 3000 3000( 3000| 2870 | 2540|2270 | 2050 | 1950 1860 1810| 1690 | 1550 1490 | 1450
31,0 T 3000 3000| 3000|3000 | 2860 | 2560 2310 2200 2100| 2050

Geschwindigkeiten
Speeds / Vitesses / Velocita / Velocidades / Velocidades

Stufe / Step/ Cran
: Marcia / Velocidad
U/min. Velocidade kg m/min
0 <> 0,8 sl./min 5,0 kW, EDC
tr./min
1 3000 5,0
6000 2,5
0<=> 60,0 m/min 2,8 kW, FU
> 3000 24,0
6000 12,0
0<+» 25,0 m/min 2x1,5kW, FU
3 2100 34,0
-~ 4200 17,0
\ 0 - 45°, 105 sec. 3,0 kW, FU 4 1300 58,0
2600 29,0
% 400V Hz kVA
2108-0063 87,0m 4x6mm’ 50 21,0 (FU)
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Technische Daten

Technical data - Caractéristiques techniques
Caratteristiche tecniche - Caracteristicas técnicas - Datos técnicos
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Kolli-Liste

Packing List / Liste de colisage / Lista dei colli
Lista de contenido / Lista de embalagem

L (m) B (m) H (m) kg
Pos. Anz.
ltem Qty.
o Qe e towor sapere ) Elmont e mat aane) 7] | 2,50 110 110 190
- (without/wi wer su
ngs_' 822? avec support de mat*) / Elemento di torre (senza/con MA D Il
3 pedana di servizio*) / Tramo de torre (sin/con soporte B L
. de torre*) / Tramo de torre (sem/com suporte de torre*) 2,50 1,10 1,10 563 *
2 1
B 1 Ausleger-Verldngerung 31,0 m - 37,0 m T ——— ;
Jib extension / Rallonge de la fleche NSNS/ AT 6.40 1.02 0.88 359
Elemento estensione braccio [B] ’ ’ ’
Prolongacién de pluma / Extengao da lanca
4 1 Ausleger-Verlangerung 37,0 m - 42,0 m o . . -
Jib extension / Rallonge de la fleche AVAVAVAVANERVANE: 510 102 070 157
Elemento estensione braccio [B] ’ g g
Prolongacion de pluma / Extengao da lanca
5 1 Ausleger-Verldngerung 42,0 m - 45,0 m . . ;
Jib extension / Rallonge de la fléche AVASS yANE: 310 102 0.50 92
Elemento estensione braccio [B] ’ ’ ’
Prolongacioén de pluma / Extengao da langa
6 1 Transportachse vorne Tra 100 KY 1 ——
Road transport axle front / Essieux de transport 3.00 113 0.97 740

avant / Asse di trasporto anteriore / Eje delantero

para transporte / Eixo de transporte dianteiro T
7 1 Transportachse hinten Tra 120 GY 1

T T
Road t rt axle behind / Essieux de t rt 4 —
=== <0

para transporte / Eixo de transporte traseiro

8 1 Transportachse Tra 200 GZ 3 / Road transport axle I
Essieux de transport / Assali par trasporto ELj, 3,10 2,50 1,10 2500
Eje de transporte / Eixo de transporte ‘ L ‘ B

9 1 Kiste mit Seilen und Kleinteilen / Case with ropes and small parts
Caisse avec céables et pieces détachées / Cassa con funi e accessori 1,00 0,80 1,00 450

Caja con cables y piezas sueltas / Caixa contendo cabos e acessorios
120 P -3862 H1 B3 DIN 15018 ¢BGL 2108-0063 / FEM (Section 1) Krangruppe A3 und OENORM T3 ¢03.01 /6

Konstruktionsdnderungen vorbehalten!/ Subject to alterations!
Sous réserves de modifications!/ Sifariserva dimodifiche!
Salvo modificao da construcao!/{Sujeto amodificaciones! Printed in Germany.
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LIEBHERR-WERK BIBERACH GMBH, Postfach 1663, D-88396 Biberach an der Rif3
T (07351)41-0,Fax (073 51)41 2225, www.lbe.liebherr.de, E-Mail: info@lbec.liebherr.com
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Hinweis

Alle Angaben gelten nur fiir die entsprechenden Bauteil-
Kombinationen in dieser Betriebsanleitung (max. Aufbauh6he,
Eckkrafte, Zentralballast- und Gegenballast-Angaben).

Bauteil-Kombinationen, die nicht in dieser Betriebsanleitung
bzw. im ,Handbuch fiir Turmkombinationen“ enthalten sind,
fordern Sie bitte bei LIEBHERR-Werk Biberach GmbH,
Abteilung Statik an !

Tel. +49(0)7351/412549

Fax. +49(0)7351/412879

LIEBHERR-WERK BIBERACH GmbH, Postfach 1663, D-88396 Biberach an der Rif8

r’ Tel. +49(0)7351/410
Fax +49(0)7351/412225

Internet: http://www.Liebherr.com
E-Mail: info.lbc@liebherr.com

Technischer Kundendienst: service.tkd@liebherr.com
Kaufmannischer Kundendienst: kkd.service@liebherr.com

Ersatzteilverkauf: evk.service@liebherr.com

71k_inh.doc Inhaltsverzeichnis
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VORWORT

Diese Betriebsanleitung soll Sie in die Lage versetzen, den Kran sicher zu betreiben und
die zuldssigen Einsatzméglichkeiten, die er bietet, auszunutzen. Sie gibt Ihnen auch

Hinweise Uiber die Funktion wichtiger Aggregate bzw. Systeme und kann bei der eventuell
notwendigen Ersatzteilbeschaffung herangezogen werden.

Die Betriebsanleitung besteht aus:
- Unterbau
- Standsicherheit
- Montage
- Bedienung
- Wartung
- Seile
- Elektrische Ausriistung
- Strallentransport
- Zubehor

An diesem Kran darf nur qualifiziertes und geschultes Personal tatig werden. Die
Bedienungsanleitung und die einschlégigen Bestimmungen und Vorschriften (wie z.B.
Unfallverhitungsvorschriften) miissen beachtet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Grundsitze kann zu Schaden fiithren.

Den im Kran eingebauten Sicherheitseinrichtungen muss |hr besonderes Augenmerk
gelten. Sie miissen stets auf Funktionsfahigkeit Uberprift werden. Bei Nicht- oder
Falschfunktion der Sicherheitseinrichtungen dirfen Sie den Kran nicht betreiben. Ihr Motto
muss immer lauten:

Sicherheit geht vor!

Sollten Sie fiir den Kran von uns weitere Informationen erhalten, z.B. in Form von

Technischen Informationsbriefen, sind auch diese Hinweise zu beachten und der
Betriebsanleitung beizufigen.

71k_inh.doc Inhaltsverzeichnis
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Sicherheitshinweise

Gefahren vermeiden

Liebherr-Krane sind nach dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstechnischen
Regeln gebaut. Dennoch kénnen bei unsachgeméfer Verwendung Gefahren fiir Leib und Leben
des Benutzers oder Dritter sowie Beeintrachtigungen des Krans und anderer Sachwerte
entstehen.

Um Gefahren zu vermeiden, dirfen Liebherr-Krane nur benutzt werden:
- Fur die bestimmungsgemale Verwendung.

- Unter Beachtung der kompletten Krandokumentation.

- Unter Beachtung o6rtlich geltenden Vorschriften zur Unfallverhtitung.

- In sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Liebherr-Krane durfen fir das Heben und Senken sowie zum horizontalen Transport von am
Lasthaken frei hangenden Lasten verwendet werden. Die Last darf nur von einem festen
Untergrund aus aufgenommen werden. Der Kran darf die, in der entsprechenden Traglastkurve
bestimmte, maximale Last nicht Gberschreiten. Der Kran darf nur gemaR dem Angaben in der
Betriebsanleitung montiert und betrieben werden. Eine andere oder dariiber hinausgehende
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgeman und ist somit verboten.

Insbesondere ist verboten:

- LosreiRen von Lasten.

- Schréagziehen oder Schleifen von Lasten.

- Beférdern von Personen mit der Last oder der Lastaufnahmeeinrichtung.

- VergrdRern der bereits angehobenen Last.

- Verwendung von ungeeigneten Seilen, die nicht den Angaben in der Betriebsanleitung entspre-
chen.

- Uberbriicken und Andern der Einstellung von Endschaltern.

- Verénderung der Kranausfiihrung, die in dieser Betriebsanleitung beschrieben ist.

- Anbringen von Werbefldchen, An- und Umbauten ohne Genehmigung des Herstellers.

- Krantyp-spezifische Vorschriften bzw. Verbote miissen beachtet werden. Siehe Kapite!
Bedienung: "Bedienungsvorschriften”

Fur hieraus entstandene Schiden wird jede Haftung seitens des Herstellers ausgeschlossen.

Zur bestimmungsgeméfen Verwendung gehért auch die Einhaltung der Wartungs- und
Inspektionsbedingungen.

Personalqualifikation

Bedienung, Wartung und Inspektion diirfen nur von einem geschulten Kranfiihrer durchgefiihrt
werden.

Montage-, Demontage und Instandsetzungstétigkeiten diirfen nur von ausgebildetem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Arbeiten an elektrischen Ausriistungen des Kranes dirfen nur von einer Elektrofachkraft geman
den elektrotechnischen Regeln vorgenommen werden.

An hydraulischen Einrichtungen darf nur Personal mit speziellen Kenntnissen und Erfahrung in der
Hydraulik arbeiten.

71k_inh.doc
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Besondere Gefahrenstellen

Gefiahrdung der Standsicherheit

Je nach Ausfiihrung des Kranes kénnen sehr unterschiedliche Voraussetzungen fir die
Standsicherheit entstehen. Die Dokumentation “Statische Daten” bzw. Kapitel 2 “Standsicherheit*
ist nur fur die angegebenen Ausfiihrungen gultig. Fur nicht angegebene Ausfiihrungen muss der
Betreiber die statischen Daten im Liebherr-Werk Biberach anfordern.

Quetschgefahr

Quetschgefahr besteht:
im Abstitzbereich des Kranes.
- an offen laufenden Zahnkrénzen.
- im Bereich Drehbihne.
- am gesamten Kran beim Montage- bzw. Aufstellvorgang.
- Im Bereich der Klettereinrichtung.

Alle Quetschgefahr-Bereiche entsprechend absichern oder absperren.

Sind Bedienungs-, Montage-, oder Wartungsarbeiten in einem Kranbereich notwendig der nicht
abgesichert ist, muss eine zweite Person hinzugezogen werden, die bei Gefahr die entsprechende
Bewegung sofort abschaltet.

Gefahren durch elektrische Energie

Schaltschrank stets verschlossen halten. Der Zugang ist nur autorisiertem Personal mit Schliissel
oder Werkzeug erlaubt.

Sind Arbeiten an spannungsfiihrenden Teilen notwendig, ist eine zweite Person hinzuzuziehen, die
notfalls den Hauptschalter ausschaltet.

Gefahren durch schadhafte Seile

Die Verwendung ungeeigneter Seile kann zu schweren Unféllen fihren. Um einen sicheren Betrieb

stellen Sie folgendes sicher:

- Nur Seile verwenden, die den Liebherr-Vorschriften entsprechen.

- Besonders auf die Seilpartien achten, die (ber Seilrolien bzw. Seiltrommeln laufen und im
Bereich von Seilendbefestigungen liegen.

- Beginnende Verénderungen der Seile aufmerksam verfolgen.

Gefahren durch hydraulische Energie

Zu offnende Systemabschnitte und Druckleitungen vor Beginn von Reparaturarbeiten drucklos
machen.

Hydraulik-Schlauchleitungen in angemessenen Zeitabstdnden auswechseln, auch wenn
keine sicherheitsrelevanten Mangel erkennbar sein.

Gefahr der Umweltverschmutzung

Beim sorglosen Umgang mit Schmier- und Betriebsstoffen kénnen Umweltsch&den entstehen.

Beim Wechsel bzw. Nachftillen von Schmier- und Betriebsstoffen mit gréRter Sorgfalt vorgehen.
Schmier- bzw. Betriebsstoffe diirfen nicht in den Boden oder in Gewésser gelangen.

71k_inh.doc Inhallsverzelchms
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Sicherheitshinweise

Blatt 1 von 2
> Unfallgefahr! > richtig!
Verletzungsgefahr !
> ACHTUNG: Spannungsfiihrende
Teile | Arbeiten nur durch Fach- > falsch!
personal ausfiihren lassen !

% >  ACHTUNG: Schwebende Lasten ! > é /‘\\/

® [ ]
> Absturzgefahr !
>> Sicherheitsgurt

anlegen !
| |
y > Quetschgefahr !

> Handschuhe anziehen !

<E > Kontrollieren, iiberpriifen !

@ > Wichtige Information !

> Umweltschutz:
Alte Betriebsmittel, wie Ol,

> Im Servicefall und zur Erhaltung der

Gewihrleistung sollten Sie nur ‘ . P
Originalteile durch autorisiertes ;:t:;,riz:‘e:;ﬁlﬁssugkelt,
Fachpersonal einbauen lassen ! ordnungsgemlﬁls entsorgen |
[ ]
@
A ) > . \ /% > Durchstiegsklappen
Explosionsgefahr | 5 immer schliefen !

R A T S S e T T T T
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Sicherheitshinweise

Blatt 2 von 2
Sicherheitshinweise zur Benutzung des Turmaufstiegs

Bei Turmaufstiegen ohne Riickenschutz gilt:
Grundsitzlich ist die Benutzung des Turmaufstiegs verboten !

Das Aufsteigen am Turmaufstieg ist nur erlaubt fiir Reparaturzwecke und nur durch qualifiziertes
Personal !

Vor dem Aufsteigen Sicherheitsgurt mit Doppelkarabinerhaken anlegen und direkt mit der Leiter
verbinden !

> Aufsteigen verboten !

Absturzgefahr ! Sicherheitsgurt anlegen !

Aufstieg nur fiir Reparaturzwecke.
Aufstieg nur durch qualifiziertes Personal.

71k_inh.doc Inhaltsverzeichnis
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Erkldarung der verwendeten Symbole

sym21.drw

Reihenfolge !

Montage !
(Unterdreher-Krane)

Betrieb !
(Untendreher-Krane)

Schaltstufen !

Richtung !

Bewegung stop !

Drehbar !
Drehrichtung !
Einmalige Umdrehung !

Bremse zu !

Bremse auf!

Zwei- bzw. Vierstrang-
betrieb !

Gewicht !
Last!

Geschwindigkeit !

Gleichgewicht herstellen !
(z.B.: Klettern des Kranes)

\‘\\lx/,
POV

7N

EBRXBEEGCEBRBR Y-

a3

.Leuchtet® |

»JAus*!

Windrichtung !
Windgeschwindigkeit !

Automatik-Steuerung !

Handbetétigung !

Wartungsintervalle !

Olstand kontrollieren !

Fettschmierung !

Reinigen !

Ol- und fettfrei halten !

Drehmomentenschliissel !

Hakenschlissel !

Entliften !

71k_inh.doc
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Terminologie: 71 K

@ Fahrwerk bzw. Abstiitzspindeln
e Spreizholme

O Unterwagen

O zentralballast

© Adapter 3,5 m Drehradius

© Adapter Hinterachse

© Kugeldrehkranz

@ Drehbiihne

e Drehwerk DRW160AZ401

@ Hubwerk Wiw 210LX403 (FU)
@ Schaltschrank

{® Uberlastsicherung

(® Gegenballast

@ Turmunterteil

® Tumstiick

® Turmoberteil

® Ausleger-Halteseil

VAVAYAVAY AVAVAVAVAN AVAVAV A VA SN

32 34 35 3633

® Ausleger-Haltestangen @ Ausl.-Verlangerung auf 45 m
® Hintere Abspannung @ Laufkatze

& Ballastiergehinge @ Lasthaken

@ Fihrerhaus @ Ausleger-Kopfstiick 45°

@ Hilfsantrieb @ Ausleger-Steilstellung 30°
@® Katzfahrwerk KAW130KV005

@ Abspannstiitze |

€ Ausleger-Abspannseil Il

€D Ausleger-Abspannseil Il

&) Ausleger-Abspannseil |

@ Hubseil

@ Ausleger-Anlenkstiick

@ Ausleger-Montageseil

€ Abspannstiitze Il

@ Ausleger-Mittelstiick

&@® Ausleger-Kopfstiick

@ Ausl.-Verlangerung auf 37 m
€ Ausl.-Verlingerung auf 42 m
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Umgebungsbedingungen, Unterbau
Unterlage fur Abstitzspindein

Standsicherheit
Eckdriicke - Ballastierung

Montage
Sicherheitseinrichtungen - Demontage

Bedienung
Bedienungsvorschriften - Unfallverhiitungsvorschriften

Wartung

Ubersicht - Antriebe - Bremsen -
Schraubverbindungen

Seile, Seilrollen, Lasthaken und Seilend-
befestigungen

Seilliste - Einscherungen - Wartung

Elektrische Ausriistung

Wartung - Vorschriften - Anschliisse - Blitzschutz -
EDC - Schaltpléne

Strafentransport

Betriebserlaubnis - Auflagen - Rustzustinde -
Prifliste - Anhangepunkte

Zubehor

O 0006|000

P
Sym22.drw

LIEBHERR WERK BIBERACH GMBH
D-88396 Biberach/Ri, Tel. (07351) 41-0
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Unterbau

Vorbereitung der Gleisanlage..... 1-1
T3 1T=T 3T o T O OO ORIt 1-2
Schienen auf Schwellen verlegen ... e 1-2
Schienen auf Betonstreifenfundament verlegen.............ccviiiiiiiiiiiiiinicnienecenniene 1-3
Schienen auf Stahltradger VEregen .........cccovevevviircriniennienneneniire e 1-4
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Schiene fir FahrendsSChalter ...ttt 1-6
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Vorbereitung der Gleisanlage

Gleisanlage nur auf festgewachsenem, tragféhigen Boden verlegen !
A Vor Verlegen der Gleisanlage, Bodenbelastbarkeit priifen !

Unebenen Boden mit Kies und Sand aufschitten und feststampfen.

1 b 4
a = Boschungswinkel
‘b = Bschungswinkel b = 45°
bei Auflast durch a
Turmdrehkran { {

Grafik1.drw/cgm

Gleisanlage an Baugruben so verlegen,daR eine Uberlastung oder ein Einsturz der
Baugrubenwand bzw. Baugrubenbdschung nicht méglich ist.

Abstand der Gleisanlage zur Baugrube ist abhangig von der Eckkraft des Kranes und von der
Bodenbeschaffenheit (Wassergehalt, Reibung, Scherfestigkeit usw.)

\/J

a = Geriistbreite
b = Sicherheitsabstand 50 cm —
¢ = Kranbereich Belsplel: Kran 42 K
d = Spurweite =

C¥ie-b-—>a—a— | —

H=H| I

le—2d
Grafik2.drw/cgm

Der Sicherheitsabstand beweglicher Kranteile (z.B. Ausleger. Gegenballast) zu Bauten,
Gelandern, Begrenzungslinien von Fahrzeugen mul mindestens 50 cm betragen.

Kann dieser Sicherheitsabstand nicht eingehalten werden, muR der gefahrdete Raum abgesperrt

werden !
A Quetschgefahr !

e ——————————————— e —————————————eeee et TS
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Schienen
Fiir den Turmdrehkran 71 K empfehlen wir lhnen:

Schiene $ 41 Schienenhéhe 138 mm, Schienenkopfbreite 67 mm - oder -
Schiene S 49 Schienenhéhe 149 mm, Schienenkopfbreite 67 mm

- Verwenden Sie nur gleichméRig abgefahrene Schienen !
- Schienenstéfle mit Laschen verschrauben, siehe Blatt 4

Maximale horizontale Belastung der Fahrbahn bzw. Schiene:

1/7 der Eckkréfte langs zur Fahrbahn
1/10 der Eckkrafte quer zur Fahrbahn

Schienen auf Schwellen verlegen

Ein Verlegen der Schienen auf Betonschwellen oder Holzschwellen ist bei dieser
Kran- grée méglich.

- Holzschwellen missen aus gutem Holz bestehen und diirfen nicht gerissen oder verwittert

sein.
Spurweite
e +20% ~ Schiene X"
= Schwellenlénge | Querschnitt
\< min. 16 x 24 cm S41 700 mm
S49 800 mm

- Querschnitt der Schwellen: min. 16 x 24 cm auftretende Krafte kénnen Uber das Schotterbett
ins Erdreich geleitet werden.

- Abstand der Schwellen ,X“ ist abhéngig von der SchienengréRe (siehe Tabelle).

Schwellen die nicht unter beiden Schienen liegen (Teilschwellen) nur verwenden:

- als Zwischenschwelle unter den AuBenschienen bei Kurven,
- wenn es sich um geprifte Schwellen handelt,
- wenn ein Nachweis Uber ihre Tragféahigkeit gefiihrt wurde.

- Fr ausreichende Spurhaltung sorgen ! (siehe Blatt 4 ,Spurstange)

- In Senkungsgebieten, auf frostempfindlichem Boden und bei nachgiebigem Untergrund
mdéglichst keine Betonschwellen einsetzen.

& Gleisanlage muB immer 2 bis 3 m ldnger sein als die Arbeitsstrecke 1

B D T s e e e L T D L B B R o L e T D L S L S T o S T L L T S T Y A S A S M e T S et R e momd
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Schienen auf Betonstreifenfundament verlegen

Schraube
Auflageplatten

= LIEBHERR ===

e
uBu » 2
~ha /
1
NS A
1
1]
Q)
/
Schiene Wertstoff | Zuganker Auflageplatten, Werkstoff min. St 37 nX*
(min) und 8 L B
Schraube
S41 St 70 M 16 15 150 160 700
S 49 St 70 M 16 15 150 160 800

- Schienen mit Stahlplatten auf den Streifenfundamenten befestigen

A Abstand ,, X“ zwischen den einzelnen Stahlplatten nicht tiberschreiten !

- Zuldssige Druckspannung nicht iiberschreiten !

Nennfestigkeit des Betons in N/mm?

15

25

35

45

Zulassige Druckspannung bei
Teilfldchenbelastung in N/mm?

14,7

24,5

32,2

37,8

- Befestigungsplatten der Bundesbahn nicht als Unterlagen verwenden, da diese eine Neigung von 4°
haben. Schienen wiirden schrég zu liegen kommen und Laufflachen der Laufrader wiirden nur auf
einem Punkt des Schienenkopfes aufliegen. Das bedeutet: Hoher Verschleil der Laufrider und

Schienen !

- Streifenfundamente untereinander verbinden. - zur Spureinhaltung ! - und -

Die auftretenden Belastungen entnehmen Sie den Eckkrafttabellen.
- Bei Winterbetrieb, Betonstreifenfundamente frostfrei griinden.

B 03 A TR ST R e R A TR N S w0 T IO S0 000 S A TR 2 A3 S A A e L L L R MR

LRSS

Gleisanlage bzw. Unterbau 1-3

- Kein einseitiges Verschieben eines Fundamentes !
- Die Berechnung der Fundamente erfolgt nach den Regeln der Baustatik fiir Stahibetonteile.
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Schienen auf Stahltrdger verlegen
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1. Breitflanschtrager

2. Schiene

interbetrieb, Betonfundamente

frostfrei griinden !

Bei

3. Schienenverbindung

4. Schienenbefestigung

5. Tréagerverbindung
6. Auflage flr Trager
7. Spurstange

8. Zuganker

Streifenfundament)

(

Auflage fiir Breitflanschtrager ist abhangig von: - Bodenverhaltnissen

- Eckkraft des Kranes

- Grolke des Tragers

- Schotterbettung

Auflagemdglichkeiten:

- einzelne Betonfundamente

- Betonstreifen

- Streifenfundament

Breitflanschtrager und Auflagen berechnen !

A\
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SRS-Krangleisanlagen

Fertigteilbauweise bestehend aus: - geraden Schienenelementen 6,0 m lang
- gebogenen Schienenelementen, jeder Radius méglich
- Spurstangen, Weichen und Kreuzungen

verwendbar bis: 1300 kN Eckkraft

= Prmee oy

) £ ) & S
hepdl [l (onll fiod (il ] fend] fiom
— ':"‘I.' — — T —e T ——— r:: — r'ﬁ 7“' ‘. 7:"'?_{:‘:7?"‘1'&’ o "_7' t.
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SRS_11.drw/ cgm

-

. Betonschwelle

3]

. Schienenbefestigung
. Schiene
. Verbindungslaschen

. Spurstange

Prellbock - Endstlick
. Gleisbettung

3
4
5
6. Prellbock - verschiebbarer Teil
7
8
A

Spurweite

R AR T R e A O T - =
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Gleisendsicherung

Gummipuffer mit _
verschiedenen >
Befestigungshshen <—

Verschiebbarer Teil Z

Endstiick

- An den Gleisenden kréftige, mit den Schienen fest verbundene Endstiicke so anbringen, daR sie zu
den Radkasten den gleichen Abstand aufweisen.

Radkasten-
Beispiel: 42 K

Fahrendschalter
am Radkasten

Auflaufschiene
einstellbar, mit
Klemmschrauben
befestigt.

- Auflaufschiene an beiden Enden der Gleisanlage so setzen, dal der Kran, bei betatigtem
Endschalter etwa 1 m vor den Gleisendsicherungen zum Stehen kommt !

1-6 Gleisanlage bzw. Unterbau 34k_1_1.doc
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Montagetoleranzen fiir Kranfahrbahnen nach VDI-Richtlinie 3576

Fir Baukrane: Toleranzklasse 2 *)
(fur Krane der Beanspruchungsgruppen B1 - B3 nach DIN 15018)

| ¥ t L/ 15mm: A=+ 5mm

Sollspur-

SpurmittenmaB ,L* | max. L=L+A min. Ls=L-A - eermagl | L> 15 mm: A=+ (540,25 (L-15)) mm
L T dabei L (m)
SRS_13_1.dw
2000 2000 B= % 10mm
Lage einer b jedoch darf folgendes StichmaR auf einer Mef3-
§chiene ‘ . r *_‘3 l&nge von 2,0 m nicht tGberschritten werden:
im Grundri} b_% B [p=+ 1,0mm
SRS_13_2.dw
2000 C==£ 10mm

jedoch darf folgendes StichmaB auf einer MeR-

Héhenlage +C !
M . [ o] g0
einer Schiene St < —S0llhdhe f e I&nge von 2,0 m nicht Gberschritten werden:

(Léngsgefille)

c==* 2,0mm
SRS_13_3.drw
- L

Héhenlage der | *D D= £ 1,0% vonlL Far Baustellen-
Schienen .
Susinander ﬁ max. £ 10 mm tun:ldrehkrane. o
(Quergefalle) D=z 2,0% **)

SRS_13_4.dw

. B1
A2 Neigung A1 B1

Neigung der ﬂager 1 ¢ _
Schienen Trager 2 E= 05%
zueinander Y
Schrénkun NeigungA2 B2
( g) A1 igungA2 T

SRS_13_5.dw E= Neigung A1 B1 - Neigung A2 B2

L
| Lage der . { F= £ 1,0% vonlL

Endanschldge F max. 20 mm
zueinander

SRS_13_6.drw

K

Abweichung des
Sgls'uenen-kopfes G G = £ 8 %. der Schienenkopfbreite
der Scheitel- (bei ebener Laufflache)
horizontalen

SRS_13_7.dw

*) entspricht DIN 4132 Februar 1981  **) in DIN 4132 nicht geregelt

R S R A T L S A T S L TS R T T e L R A L oA DA R T D L S SN BT LT AR AN e SR B0 T SOV S T S A A L T 0 DR A

LRI NN
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Montagetoleranzen fiir Kranfahrbahnen nach VDI-Richtlinie 3576

Toleranzklasse 1*) (fur Krane der Beanspruchungsgruppen B4 - B6 nach DIN 15018)

= ——=2

L/ 15mm:A=% 3 mm

SpurmittenmaB ,L* | max. L=L+A min. L=L-A i?:::z::;ﬂ L [L> 15mm: A== (3+0,25 (L-15)) mm
| 1 dabei L (m)
2000 2000 B= + 5mm

Lage einer b +g |iedoch darf folgendes StichmaR auf einer MeR-
Schiene 3 £ 8 ldnge von 2,0 m nicht Giberschritten werden:
im Grundri b T o=+ 1,0mm

000, C= + 10mm
Héhenlage jedoch darf folgendes StichmaR auf einer MeR-

einer Schiene
(Langsgeflle)

|
a/F;*C € sollhghe
\A{'C

l&dnge von 2,0 m nicht Giberschritten werden:
c= %+ 1,0mm

Hohenlage der
Schienen
zueinander
(Quergefille)

D= £ 0,2% vonL
max. = 10 mm

Neigung der
Schienen
zueinander
(Schrénkung)

Neigung A1 B1

NeigungA2 B2

E = Neldung A1 B1 - Neigung A2 B2 B2

E= 05%

Lage der
Endanschlédge
zueinander

F= £ 0,7 % vonL
max. 20 mm

Abweichung
des Schienen-
kopfes aus
der Scheitel-
horizontalen

G = = 8 %o der Schienenkopfbreite
(bei ebener Lauffldche)

*) entspricht DIN 4132 Februar 1981

e e Ay A T R O L S U LR L YA L AT i 2
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Gleisverlegung in der Kurve

4,5 m Spur

Mafe beziehen sich auf Mitte Schienenkopf

Die Kurvenradien kénnen jederzeit
den Platzverhéitnissen entsprechend
vergrofert werden!

Ein groRerer Kurvenradius wirkt sich
auf die Fahreigenschaften und auf die
Laufrader glinstig aus.

Je grofer der Kurvenradius \
desto kleiner der Verschleil} an
den Laufrddem!

€ 4,5m>»

HINWEIS:

seitlichen Anlaufflachen der
Schienenkopfe mit graphithaltigem
Fett eingefettet werden!

! Um die Lebensdauer der Lauf-
! réder zu erhdhen, miissen die
|

angetriebener Radkasten
auf der AuBenseite der Kurve

srsd10.dsf
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Unterlage fur Abstiitzspindeln

® Direkt unter der Abstiitzspindel Hartholz verwenden !

® Zwischen Hartholz und Boden kann Nadelholz verwendet werden !

Eckdriicke und Bodenpressung je nach Kraneinsatz
<= Kapitel 2 "Maximale Eckdriicke stationdr und fahrbar" !

®

Mindestabmessungen !

Stutzholm
.
A Abstitzspindel
Hartholz / Stahlklammern
. /
0

-
:

500

—p 50 ja—
i
\\
\:l
P
§
r— 500 \‘L\

—» 100 j=—
\

I
=
(e}
o
i

Nadelholz

LIEBHERR ——

56kd1_2,drw Unterlage fir Abstitzspindein
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Abstiitzflache

3 ﬂ
. ﬂﬂ ¢
Untergrund fiir 0% ‘, ‘o ’
7 ¢

14
14
Ahstitzspindeln ! ‘; "

[ ﬂ

unterspult?
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Standsicherheit

Drehkreisradius 3,5 m 2,9 und 2,4 m

Auslegerstellung 0°: Maximale Eckdriicke stationdr und fahrbar .............cccconnuennnees. 241
Auslegerausweichstellung 45°: Maximale Eckdriicke stationédr und fahrbar ............ 2-3
Auslegerstellung 30°: Maximale Eckdriicke stationdr und fahrbar .........c..ccccovnnuennnee, 2-5

A Die Eckdriicke enthaiten keinen Eigenlast- und Hublastbeiwert!

Gegenballast
Gegenballast Drehkreisradius 3,5 M .....cccccccvvnciiinnnnenisscnncerccnns 2-7
Gegenballast Drehkreisradius 2,9 m 2-8
Gegenballast Drehkreisradius 2,4 m ........c.coocerresnsscssenssoncsencase . 29
Gegenballastblock A 101.000-418.100 .........ccecceierierrreeriierenestiessressesreeesessreesereesssnnes 2-10

Zentralballast
Zentralballast stationar und fahrbar 0°-Auslegerstellung ....... 213
Zentralballast stationédr und fahrbar 45°-Auslegerstellung ... . 2414
Zentralballast stationdr und fahrbar 30°-Auslegerstellung .........ccoeinncirencsennronne 2415
Zentralballastblock 2,3t A 101.000-418.910 .......ccocvvrirericrnernreicrnneesen e eeeneens 2-16
Zentralballastblock 3,75t A 101.000-418.810.......ccccccecvevvrirrrereeceeceneseeceeeseeneanes 217
Zentralballastblock 5,0 t A 101.000-418.710 ....cooneeeiiiieeeeeeeerereeereeeseresessosnessenes 218
Zentralballastblock 6,25t A 101.000-418.610........cccccoeeiremrevineneeceeenreenereerenneens 219
Erlduterungen zu den deutschen Beton- und Baustahlbezeichnungen ............... 2-20
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Maximale Eckdriicke (in kN) stationdr und fahrbar:

Auslegerstellung: 0°

Drehkreisradius: 3,5 m
Al

LIEBHERR ===x

71K

* Beim Kranaufbau mit 5 Turmstiicken muss die
Lastkurve fiir 2,4 m Drehkreisradius verwendet werden !

us- Kran in Betrieb Kran auBer Betrieb
leger | Turmstiicke 0 1 2 3 4 5* 0 1 2 3 4 5*
max. Eckdruck| 250 260 270 285 295 | 260 1201 130 | 155 | 165 180 200
1,0m
31,0 Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck| 260 270 285 295 310 [ 270 135 145 170 | 185 195 215
37.0m
Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck| 265 275 290 300 315 270 145 155 180 195 205 225
420m
Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck| 260 270 285 295 310 | 265 150 | 165 | 185 | 200 215 230
450m
Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Drehkreisradius: 2,9 m
Aus- Kran in Betrieb Kran aufler Betrieb
leger | Turmstiicke 0 1 2 3 4 | 5*]| 0 1 2 3 4 | 5*
max. Eckdruck] 270 280 285 280 300 280 135 | 150 | 170 185 | 200 215
310m
Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck 280 285 280 300 310 285 155 | 165 | 190 200 | 215 230
370m
Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck|{ 280 285 295 300 315 285 165 | 175 | 200 210 | 225 240
420m
Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 max. Eckdruck| 275 285 295 300 310 285 170 | 185 | 205 220 | 235 250
450 m
Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 ] 0

A\

Die Eckdriicke enthalten keinen Eigenlast- und

Hublastbeiwert !

Vor Beginn der Montage Bodenbelastbarkeit

prifen !

®

* Nur max. Eckdriicke lber Eck ( Stellung 1),

e Ohne Horizontalkraft- und Drehmoment-
angaben.

o Werden unter besonderen Umstanden alle
Eckdriicke benétigt, bitte Riicksprache mit
LIEBHERR GmbH Biberach, Abt. Statik !

Hartholz
—§7 400
2 g
\ ? / / / O Bodenpressung 27,0 N/cm?
g bei Emax = 270 kN
: / / / / >~ (Beispiel: Radius 3,5 m, 37 m Ausleger und
t fam 200 —ode—200 o/ 346 1 Turmstiick)
1000 FuRplatte

71kd-e1.dsf

Eckdriicke 2-1
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Maximale Eckdriicke (in kN) stationar und fahrbar:

Ausleger-Ausweichstellung: 45°

Drehkreisradius: 3,5 m

R A T E e T P e B T T B 0 T S 20 P A YR A O B2 LI EBH Enn AT
prosiieie e

7MMK

>< = nicht moglich !

Aus- Kran in Betrieb Kran auBler Betrieb
| leger | Turmstiicke | 0 1 2 3 | 4 [ X] 0|1 2 | 3|4 |X
i max. Eckdruck|] 260 | 260 | 275 | 285 | 300 160 | 160 | 195 | 210 | 235
31.0m Zentralballast | 0 0 46t| 46t| 7,5t 0 0 46t| 46t| 7,5t
max. Eckdruck| 280 | 280 | 295 | 305 | 320 185 | 185 | 220 | 240 | 265
[ 37.0m Zentralballast [ 0 0 | 46t| 46t| 75t 0 0 | 46t| 46t] 7,5t
| max. Eckdruck] 290 | 290 | 300 | 315 | 325 205 | 205 | 240 | 265 | 300
420m Zentralballast | 0 0 46t| 461]10,0t 0 0 | 46t| 46t(10,0t
| max. Eckdruck| 275 | 275 | 280 | 310 | 330 210 | 210 | 245 | 285 | 320
= 450 m Zentralballast [ 0 0 | 46t]| 46t]|10,0t 0 0 | 46t] 46t[10,0t
Aus- Kran in Betrieb Kran auler Betrieb
leger | Turmstiicke 0 1 2 3 4 [ X 0 1 2 3 4 | X
max. Eckdruck] 275 | 275 | 285 | 290 | 300 180 | 180 | 200 | 220 | 235
31.0m Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck| 290 | 290 | 300 | 310 | 325 205 (205 | 230 | 250 | 280
37.0m Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck| 295 | 295 | 300 | 320 | 330 225 (225 | 250 | 280 | 300
420m Zentralballast | 0 0 0 0 ] 0 0 0 0 0
max. Eckdruck| 280 | 280 | 295 | 320 | 335 230 [ 230 | 255 | 290 | 320
40m I tralbaliast | 0 | o | o | o |46t o | o | o | o |ast

Anordnung Zentralballast, siche Tabelle Seite 2-14.

VAN

Die Eckdriicke enthalten keinen Eigenlast- und

Hublastbeiwert !

Vor Beginn der Montage Bodenbelastbarkeit

priifen |

®

* Nur max. Eckdriicke tiber Eck ( Stellung I),
e Ohne Horizontalkraft- und Drehmoment-
angaben.

« Werden unter besonderen Umsténden alle
Eckdriicke benétigt, bitte Riicksprache mit
LIEBHERR GmbH Biberach, Abt. Statik !

346

Fuplatte

Bodenpressung 28,0 N/cm?
bei Emax = 280 kN

(Beispiel: Radius 3,5 m, 37 m Ausleger und

1 Turmstiick)

71kd-e3.dsf
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Eckdriicke 2-3



Maximale Eckdriicke (in kN) stationédr und fahrbar:

Ausleger-Ausweichstellung: 45°

Drehkreisradius: 2,4 m

ogeserin

T L R (S R R MR N RS R S S SR

71K

Lastkurve
reduziert !

X = nicht méglich !

% Aus- Kran in Betrieb Kran auBer Betrieb

1 leger | Turmsticke | 0 1 2 3 |4 [X[ o 1 2 3 |4 [ X

i max. Eckdruck| 280 | 280 | 290 | 295 | 305 205 | 205 | 230 | 245 | 265

i 31.0m Zentralballast | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

i 570 max. Eckdruck] 295 | 285 | 305 | 320 | 330 235 | 235 | 260 | 285 | 315

] ’ Zentralballast 0 0 0 0 461t 0 0 0 0 46t

| max. Eckdruck| 295 | 255 | 315 | 330 | 340 250 | 250 | 290 | 320 | 355
420m Zentralballast | 0 0 0 | 46t[100t 0 0 0 | 46t[100t

; max. Eckdruck] 285 | 285 | 305 | 325 | 350 255 | 255 | 300 | 340 | 350
450m Zentralballast | 0 0 | 46t]| 75t(125¢ 0 0 |46t]| 75t|125¢

Anordnung Zentralballast, siehe Tabelle Seite 2-14.

A\

Die Eckdriicke enthalten keinen Eigenlast- und

Hublastbeiwert |

Vor Beginn der Montage Bodenbelastbarkeit
priifen !

* Nur max. Eckdriicke Uber Eck ( Stellung I ),

¢ Ohne Horizontalkraft- und Drehmoment-
angaben.

e Werden unter besonderen Umstianden alle
Eckdriicke benétigt, bitte Riicksprache mit
LIEBHERR GmbH Biberach, Abt. Statik !

346

FuBplatte

Bodenpressung 28,0 N/cm?
bei Emax = 280 kN
(Beispiel: Radius 2,4 m, 31 m Ausleger und
1 Turmstiick)

o T TPt T v g o gy T AT e —

B L B e T A b T R S T R S S O AR T . B R L T s T Ay S B PR i L A A Y S S AT e At

2-4 Eckdriicke

71kd-e31.dsf
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Drehkreisradius:

eyl ir oy sy o b Rohs PR o e S I TSRS i e e TN e 3 HSND PRy WA ey ]

Maximale Eckdriicke (in kN) stationar und fahrbar:

Auslegerstellung: 30°

3,5m

71K

>< = nicht méglich !

Aus- Kran in Betrieb Kran auBer Betrieb
leger | Turmsticke | &< 1 2 3 [ X[ X[ >X] 1 2 3 | X | X
i max. Eckdruck| 235 | 250 ? 195 | 230 ?
31,0m
Zentralballast 46t| 75t]| 125t 46t | 7,56t 12,5¢
max. Eckdruck 240 | 255 ? 220 | 255 ?
37.0m
Zentralballast 46t| 75t 12,5t 46t | 75t | 12,5t
max. Eckdruck 240 265 ? 235 | 280 ?
420m
Zentralballast 0 75t | 12,5t 0 75t [ 12,5t
450 max. Eckdruck 240 | 270 | X< 245 | 300 | ><X
,0m
Zentralballast 0 |75t] X 0 |75t ]| X
Drehkreisradius: 2,9 m
Aus- Kran in Betrieb Kran auBer Betrieb
leger | Turmsticke | K | 1 2 3 | X |IX || 1 2 3 | X |X
310 maXx. Eckdruck| 255 250 | 280 215 250 | 270
1,0m
Zentralballast 0 46t| 461t 0 46t 46t
max. Eckdruck 260 | 265 290 240 270 300
370m
Zentralballast 0 0 46t 0 0 46t
4 max. Eckdruck 260 275 | 295 255 290 | 325
20m
Zentralballast 0 0 46t 0 0 461t
max. Eckdruck 260 280 295 265 310 335
0om
45,0 Zentralballast 0 46t | 756t 0 46t |75t

Anordnung Zentralballast, siehe Tabelle Seite 2-15.

A\

Die Eckdriicke enthalten keinen Eigenlast- und

Hublastbeiwert !

Vor Beginn der Montage Bodenbelastbarkeit

priifen !

@

angaben.

¢ Werden unter besonderen Umstanden alle
Eckdriicke bendtigt, bitte Ricksprache mit
LIEBHERR GmbH Biberach, Abt. Statik !

® Nur max. Eckdriicke Uiber Eck ( Stellung 1),
¢ Ohne Horizontalkraft- und Drehmoment-

{
e [/ ]
b fa— 200 ~wla—200—/

346

400

Bodenpressung 24,0 N/cm?
bei Emax = 240 kN

(Beispiel: Radius 3,5 m, 37 m Ausleger und

1 Turmstiick)

FuRplatte

71kd-e2.dsf
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Maximale Eckdriicke (in kN) stationar und fahrbar: 71K

. o Lastkurve

Auslegerstellung: 30 “ @ reduziert |

Drehkreisradius: 2,4 m >< = nicht méglich !
Aus- Kran in Betrieb Kran auler Betrieb

leger | Turmstiicke [ 26 | 1 2 3 X (X 1> |1 2 3 | XXX

max. Eckdruck| 255 | 265 | 280 245 | 270 | 295

31.0m Zentralballast 0 0 0 0 0 0
max. Eckdruck 265 | 270 | 287 270 | 305 | 335

37.0m Zentralballast 0 46t | 7,5t 0 46t | 75t
max. Eckdruck 265 | 285 ? 285 | 335 ?

420 m I entralbaliast 0 |75t |125¢ 0 |75t |125t
max. Eckdruck] 270 | 205 | >< 300 | 355 | X<

45.0m I entralbaliast 0 |100t] X< 0 [100t] X<

Anordnung Zentralballast, siehe Tabelle Seite 2-15.

Hublastbeiwert !

Vor Beginn der Montage Bodenbelastbarkeit
priifen !

2 Die Eckdriicke enthalten keinen Eigenlast- und

@ * Nur max. Eckdriicke iiber Eck ( Stellung I ),

¢ Ohne Horizontalkraft- und Drehmoment-
angaben.

¢ Werden unter besonderen Umstianden alle
Eckdriicke benétigt, bitte Riicksprache mit
LIEBHERR GmbH Biberach, Abt. Statik !

400
(@) Bodenpressung 26,5 N/cm?
bei Emax = 265 kN
(Beispiel: Radius 2,4 m, 37 m Ausleger und
e 1 Turmstiick)
Fuliplatte

2-6 Eckdriicke 71kd-021.dsf
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Gegenballast: Drehkreisradius 3,5 m MK

T m Anzahl | Ballastblock Gewicht
. i 16 | Betonballastplatte 1830 kg
56 mB—+ (A 101.000-418.100)

L N Gegenballast komplett | 29 280 kg

-
[
[

35m

Ballastplatten
(A 101.000-418.100)
N

Blocke ver-
spannen !

v

——

e

=

=re

—

(
\//

( .

b
G
&
»

sl

\s

!

&

Bei Herstellung der Blécke genau auf Fertiggewicht achten !

Gewichtstoleranz: 0% - +4%
Ballastzeichnung und Bewehrung, siehe ab Seite 2-10

: Ballastgewicht unbedingt einhalten !

Blocke vor der Montage nachwiegen !
“Ballastieren", siehe Seite 3-21

©
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71kd_gbd.drw Gegengewicht 2-7
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=== LIEBHERR

Gegenballast: Drehkreisradius 2,9 m MK

? T Anzahl | Ballastblock Gewicht

=+ 20 | Betonballastplatte 1830 kg
570 mE—4 (A 101.000-418.100)
ra)

v : Gegenballast komplett| 36 600 kg

) 36600 kg
20 Ballastplatten

29m (A 101.000-418.100)

Umriisten auf
2,9 m Drehkreis-

radius @
\t\ i

®

| Blocke ver-
W spannen !

Ballastkonsole
A 102.000-415.000

\-‘-‘—; ———1

{ fud

Bei Herstellung der Blécke genau auf Fertiggewicht achten !
Gewichtstoleranz: 0% - +4%
Ballastzeichnung und Bewehrung, siehe ab Seite 2-10

j Ballastgewicht unbedingt einhalten !

@ Blécke vor der Montage nachwiegen !
“Ballastieren”, siche Seite 3-22

RS SESS e T T : BT T = I 2T e T B R S N e
2-8 Gegengewicht 71kd_g51.drw
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Gegenballast: Drehkreisradius 2,4 m ' Lastkurve K

reduziert |
==
Anzahl | Ballastblock Gewicht
5,70 mp= 20 | Betonballastplatte 1830 kg
= (A 101.000-418.100)
A 3 Gegenballast komplett | 36 600 kg
20 Ballastplatten
24m (A 101.000-418.100)

Umristen auf
2,4 m Drehkreis-

®

\ Blocke ver-
spannen !

Bei Herstellung der Blécke genau auf Fertiggewicht achten !
Gewichtstoleranz: 0% - +4%
Ballastzeichnung und Bewehrung, siche ab Seite 2-10

: Ballastgewicht unbedingt einhalten !

@ Bldcke vor der Montage nachwiegen !
"Ballastieren”, siehe Seite 3-22

71kd_gbS.drw Gegengewicht 2-9
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Gegenballastblock:

A 101.000-418.100, Blatt 1 von 3
Ident-Nr.: 9491 116 01 Bewehrung siehe Blatt 3

Gewicht: 1830 kg
bei einer Dichte von 2,4 t/m3

B 25

Gewichtstoleranz 0 bis +4%

1B

o, ¢

0°® ©
ooo.::

80, 4%
]

o O an

s oot

47
€0
0
© °

)
o

°
0 0
Qeo

090

©flo

SL

[J
R}

o5 °
00,

Mafe in cm
alle Kanten 1x45°

o 0
o
° 3

oe
° oooln
o % 9,
0°°3 %
050
)

©%io o

Schnitt A -A
::.;:,zoo

JO
S
0..0
O 0
L]
000
oa
o

o°,
o

s
L6

[24

S'8Z 7€

50

75
A

Halterung

45

I —

9L

3 F— p— J— —_— N o| Q|
- - - - IS
& At

By |

i

20,

5B
-/

%
180
45
A

380

Ansicht B

Y

1
I
/T o

Sid 10.80 WH 01

\ LIEBHERR-Schrift 1 cm tief

<2
] | Al é @
= (¥ %
Zl2 s 3 - @
nie g - =3 ~ I
893 —|3 g
< O« 2 m
) =
-
L
T LT
16
2-10 Gegengewicht 71kd_gb2.drw
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Gegenballastblock: Drehkreisradius 2,4 m, 2,9 m und 3,5 m AL

A 101.000-418.100, Blatt 2 von 3
Ident-Nr.: 9491 116 01 Bewehrung siehe Blatt 3

r

[W' MaRe incm !
'- Pos. 111: Steigbiigel A077.000 -418.112 6
— e - /1
r 40
! gestreckte  RSt37-2 I
Lénge Korrosionsschutz 2.5
8 W1Imm  Gaverz. '
" Fe/Zn25 DIN50961
: 10
ol e i
: Q @ 4
!
== =
LLfR‘ g[
- = — - warm
| gebogen
F Pos. 112: Tragbiigel LS 2080 - 418.114
' 6
, ’\\ Korrasionsschutz
= Galv.Verz.
F Bet vl | FefZn25 DIN50961
R2 | Rund 20 RSt37-2
gestreckte L&nge:
[" 1010 mm
40
56
Pos. 113: Halterung A 101.000 - 418.113
r Rohr 70 x 5.6 mm
8] D Fir die Fertigung gilt:
w0 s alle Kehinshte k‘: soweit nicht gesondert gekennzeichnet
\ * Schweilverfahren: MAGM
Gilte: DIN 8563, Anford klasse (BS u. AK)
) \ l Zusatzwerkstof:  DIN 8550, Gas:80% Ar.u.20% CO,
<
| |
274
g 1 102 102
r : *:
r' Pos. 114: Schild A 101.000 - 418.114
g A101.000-418.100 | ]
gestreckte 09/351BC 1,831 | ]
7 ta_"gg 949111601
F e \ 8.9
R T T L T D o ST G S e L Ed et LA RN ARt oA e A L8 0 S O e e T A AT e o e S S AL R ey
71kd_gbs.drw Gegengewicht 2-11
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Gegenballastblock: Drehkreisradius 2,4 m, 2,9 m und 3,5 m [

A 101.000-418.100, Blatt 3 von 3
Ident-Nr.: 9491 116 01 Bewehrungsplan

3 [ | ] = 22

Beton B 25
BSt 420/500
und 500/550

5y

%
®

Z] Mafle in cm

54
8l—
@ @12x200
6 012x96
| 8

1
&)

35¢

dyzniaty
CQ‘?NNF
-~ |-
g E|
o}
o | ol wlojw &S
oSSl | oo
N | Of v (=]

@12
Gesamtgewicht BSt 420/500 und 500/550 60,0 kg

Gesamtlin

iA 8 K
@oaxgo
El @oﬂxZSé :[
{]
@05x83 @6x108
I__ao__ R, B, 2
d d |
s | [ .

Zz/ﬁ\%i?\ @P

SchnittB -B
oben
Schnitt A - A unten

\ W%

34
_/ \
&
6) (8
-

pe
t |
4
1
3
et

e e e e

2-12 Gegengewicht B 71kd_gb3.drw
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LIEBHERR =====

AN EEIIE Stationar und fahrbar "MK

e LsJ +U§J
Turmstiicke
Ausleger 0 1 2 3 2 5
Drehkreis- 31,0m 0 . 0 0 0 0 0
. g en-
B i . ™ B
42,0m 0 0 0 “oorderlich | 0
450m 0 0 0 0 0 0
Turmstiicke
Ausleger 0 1 2 3 4 5
Drehkreis- 310m 0 F e 0 0 0 0
aius: 37.0m 0 ralba lla (] 0
9 m SL@FPV‘ TR H
42,0m 0 0 0 o-1d€rlich | 0
450m 0 0 0 0 0 0
Ausleger Turmstiicke
9 0 1 2 4 5
Drehkreis- 31,0m 0 . 0 0 0 0
B [mon | o EMalbaliagy oy | o | o
’ 420m 0 0 0 o' Jderiich | 0
450m 0 0 0 0 0 0
Befestigung Leitungstrommel 12,5t (2x6,251) Befest:gunlg Zentralballgs\t
a -~ 10,0t (2x501) \\__ = >
7 ~ 7,5t(2x3751) R0 e ) N
(- d |
(S |
\ ,; t. \
/
L |
;

71kd_zb0.drw Zentralballast 2-13
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L C P EIEE H Stationir und fahrbar (nur erforderiich bei Kran "Autier Betrieb”) 71 K

Turmstiicke >< = nicht méglich !
Ausleger o 1 2 3 2
Drehkreis- 31,0m 0 0 46t(2x23) [46t(2x23) [1.5t(2x3,75)
370m 0 0 46t(2x23) |46t(2x2,3) [7,5t(2x3,75)
42,0m 0 0 46t(2x2,3) |46t (2x2,3) [10,0t(2x5,0)
450m 0 0 46t(2x2,3) |46t (2x2,3) [10,0t (2 x 5,0)
Ausleger Turmstiicke
9 0 1 2 3 4 S5
Drehkreis- 31,0m 0 0 0 0 0
radius: 370m 0 0 0 0 0
42,0m 0 0 0 0 0
450m 0 0 0 0 46t(2x23)
Ausleger Turmstiicke
e 0 1 2 3 2 S5
Drehkreis- 31,0m 0 0 0 0 0
radius:
370m 0 0 0 0 46t(2x2,3)
420m 0 0 0 46t(2x2,3) [10,0t(2x5,0)
450m 0 0 46t(2x2,3) [7,5t(2x3,75)12,5t (2 x 6,25)
Befestigung Leitungstrommel 125t (2x6251) Befestigung Zentralballgs\t
9 N~ B 10,0t (2x501) _ ~ .
. S BZ5 1.5t (2x3751) 8= ~.
(I > 46t (2x231) VKN I
N 1 © RV« SS
4 ! é‘-A (]
Q= ~ . 4 i
[ B \ REEE S [\ |
O S s ,
/ -9
Y \\ / |
7 D & |'

B

2-14  Zentralballast

71kdzb01.drw
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YALLGNEUSEUELS M Stationdr und fahrbar (nur erforderlich bei Kran "AuBter Betrieb™) MK

g o
Ausleqer Turmstiicke >< = nicht méglich !
*° = 1 2 3 < >8<
Drehkreis- 31,0m 46t(2x2,3)|7.5t(2x3,75) [12,5t(2x 6,25)
ai 37,0m 46t(2x23) |15t@x3.75)| ><
420m 0 46t(2x23) ><<
450m 0 7,5t (2 x 3,75) >
Ausleger Turmstiicke
P S 1 2 3 > >83
Drehkreis- 31,0m 0 46t(2x2,3) | 46t(2x2,3)
radius: 37.0m 0 0 461(2x2,3)
2,9 m |
Al 420m 0 0 46t(2x2,3)
450m 0 46t(2x23) | 7,5t(2x3,75)
Ausleger Turmstiicke
et T > 1 2 3 > >s<
Drehkreis- 31.0m 0 0 0
ai 37.0m 0 46t(2x23) | 7,5t(2x3,75)
’ 420m 0 7,5t(2x3,75)[12,5t (2 x 6,25)
450m 0 10,0t(2x50)| ><
i llast
Befestigung Leitungstrommel 125t 2x6251) Befesgqu Zentralbal ast -
n 0 10,0t(2x5010) \\__ = .
« N = 15t (2x3751) B~ ~
( i ~. (1'1;_',’ 46t (2x231) XN\ 3
\‘ X YT — Nl N N '
/ Q) _:_ E"A '
\ O \ LAY i
: \
R )] ;

B B A A B R R L R e o R L B B e TR L A s e S ST ey = e

71kdzb02.drw Zentralballast 2-15




Zentralballastblock 2,3 t:

A 101.000-318.910,
Ident-Nr.: 9491 179 01

Inc e

oYy

"MK

Gewicht: 2,3t V= 23tm*

Beton B 25
BSt 420/500 o
und 500/550 < O
32 o2
o B it
g8 8 2
=g 8 SIS
g = ~N <
[a2]
< 8
|
8 f 000 &
g" Eo L[ § [[&=4
= ;
£8 g
Q
(7]
Git ~ 1
06
[}
P
I
) o -
I_,”‘
1=/
— 3 \@
TR
& | \)
l €EE
[ 9'l
Ol
L | —_
=
- F e
Q

0

1

4

T N

234

ol

Mindestbiegeradien nach DIN 1045 einhalten

Betondeckung 3 cm

Die erforderliche Bewehrung ist

bauseitig vorzunehmen !

MafRe in mm

(&
o)
S
L
7] [
: ]
< I
R P |
i
[+0)
<
i
O
se]
O
N
)
]
Qs
32 5
[11]
]
m [=]
e R
c
£
3]
(/2] ?

05/96 LBC 2.3t

949117901

/914

5 g
Q
Zoldota |~
343 5
E 2
ol
s’ﬁga é
H gl gd
o °
€ g
[
25| & & S
s8d-4 |8
s g
s [492 |2
=
9|
¥ H
b= N -l
a |99 |E
] o
£ (o] |8
~
028
3 3
(-]

(=113

e e e e Y ey

2-16 Zentralballast
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Zentralballastblock 3,75 t: 71K

. A101.000-318.810,
[ IdentNr.: 9491180 01

Gewicht: 3,75t 7V = 23tm® Mindestbiegeradien nach DIN 1045 einhalten
;_ Beton B 25 Betondeckung 3 cm

BSt 420/500 Die erforderliche Bewehrung ist

und 500/550 bauseitig vorzunehmen ! =
; .mg o m*
i . 3 o~
B Mafe in mm 83998 |@
= [ -
[+e] m X
© 2 - 2
| ™ S o Q3N |8
S 8 © Jg9]9Y (2
S ] o E g
P
- S 0 o o S EEERE
= by * = = SN @
o Fw ® . 8 - g
RN p
A 7 i} m mm o Baol [14]
ﬂ 1 3 ~— / 3 < M_J “.m.v
| A...«o.am . N .ﬂm1 » .
i .um so- — _ _ Jﬂmon mLm eru 3o W
c o 2 . Bgg ] £
£ " 5 g 2
Q ] Q _ LOo o |e|wlo]| |O
_ n oL o I - 8
__ T £ _
e S
7} [ :
- NNy
_w, < e ® 8
1. ] =
~
= o%8
[vo]
«® S
_ o
! 3
N
N 2
(&) |
-
™M —
[]
=EI %
(1]

o P w

(Vg

2700

13502

Schnitt B - B 4 ‘

10

=N
i

P —
i [
08S
LTS 5T
.\m
i
s A T L L A L L A B B e R S T A N VI S T £ T U S S R T S T A TN S S S TR ST U S BT I
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Zentralballastblock 5,0 t:

A 101.000-318.710,
Ident-Nr.: 9491 181 01

71K

Gewicht: 50t V= 23tm’

Mindestbiegeradien nach DIN 1045 einhalten
Betondeckung 3 cm

W4l

05/96 L8C 5.0t

949118101

/714

Gewichs
kg

Lénge
einzeln m gesamt m

Lénge

Pos. Stiick

182
142

46,00
2304

092
192

8
10

50
12

0 und 500/550 _ 53

t 421

t

ich:

Gesamtf

0Z5

Beton B 25
BSt 420/500 Die erforderliche Bewehrung ist
und 500/550 bauseitig vorzunehmen !
MaRe in mm
2
- © o
«— m P
o 2 o
™ L 2
= -
= - ~
5 5
A 8o m_ < + <
yd ) ~fotos)
A _ § > —
B 55 IQ NilGE m
£, | d F X
N 1 o )=Vl
-] - w_ N
i =  F
w -g ]
c — .
<
i
- g
, S
t [s0)
Q_ S
- "
-
~N

150

§ &

/713
']~ SchnittB -B g@

('/;\)

2700

068%

(=49
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Erlduterungen zu den deutschen Beton- und Baustahlbezeichnungen

7 Betongiite B25
® Mindestdruckfestigkeit jedes 28-Tage ausgehérteten Probewiirfels (20x20x20cm)
> 25 MN/m? = 250 kg/cm?

o Mittlere Druckfestigkeit der 28-Tage ausgehérteten Probewiirfel
2 30 MN/m? = 300 kg/cm?

e Mindestzementgehalt: 300 bis 400 kg pro m® (abhéngig von Komzusammensetzung und
Betonfeuchtigkeit)

72 Baustahl BSt420 S

Gerippter Betonstahl mit folgenden Eigenschaften:

420 N/mm? Streckgrenze (B, bzw. B,,)
500 N/mm? Zugfestigkeit (8,)
230 N/mm? Dauerschwingfestigkeit

7 Baustahl BSt 500 M

Betonstahimatten aus in L&ngs- und Querrichtung im Punktschweillverfahren zusammengefiigten
Baustdhlen (glatt oder profiliert oder gerippt). Die Stababstinde betragen meistens 15 cm, in
Querrichtung teilweise auch 25 cm.

Stahleigenschaften:

500 N/mm? Streckgrenze
550 N/fmm? Zugfestigkeit
120 N/mm? Dauerschwingfestigkeit
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2-20 Ballastblécke 71kd2_1.doc




R T D e R SR A BT R G £ LA T VRIS R S s LlEBHERR o e 3

[ Montage

Montage
F Sicherheitshinweise bei Montage und Demontage............cccveeu. o 3-0.3
[’ Montage-Checkliste und Montagekurzanleitung...............ccoccniiininininiccneee, 3-04
Vorbereitungen zur MONtAge........ccovviviniiricininiii it 3-1
r AUFGIBISEN ......orvviiiiiiiiitinic b e 3-4
g TranspOrtSICREIUNGEN ENIFEIMEN ...........cocveveeereieieieeesesesesras s esessessssssssssssesssssssssssssasssasns 3-14
Kontrollen vor dem Turmaufstellen ............ccooereoneeeieinieeresnneniesneecesiasssneesetesessssaees 3-15
r TUMM AUISEEIIEN.......coieeeee et re st s e s sse e ste s s reesssbasesenersassonssasessasaseson 3-17
Verbindung: Ausleger-Halteseile..............cccoriviieienieeeceiceeiercceresee s e e e e s naneeas 3-18
Lasthaken und Ausleger in Montagestellung drehen..........cocceeoeivirnvrenceiernnirecreeceeeens 3-21
r Hinterachse und Adapter entfErNen ...t rcseerssree s rererereressesessssseaesesnes 3-22
' Umristen: Drehkreisradius 3,5 mauf 2,4 M ......c.ccoceviieninniecricnnneenecccnneenenens ereeertereaeennnes 3-23
BallaStEren .........eeieeeieeeeieeeeecereecree e ssreessteeesraesre e e s srasesraesesraeese b b e s sesnn e e e e sesaaeerarsenenanee 3-24
Turm aufstellen und mit der Drehbiithne verbolzen.............cooooiiiiceieeeeeee, 3-26
Teleskopflasche mit dem Innenturm verschrauben ............occoceeieviicveniencienneenieecereeereiene 3-28
Turm-Aufstellseile auSDOIZEN ...........co e e rabe e 3-29
F Auslegerverlangerung SIFECKEN .........ccvveerrererierieireecrerereerrre s reresesneeesesseessssssesssessesssssneees 3-30
Katzfahrseil einhdngen und Spannung prifen..............coveviiiininniennienieernescenereesseesseesens 3-32
Katzfahrseile Spannen............coeici e e 3-33
EM Kontrollen vor dem Turm austeleSKOPIEreN .............cooeiivveenrveeerreecrrereenrrreeeessrseersssereennas 3-34
AUSIEgEr BNHEGEIN........coiiiiiiiiitrre ettt e e e st e s e s e e s s rere st e e s sne s s eaaeanneean 3-35
Turm AUSEEIESKOPIEIEN.........coiiieiiieciereec et ree s e s eeee e resresanesanessnesassessessasnsans 3-36
F Turm austeleskopieren und Turm ablasSeN...........ccceciiieiiiiinierci e e eneeesanes 3-37
Automatische TUMMVErTIEGEIUNG ........ooovveeriieieere ettt e e e e se s saer e s s s rnneessenneesonns 3-42
Turmmontageseil und Auslegermontageseil entspannen.........c.cccccccveeriieeniccnincecnniereeennen, 343
Kran von Montage auf Betrieb umstellen ... 3-44
Tragkraftschilder @m AUSIEGET .......c.civcueririieieinirrrc et rcres et eeare e e aesrasesseessnsseens 3-47

Sicherheitseinrichtungen

r SystemKONfIGUIALIoN .........oociiiiii ettt nste s e s sa e bese e s s ba e 3-49
: Endschalter @iNSteIEN ........c.cueiviiiiiiiii ettt e s s eeee e s snae e s e enaeesens 3-50

Display: Beschreibung Sensoren skalieren ...............ccccceeeorveecevieernneecnneennneenseeesssessens 3-58
F Beschreibung: Potentiometer...............co vttt ssrcresies e s seae s esbe s ens 3-59
' Getriebeendschalter: Beispiel fiir Schaltpunkteinstellung............c.co.ooveememeeeereeeeececrcnes 3-59
r\ TragfahigkeitS-KUIVEN ..ot rens 3-61
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Demontage
Kran von ,Betrieb” auf ,Montage” umstellen ............ccoviiiniiii . 3-65
Innenturm entriegeln, einteleskopieren und Ausleger ablassen...........cccocveeiinieeninineen, 3-69
Turm einteleskopieren und Ausleger ablassen................iniiniinininnee e, 3-70
Ausleger-Kopfstiick hOChZIEhen...........couiiviienie i 3-73
AUSIEGET VEITIEGRIN. .....cveniritciircrertite bttt e s st ettt 3-75
Auslegerverlangerung abKIappen ... 3-76
Turm ganz einteleskopieren und Teleskopflasche I6sen............oovveiinininiinininincnnne 3-78
Turm-Aufstellseile einhdngen und verbolzen............coiiiiniinririnienneennr s 3-79
Turm-Aufstellseile 1eicht SPANNEN ...........coevieirerieerereeee e 3-80
Verbindung (Konusbolzen) Drehblhne — Turm [8Sen...........cccouveerieeriiinenecieiecenereiennnene, 3-81
Demontage Ballast ...........c.ccceviiremeimiiiniciiii e e s e 3-82
Adapter anbauen: Drehkeisradius 2,4 m auf 3,5 M .......ccccevvvrvnininicniincnieeen 3-84
Hinterachsadapter und Hinterachse anbauen ..., 3-85
Lasthaken und Ausleger in Transportstellung drehen ... 3-86
Turm in Transportstellung ablasSen.........ccoiiiieciciit e 3-88
VOrderachsSe @NbDAUEN .........cccovciiiciieteeeeeeteree e eer sttt ss e sabss st e s sras s sabssosbasonesssabssonbasannes 3-89
Demontage: AUFGIBISEN .........ccocieiiiciiiiiiinrrcr e 3-90
Vorbereitungen Zum TFanSPOM..........cccviiveiniiiiiieisinn it saeas 3-94

Klettern des Kranes

KIEtErN dES KIANES ...........ucerieiriirie it eree e rcesrreereereeseesesssssesseseseesasesensaesesnesseasasnesnnne 3-96
ADKIEHEM dES KIANES ....ccooveiieeiiieieietteeeeec ettt et s etrr e e e eese s ess s s s s sa s asasssannsnnns 3-108

Umriisten auf:

Ausleger-Steilstellung 30° ..........cereeiieeiccrteererereesrerrereesieeeserssiesessesersssseessssssssnseseneeresanes 3-113
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Sicherheitshinweise bei Montage bzw. Demontage

& o | Montage bzw. Demontage zuldssig bis max:

ca.10 m/s (Windstarke 5)

® Montage bzw. Demontage nur durch qualifiziertes
und geschultes Personal durchfuhren !

® Reihenfolge der Montage- bzw. Demontage-
schritte einhalten !

® Aufenthalt im Montagebereich verboten !

y i
L7,
1%

sich_6d.drw

Sicherheitshinweis 3-0.3



Montage-Checkliste 71 K

Technische Daten fiir den Kranmonteur

Elektrischer AnschluB: Spitzenstrom 39A
Absicherung: 35A
Steckdose: 63 A
Zuleitung: 1x4x6mm?, Gesamtlinge 76 m
Tabelle, siehe Seite 7-8

Aufgleish6hen: mit Teleskopflasche max. 400 min. 250 (Kapitel 9)

Gegenballast: Drehkreisradius 3,5m 16 Blécke x 1,83 t = 29 280 kg
) 2,9m 20 Bldcke x 1,83 t = 36 600 kg
F , 2.4 m 20 Bldcke x 1,83 t = 36 600 kg

Ballastierausladung max.: bei Drehkreisradius 3,5 mund 29 m =5,0m
" " 24m =4,3m

Zentralballast: Abhangig von Auslegerstellung, Auslegeriange und Aufbauhdhe
(ab Seite 2-13)

Katzfahrseilspannung: 1160 mm (Einstellen, siehe Seite 3-32)

Schalterstellung EDC: 8

Verbindung Ausleger-Halteseil - Dehnstab: siehe Seite 3-18 ff

Benétigte Gewichte zur Uberlasteinstellung: bekanntes (gewogenes) Gewicht
mindestens 1,0 t.

Lastkurven: ab Seite 3-61
Traglastschilder am Ausleger: ab Seite 3-47
Tragkréfte und Geschwindigkeiten: ab Seite 4-7

Inspektions- und Wartungsarbeiten vor jeder Montage: ab Seite 5-1

r 71kd_mk1.doc Montage-Checkliste 3-0.4



Montagekurzanleitung

@

Diese Montagekurzanleitung ersetzt nicht die detaillierte Montage- und
Demontage-Beschreibung auf den nachfolgenden Seiten !

Montageschritte: dabei beachten: Seite
1. |Kran in Aufgleis- bzw. Abstltzposition mittig zwischen den Gleisen bzw.
fahren. den Abstitzflachen ! 3-1
2. Gleisanlage bzw. Unterlage fiir die Siehe Kapitel 2 "Standsicherheit"
Abstiitzspindeln prfen. 3-1
3. Bremse schlief3en: Hinterachse und
Drehwerk 3-2
4. Verriegelung Drehbiihne - Unterwagen Lasche entfernen
I6sen 3-2
5. Elektrischen AnschluB herstellen Nur durch Fachpersonal !
Siehe Kapitel 7
6. Seilverlauf, Festpunkte und Einscherung | Siehe Kapitel 6 "Seile"
aller Seile prifen !
7. Kontrollieren: Hub-, Montage-, Katzfahr-
werks- und Hilfsantriebstrommel
richtig aufgespult ?
8. Steuerpult anschlielen 3-3
9. Im Schaltschrank: Schalter "Betrieb -
Montage" auf Stellung "Montage I" 3-3
10. | Hauptschalter einschalten 3-3
11. | Drehrichtung der Motoren kontrollieren! | wenn falsch: Phasen tauschen !
3-3
Nur durch Fachpersonal !
12. | Schalterstellung EDC kontrollieren ! 3-3
13. | Turmaufsteliseile an der Teleskop-
flasche richtig eingehéngt und an der 3-6
Drehbuihne richtig eingebolzt ?
14. | Transportsicherung Turm - Drehbiihne 3-6
l6sen ( 2 Bolzen )
15. | Hubwerk auf "Montage" geschaltet ? 3-6
16. | Turm aufstellen und Aufgleisseile 3-7
einbolzen !
17. | Turm ablassen und Kran anheben. Bodenfreiheit: Vorderachse 2.8
und Turmspitze ? -

71KD_MK1.doc
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18. | Speizholm-Transportsicherungen lI6sen | Anordnung der Radkésten 3-9
beachten !
19. | Speizholme in der Betriebs- Beachten: station&r oder fahrbar 310
stellung verbolzen (Kurvenfahrbar oder Gerade)
20. |Kran auf die Gleisanlage bzw. Abstitz- Exakt absetzen !
flachen absetzen Vor eventueller Korrektur durch 3-11
"Drehen”, Leitungstrommel in die
Betriebstellung ablassen !
21. |Aufgleisseile ausbolzen Spannungslos ? 3-12
22. |Vorderachse ausbolzen Kippgefahr ! 3-13
23. | Schnabellagerungen nach unten 313
klappen oder ausbolzen -
24. |Schienenzangen schliefen (fahrbar)
bzw. Kran horizontal ausrichten 3-13
(stationar)
25. | Transportsicherungen entfernen ! 314
26. |Kontrollen vor dem Turmaufstellen ! 315
27. | Turm aufstellen Einscherung und Verlauf Turm-
montageseil ? 3-17
28. |Lasthaken und Ausleger in Bolzen fest eindrehen |
Montagestellung drehen. 3-21
29. |Laufkatze: Transportsicherung lésen. 3-21
30. | Dehnstab hochziehen und sichern. 3-22
31. | Hinterachse und Adapter entfernen. 3-22
32. |Ballastieren Nur zwischen den Spreizholmen 3-24
Ballastierradius beachten !
33. |Ballastierflasche mit Ballastiergehénge Ballastiergehinge am Ausleger- 3-26
hochfahren Halteseil fixieren
34. | Turm mit der Drehbiihne verbolzen Anschlagschrauben einstellen! 3-27
35. | Teleskopflasche mit dem Innenturm fest 3-28
verschrauben
36. |Innenturm entriegein 3-28
37. | Turm-Aufstellseile an der 3.29
Teleskopflasche aushéngen
38 |Ballastierflasche leicht gegen den A-Bock 3-30
spannen
39. | Auslegerverldngerung entriegeln und 3-30

ausschwenken

Montage-Checkiiste 3-0.6




40. |Auslegerverldngerung strecken und Sichtkontrolle: Rote Klappe am
verbolzen Obergurt 3-31
41. |Katzfahrseil einhéngen und Spannung
priifen 3-32
42. |Arretierungsbolzen im Klinkentrichter
entfernen 3-32
43. |Kontrollen vor dem Turm
austeleskopieren | 3-34
44. |Ausleger entriegeln ! Ballastierflasche gegen den
A-Bock spannen. 3-35
45, | Turm austeleskopieren ! Ausleger-Halteseil darf nicht
spannen ! Leitung ausgehéngt ? 3-36
46. |Ausleger-Halteseil mit Dehnstab Kippsicherung am Dehnstab
verbolzen entfernt ? 3-36
47. |Ausleger ablassen - bis - sich die Abspannstiitze frei
entfalten kann ! 3-37
48. | Turm austeleskopieren - bis - das Anlenkstiick ca. 1 m vom
Turm abhebt | 3-38
49. |Prifen: Ausleger in Windrichtung ? Drehen max. Stufe 1 zuldssig ! 3-39
50. [Ausleger ablassen - bis - Untergurt Anlenkstiick - Mittel-
stiick geschlossen ist ! 3-39
51. | Turm austeleskopieren ! gleichzeitig Mittelstiick ab-
lassen 3-40
52. |Turm verriegeln ! Sichtkontrolle ! 3-42
53. | Turmmontageseil und Ausleger- Abstand 5-10 cm zwischen
montageseil entspannen ! Ballastierflasche und Anschlag ! 3-43
54. |Hubwerk von "Montage" auf "Betrieb" 3-44
umschalten !
55. |Im Schaltschrank auf "Betrieb” schalten 3-44
56. |Am Steuerpult auf "Katzfahren" schalten 3-44
57. |Lasthaken entriegeln und Transport- 3-45
sicherung entfernen ! 3-46
58. |Aufstiegsleiter im Turmunterteil 3-46
einschwenken und fixieren !
59. |Uberlastsicherung bzw. Endschalter- 349
einstellungen liberpriifen |
71KD_MK1.doc
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Vorbereitungen zur Montage

@ Kran in Aufgleisposition bzw. Abstiitzposition fahren !

Gleisanlage bzw. Unterlage fiir Abstiitzspindeln:
@ <Q ¥ Kapitel 1 "Unterbau”

Eckkrifte: = Kapitel 2 "Standsicherheit"

Untergrund fiir
Abstiitzspindeln !

(=25

3
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Vorbereitungen zur Montage

O S/

N

.
——

@ Elektrischer Anschluss ]
= Kapitel 7!

Seilverlauf, Fest-
punkte und Ein-
scherung aller
Seile?

(w== Seite 6-5 ff.)

y
Verriegelung Drehbiihne - Unter- Y
wagen losen! 9 )

Richtig aufgespult?
Hub-, Montage-, Katzfahr-
werks- und Hilfsantriebs-
trommel

R

3-2 Montage « Vorbereitungen 71kd3_47.dsf
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Vorbereitungen zur Montage

Schaltschrank

— LIEBHERR ——

Anschlull am Unter-
wagen (nicht serienmalig)

"""l.!lﬁf“l""!ﬂl
syl BB

== 0T =AY
e

Drehrichtung der Motoren
kontrolljeren!

Phasen tauschen !
Nur durch
Fachpersonal !

Einstellanweisung fur EDC,
I Seite 7-12 !

Schalterstellung EDC

kontrollieren !

<
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Lol T OO
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== LI
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Aufgleisen mit Turmwippsystem
Aufgleis-Schema: Blatt 1 von 2

maximale Aufgleishéhe: 320 mm
minimale Aufgleishéhe: 180 mm

o —

:~"|E‘——‘:—h———_ ...... .il e
SY//‘\\\Y/!:&"/‘IIK-"‘. N e
@Y/

T ——

A —a

| prav:

S~

Turm ablassen und Kran anheben.
Hintere Spreizholme in der Betriebsstellung verbolzen.

%
=R - _.__——;\—-———,;;::nl‘\ ®

=%,

.;:;»i» Z
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max. 320 mmf é
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3-4 Montage * Aufgleisen mit Turmwippsystem 71kd3_72.drw
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Aufgleisen mit Turmwippsystem

Aufgleis-Schema:

Blatt 2 von 2

maximale Aufgleishéhe: 320 mm
minimale Aufgleishéhe: 180 mm

. AN
g/ VSN

Vordere Spreizholme in der Betriebsstellung verbolzen.
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Aufgleisvorgang detailliert, ab Seite 3-6 =X

71kd3_72.drw
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@ Aufgleisen mit Teleskopflasche
siehe ab Seite 9-2 !

Aufgleisen mit Turmwippsystem

@ <(§ O Richtig eingehiingt ?

k-
~t%  verschraubt ?

Halteseile und Verbindungs-
lasche aushidngen ?

9 Turmaufstellseile eingebolzt und
gesichert ?
O Verbindung Turm - Dreh- @

biihne I6sen !

3-6 Montage + Aufgleisen 71kd3_74.drw
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@ Aufgleisen mit Teleskopflasche
siehe ab Seite 9-2 |

Aufgleisen mit Turmwippsystem

@ Turm aufstellen und Aufgleisseile einbolzen

% -

b A

7 _
N e LT
lmﬁ\./f&./“i a—

. ""Io

Aufgleiskonsole
A096.000-413.311

71kd3_91.dsf  09.10.2002 Montage « Aufgleisen 3-7
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Aufgleisen mit Teleskopflasche

Aufgleisen mit Turmwippsystem @ siche ab Seite 9-2 |

@ Turm ablassen und Kran anheben

[Vaval R e L
///;/J/ E;—;«;%m‘ S o e -

i \\\g
] .A o

ll

Schnabellagerung hoch-
klappen oder ausbolzen

3-8 Montage + Aufgleisen 71kd3_31.drw
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@ Aufgleisen mit Teleskopflasche
siehe ab Seite 9-2 !

Aufgleisen mit Turmwippsystem

@ Transportsicherungen losen:

\7\-‘

]

@ Anordung der angetriebenen Radkésten bei:

kurvenfahren

gerader

Schiene

71kd3_126.drw Montage -+ Aufgleisen 3-9
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Aufgleisen mit Turmwippsystem

@ Kran anheben, Spreizholme in der Betriebsstellung verbolzen

=Tk,
Wn\\\?—:‘;‘s.l;- \\\J

=
. ), ?ﬂ:&l

[.,\’VA‘\\

|

===

Verbolzen bei:
stationar fahrbar fahrbar

3-10 Montage + Aufgleisen
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Aufgleisen mit Turmwippsystem

@ Kran auf die Gleisanlage bzw. Abstiitzflaichen absetzen

—

= R RAR o s
4’ ’/}\‘JIZ‘E][‘;‘L\_]_“\![\;.. i\\';/%‘. e -&'é‘%\*é\\vlé\\y@jg\}\\_g

.\i/ﬁ\"{\m =
i NN N

r. = 3

T o =
&»\"‘“ :.i‘“’—/' =%

— @ (&

= absetzen! % %ﬂ
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Aufgleisen mit Turmwippsystem

@ Aufgleisseile ausbolzen

|
1/

=3

) A 13 r/:\‘r .
W o —

(B

3-12 Montage + Aufgleisen
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Aufgleisen

71kd3_36.drw Montage + Aufgleisen 3-13
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Transportsicherungen entfernen

© Halteseile, Verbindungs-
lasche und Ballastierflasche
aushangen ?

/N

LIEBHERR

Beleuchtungs-
einrichtung
entfernen !

ﬂ losen !
=

re— Transportsicherung (rot)
Ausleger-Mittelstiick -
Kopfstiick l6sen !

@ Verbindung Turm - Dreh-
biihne I6sen ! ok

3-14 Montage + Transportsicherungen entfernen 71kd3_37.drw
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Kontrollen vor dem Turmaufstellen ! Blatt 1 von 2

Im Schaltschrank: Auf Montage I ?

Schnabel- //

lagerung f

nach unten ? __ ‘h
Vs

Drehwerksbremse:

Verriegelung
Drehbiihne -
Unterwagen
geldst ?

Montagetrommel:

Kran fahrbar:
Schienenzangen
geschlossen ?

Kran stationar: Unterwagen waagrecht?

Richtig aufgespult ?
Hub-, Montage-, @]
Katzfahrwerks- und } .
Hilfsantriebstrommel _— 5

i

Il
i

ull

Seilverlauf, Festpunkte

und Einscherung aller

Seile ?

( Iz Seileinscherung,

Kapitel 6) H M

71kd3_38.drw Montage + Turm aufstellen 3-15

Transportsicherung
(2 Bolzen) Turm - Drehbiihne
gelost ?
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Kontrollen vor dem Turmaufstellen !

Blatt 2 von 2

Halteseile, Verbindungslasche und
Ballastierflasche ausgehangt ?

Ballastiergehédnge
eingebolzt ?

Distanzhiilse eingebolzt und

alle Auflauffiachen gefettet ? { H

Beleuchtungseinrichtung
entfernt ?

Ausleger - Sicherung gelést ?

\

3-16 Montage « Turm aufstellen
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Turm aufstellen

&)

®

Ausleger-Aufziehseile einbolzen, bzw.

Kranaufbau == nachste Seite !

Ausleger-Halteseile umbolzen entspechend

— =\
W= =

a—._ﬂ.__———‘_A— —\—— . T
[k 2 7
il L7

i R —

%m\ JA\H

Hﬁmak%@\: =
f @@*@;@&;\% h @\%

Montagetrommel richtig

|l

'_-—41
Einscherung ®)
Montageseil ? =

>

\rr\1

9 bis Anschlag
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@ Verbindungen: Ausleger-Halteseile ! mit zusétzlichen nlg
. Turmstiicken ! I
Standard-Version

,,
M

al NI\

30°

"Turm eingefahren” "Turm ausgefahren” T
WO v ‘
“‘-\ 3 i
13,7 m 23,1 m R AVAVAY . | L. JAVAVAVAVA

Seil 0,75 m
AN

\ s _ i
AVAVAVL: 'S L1 \AYAVAVAVAVA®

>

3

AT AT WA AN AN AN

INZ - SZ SN2 O NZT)

N N
Seil 0,75 m > Halteseil 1
| 1233m
Halteseil 3 « 0
2,80m A i

W

Dreieck- 0

Dreieck- Lasche

Lasche
Halteseil 2 §

FRINYIZXD

AWAVIVAVAVAVAY

[PITINFITINIITN T

Halteseil 2 ~}

FAW AN ANWAY VAW A'

4,38 m gH
™ Ausleger- 4,38m
&) Aufzieh- =
P4 seile 5

Verbindung:o Verbindung:e

Ausleger-Aufziehseile
@ einbolzen bei Ausleger-

montage "Turm einge-
fahren" !

3

B T L L T B B T L Y A e D D L i i B e B B A% T S R - ST S s S R D ST R S St 24 S s 0

3-18 Ausleger-Halteseile 71kd3_41.drw ‘#1
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@ Verbindungen: Ausleger-Halteseile !
Ausleger waagrecht stationér und fahrbar ‘ 30°-Steil-

max. B Turmstiicke stellung |

\

\\
\
\\

hAWAYAV. T T

UL

;35,1 m

(

V4

r Seil 0,75 m —|

E" Halteseil 1

12,33 m \

Haltesei|2°\{5

438m

P R NSO

A . -

NZINNZINNINNZTNP

{

> I o I I

N3 | v,

|
|
|

ASN/NN

s

]

KASN/N

K/

<
K

1

AW AWANFAWA

[
Ane

\\!

WAWAWANFAWA'|*

A

PRI TINZTTN I T
TN TN T
YOS JTTNI T

ARG TNATINTIG/T)

AT NN TR )

WWAWAWANFAWA

VANWANWAWVAN VAN
NWAWAWANFAWA'

VTIPS

[/
N
7A
TN
VA
AT

V!

N
N
N

e —————————————————e e ————————————————eeree e —
R e T B e B T B g O B A R e e e e T R ot o e )

r 71k03_42.drw Ausleger-Halteseile  3-19
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@ Verbindungen: Ausleger-Halteseile !

30°-Steilstellung

stationédr und fahrbar:
max. Bl Turmstiicke, max. Hakenh&he 53,2 m

Bei "Turm eingefahren" und
@ "Turm ausgefahren, ohne
Turmstiick” nicht méglich |

®

“AuBler Betrieb"

Zentralballast

erforderlich | -

0¥ Seite 2-15 S

=
Seil 5,2m ~_ |
Halteseil 1 :
12,33 m

e e AW AN ANV AN

[NZ _NISZ N7\t

=2

Halteseil 2 EB

4.3Bm\
4

Zugstangen

ZSN/NNZN]

o [

K

I

NPT TN TTIN I TTY

VANWAW AW ANFAWYA

AT

3-20  Ausleger-Halteseile
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Lasthaken und Ausleger in Montagestellung drehen !

&)

Laufkatze:
Transport-
sicherung
losen !

[s) (152
Katzfahrseil
und Hubseil

aushdngen !

LY

TN

INVARRYY

4

o
-
711

=

7
7‘&\}“

KY.Y-“/

AR

N 3 ‘..“"\ :\\?‘-f.

STNE A
&Y wAR)

71kd3_44.drw Montage -+ Lasthaken und Ausleger in Montagestellung 3-21
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Hinterachse und Adapter komplett mit Ballastierflasche entfernen !

@ Voraussetzung: Hinterachse

ist oben und unten mit dem
Adapter verbolzt !

Hinterachse und Adapter entfernen !

@ Spannungslos durch:
wenig "auf" oder "ab"

T1kd3_45.drw
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Umriisten: Drehkreisradius 3,5 m auf 2,4 m (bzw. 2,9 m)

s

nur zwischen den Spreizholmen !

o @ Umristen auf 2,9 m Dreh-

kreisradius, siehe Seite 2-8 !

71kd3_48.drw Montage + Ballastieren 3-23
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Ballastieren: Drehkreisradius 3,5 m (Ballastplatte A101.000-418.100)

3 A
m nur zwcis:ghen den Sp;izhoql%nen !
B LY g 3

_ Anzahl Ballastblocke:
NZW/\| > 16x 1,83 t - Block

Vo N/ \l})\?\\/\\
: .”‘ A

\} \
s

N\

7\ 2\

15

T+
< m

o s,

ax.50m }b

Mar!y'erung (rot)

P

Endschalter "Turm-
neigung” schaltet ab !
siehe "Endschalter”, 3-53

3-24 Montage + Ballastieren 71kd3_49.drw
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Ballastieren: Drehkreisradius 2,4 m und 2,9 m (Ballastplatte A101.000-418.100)
@ '&‘ "nur zwischen den Spreizholmen !

an
Umriisten auf 2,9 m \m max. 4,3 m &7 ]
Drehkreisradius, /\ bei 2,4 m x é B %
siehe Seite 2-8 ! _Hj Drehkreis- ' ‘ N \%)

radius |

Anzahl Ballastblocke:

2| 2,4 mund 2,9 m Drehkreis-
radius: 20 x 1,83t - Block

W A

o — .3,\0;/ 7 N\

>
bei 2,4 m =max. 4,3 m
bei 2,9 m =max. 5,0 m

Markierung (rot)
ungiltig !

%
Endschalter "Turm-
neigung” auf 4,3 m

Ausladung eingestelit ?
‘#3~ "Endschalter”, 3-53

71kd3_50.drw Montage « Ballastieren 3-25
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Turm aufstellen und mit der Drehbiihne verbolzen

Gehange aushangen, mit Hilfsseil
am Halteseil umschlingen und
Ballastierflasche hochfahren. Nicht
abfahren !
Seillange beachten:

Standard: 0,75 m »
30°-Steilstellung: 5,2 m .

74N

AaavaV

AN
©

ACAVAVAY

Bolzenverbindung ! I]%:’

3-26 Montage * Turm aufstellen
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Turm aufstellen und mit der Drehbiihne verbolzen

LIEBHERR ——

7 4

/ e

TR

Spindel mit Bolzen eindrehen

und festziehen !

g\"‘—:‘?—_‘w;l

® Bolzen eindrehen und fest einziehen !
® Turm-Aufstellseile entspannen !

-—
N3

O

® Kran drehen ! ﬁ

® Bolzen nachziehen und sichemn !

SN
{

Turm gegen seitliches Wandern

sichemn !

Bis Anschlag drehen

™ und sichern !

RN SRS
T
NN

Konusbolzen sichern !

<

Beide Bolzenverbindungen
wdéchentlich
auf festen Sitz liberpriifen!

71kd3_52.drw
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Teleskopflasche mit dem Innenturm verschrauben

@9

Teleskopflasche abfahren !

ey

| 11]

o

X4

L

Teleskopflasche
fihren !

und fest
verschrauben !

e

AR

5

e S e

Innenturm entriegeln !

3-28 Montage -+

Teleskopflasche verschrauben
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Turm-Aufstellseile ausbolzen

Turm aus-
teleskopieren

2

e bis
die Seile ausge-
hangt werden

kénnen

N/

{} Ausbolzen !

Aushangen!

71kd3_54.drw Montage + Turm-Aufstellseile ausbolzen 3-29
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Auslegerverldangerung strecken

@ <(§ © Festpunkte, Seilverlauf und Einscherung ?

° Auslegermontageseil ? (siche Seite 6-7) /@ H M

9 Ballastierflasche gegen den Bock spannen !

B
o

VA

/

AVAN o

TN N7

WARRSVARRIVA

.'-'I-“/A- - /i
F\\

ARV EP AW YR

AT
\- (Y -\

Entriegeln !

o Auslegerverldangerung aus-
schwenken !

s
[
== \f
a
-
H %l
HSs |
el |
b i
rea
25 bl
Ll
) = =
m: = 1))
; g £ Ny -
e /B \y /8 — A
B/ i\
1 :
5
SRR B e e -

3-30 Montage - Ausleger entriegeln
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Auslegerverldngerung strecken

Auslegerverlangerung bis
zum Anschlag fahren und
verbolzen !

@

AVAVAY,

AVAVAY.

T

5 y /a Y /4
RN

el

AVA

P
_;,p
G

AT AYAVAVAVAYAY)
V\/V\/

(A AT -
AN\ AR T

\
) S

ettt ——————————————————— e —————— T ——————————r
e e T R R R e e e R e e e et T
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Katzfahrseil einhdngen und Spannung priifen

Katzfahrseil | einge-
héngt und gesichert ?

e Arretierungsbolzen
entfernen und

9 Katzfahrseil-Spannung priifen !

Vorausetzung: Laufkatze
steht am Puffer an. Katz-
fahrseil Il bleibt gespannt.

Stellung der Seil-
bruchsicherungs-
hebel kontrollieren !

¥

za\\

wenn Laufkatze nicht am
Puffer ansteht -

v -

- und Laufkatze an den

1160 mm

- Umschalten auf Katzfahrwerk

Puffer fahren ! Katzfahrseil
Il mufd gespannt bleiben.

entspricht richtiger
Spannung in Betrieb

Katzfahrseile spannen,
siehe nachfolgende Seite !

3-32 Montage + Katzfahrseil einhdngen
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Katzfahrseile spannen

Katzfahrseil-Spannung zu klein !
d.h.: Durchhang > 1160 mm

Voraussetzung:
o - Laufkatze am Puffer ?

e - Katzfahrseil Il gespannt ?

Katzfahrseile nachspannen
Vorgang:

€@ - umschalten auf Katzfahrwerk

@ - Katzfahrseil | aufspulen bis Durchhang
1160 mm betrégt !

- Katzfahrseil Il auf die Spanntrommel auf-
spulen und spannen bis die Laufkatze am
Puffer abhebt !

e - Spanntrommel sichern und Hebel entfernen !

71kd3_58.drw
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Kontrollen vor dem Turm austeleskopieren

 pe Seilverlauf, Festpunkte
? ’
Richtig aufgespult ? und Einscherung aller @

i
\

f

il

Hub-, Montage-, ‘.‘W
Katzfahrwerks- und Seile ? .
Hilfsantriebstrommel »[,,,” i f (8= Seileinscherung,
qu,' .‘\l Kapitel 6)
Watlia

Innenturm entriegelt ?

— —~— T —/7T
/ \
N~
yd NN
{H Z -
Betriebs-_{1
auflage )
gefettet ? Auslose-
gummi
/ angebaut ?
q
Teleskop- A1
flasche
verschraubt ?
—— — Distanzhiilse eingebolzt und
alle Auflaufflachen gefettet ?
3-34 Montage « Kontrollen vor dem Turm austeleskopieren 71kd3_59.drw
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Ausleger entriegeln

@ <@ o Festpunkte, Seilverlauf und Einscherung ?

® Auslegermontageseil ? (siehe Seite 6-7)@ M

Ballastierflasche
gegen den Bock
spannen !

1

S
et

_________

~—wmc ==

AVAVAVAVAN SN

r

o%

AVANVAN

/NS

ANVAVAVAVAVAVAVAVAVANRNESE— §

ANV

o
5
o

"N
i

i -:-_-_:—_')l :
L 7
RN NI
S Zal

VAVAY.\Y;

i
<SE B
K
IS
:ggi;ﬂ < Entriegeln !
|>‘g S LA
qiSS
IS
qigli g
A [

7 N
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Turm austeleskopieren und Ausleger ablassen

Q ® Seilverlauf, Einscherung ® Seile und Leitung blei-

Der Aufenthalt im Turm bzw.
unter dem Kran (Turm und
Ausleger) ist verboten !

und Lage aller Seile ! ben nirgends héngen !

Ausleger-Halteseil
darf nicht spannen !

AVAYE

R

AW

|

WAl

~
<
<
>
<]
P
<]
g

ki

NS

71kd3_62.drw Montage + Turm austeleskopieren 3-37
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Turm austeleskopieren und Ausleger ahlassen

T s T L L T L S T S T T T e e e e O T T O 102 T T S Sem s s ey

recrriagty

Der Aufenthalt im Turm bzw.

¢ Seilverlauf, Einscherung ® Korrektes Ausklappen
Q und Lage aller Seile | der Abspannstiitzen | unter dem Kran (Turm und ﬁ?
® Seile bleiben nirgends Ausleger) ist verboten | -3

héngen !

/

Turm austeleskopieren
bis das Ausleger-Anlenk-
stiick ca. 1 m vom

Turm abhebt !

T i
g FARMYAN,
[ WL BP0

) 3 /_3 3 __3

L

::1 >

[ \; -
i) <l
B =
=% e =
RIS % 7
oyl )
524 < 4 -
N

)

8

Turm aus-
teleskopieren cl

3-38 Montage « Turm austeleskopieren 71kd3_63.drw
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Ausleger ablassen

<

e Seilverlauf, Einscherung e Korrektes Ausklappen
und Lage aller Seile ! der Abspannstitzen !
® Seile und Leitung bleiben
nirgends hangen !

Der Aufenthalt im Turm bzw.
unter dem Kran (Turm und
Ausleger) ist verboten !

Ausleger in Windrichtung
drehen! Drehen nur mit
der kleinsten Geschwindig-
keit zuladssig !

7

4\
LA
-
K
>

3-.".] |

T A
LS

=) B

‘\'I:’

<

/N

71kd3_64.drw
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Turm austeleskopieren und Ausleger ablassen

® Seilverlauf, Einscherung
und Lage aller Seile !
® Seile und Leitung bleiben
nirgends hangen !

® Korrektes Ausklappen
der Abspannsttzen !

® Montageseil richtig in Ab-
spannstitze eingefiihrt ?

Der Aufenthalt im Turm bzw.
unter dem Kran (Turm und
Ausleger) ist verboten!

g

@ Ausleger in Windrichtung

drehen ! Drehen nur mit
der kleinsten Geschwindig-

keit zuldssig !

N\A/\/ R

0

A
r.\

EEEERNENRSAENES

Montageseil in
Abspannstiitze ?

e Bei Erst-

[:] montage:
N parallel ?
_\—_;] (Seilrolle zum

Katzfahrseil)

3-40 Montage * Turm austeleskopieren
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Turm austeleskopieren und Ausleger ablassen

® Seilverlauf, Einscherung
und Lage aller Seile !

® Seile und Leitung bleiben
nirgends héngen !

® Korrektes Ausklappen
der Abspannstitzen !

® Montageseil richtig in Ab-
spannstitze eingefiihrt ?

Der Aufenthalt im Turm bzw.
unter dem Kran (Turm und
Ausleger) ist verboten !

"Automatische
Turmverriegelung”,
=" Seite 3-42 !

> =l ey 2 T WAVAYA o %
AVAVAVAVAVAVAvava W AVAVAVAVATAS2 o AS
: ===
2 - TS ==
\ T = TN VeSS
AN AT A VAY, Y-
AT SDL

X

P

I

71kd3_66.drw
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Automatische Turmverriegelung

<@ Aufllage
D D kontrol-
N7 |

lieren!

klappe

M i
Ll

=

Verriegelungsr+ DD
haken

Betriebs%fu r
auflage ]

o Q Bei Erstmontage iiberpriifen: A

® Sicherungsklappe schwenkt tiber den Einhénge- Bei Einstell-
bolzen leicht ein und aus ! wenn nicht: Einstellen ! 2 arbeiten !

® Driickt der Auslésegummi die Sicherungsklappe
nach oben ?

® Teleskopierendschalter richtig eingestellt ? Einstellen |

(verhindert zu weites Ausfahren)

Einhange-
bolzen - Schrauben lésen.
- Schiebeteil einstellen
- Schrauben wieder

anziehen.

Sicherungs Ausltse-
gummi

T klappe

3-42 Montage « Automatische Turmverriegelung 71kd3_67.drw
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Turmmontageseil und Auslegermontageseil entspannen

D

Anschlag

N

——v 4

/

ca. 5-10 cm;aaster o .
Auslegermontageseil entspannen

(2]

Turmaufstellseile
einhdngen

Ballastierflasche nicht weiter abfahren !

Hinweis: Siehe Beschreibung "Endschalter,
r) Hilfsantrieb, Seite 3-54

@ Abstand Ballastierflasche - Anschlagca. 5-10cm !

LIEBHERR|

71kd3_68.dmw Montageseil und Hiffsantriebsseil entspannen ~ 3-43



—  LIEBHERR

Kran von "Montage" auf "Betrieb" umstellen

Y
™

ca. 5 mm
2 1/2 Seil @
q—— -

=LA ANYAN |
TN I NZOINAON

———
AT v

4"

i

A VAVAVAVAVAVA'"

3-44 Montage + Kran auf Betrieb umstellen 71kd3_69.drw
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Kran von "Montage" auf "Betrieb" umstellen

Lasthaken entriegeln

whv.wg/

L AVAWAVAWAWAYL TV L5

G

nicht

serienmaRBig ! || _

« Kran auf Betrieb umstellen 3-45

Montage
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0
Abstecken

und sichem !

@ Transportsicherung entfernen

-0

A

HEAAVAIAY I

v,
¥ e 1

17

PN

(Y VATAVAVAVAY,

o & Durchstiegs-
> klappen immer
), schlieen !

Uberlastsicherung einstellen |
£ Handbuch "Display fir K-Krane"

Endschalterfunktionen !
"Endschalter einstellen”
I Seite 3-49 ff.

Bedienungsvorschriften
@ und Bedienung !
=F Kapitel 4

3-46 Montage + Kran auf Betrieb umstellen
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MPGLEPILL

2p-& Jeppyosisebess « ebejuopy

S IR

pvageberet oty

I SN e SR SR i
—

LT IR T T I T L Y TR

T

Wo——

I
. SR AVAVAY. 7= L1 AYAVAVAVAVAVAVAVAVAVA" AVAVAVAVANAVAVAVAVAS -~ O
Drehradius 2,9/3,5m
2/4 Strang : | 6,00t
Drehradius 2,4 ! *
rehradius 2,4 m |
2/4 Strang ! 6,00t 4300t
Steilstellung 30° f By
Drehradius 2,9/ 3,5 m
2-striingig ' 5500
Steilstellung 30° I 7900
Drehradius 2,4 m f
' , 3,00¢
2-stringig feal
! 10348 e
=z 12800 - 3500 —*
= |«+2306 ]
x ]
Sl
(o]
'
l
|
: .. U P ~— 43100
I VAVAVAY. UL 5L ST VAVAVAVAVAVAN SOZ AV Z7AVAVAVAVAVAVAY AVAVAVAVAVAVAVAVAY 4° 4 ,
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Sicherheitseinrichtungen: Systemkonfiguration (SPS) 71K

A - S

Fahrendschalter -FS 30 Q, -FS 31 Q

Senktiefensensor |Z

Uberwachung Getriebeumschaltung -HS 1 Q

0006006

Lastsensor max Last 6000 kg, Stufe 1 (2,5 m/min)

El Last 4200 kg, Stufe 3 (17 m/min)
Last 2600 kg, Stufe 4 (29 m/min)

Vorwarnung max. Last

Lastmomentsensor (max. Lastmoment)
(Vorwarnung 90 %)

mt

Uberwachung Turmneigung -XS 46 Q

Teleskopierendschalter -JS 7 Q

Neigung Auslegeranlenkstiick -XS 44 Q

TTITITIT

Begrenzung des Hilfsantriebs -XS 45 Q, -XS 450 Q

AN AN AW AN VANV

Katzsensor, KAW-Pos. bei Ausweichstellung =5
KAW-Pos. bei Montage

Hilfsantrieb belastet -XS 43 Q

06 666066 ©6

LastmeRachse -HB1N |(f)

T R R e A TR
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Endschalter einstellen (SPS) (Blatt 1 von 7)

=7

Fahrendschalter -FS 30 Q: Typ T2A 067-01/01Y, Ident-Nr. 6060 564 01
-FS 31 Q:

Kontakt

"vorwérts" Betatigung durch
Anschlag an der

Kontakt Gleisanlage.

“riickwérts"

I "Vorbereitung der Gleisanlage”,
Seite 1-6

Senktiefensensor : Typ GP 95-320, Ident-Nr. 635118701

Endabschaltung Endabschaltung Hub "auf" so einstellen, dal der Lasthaken

Hub "auf" ca. 1,2 m unter der Laufkatze zum Stehen kommt.

Vorabschaltung Umschaltung auf Schaltstufe 1 ca. 0,5 m vor Endabschaltung.

Hub "auf" Siehe "Display: skalieren Hubwerk"

Endabschaltung Endabschaltung Hub "ab" so einstellen, dalk der Lasthaken die tiefste
Hub "ab" Stelle der Baustelle erreicht. Auf der Hubtrommel miissen noch

3 Sicherheitswindungen verbleiben.

Vorabschaltung Umschaltung auf Schaltstufe 1 ca. 0,5 m vor Endabschaltung,
Hub "ab" Siehe "Display: skalieren Hubwerk"

G) ® Bei 2/4-strangigem Betrieb, Einstellung in 4-strdangigem Betrieb vornehmen !
® Im Montagefall erfolgt keine Abschaltung !

3-50 Sicherheitseinrichtungen 71kdes02.drw
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Endschalter einstellen (SPS)

=5

Uberwachung Getriebeumschaltung -HS 1 Q:

(Blatt 2 von 7)

Typ TAV1H 336-11Z,

Ident-Nr. 6060 562 01

Betatigung Not-Halt, wenn Getriebe nicht
eindeutig auf "Montage" bzw. "Betrieb".

&)

4-stréngig
arretiert ?
-und -
verbolzt?

=

oder

Kran demontiert !

tI—
‘zs’/@
Einstellen

bis Endschalter
schaltet !

=

(e ©

S~

4

Schaltpunkt

pAnns

PeAAAS
E@
140 mmz5
Endschalter
geschaltet ?

8/

sichern !

71kdes03.drw
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Endschalter einstellen (SPS) (Blatt 3 von 7)

‘ Lastsensor Konstant: Typ LGMU 25T, Ident-Nr. 635114801

=
S A
[ A Z
/ < g
1 Y Z
L |4
e
O G \\\\
@ Konstant Stufe 1 + 2:
Abschaltung Hub "auf" Betatigt:
beim Schalten auf Stufe 2,
il Raitae h:J ab 3 000 kg Last U‘.U ab 6 000 kg Last
(Signalhorn 1 ertént) 5 0B K Lot (Stufe 1)
b ‘ a g lLas
Motorstufe 3:
Reduzierung der Betatigt:
Hubgeschwindigkeit ab 2 100 kg Last ab 4 200 kg Last
von Stufe 3 auf Stufe 2 . k:J (von 45 aufg24 m/min) UGU gLas
und Katzgeschwindigkeit
von Stufe 3 auf Stufe 2 h‘b“ ab 2 150 kg Last
Motorstufe 4:
Reduzierung der Betatigt: U U
Hubgeschwindigkeit ab 1300 kg Last ab 2 600 kg Last
von Stufe 4 auf Stufe 3 h:J (von 60 auf 45 m/min) [ .

ab 1350 kg Last

und Katzgeschwindigkeit
von Stufe 3 auf 2 bl"

Vorwarnung 90%: - Signallampe (orange) leuchtet
- Hubwerk (heben und senken) nur in Stufe 1

3-52 Sicherheitseinrichtungen 71kdes04.drw
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Endschalter einstellen (SPS) (Blatt 4 von 7)

Lastsensor Moment:
Typ LGMU 251, Ident-Nr. 635114801

Momenteniiberlast:
Abschaltung Hub "auf” Betatigt:

und Katze "aufien” bei Verlassen der Lastkurve
(Signalhom 1 ertont)

Momenteniiberlast Vorwarnung 90%

- Signallampe (orange) leuchtet
- Hubwerk (heben und senken) nur in Stufe 1

@ Ohne Moment ist "Katze fahren" bei
der Montage méglich !

@ Uberwachung Turmneigung -XS 46 Q: Typ T4V1H 336-11Z, Ident-Nr. 6060 562 01

@ Drehkreisradius 3,5 m und 2,9m: Einstellen auf 5,0 m Ballastierradius.
Drehkreisradius 2,4: Einstellen auf 4,3 m Ballastierradius.

o Betatigt, wenn Abstand der Ballastierflasche
(Hilfsantrieb) - Drehachse des Kranes > 5,0 m.

a) Abschaltung Hilfsantrieb "heben”, wenn
zugleich Endschalter @ "Hilfsantrieb
belastet” betétigt ist.

b) Abschaltung Montagetrommel "heben" und
"senken", wenn zugleich Endschalter @)
"Hiifsantrieb belastet” betéatigt ist.

€) Verriegelung der Schaltstufen 3 und 4

des Hubwerks.
wird beim .
Anheben betatigt
betatigt
betétigt -sf nicht A,
betétigt
o
>50m <50m
Montagetrommel “heben" und "senken", Ballastieren méglich !
Hilfsantrieb "heben" werden abgeschaltet

——————————————ee e - e ————————————————————————————————
T e T T R T2 00 TV B B Y UL IS LT R o LR, R0 SN ST T Sl S0 P LRI ¥ P TR ISR ILE (o S SRR o D ORI L SR b 2 S ORED St
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Endschalter einstellen (SPS) (Biatt 5 von 7)

@ Teleskopierendschalter -JS 7 Q: Typ T4V1H 336-11Z, Ident-Nr. 6060 562 01

Abschaltung "Montagetrommel heben",
Verhindert zu weites Austeleskopieren des Turmes

Neigung Ausleger-Anlenkstiick -XS 44 Q: Typ T4V1H 336-11Z, Ident-Nr. 6060 562 01
30° Auslegersteilstellung

(57 Nicht betétigt wenn sich Ausleger-Anlenkstiick unter 45° zur
Turmachse befindet und wenn Ausleger waagrecht.

® Abschaltung Hilfsantrieb "heben", wenn zugleich Endschalter-
kontakt "Auslegerteil Il 45° hochgezogen" betatigt (siehe auch @ )

S (Montage).

® Abschaltung Montagetrommel “heben” , wenn zugleich
Endschalterkontakt "Auslegerteil Il 45° hochgezogen”
betatigt (siche auch @ ) (Montage).

-XS44Q | ®* Abschaltung Hilfsantrieb (in Betrieb, 30°-Steilstellung))
* Aktiviert Uberastsicherung fiir 30°-Steilstellung j

® Aktiviert Abschaltung Hubwerk und Katzfahrwerk fiir
30°-Steilstellung "’]

® Uberbriickung "Hub oben” nicht mehr méglich

@ Begrenzung des Hilfsantriebs -XS 45 Q: Typ G 150-300 T02Y, Ident-Nr. 6060 630 01
-XS 450 Q:

Hilfsantrieb
"unten”

Auslegerspitze
45° hochgezogen ¥

Hilfsantrieb "unten” Kontakt betétigt, wenn Ballastierflasche "unten” (jedoch mindestens
3 Sicherheitswindungen auf der Hilfsantriebstrommel). Hilfsantrieb
"senken" schaltet ab. 'ﬂ'
Auisleger spitze Kontakt betatigt, wenn Auslegerspitze 45° zum Ausleger-Anlenkstick
45° hochgezogen hochgezogen ist. 7
- Abschaltung Hilfsantrieb "heben".
- Freigabe Katzfahrwerk wenn @ "Hilfsantrieb belastet” betétigt ist
- Abschaltung Hilfsantrieb "heben", wenn zugleich Endschalter @) 'j
betéatigt ist. (Montage) /
Abspannbock zu - Abschaltung Montagetrommel "heben”, wenn zugleich Endschalter @
Diagonale parallel betatigt ist. (Montage) '“1
entspricht 45°.

e —————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————————. et et et
R Y R L B B D 0 T L R gt DT S A S L L A R P AT T O s A SRS M0 L M SR R M S R TR A e o
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Endschalter einstellen (SPS) (Blatt 6 von 7)

Vorabschaltung
Katze "innen”

Endabschaltung
Katze "innen”

Vorabschaltung
Katze "mitte"

Endabschaltung
"Katze mitte"

Vorabschaltung
Katze "aulBen”

Endabschaltung
Katze "auB3en”

Kalzpositions-
tiberwachung "Betrieb"
(Auslegersteilstellung 45°)

Katzpositions-
{iberwachung "Montage"

@ Katzsensor: Typ GD 95-160 Ident-Nr. 635118601

A T R R A LT T A L S T ey Do L U e T S I T W

71kdes07.drw

- 50 einstellen, dafll die Geschwindigkeitsumschaltung der Laufkatze
ca. 1- 1,5 m vor dem Anschlag erfolgt. (Reduzierung auf Stufe 1),
siehe "Display: skalieren Katzfahrwerk"

- so einstellen, daB die Laufkatze ca. 10 cm vor dem Anschlag
zum Stehen kommt.

- so einstellen, dal die Geschwindigkeitsumschaltung der Laufkatze
ca. 1-1,5 m vor dem Anschlag erfolgt. (Reduzierung auf Stufe 1),
siehe "Display: skalieren Katzfahrwerk"

- so einstellen, daf} die Laufkatze ca. 10 cm vordem Anschlag zum
Stehen kommt.

- so einstellen, daB die Geschwindigkeitsumschaltung der Laufkatze
ca. 1- 1,5 m vor dem Anschlag erfolgt. (Reduzierung auf Stufe 1),
siehe "Display: skalieren Katzfahrwerk”"

- so einstellen, daB die Laufkatze ca. 10 cm vor dem Anschlag
zum Stehen kommt.

- Laufkatze im Anlenkstiickbereich (zwischen Katze "innen" und
Katze "mitte"). Hilfsantrieb "heben" nur méglich, wenn Katze im
Anlenkstuck.

- Abschaltung des Katzfahrwerks und Freigabe der Montage
(ohne Moment ist Katze fahren méglich)

Montage
Betrieb

rot markiert

Sicherheitseinrichtungen
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Endschalter einstellen (SPS) (Biatt 7 von 7)

@ Hilfsantrieb belastet -XS 43 Q: Typ TV3H 015-02Y, Ident-Nr. 6060 880 01

a) Abschaltung Hilfsantrieb "heben", wenn
zugleich Endschalter @ (Turmneigung
> 5,0 m ) betéatigt ist. (Montage)

b) Abschaltung Montagetrommel "heben" und
"senken", wenn zugleich Endschalter @
(Turmneigung > 5,0 m) betatigt ist. (Montage)

c) Abschaltung Katzfahrwerk wenn, "Ausleger-
spitze 45° hochgezogen", nicht betatigt ist.
(Betrieb)

d) Katzfahrwerk nur Stufe 1 und 2 méglich
Katze "mitte" aktiv. (Betrieb)

e) Drehmoment- und Geschwindigkeits-
begrenzung im Drehwerk

f) Hilfshub nur Stufe 1 und 2 méglich.

wird beim @ betétigt @D

Anheben
betatigt

betatigt (g0

nicht @ \Y {
;f betatigt e e

*¥ >50m ¥*<50m

Montagetromme' "heben“ Ballastlereﬂ rTlOglICh ‘
und "senken", Hilfsantrieb
"heben" werden abgeschaltet

*¥ Drehkreisradius 3,5 und 2,9 m: Einstellen auf 5,0 m Ballastierradius
Drehkreisradius 2,4 m: Einstellen auf 4,3 m Ballastierradius

3-56 Sicherheitseinrichtungen T1kdes08.drw
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W ahischalter im S1 (Sicherheitseinrichtungen)

o Betrieb mit horizontalem Ausleger und 30°-Steilstellung

@ In Schalterstellung MontageI sind folgende Steuerungsanderungen
vorhanden:

a) Drehrichtungsdnderung Hubwerksmotor (nur Stufe 1 und 2 maglich)

b) Hilfsantrieb und Montagetrommel nur moéglich wenn Katze in "Katzposition Montage"
c) Senktiefensensor ohne Funktion

d) Uberlastsicherung auch im Senken aktiv

e) Uberbriickung Endschalter Hilfsantrieb "Auslegerspitze 45° hochgezogen"

f) Fremdlufter Hubmotor im Dauerbetrieb

g) Drehwerksmoment wird reduziert.

In Schalterstellung Montage II "Steilstellung 30°" sind folgende Steuerungs-
anderungen vorhanden:

a) Konstantiiberlast max. 300kg ( Umscheren "Hubseil-Festpunkt an der Katze" nicht méglich )
b) Uberbriickung "Katze aufien" mit HS3M nur méglich bei 16 m Senktiefe (Display)

c) Hilfsantrieb gesperrt

71kdes09drw Sicherheitseinrichtungen  3-57
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1.0 DISPLAY fiir K-Krane

1.1 Einstellen der Landessprache

Die Anzeige des DISPLAY's kann jederzeit auf die jeweilige Landessprache umgestellt werden.
Die Umstellung erfolgt Giber die Tastenkombination "Shift + F(1-4)". Das fur die Landessprache
entsprechende Tastenpaar wird gleichzeitig betatigt.

|| __——F1-Taste: "Deutsch"”
hen/ ] T
/=) . /A | F2-Taste: "Englisch”
; —
LIEBHERR V1.1 +F2 F3-Taste: " ésisch”
KFW:25.0m HW: 22.0m F«/ i Franzosisch
LAST: 1.9t DW: 257.5° o 7 ] H . ]
oy F3 F4-Taste: "ltalienisch
Shift Ta{k E0 WO 2-STRANG - > / i t
=3 "F4" optional fiir weitere
F4,
Shit } Gater @ Auslieferungsldnder !

p Die Grundeinstellung der Landessprache ist "Deutsch”. Die nachtrédglich
eingestellte Sprache wird nach Abschalten des Krans auf die Grundeinstellung
J zuriickgesetzt.

1.2 Optionale Erweiterungen

Dipschalter einstellen !\ - Drehwerksensor EIN /AUS
\ i | [ Windsensor EIN/AUS

m | [ [T 10 oFfF

Bt T [T [ _mmon

Die Status-LED's stehen in
Verbindung mit den Dipschaltern.

= %’ MEMORY | O An ihnen ist der Schaltzustand
= ' der einzelnen Schaltervon 1 -7
S ee— = = '\L | | zu erkennen.
L= e
[ | RUN O
TEST
RUN 2 o
- ji 28 <eiamaeeh
) gl 2TcLL25555355
RESET  SEzprollipziERERk
;235%352205555555
soor M- - -2
87654321
SPS-Promodul-F

——————
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1.3 DISPLAY in "Betrieb"

Hubwerk Jeweils aktuelle Drehwerk Taste erhéht einen
Katzfahrwerk Software-Version (Optionall)  einzustellenden Wert.
der SP%

2 Funktionen mit "V*

LIEBHERR ——

Momentan
angehéngte NV l
i C/Ead

Taste verringert einen

Last
\ | A \ N \ einzustellenden Wert.
\ N '-'EBHENB V1.1 —— Auf die nichste Seite
Ausgabe der ~ KFW: 9.0m HW: 16.3m wechseln.
anstehenden LAST: 19t DW: 257.5°—
Fehlermeldungen EO /‘,” 0 4‘57\\RANG “_Biwe'?tlger_\ Cursor
((z.B.: E 150) innerhalb eines
Fehlerauswertung Shif"tv DISPLAY-Bildes.
siehe Elektroplan ! . ~ENTER-Taste zum
: 7 = tbernehmen und
Ausgabe der Zeigt die ausge- speichern von einge-
anstehenden wihlten Strange an. steliten Werten.

Warnmeldungen  (2-Strang / 4-Strang)

Keypad im Schaltschrank:

Nur fiir Servicepersonal !
Skalieren ~ Teachen Schalter nur fir

Hilf e-M enii \ \ Standsicherheitsprobe !
/

Frostwachter O<oﬂo 5 O \m Oﬂr\G.3 @ 0] /
O># /

Betriebsanzeige

Ubertemperatur -

"Betrieb"

LDiagnose | Skalieren

Teachen | Oberlasll

Schalterstellung

® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

1dispi_k.doc 06/01 DISPLAY fir K-Krane 2
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1.4 Steilstellung 30°

@ Die 30° Steilstellung wirkt sich nicht auf die Anzeige im Display aus !

Zu Beachten ist, daB sich die max. Ausladung, durch die Steilstellung
des Auslegers verkiirzt und entsprechend angezeigt wird.

Weitere Informationen zur Steilstellung:

- Siehe auch Seite 6 "Katzfahrwerk AUSSEN".
- Siehe Betriebsanleitung Kapitel 3 "Ausleger-Steilstellung 30°".

1.5 Umscherung U,,U*!

Taster "Uberbriickung Hubendschalter OBEN" nur zum Umscheren verwenden !

Bei Nichtbeachtung stellen sich im Display nicht durchgefiihrte Strang-Umscherungen
ein. Fehlermeldungen (z.B. E150) erscheinen am Display und Kransteuerung schaltet in
Betriebszustand "Stérung".

Fehlerbehebung: Meldung quittieren und Lasthaken, korrekt nach BAL, umscheren.

1.6 Standsicherheitstest

B Der Standsicherheitstest darf nur vom ausgebildeten Servicepersonal durch-
' gefiihrt werden! Vor MiRbrauch wird wegen Umsturzgefahr des Krans gewarnt!

Der Standsicherheitstest wird z.T. Arbeitsbetrieb
von Behérden gefordert und dient zur

Uberpriifung der Standsicherheit des O—r

Kranes. m
@ Standsicherheitstest
Durch das aktivieren des Standsicher- 125%

heitsmodus (125%), kénnen alle Antriebe
des Krans, nur noch in Stufe 1 gefahren
werden.

30 Minuten nach dem Aktivieren des =
Standsicherheitsmodus (125%) Srpictren [ oaclad!
schaltet die Steuerung wieder auf die
aktuelle Lastkurve im Arbeitsbetrieb
zurick.

1displ_k.doc 06/01 DISPLAY fir K-Krane 3
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2.0 Skalieren im 4-Strang-Betrieb

Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden !

A Vor dem Einschalten des Skalierbetriebes ist folgendes zu
beachten:
o Der Kran muB im 4-Strang-Betrieb skaliert werden ! Das Hubseil muB um-
geschert sein und der 4-Strang-Betrieb im DISPLAY angezeigt werden !
Zeigt das Display nicht 4-Strang an, Umschervorgang wiederholen |
Beim Versuch, den Kran bei 2-Strang-Betrieb (Anzeige im Display) zu
skalieren erscheint im Display die Fehlernummer E155 und die Katze kann
nicht nach auBen gefahren werden.

o Die Lastmomentbegrenzung ist nicht aktiv !

o Die Uberwachung der Endschalter (Software-Endschalter), wird auSer
Kraft gesetzt | Das heiflt, die Endschalter sind auer Betrieb !

o Die beim Skalieren gespeicherten Werte fiir Hub- und Katzfahrwerk,
entsprechen spiter den Software-Endschaltern.

o Jeder Antrieb kann nur mit den Stufen 1 und 2 gefahren werden.
o Montageschalter (J1SM) muB in Stellung "Betrieb" (Mitte) stehen.

2.1 Skalierbetrieb einschalten

Normalbetrieb:
Hatp/ 1, Schalter in Stellun "Betrieb"
A /A ( g )
LIEBHERR V1.1 F2 m G.}
KFW: 31.0m HW: 22.0m %
LAST: 19t DW: 257.5°
E0 WO 4-STRANG F%
— V = Inmgmsewknlmm "TaachonlOberfas(l
| Shift F4
L Esta Vor dem Skalieren in 4-Strang-Betrieb
einscheren !

Skalierbetrieb:
(Schalter in Stellung "Skalieren")

KRANTYP F71K S O
00 7/ (AR} \G;' ® ,%{,
shift % lo.w ) Skatioron "Tcachen | Obertast I

Der Skaliervorgang darf nicht abgebrochen oder beendet werden
bevor nicht alle Skalierdaten von "Krantyp einstellen" bis Skalieren
"Lastmoment” eingegeben und gespeichert sind.

1dispi_k.doc 06/01 DISPLAY fir K-Krane 4
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2.2 Skalieren Krantyp

® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden |

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

Mit dem eingestellten Krantyp wird der Drehkreisradius ausgewahit. Im DISPLAY stehen zwei
mégliche Krantypen zur Verfiigung.

-Typ 00 Drehkreisradius 2,4 m.
-Typ 01  Drehkreisradius 2,9 m und 3,5 m.

Der Kran wird werkseitig immer mit dem eingesteliten Krantyp " 00 "

ausgeliefert !

Schlﬁsselschalter in Stellung "Skalieren"

A A m G-a

ar— 125%
KRANT;; F 71K IF}/; .
B0 N\ WO 1"3’! ID‘”““'S"““""‘"’“""""'OWI
| shirt j% Der Cursor wird als diinner Strich,
‘ unterhalb der Zahlenwerte, dargestelit.
P> -Taste so oft betatigen bis der Cursor auf
Position "00", unterhalb der Anzeige "KRANTYP"
steht. Der Cursor unterlegt den Wert 00.
ENTER-Taste driicken.
/| ition "0" wird i i blinkt.
% %! |__— Position 0" wird invers hinterlegt und blin
prpv— p—— F2 Mit den Tasten "A 'V " Krantyp einstellen.
Py
10 |
= Die Taste "A " erhoht den einzustellenden Wert.
EO wo /D Die Taste "V " verringert den einzustellenden
— N
Shift 77 Wert
| Zeater . .
Mit der ENTER-Taste speichern.

Nach dem Speichern des Krantyps, mit der
VWV -Taste auf Skalieren "Katzfahrwerk"
wechseln.
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2.3 Skalieren Katzfahrwerk
® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden |

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine

Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

2.31 Skalieren: Katzfahrwerk "INNEN"

. Das Katzfahrwerk muB immer ohne Last skaliert werden.
° Die ADC-Werte fiir die Totmomentskalierung werden mitgespeichert !

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren".
Laufkatze in MIN. Ausladung fahren,
bis ca. 10 cm vor Anschlagpuffer.

Taste “}" driicken, bis der Cursor auf Positionﬂ,

= neben Anzeige "INNEN" steht.
' Ae r% Der Cursor unterlegt Sensorwert "Katze INNEN".
SKALIEREN KFW e -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert @
AUSSEN, AU Dom wird invers hinterlegt und blinkt.
EO 5.5$mA wo %
] - -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert ©
Shit b |F4 wird nach Position @) tbernommen und
: Eater gespeichert.

Nach dem Speichern mul der zum Sensorwert
"INNEN" gehdrende Zahlenwert in Meter [ m ]
eingegeben werden.

P -Taste driicken !

Cursor wechselt auf Meteranzeige nach rechts.
SKALIEREN KFW Zahlenwerto wird unterlegt.
INNEN : 5.56mA 0.0m
AUSSEN: OmA 0.0m -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert 0
EO 556mA WO wird invers hinterlegt und blinkt.

Mit den Tasten "A V¥ " den MIN-Wert der
Laufkatze (z.B. =3,8 m) eintragen.

-1x "ENTER" driicken! Der eingestellte Katz-Wert
SKALIEREN KFW O wird iibernommen und gespeichert.

INNEN : 5.56mA

AUSSEN: OmA 0.0m Nach dem Speichern des Skalierwertes "Katze
EO 5.56mA WO INNEN", mit der p»> -Taste auf Skalieren "Katze
AUSSEN" wechseln.
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2.3 Skalieren Katzfahrwerk
@ Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

2.32 Skalieren: Katzfahrwerk "AUSSEN"

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren".

: Laufkatze in MAX. Ausladung bis ca. 10 cm vor Anschlagpuffer fahren.
A Bei Krane mit Steilstellung, bis ca. 20 cm vor Umdockstation fahren |

Wegen automatischer Katzabschaltung in Montageposition, Auslegerliange
in Position ® beachten (siehe unten) !

Taste "> “ drticken, bis der Cursor auf Positione,

"7 e F1/ neben Anzeige "AUSSEN" steht.

| e 7 /A Der Cursor unterlegt Sensorwert "Katzposition™
SKALIEREN KFW }Fy |‘
INNEN : 5.56ma/ 3.8m /Y
AUSSEN:  OmA  0.0m - -1x “ENTER" driicken! Der angezeigte Wert o
Eo 5""6\"‘\“ wo /b wird invers hinterlegt und blinkt.

Shift 6 i%m -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert @
wird nach Positione {ibernommen und
gespeichert.

Nach dem Speichern muBl der zum Sensorwert
"AUSSEN" gehérende Zahlenwert in Meter [m]
% eingegeben werden.
SKALIEREN KFW P> -Taste driicken !
. Cursor wechselt auf Meteranzeige nach rechts.
INNEN : 5.56mA  3.8m Zahlenwert@ wird unterlegt.
AUSSEN: 16.98mA 0.0m
EO 16.98mA / WO -1x “ENTER" driicken! Der angezeigte Wert @
\ wird invers hinterlegt und blinkt.
Mit den Tasten " A V¥ " den exakten MAX-
Wert der Laufkatze, in Abhangigkeit des
montierten Auslegers, eintragen.
/
SKALIEREN KFW l -1x "ENTER" = Der eingestelite Katz-Wert @
INNEN : 5.56mA 3.8m wird {lbernommen und gespeichert.
AUSSEN: 16.98mA |
EO 16.98mA WO | Nach dem Speichern des Skalierwertes "Katze
, N AUSSEN", mit der V¥ -Taste auf "Hubwerk"
- - wechseln.
‘ Bei Eingabe der Position ) auf Auslegerizinge mit oder ohne Steilstellung
achten! Ohne Steilstellung: 31,0m /37,0m /42,0m /45,0m
Mit Steilstellung: 30,7m /36,7m /41,7m /44, 7m
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2.4 Skalieren Hubwerk
@ Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden !

@ Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine

Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden |

2.41 Skalieren: Hubwerk "OBEN"

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren".
Lasthaken, bis ca. 0,5 m vor Umscherstation,
nach oben fahren !

Taste “} " driicken, bis der Cursor auf Positionﬂ,

; neben Anzeige "OBEN" steht.

% P F’/A Der Cursor unterlegt Sensorwert "Hub OBEN"
SKALIEREN HW / v -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert (1]
oney. dmd 0om wird invers hinterlegt und blinkt.

E0 7.31mA Wo F% .
_ N\ -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Werte

i Fa, I wird nach Position € tbernommen und

e Eater gespeichert.

Nach dem Speichern muBl der zum Sensorwert
"OBEN" gehdrende Zahlenwert in Meter [ m ]
eingegeben werden.

P -Taste driicken !
Cursor wechselt auf Meteranzeige nach rechts.
Zahlenwert @ wird unterlegt.

SKALIEREN HW

OBEN : 7.31mA 0.0m

UNTEN: OmA 0.0m -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert @
wird invers hinterlegt und blinkt.

EO 731mA WO Mit den Tasten " A W * den MIN-Wert der

Laufkatze (z.B. =0,0 m) eintragen.

-1x "ENTER" drticken! Der eingestellte Hub-Wert

SKALIEREN HW O wird ibernommen und gespeichert.
OBEN : 7.31mA
UNTEN: OmA 0.0m Nach dem S hern des Skal
ach dem Speichern des Skalierwertes
EO 7.31mA wo , “Hubwerk OBEN", mit der P> -Taste auf
/ \] Skalieren "Hubwerk UNTEN" wechseln.
1dispi_kdoc  06/01 DISPLAY fir K-Krane 8
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2.4 Skalieren Hubwerk

Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes

@ Servicepersonal durchgefiihrt werden !
Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

2.42 Skalieren: Hubwerk "UNTEN"

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren".

Laufkatze auf MAX. Ausladung und Lasthaken
auf MAX. Senktiefe fahren !

Bei Kraneinsatz mit Baugrube oder Hanglage:
Lasthaken zur tiefsten Stelle im Drehbereich

des Kranes fahren ! ACHTUNG: 3 Sicherheits-
windungen miissen auf der Hubtrommel sein !

Taste "P>" driicken, bis der Cursor auf Position 9,
Ha, ] neben Anzeige "UNTEN" steht.

Der Cursor unterlegt Sensorwert "Hub UNTEN"

OBEN : 7.31mA 0.0m

UNTEN: mA  0.0m
EO 18.82mA WO F%

AN
/ N\ ~
shift e ‘G A -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert @
= wird nach Positione tibernommen und
gespeichert.

SKALIEREN HW F2 l
%

-1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert 9
wird invers hinterlegt und blinkt.

Nach dem Speichern muB der zum Sensorwert
"UNTEN" gehérende Zahlenwert in Meter [m]
7 eingegeben werden.

SKALIEREN HW P -Taste driicken !

OBEN : 7.31mA 0.0m Cursor wechselt auf Meteranzeige nach rechts.

UNTEN: 18.82mA 0.0m Zahlenwerta wird unteriegt.

EO 18.82mA Wo -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert G
/ wird invers hinterlegt und blinkt.

Mit den Tasten "A V¥ " den MAX-Wert des
Hubwerkes eintragen.

, s

SKALIEREN HW -1x "ENTER" driicken! Der eingestelite Hub-Wert

OBEN : 7.31mA _0.0m © wird iibernommen und gespeichert.

iUNTEN: 18.82mA

EO 18.82mA wWo Nach dem Speichern des Skalierwertes "Hub-

' ; werk UNTEN", mit der ¥ -Taste auf Skalieren
6 "LAST" wechseln.

Beispielwert !
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2.5 Skalieren Last
® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
@ Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine

Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

2.51 Skalieren: Last "MIN"

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren".

Laufkatze in MIN. Ausladung und
Lasthaken in MAX. Senktiefe fahren.

Der Lasthaken darf nicht den Boden

beriihren !
Taste "P»" driicken, bis der Cursor auf Positiono,
7 o neben Anzeige "MIN" steht.
| fEse 7 Der Cursor unterlegt Sensorwert "Last MIN"
siaueRen Ly -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert €
REF : SmA 00t wird invers hinterlegt und blinkt.
EO 4.9:{mA wo
\ -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert 9
9 wird nach Position @) tbernommen und
__ gespeichert.

Nach dem Speichern mul der zum Sensorwert
"Last MIN" gehérende Zahlenwert in Tonnen [t]
eingegeben werden.

P -Taste driicken !
Cursor wechselt auf Tonnenanzeige nach rechts.
‘ Zahlenwert@® wird unterlegt.

SKALIEREN LAST
MIN 4.93mA 00t

REF : OmA 0.0t -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Werta
wird invers hinterlegt und blinkt.

EO 493mA WO Mit den Tasten " A W " den MIN-Wert der

p, Last (z.B. =0,0 t) eintragen.
/ -1x "ENTER" driicken! Der eingestellte Last-Wert

SKALIEREN LAST wird Gbernommen und gespeichert.

MIN 4.93mA

REF : OmA 0.0t Nach dem Speichern des Skali "

ach dem Speichern des Skalierwertes
EO 4.93mA wo “Last MIN", mit der P> -Taste auf
Skalieren "Last REF" wechseln.
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2.5 Skalieren Last

@ Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

Il

«— Waage

2.52 Skalieren: Last "REF"

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren”.

Eine Last mit bekannten Gewicht anhdngen
und vom Boden anheben.

Last > 1000 kg

.B Bei dieser Skalierung ist es wichtig, das Gewicht der angehéngten Last,
H zu kennen. Nur so kann der genaue Zahlenwert der Last [ t] unter "LAST
REF" eingegeben werden.

Es ist generell darauf zu achten, Da die zum Skalieren verwendete Last
das Gewicht 1 Tonne iiberschreitet ! ( Last > 1000kg )

TIP ! Die Hinterachse eines 71K-Krans wiegt ca. 1100 kg. Das genaue Ge-
wicht muB aber jeweils durch eine Waage (Bild) genau ermittelt werden.

Taste "PP" driicken, bis der Cursor auf Positione,
7 e A neben Anzeige "REF", steht.
e 7 Vi Der Cursor unterlegt Sensorwert "MIN.-Last".
SKALIEREN LAST 'sz
MIN : 493mA / 0.0t
REF :  842mA" 0.0t [ -1x "ENTER" druicken! Der angezeigte Wert e
EO 8.12mA WO Fy . . . :
\\ N wird invers hinterlegt und blinkt.
6 /1| -1x "ENTER" drticken! Der angezeigte Wert @
_ wird nach Positione Ubernommen und

gespeichert.
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2.5 Skalieren Last
® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

Skalieren: Last "REF"

Nach dem Speichern mufl der zum
Sensorwert "Last-REF” geh6rende
Zahlenwert in Tonnen [ t ] eingegeben
werden.

Dieser Zahlenwert ist gleich die
bekannte Last in Tonnen [t].

<« Waage

i

Last > 1000 kg

‘3 Bei dieser Skalierung ist es wichtig das Gewicht der angehingten Last
° zu kennen. Nur so kann der genaue Zahlenwert der Last in Tonnen [ t ]
unter "REF" eingegeben werden. (siehe A\ seite 9)

P Taste driicken, bis der Cursor auf Position @),
neben Anzeige "INNEN" steht.

SKALIEREN LAST Der Cursor unterlegt den Zahlenwert. (Positionﬂ)
MIN : 4.93mA 00t
REF : 8.12mA 0.0t

EO 8.12mA /WO

Die bekannte Last wird als Referenzlast "REF" eingegeben !

-1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert €
wird invers hinterlegt und blinkt.

SKALIEREN LAST Mit den Tasten " A W " den Wert der Refer-
MIN : 4.93mA 0.0t enzlast (= 1,8 t) eintragen.
REF 8.12mA 1x "ENTER" driicken! Der eingestelite Last-Wert

) - r ! st-We
EO 8.12mA wo 0 wird Gbernommen und gespeichert.

s o | —

Beispielwert ! Nach dem Speichern des Skalierwertes "Last",
mit der V¥ -Taste auf Skalieren "LASTMOMENT"
wechseln.
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2.6 Skalieren Lastmoment
® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
@ Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

® "REF1" und "REF2" werden intern mit den ADC-Werten fiir das Totmoment
verrechnet. Daher sind die Werte fiir REF1" und "REF2" immer ungleich
der angezeigten Sensorwerte in Position 9

2.61 Skalieren: Lastmoment "REF1"

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren™.

e W |

AN
wooanat

. <5m Lastmoment "REF1" skalieren

- Mit der Skalierlast die Katze
mdglichst weit nach innen
(MIN-Ausladung) fahren.

] e — .
376 v ammviammt 1y

r - - Last auspendeln lassen !
II S/ D> -Taste driicken, bis der Cursor auf Position @,
steht.
SKALIEREN LMT Der Cursor unterlegt den Sensorwert fur das
J REF1 : 58mA 0.0mt Lastmoment "REF1".
REF2 : OmA 0.0mt
F ADC 11/'09mA 8.1mt _ -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert ©

wird invers hinterlegt und blinkt.

/ -1x "ENTER" dricken! Der angezeigte Wert e
' wird nach Position € tbernommen und

SKALIEREN LMT gespeichert.
REF1 :
REF2 : OmA
rm ADC 1" ./09mA 8.\ 1mt
| ) Der angezeigte Wert 0 in [mt] ist der errechnete
‘ e—/ b A Zahlenwert des Lastmomentes "REF1°".
2displ_kdoc G6/01 DISPLAY fir K-Krane 13
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2.6 Skalieren Lastmoment
® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
@ Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

® "REF1" und "REF2" werden intern mit den ADC-Werten fiir das Totmoment
verrechnet. Daher sind die Werte fiir REF1" und “REF2" immer ungleich
der angezeigten Sensorwerte in Position 9

2.61 Skalieren: Lastmoment "REF1"

‘ .

% - L - 4 \ _

s AVAVA'L: L ST A IAYAVAVAVAYAVANZ SW ZAVAVAVAVAVAVAY AVAVATATAVAVAVAVAYA  AVAVAV AW AN AVAVAT AVA~ o= NN
5

™

Lastmoment "REF1" skalieren

!.':!E.!:‘:j
A
(2]
3

\SF, 2 | WV v

L

Nach dem Speichern des Sensorwertes
"REF1", muR der zum Sensorwert gehtrende
Zahlenwert in Metertonnen [ mt ] Gbernommen
und gespeichert werden.

TR

AN

A A A A

S
__

J

AN 7 P> -Taste driicken! Der Cursor wechselt vom
Sensorwert auf die Anzeige der Metertonnen.
SKALIEREN LMT Der Zahlenwert@ wird unterlegt.
MIN : 58mA 0.0mt
REF : OmA 0.0mt Der errechnete Wert @) in [ mt ] setzt sich aus der
am Lasthaken angehéngten Last und dem
ADC 1/1'09mA 8'\1 mt in Position 9 angezeigten Sensorwert zusammen.

> 1

o

-1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert @
wird invers hinterlegt und blinkt.

SKALIEREN LMT
REF1 : 58mA -1x "ENTER" driicken! Der gerechnete Wert €
REF2 : OmA 0.0mt in [ mt ] wird nach Position @ tibernommen

ADC 11.09mA 8 \1 mt l und gespeichert.

AN
0 Nach dem Speichern des Skalierwertes Last-
moment REF1", mit der P -Taste auf Skalieren
"Lastmoment REF2" wechseln.
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2.6 Skalieren Lastmoment

@ Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
@ Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

® "REF1" und "REF2" werden intern mit den ADC-Werten fiir das Totmoment
verrechnet. Daher sind die Werte fiir REF1" und "REF2" immer ungleich
der angezeigten Sensorwerte in Position 9

2.62 Skalieren: Lastmoment "REF2"

- Eine Last > 1000 kg (wie bei REF1/ S.11) aufnehmen.
- Katze, je nach angehéngter Last (Bild), nach auBen fahren.
- Last auspendeln lassen !

ATATAVATATATAYS  ANSWAVAVAN AVAVATATaN snp Y
=/

} STOP !
L__:> sTOP! ©
wenn die Hupe ertént ! ca. 20 cm vor Anschlag !

!!‘

< |

\

M N/

"+ AW AMIAN
ot

VA v A e

i Zurickfahren bis Hupe Spitzenlast LMB
b ausgeht! || < schaltet nicht
i€ RN > schaltet ab !
gor I
AN V4 P> -Taste driicken, bis der Cursor auf Position @,
steht.
SKALIEREN LMT Der Cursor unterlegt den Sensorwert fiir das
REF1 : 58mA 8.1mt Lastmoment "REF2".
REF2 : 4.94m 0.0mt
ADC 1 6/'1 9mA  56.2mt -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert 9
6 N wird invers hinterlegt und blinkt.
P -1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert (2]
’ wird nach Position € tibernommen und
SKALIEREN LMT gespeichert.
REF1 : 58m
REF2 :
ADC 1 6;1 9ImA 5§.2mt
N Der angezeigte Wert Oin [ mt] ist der errechnete
6 0 ¢ Zahlenwert des Lastmomentes "REF2".
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2.6 Skalieren Lastmoment

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

® Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden |

2.62 Skalieren: Lastmoment "REF2"

/ i
STOP!

pd i\
I

Lastmoment "REF2" skalieren

Nach dem Speichern des Sensorwertes,
mul} der Zahlenwert des Lastmomentes in
Metertonnen [ mt ] Gibernommen werden.

SKALIEREN LMT

REF1 : 58mA 8. 1mt
REF2 : 4.94mA _ 0.0mt
ADC 16/.1 9mA / 5Q.2mt

/

o 00

SKALIEREN LMT
REF1 S58mA  8.1mt

REF2 4.94mA |
ADC 16.19mA /'56.2mt

P> -Taste driicken! Der Cursor wechselt vom
Sensorwert auf die Anzeige der Metertonnen.
Der Zahlenwert @ wird unterlegt.

Der errechnete WertQ in [ mt] setzt sich aus der
am Lasthaken angehéngten Last und dem

in Position @ angezeigten Sensorwert zusammen.

-1x "ENTER" driicken! Der angezeigte Wert 6
wird invers hinterlegt und blinkt.

-1x "ENTER" driicken! Der gerechnete Wert &)
in [ mt ] wird nach Positione Ubernommen
und gespeichert.

Nach dem Speichern des Skalierwertes "Last-
moment REF2", mit der W -Taste auf Monitor
"Drehwerk" wechseln.

2disp!_k.doc 06/01
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2.7 Monitor "Drehwerk"

®

@ Einstellungen im Skaliermodus diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden !

® Die in dieser Beschreibung angezeigten Sensorwerte [ mA ] sind keine
Richtwerte und diirfen nur als Beispielwerte betrachtet werden !

Schliisselschalter in Stellung "Skalieren". Mit der ¥ -Taste bis "Monitor DRW" blittern.

Der Monitor "Drehwerk" dient zur Kontrolle der Drehwerksposition und als Hilfsanzeige zur Fehler-
diagnose. Das heilt, mit Hilfe dieser Anzeige kann der Drehwerksensor auf Funktion kontrolliert

werden.

Dieser Wert dient zur
Funktionstberprifung
des Drehwerksensors.

Er mufd sich verandern,
wenn das Drehwerk ge-
fahren wird.

Anzeige der Drehwerks-
geschwindigkeit in [ mA ]

| Shi

2.8 Skalieren beenden

Skalierung beenden:
Schalter in Mittelstellung
"O—r " drehen !

Anzeige Drehwinkel in Grad [ ° ].
Die Skala geht von 0° bis 359,9°.
(0° - 360°)

POS. 6.47TmA

\' 1.23mA

359.9°

t |

Diagnose | Skalieren || Teachen | Uberlast

Das Umschalten auf "Betrieb" schaltet die Steuerung des Krans aus ! Dadurch
kénnen die neuen Skalierdaten, beim Neustart, geladen werden.

Nach dem Einschalten der Steuerung muR die Uberlast iiberpriift werden!

2displ_k.doc  06/01
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3.0 Die Arbeitsbereichsbegrenzung "ABB"

3.1 Aufgaben einer Arbeitsbereichsbegrenzung

Die Arbeitsbereichsbegrenzung (ABB) ist eine Schutzeinrichtung, um den Kranfiihrer im
Schwenkbereich des Krans mit dem Lasthaken oder Ausleger nur einen zugewiesenen
Arbeitsbereich abfahren zu lassen. Vor dem Verlassen des zuléssigen Arbeitsbereich werden die
Antriebe zun&chst in der Geschwindigkeit reduziert und dann schlieBlich zum vélligen Stillstand
gebracht.

Durch das Arbeitsbereichsbegrenzungssystem werden, bei maximal méglichem Arbeitsbereich des
Kranes, Schadden an der Kranausristung und an den umliegenden Geb&uden und Einrichtungen
vermieden, Unfélle verhindert und Menschenleben geschiitzt.

Das Arbeitsbereichsbegrenzungssystem findet z. B. Anwendung, wenn sich innerhalb des
Arbeitsbereiches des Krans Hindernisse befinden (Hochspannungsleitungen, Eisenbahntrassen
oder andere Gebédude), welche auf keinen Fall vom Lasthaken oder Ausleger des Kranes erreicht
werden durfen.

Dieses System ist kein Ersatz fir Urteilsvermégen und Erfahrung des Kranfiihrers. Der
Kranfiihrer wird dadurch nicht der Verantwortung fiir die sichere Bedienung des Kranes
enthoben.

Vor dem Kraneinsatz muf® der Kranflihrer bzw. das Servicepersonal diese Bedienungsanleitung
lesen und verstehen, um sicherzustellen, dall Kranfiihrer bzw. das Servicepersonal die Bedienung
und Grenzen des Systems kennt.

Die in den Displaymasken dieser Bedienungsanleitung angegebenen Werte sind vom Krantyp,
Ausristung und Steuerungsart abhéngig. Deshalb kénnen diese Werte nur als
Orientierungshilfe, fiir den Kranfiihrer bzw. das Servicepersonal, betrachtet werden !

Die einwandfreie Funktion der Arbeitsbereichsbegrenzung hingt von der
@ ordnungsgemifBen téglichen Uberpriifung und der Beachtung der
Bedienungsanweisungen ab, die im Handbuch (siehe 3.6 Uberpriifung vor
vor Arbeitsbeginn) aufgefiihrt werden.
AuBerdem sind die Bestimmungen laut VBG 9 einzuhalten !

A Das ,,Ein-Teachen“ (Anfahren und Abspeichern der Begrenzungs-
A punkte) darf nur durch ausgebildetes Servicepersonal erfolgen.

Vor Inbetriebnahme der ABB, miissen alle Sensoren des Krans
A. skaliert werden !
Siehe DISPLAY-Handbuch, Kapitel 2 ,,Skalieren im 4-Stang-Betrieb*.

.ﬂ Der Teachvorgang darf nicht durch eine Unterbrechung der Stromver-
H sorgung unterbrochen werden !
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3.2 Allgemeines zu Teachen

Das ,,Teachen“ (Anfahren und Abspeichern der Begrenzungspunkte)
. darf nur durch ausgebildetes Servicepersonal erfolgen.

Uber einen Schlisselschalter wird die Zentraleinheit in den Teachbetrieb geschaltet. Danach
stehen zur Programmierung von verbotenen Bereichen drei verschiedene geometrische Figuren
zur Verflgung.

Es besteht die Moglichkeit
- bis zu 9 Polygonziige (10 Punkte)
- 3 Kreissegmente (Je 2 Punkte)
- 1 Viereck (4 Punkte)
festzulegen und Uber eine sehr einfache Weise in einem gefilhrten Dialog zu programmieren. Es

ist auch mdglich diese Begrenzungsfiguren beliebig in einem Arbeitsbereich untereinander zu
kombinieren.

T ¥ v av e aT T e e T avav ar e avaTavever Al Ty
A A AT AT AT AT AT AT AY) T AT AT ATAT, FATATAT AT A | v =

P

Bild 1: Anwendungsbeispiel fir das Litronic- Arbeitsbereichsbegrenzungssystem
(Kombination Viereck, Polygonzug, Kreissegment)
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3.3 Wichtige Hinweise zum Teachen

3.31 Programmieren eines Polygonzuges

Der Polygonzug stellt einen Geradenzug dar, d.h. zwischen mindestens zwei programmierten
(geteachten) Punkten wird eine Gerade gezogen.

Beim Polygonzug ist darauf zu achten, daB der Anfangs- und Endpunkt,
(siehe dazu Bild 14, Punkte PO, P3 und P4, P5), immer bei maximaler Ausladung
gespeichert werden muB, da sonst keine geometrische (geschlossene) Figur
entsteht, also keine vollstindige Begrenzungsfigur erkannt werden kann.

Falsch programmierte Punkte werden von der ABB ignoriert und stehen nach
beendetem Teach-in nicht mehr zur Verfligung.

Der Winkel

A Wenn die Winkeldifferenz zwischen zwei programmierten Punkten

\ grofer als 180 Grad ist, so wird der verbotene Bereich automatisch
in Richtung kleineren Winkelabstand zwischen den beiden aufeinander-
folgenden Punkten gelegt.

Bild 2 zeigt ein Polygonzug, bei dem die Punkte P(0), P(1) und P(2) kleiner als 180 Grad
auseinanderliegen. Der verbotene Bereich wird hier also in Richtung kleiner 180 Grad gelegt.

Teachmode

Bild 2: Beispiel mit einem Polygonzug (Geradenzug)
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Der Winkel

Es diirfen niemals zwei Punkte auf den gleichen Winkel programmiert werden, sonst wird
die programmierte Gerade bis zum Kranmittelpunkt gezogen.

Wie in Bild 3 dargestellt, sind die Punkte P1 und P2 auf demselben Winkel programmiert worden.
Um dies zu verhindern muR eine Winkeldifferenz von mindestens 1 Grad von zwei
aufeinanderfolgenden Punkten eingehalten werden.

Teachmode P3

Bild 3: Unerlaubte Punktepositionen

Uberschneidungen

Bild 4 zeigt, wie man verschiedene Figuren tUberschneidend anordnen kann, um auch sehr
komplexe Baustellenkonfigurationen auszugrenzen.

S0
Teachmode T
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3.32 Programmieren eines Kreissegments

Das Kreissegment benétigt zwei programmierte (geteachte) Punkte, die sich diagonal gegentiber
liegen. Die zwei tibrigen Eckpunkte ergeben sich automatisch.

Wenn die Winkeldifferenz zwischen den zwei programmierten Punkten
H gréRer als 180 Grad ist, so wird der verbotene Bereich automatisch
in Richtung kleineren Winkelabstand zwischen den beiden aufeinander-
folgenden Punkten gelegt.

Bild 5 zeigt ein Kreissegment, wo die beiden Punkte S(0) und S(1) kleiner als 180 Grad
auseinanderliegen. Der verbotene Bereich wird hier also in Richtung kleiner 180 Grad gelegt.

Teachmode

——
R
S

—

Bild 5: Beispiel eines Kreissegments

3.33 Programmieren eines Vierecks

Ein Viereck bendtigt vier programmierte Eckpunkte (V0-V3). Bei der Programmierung des Vierecks
spielt es keine Rolle, von wo aus mit dem ersten programmierten Punkt (V0) begonnen wird.

~ Das Anfahren von Punkt zu Punkt
V2ere V1 darf immer nur in eine Richtung erfolgen !

h J

V3.\' :

« \ Es diirfen sich niemals zwei Geraden
schneiden !

X
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3.4 Die Funktion der ABB

Die Festlegung der Arbeitsbereiche wird beim Einrichten des Krans im teach in-Verfahren
punktweise durchgefiihrt. (teach-in = lernen, durch Anfahren der Punkte)

Die maximal zuldssigen Begrenzungspunkte werden dabei angefahren und die zugehdrigen
Koordinaten der Positionsgeber im Speicher der Zentraleinheit abgespeichert (ge-teach-t). Siehe
Bild 7.

@ Die gespeicherten Daten des ,,teach-in“-Verfahrens sind fiir jede Baustelle
und somit jeden Anwendungsfall frei einstellbar.

‘ Der Kran darf nur dann verbotene Bereiche liberschwenken, wenn sich
° die Katze auBerhalb des verbotenen Bereiches befindet !

Durch die Uberwachung der Bewegungen des Krans lassen sich beispielsweise Arbeitsbereiche
wie in Bild 7 und 8 dargestellt, festlegen und ausgrenzen.

Bild 7: Anwendungsbeispiel

Bild 7 zeigt beispielsweise eine Eisenbahntrasse mit Briicke, wobei die Punkte
PO - P3 und die Punkte P4 - P7 unzulédssige Arbeitspositionen (Trassenverlauf) markieren.
Weiterhin grenzen die Punkte P8 und P9 die Baustelle gegen eine Hochspannungsleitung ab.
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Die Funktion der ABB

Bild 8: Anwendungsbeispiel

Bild 8 zeigt einen Gebaude- oder Hinderniskomplex mit zwei bereits fertigen Bauten. Die Bauten
(S0-S3) und (S4-S5) sind hier Hindernisse, die vom Lasthaken oder Ausleger nicht berlihrt oder
gar beschadigt werden dirfen.

3.5 Die Bedienung der ABB

Die Bedienung der ABB erfolgt Giber das ,DISPLAY fiir K-Krane®, das sich im Schaltschrank des
Kranes befindet. (siehe Bild 9)

Fiir die Bedienuhg der ABB ergeben sich drei Betriebsmodi:

- Skalierbetrieb
- Teachbetrieb
- Arbeitsbetrieb
Im_Skalierbetrieb wird der "Krantyp" eingestellt und der Sensor fir das "Hub- und Katz-

fahrwerk" sowie die Sensoren fir "Last und Lastmoment" skaliert. Das "Drehwerk" kann auf
Drehwinkel und Drehgeschwindigkeit gepriift werden.

Im Teachbetrieb werden, nach dem Skalieren des Krans, die verbotenen Positionen angefahren
und deren Positionswerte in den Zwischenspeicher der Zentraleinheit (bernommen. Der
Teachbetrieb kann nur Uber einen Schllisselschalter eingeschaltet werden.

Im_Arbeitsbetrieb werden die momentanen Positionswerte des Krans ermittelt und mit den
gespeicherten Werten aus dem Teachbetrieb verglichen. N&hert sich der Kran einer solchen
verbotenen Position, so wird automatisch der Bremsvorgang fiir das Drehwerk bzw. Katzfahrwerk
eingeleitet.

Das ,,Teachen“ (Anfahren und Abspeichern der Begrenzungspunkte)
A.. darf nur durch ausgebildetes Servicepersonal erfolgen.
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3.51 Anzeige- und Bedienelement

Pos.2
Help/ | Pos.1 E1/ || |

i LIEBHERR V1.1 - F2/
KFW: 130m HW: 29m @ ¥

| LAST: 0.0t DW: 257.5° = |
EO W o 4STRANG | | F3/ |
. L e - e | / ’ |

' Shift Fa/

Pos.2

Keypad:

Pos.3

Diagnose | Skalieren || Teachen | Uberlast

Anzeige und Bedienelement

Pos. 1 zeigt die vierzeilige Textausgabe des DISPLAY's. Fur die Betriebsarten
Skalierbetrieb, Teachbetrieb und Arbeitsbetrieb werden die nétigen Informationen
in Klartextdarstellung angezeigt. Warnungen bzw. Fehlermeldungen werden stédndig
in der unteren Zeile dargestellt! Das DISPLAY oben, zeigt den Arbeitsbetrieb mit...

- Katzfahrwerk (KFW)

- Hubwerk (HW)

- Drehwerk (DW)

- Lastanzeige (Last)

- Warn- bzw. Fehleranzeige (WO0/E0)
- Strangzahl (2-/4-)

Pos. 2 zeigt die Tasten zur Bedienung des DISPLAY's. Diese Funktionstasten dienen
zum Einstellen und Abspeichern der Skalierdaten bzw Teachdaten, zum Quittieren
von behobenen Stérungen und zum Blattern in den jeweiligen Betriebsmodi.

Pos. 3 zeigt den Schalter in Stellung "Arbeitsbetrieb”. Mit einer Linksdrehung wird der
"Teachbetrieb ®) " eingeschaltet.
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3.52 Funktionstasten des DISPLAY's

Taste |Teachbetrieb

F1, Al | Doppelfunktion A"
’ Wert erhdhen / Eine Seite zuriickblattern

F2 Doppelfunktion "V
Vi |wert verringern / Auf ndchste Seite bléttern

> Im Teachbetrieb keine Funktion

% ENTER: Eingegebene Werte abspeichern

.'l:-l'elp
' Esc Im Teachbetrieb keine Funktion

| Shift] [shift + F(1-4): Umstellung der Landessprache
! ¥ (Siehe Seite 1)

3.6 Uberpriifung vor Arbeitsbeginn

Vor Arbeitsbeginn miiBen folgende Punkte iiberpriift werden:

1.

Prifen Sie, ob die Anzeige der Ausladung mit der tatsschlichen Ausladung (bereinstimmt.
Fahren Sie dabei die Katze bei leerem Haken von minimaler bis maximaler Ausladung.

Prifen Sie, ob die Drehwinkelpositionen des Drehwerkes (Referenzpunkte festlegen) noch
mit der Drehwinkelposition der Anzeige Ubereinstimmt. Schwenken Sie dabei zu den
festgelegten Referenzpunkten.

Prifen Sie den ausgegrenzten Bereich durch vorsichtiges Herantasten an die
Grenzpositionen sowohl beim Schwenken als auch die maximal zuldssigen Katzpositionen
wenn der Ausleger steht.

Dabei sollte im Grenzbereich, der Bereich zwischen der Arbeitszone und der verbotenen
Zone, auf korrektes Abschalten der Antriebe und zuletzt auf das Einfallen der
Drehwerksbremse geachtet werden.

Das Gerat darf nicht ldnger als 24 Stunden ununterbrochen eingeschaltet sein, da einige
Selbsttests nur beim Einschalten ausgefihrt werden.

' Einstellarbeiten durch entsprechend ausgebildetes Fachpersonal sind

erforderlich, wenn der Drehwinkel eine Abweichung von mehr als +1°Grad
aufweist oder die angezeigte Katzposition um mehr als + 0.2m von der
tatsdchlichen Katzposition abweicht.
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3.7 Der Teachbetrieb

Bei ordnungsgemiRer Einstellung arbeitet die ABB automatisch. Daher muf}
@ der Kranfiihrer mit der Arbeitsweise des Systems véllig vertraut sein. Auerdem

miissen von ihm alle Uberpriifungen (Kap. 3.5) vor Arbeitsbeginn gewissenhaft
vorgenommen werden !

Um in den Teachbetrieb zu gelangen, muBl der Skaliervorgang abgeschlossen sein !
3.71 Teachbetrieb einschalten

Nach dem Skalieren kann der Teachbetrieb (Teach-in) eingeschaltet werden. Hierzu dient das
Keypad im Schaltschrank S1. Schaiter auf Stellung ,,n’w Teachen" drehen. Der Teachbetrieb ist

aktiv ! O
Teachbetrieb | >® Q)

Teachen | Uberlast

' e Das , Teachen“ (Anfahren und Abspeichern der Begrenzungspunkte)
A darf nur durch ausgebildetes Servicepersonal erfolgen !

e Das Teach-in wird generell ohne Last am Haken durchgefiihrt |

3.72 Teachdaten léschen

Nach dem Umschalten, in den Teachbetrieb, erscheint die Abfrage "LOESCHEN". Hier kénnen die
eingegebenen Begrenzungsfiguren wieder geldscht werden.

— i Meniiauswahl:

AN Beispiel:

Keissegmente - LOESCHEN S0-S5=1 // — | 2" gewahit = [6scht
. _ - alle 4 Begrenzungs-

Viereck LOESCHEN V0-V3 = 2 punkte des Vierecks.
Polygonziige - LOESCHEN P0-P9=3

, LOESCHEN ALLE =4 0 “\\ Cursor / Eingabefeld

¥ (Default = 0)

Displaymaske "LOESCHEN" mit der Y -Taste iiberspringen, oder...

Vorgang: 1x ENTER -Taste driicken.
Der Cursor wird invers hinterlegt "§1] " und blinkt.
Der Cursor ist zur Eingabe bereit.

Mit den Tasten " AW " Menipunkt (1,2,3 oder 4) auswahlen.

Die Taste "A " erhoht den einzustellenden Wert.
Die Taste "W " verringert den einzustellenden Wert.

1x ENTER -Taste driicken.
Der gewéhlte Mentipunkt wird ibernommen und ausgefiihrt.

V¥ -Taste driicken. Displaymaske wechselt auf Begrenzungspunkt "S0"
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3.73 Teachen der Begrenzungsfiguren

Mit dem DISPLAY fir K-Krane kénnen verschiedene Begrenzungsfiguren programmiert (ge-teacht)
werden. Das sind:

- 3 Kreissegmente mitje 2 Begrenzungspunkten S0 - S5 (= 6 Teachpunkte)
- 1 Viereck mit je 4 Begrenzungspunkten V0 -V3 (= 4 Teachpunkte)
- 5 Polygonziige mit mindesten 2 Begrenzungspunkten PO - P9 (=10 Teachpunkte)

Nachdem die Displaymaske Teachdaten “lIéschen” verlassen wurde, erscheint die Teachmaske
fur das erste Kreissegment "S0 - S1":

Katze auf die erste, zu programmierende,
Position "S0" fahren.

geplante Begrenzungsfigur

ENTER-Taste driicken. )
Die Teachmaske ist zur Ubernahme, der
TEACHEN S0 auf Position @ stehenden Daten, bereit.
KFW : 44.7m 0.0m
DW : 267.2° 00°
EO WO
/
ENTER-Taste gjcken.
Die in Position @ stehenden Daten, vom
JEACHEN S0 Katzfahrwerk (KFW) und Drehwerk (DW),
44.7Tm 44.7m werden (gleichzeitig) auf Position @ tber-
DW : 267.2° 267.2° nommen.
EO WO
V¥ -Taste driicken. Displaymaske wechselt
auf den nachsten Begrenzungspunkt “S1".

Der erste Begrenzungspunkt (S0) ist programmiert |

Falsch programmierte Begrenzungsfiguren werden von der ABB ignoriert und
stehen nach beendetem Teach-In nicht mehr zur Verfiigung !

Jeder angezeigte Begrenzungspunkt kann (ohne Aktivierung durch ENTER-Taste)
@ mit der ¥ -Taste iibersprungen bzw. weitergeblittert werden. So kénnen schon
bestehende Punkte erhalten bleiben oder nicht benétigte Punkte libersprungen
werden.
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Teachen der Begrenzungsfiquren

Katze auf die zweite, zu programmierende,
Position "S1" fahren.

N ENTER-Taste driicken.
N Die Teachmaske ist zur Ubernahme, der
TEACHEN S1 auf Position@ stehenden Daten, bereit.
KFW : 25.4m 0.0m
DW 309.6 ° 0.0°
EO WO
ENTER-Taste gjcken.
| Die in Position @ stehenden Daten, vom
TEACHEN S1 Katzfahrwerk (KFW) und Drehwerk (DW),
KFW : 25.4m 25.4m werden (gleichzeitig) auf Position @ uber-
DW 309.6 ° 309.6 ° nommen.
EO wo V-Taste driicken. Displaymaske wechselt
N auf den nachsten Begrenzungspunkt "S$2“...

Der zweite Begrenzungspunkt (S1) ist programmiert !

@ Dieser Programmiervorgang wiederholt sich fiir alle Begrenzungspunkte von

Falsch programmierte Begrenzungsfiguren werden von der ABB ignoriert und
stehen nach beendetem Teach-In nicht mehr zur Verfiigung !

$0-S5,V0-V3undP0-P9!

@ Jeder angezeigte Begrenzungspunkt kann (ohne Aktivierung durch ENTER-Taste)

mit der Y -Taste iibersprungen bzw. weitergeblittert werden. So kénnen schon
bestehende Punkte erhalten bleiben oder nicht benétigte Punkte iibersprungen
werden.
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3.74 Beenden des Teachbetriebes

Der Teachbetrieb kann jederzeit, durch Umlegen des Schliisselschalters, beendet werden.
Nach dem Prc_)_grammieren der Begrenzungsfiguren,

s ol sl Sl e

Schliissel auf "Mittelstellung” drehen. @ m

N 125%

Teachbetrieb

Teachen | Uberlast

Nach dem Umschalten, in den Arbeitsbetrieb, werden die programmierten (geteachten) Daten in
der SPS gespeichert und die Steuerung des Krans schaltet aus.

.7 Das Umschalten auf "Betrieb" schaltet die Steuerung des Krans aus ! Dadurch
s kénnen die neuen Teachdaten, beim Neustart, geladen werden.

Nach dem Einschalten der Steuerung erscheint folgende Anzeige:

LIEBHERR V1.1 ,
KFW: 28.0m HW: 7.2m |
LAST: 0.0t DW: 357.5°
EO wWo 4-STRANG

Der Teachvorgang ist beendet und der Arbeitsbetrieb aktiv !
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4.0 Fehlerdiagnose (ab Schaltschrank: 9386 835 01)

4.1 Diagnosebetrieb einschalten

@ Die Fehlerdiagnose kann jederzeit durch einen Schliisselschalter am Schliissel-
schaltermodul ein- bzw. ausgeschaltet werden.

Keypad im Schaltschrank:

Betriebsanzeige Fehlerdiagnose
N \ \
Frostwiichter — -O < o}ﬁs _F_ Q E O—r G-} @ O
I‘Tn Ubertemperatur — -O > * /- 125%
& Schlusselschalter auf /

|

Teachen | Oberlast

5 Fehlerdiagnose "[L}"
' umstellen.

—

|DIAGNOSE | Skalieren

Die Anzeige im DISPLAY wechselt auf Fehlerdiagnose. Der zuletzt aufgetretene Fehler
erscheint am DISPLAY.

Bis zu 128 Fehler werden in der SPS gespeichert und kdnnen mit den Tasten "+ a " vor- und
zuriickgeblattert werden. Nach der Beseitigung des Fehlers, wird in der ndchsten Zeile

Datum und Uhrzeit der Quittierung eingetragen.

Optionen zur ndheren

" /| Beschreibung der
Nummer zur '

Identifikation des | FEHLERDIAGNOSE Fehlerart.
anstehenden Fehlers. FEHLER —™10000/0/0
DATUM : 21.10.1999

UHRZEIT : 14.59.40 | patum und Unrzet

J/ des Fehlereintritts bzw.
Datum und Uhrzeit
der Fehlerbeseitigung.

/

4.2 Funktionstasten der Fehlerdiagnose

Taste [Display: "Fehlerdiagnose™”

' F1, ] Funktion "A "
. | Eine Fehlermeldung zuriickbléttern

‘F2 } Funktion "W
i v" Auf nachste Fehlermeldung bléttern
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Fehler | Ursprung | Bedeutung

E289 [IwW10,09 DU1V nicht im Bereich 4-20mA

E 290 IW10,04 Katzsensor nicht im Bereich 4-20mA

E 291 IW10,06 Hubwerksensor nicht im Bereich 4-20mA

E292 |IW10,05 Drehwerksensor (Winkel) nicht im Bereich 4-20mA

E293 |Iw10,08 Drehwerksensor (Geschw.) nicht im Bereich 4-20mA

E294 |IwW10,09 Fahrwerksensor nicht im Bereich 4-20mA

E295 [IwW10,07 Lastsensor nicht im Bereich 4-20mA

E296 |IwW10,03 Windsensor nicht im Bereich 4-20mA

E 297 [IW10,02 Lastmomentsensor nicht im Bereich 4-20mA

E450 [S1-XF1A [Ubertemperatur Hilfshubmotor

E 451 S1-XB3N | Fliehkraftschalter HHW hat ausgelést

E 553 |S1-AF1M |Nothalt ausgeldst

E 558 |S1-AQ2F [ Sicherungsautomat Bremsenversorgung DC hat ausgeldst

E559 |S1-AQ6F | Sicherungsautomat Bremsenversorgung AC hat ausgeldst

E641 |=C-KM1M |Ubertemperatur Katzmotor

E642 |S1-KU1V | Frequenzumrichter KFW / HHW / FW meldet Stérung

E 649 [S1-KQ1F | Sicherungsautomat Katzfahrwerk hat ausgelést

E661 [S1-KQ2F [Ubertemperatur Chopperwiderstand KFW / HHW FW

E 662 |=C-KB3N |Fliehkraftschalter KFW hat ausgelést

E705 [S1-DQI1F _|Sicherungsautomat Drehwerk hat ausgeldst

E 738 S1-DU1V | EDC Drehwerk meldet Stérung

E740 [S1-DU1V__ |EDC Drehwerk meldet Ubertemperatur

E739 [S1-DF1A |Ubertemperatur Drehwerksmotor

E 852 [S1-HF1A |Ubertemperatur Hubwerk-Motor

E 854 |S1-HQ1F [Sicherungsautomat Hubwerk hat ausgelost

E856 [S1-HS1F | Fliehkraftschalter HW hat ausgeldst

E 871 S$1-HU1V__ | Frequenzumrichter HW meldet Stérung

E 873 [S1-HQ2F |Ubertemperatur Chopperwiderstand HW

E 10 |SPS Keine Sensorénderung bei angeforderter Katzbewegung

E 16 |SPS Keine Sensorénderung bei angeforderter Drehbewegung
(Winkel bzw. Geschwindigkeit)

E 30 |SPS Datenibertragung RAM -~ EEprom oder umgekehrt ist gestort

E 39 [SPS/ABB |Kran 3°im verbotenen Bereich

E 44 |SPS/ABB | Teachdaten unglltig

E 45 SPS Skalierdaten KFW ungiltig

E 150 [SPS Gerechnetes und gemessenes Lastmoment ungleich

E540 |CPU Batteriestérung

E110 |CPU Modulfehler FBK32
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4.4 Systemdiagnose
r Betriebssystemmeldungen
Fehler- | 1.Para- | 2.Para- | 3.Para- |Fehlertext
r nummer | meter | meter | meter
Power-Off
, 10000 /10 10 /0 Power Off/On Schalterstellung INIT mit Speicheriéschung
r 10000 11 /0 /0 Power Off/On Schalterstellung INIT
10000 /2 /0 /0 Power Off/On Schalterstellung TEST
10000 /3 /0 /0 Power Off/On Schalterstellung RUN
r Datenverlust
10010 /10 / CPU /0 Datenverlust interner RAM
10010 /1 / CPU /10 Datenverlust Flash-EPROM
r Betriebssystemfehler
. 11000 | /0 | /0 | 70 |Uberlauf Aktiv-Errorbutfer
t Speicher voll
11010 /12 /{ CPU | /Port-Nr | kein Speicher fiir Prodoc-U-Treiber
11010 /3 / CPU _| /Port-Nr | kein Speicher fiir UBG-Treiber
r Speicher defekt (kann bei einer Initialisierung nicht behoben werden)
11011 /0 { CPU /0 interner RAM defekt
” 11011 /1 / CPU /10 Flash-EPROM defekt
r’ Einlogfehler
11012 /12 / CPU /10 Prodoc-Treiber nicht aktiviert, zu viele Treiber aktiviert
11012 /3 / CPU /0 UGB-Treiber nicht aktiviert, zu viele Treiber aktiviert
F SPS-Systemfehler
o 12000 /P1 /P2 |unz. Error-Nr. Aufruf des Funktionsbausteins F90 mit unzuléssiger Nr.
r 12010 / Flag /0 !/ Stkpl | Modul-Error
12100 [ Task | /CPU [ /P, bzw. | Task Overrun
(F+1000)
12101 /Task | /CPU [ /P, bzw. |Index-Fehler
(F+1000)
r 12102 /Task | /CPU | /P, bzw. | Remote-Fehler
: (F+1000)
P 12103 /Task | /CPU | /P, bzw. | Datenpage-Fehler
Fm (F+1000)
12104 /Task | /CPU | /P, bzw. |Division durch Null
(F+1000)
F Fehler beim Download von S-Records
12200 /Task | /CPU | /P, bzw. | Checksummenfehler
(F+1000)
r 12201 /Task | /CPU | /P, bzw. | Speicherfehler, kein Speicher zur Verfigung
' (F+1000)
12202 [Task | /CPU | /P, bzw. |ungiiltiges Zeichen
{“ (F+1000)
3 12203 /Task | /CPU | /P, bzw. |Vergleichsfehler, Speicherdefekt auf der Steuereinheit,
(F+1000) [ die empfangenen Daten kénnen nicht geschrieben werden.
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Fehler beim Download von S-Records

12204 /Task | /CPU | /P, bzw. |Fehler in der Programm-Basepage bei P- oder F-Bausteinen
(F+1000) |logischer Fehler in der empfangenen Datei

Steckplatzlistenfehler

12500 /*0 / CPU / Stkpl | Fehler in der Steckplatzliste

12500 /"0 | /CPU | /label |unzul&ssiger Pagetyp (beiinternen Remotepage)

12500 /"2 | /CPU /0 Uberschreitung des BUS-Adressraums

Bestiickungsfehler

12501 /*0 /CPU / Stkpl | In der Steckplatzliste ist fiir diesen Steckplatz kein Modul
vorgesehen

12501 ™1 / CPU / Stkpl | Modul fehit

12501 /*2 /CPU / Stkpl | Modultyp falsch

12501 /*3 /CPU [ /Stkpl [Bestiickungsénderung im RUN-Mode

12501 /*10 /CPU / Stkp! | kein Speicherplatz fir interne Remotepages

12501 /*11 /CPU / Stkpl | kein Speicherplatz fiir interne Datenpages

12510 ™ / CPU 0 keine Steckplatzliste

Fehler beim SPS-Start

12610 /*Task | /CPU /0 Speicheriiberlauf SPS-RAM

12620 /*Task | /CPU | /P, bzw. | Baustein fehit
(F+1000)

12630 [*Task | /CPU | /P, bzw. |unterschiedliche Parameter
(F+1000)

12640 /*Task | /CPU | /P, bzw. | Schachteltiefe tiberschritten
(F+1000)

12650 /*Task | /CPU [ /P, bzw. | Baustein hat Compilerfehler
(F+1000)

12660 /*Task | /CPU | /P, bzw. |inkompatible System-Version
(F+1000)

12670 /*Task | /CPU /10 Adressbereich der globalen Wortmerker tiberschritten

* Fehlermeldung wird erst nach Betitigung des RESET-Tasters aus dem Aktiv-Errorbuffer geléscht.

5.0 HOTLINE

Fa. LIEBHERR - BIBERACH GmbH

Kundendienst: Technisches Biiro Steuerungstechnik:
Tel. 073 51/4126 40 Tel. 073 51/41 2401

Fax. 073 51/ 41 26 82

Bei Ruckfragen bitte angeben:
Krantyp, Werk-Nummer, Software-Version

@ Einstellungen im Skalier- bzw. Teachbetrieb diirfen nur durch autorisiertes
Servicepersonal durchgefiihrt werden !
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Beschreibung: Hub- und Katzfahrwerks-Potentiometer bei SPS-
gesteuertem Kran

LIEBHERR ——

@

Die Einstellung des Ubersetzungsverhéltnisses ist fir das jeweilige Hub- bzw. Katz-

fahrwerk im Werk eingestellt (max. Seilaufnahme der Hubtrommel, bzw. max. Aus-

ladung) !

Bei Austausch die Einstellung des alten Potentiometer libernehmen und neu

skalieren {iber Display im Schaltschrank !

Schalterbelegung GP95-320

220 Umdrehungen, rechts 1
300 Umdrehungen, rechts 2

220 Umdrehungen, links
300 Umdrehungen, links

5
6

Schalterbelegung GP95-160

50 Umdrehungen, rechts 1
75 Umdrehungen, rechts 2
150 Umdrehungen, rechts 3

50 Umdrehungen, links
75 Umdrehungen, links
150 Umdrehungen, links

5
6
7

Beispiel:
300 Umdreh-
ungen, rechts

Beispiel:

INNEN

SKALIEREN KFW

AUSSEN: 0000Inc.
JE 0  0044Inc. W 0 |

: 0044inc. T
0.0m

SKALIEREN KFW
INNEN :0044Inc. _3.8m
AUSSEN: 2047Inc. ET<ns1:XMLFault xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat"><ns1:faultstring xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat">java.lang.OutOfMemoryError: Java heap space</ns1:faultstring></ns1:XMLFault>